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ABSTRACT

In dieser Arbeit wird die raum-zeitliche Konzeptualisierung bei der Darstellung von Ereig-
nissen bei chinesischen, englischen und deutschen Sprechern untersucht. Im Vordergrund
steht hierbei die Frage, inwieweit die Sprachstrukturen dieser drei Sprachen die kognitiven
Prozesse wahrend der Sprachproduktion beeinflussen. Im Rahmen einer empirischen Unter-
suchung wurden Sprechern aller drei Sprachen eine Reihe von kurzen Szenen in Form von
Videoclips gezeigt und die verbalen Beschreibungen des Gesehenen sowie Sprechanfangs-
zeiten (SOTs) und visuelle Aufmerksamkeitsmuster durch Eyetracking fiir alle Probanden

aufgezeichnet.

Fiir die Untersuchung der Raumkonzeptualisierung werden zunéchst sprachiibergreifend Ka-
tegorien von Raumkonzepten definiert und linguistische Mittel zur Kodierung dieser Raum-
konzepte einzelsprachlich analysiert. Im Anschluss werden dann im Sprachvergleich Un-
terschiede in den verwendeten Raumkonzepten in Abhéangigkeit von Charakteristika der
gezeigten Stimuli untersucht und mit den aufgenommenen Sprechanfangszeiten sowie vi-
suellen Aufmerksamkeitsmustern in Zusammenhang gesetzt, um ein gesamthaftes Bild der

Raumkonzeptualisierung bei der Darstellung von Ereignissen zu bekommen.

Im Rahmen der Untersuchung der Zeitkonzeptualisierung liegt der Fokus dieser Arbeit auf
dem Struktur und Anwendung des Aspektsystems im Chinesischen. Nach einer ausfiihrlichen
linguistischen Analyse dieses Systems und einer Auswertung der empirischen linguistischen
Daten, wird auch hier sprachiibergreifend der Zusammenhang mit Sprachanfangszeiten und
visuellen Wahrnehmungsmustern analysiert und der Einfluss der unterschiedlichen Aspekt-

systeme auf die Konzeptualisierung diskutiert.

Zuletzt werden noch mogliche Zusammenhénge zwischen Raum- und Zeitkonzetualisierung
im Chinesischen diskutiert und anhand von empirischen Korrelationen in den linguistischen

Daten iiberpriift.
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1 EINFUHRUNG

,/Alle Sprache ist Bezeichnung der Gedanken.

Immanuel Kant

Wie i{ibermitteln wir unsere Ansichten, Gefiihle, Gedanken oder Erlebnisse? Zweifellos ist
die Sprache ein unverzichtbares Mittel zur Kommunikation, wir nutzen sie im Alltag stén-
dig, sowohl schriftlich als auch verbal. Kenntnisse iiber Sprachstrukturen und auch iiber den
Umgang mit der Sprache erwerben wir im Laufe unseres Lebens, zunachst in unserer Mut-
tersprache (oder mehreren Muttersprachen) und eventuell spéter in Fremdsprachen. Dass
Sprache eng mit unseren Denkprozessen verkniipft ist, erscheint einleuchtend, geht doch

jedem Sprechakt ein kognitiver Prozess voraus. Doch wie weit geht dieser Zusammenhang?

Seit Jahnzehnten steht die Wechselbeziehung zwischen Sprache und Denkprozessen zur Dis-
kussion (Humboldt : 1841 - 1852; Boas : 1911; Sapir : 1921; Whorf : 1963; Carroll : 1956;
Brown : 1967; Lucy : 1992, 1996, 1997; Slobin : 1996; Boroditsky : 2001; Levinson : 2003), von
von Humboldt iber Whorf bis Boas haben sich zahlreiche Wissenschaftler mit der Relation
zwischen Sprache und Denken auseinandergesetzt. Wahrend Humboldt und Whorf einen
starken, unmittelbaren Zusammenhang zwischen einer Sprache und mentalen Konzeptua-
lisierungsprozessen vorgeschlagen haben, hat Boas die Existenz eines sprachunabhéngigen,
universalen mentalen Konzepts zur Diskussion gestellt. Bei allen drei Forschern besteht Ei-
nigkeit, dass die Grammatik einer Sprache eine wichtige Rolle bei der Konzeptualisierung
spielt. Doch bietet sie verschiedene Muster zur Kodierung eines bestimmten Konzepts an
(im Sinne von Boas), bewirkt sie die Erstellung unterschiedlicher Konzepte oder beeinflusst
sogar die Art und Weise wie wir die Welt wahrnehmen? Diese Debatte zur linguistischen Re-
lativitdt wird bis heute gefiihrt und stellt einen Kernaspekt psycholinguistischer Forschung

dar.
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Der Einfluss linguistischer Strukturen auf die Koginition, insbesondere auf Sprachverarbei-
tung und Sprachproduktion, wurde durch verschiedene Experimente mit vielfdltigen metho-
dologischen Vorgehensweisen untersucht, jedoch ist die wissenschaftliche Auseinanderset-
zung bislang nicht zu einem Konsens iiber Art und Umfang der Wechselwirkungen gelangt.
Dank neuer Techniken wie etwa Blickbewegungsmessung oder direkten Aufzeichnungen der
Hirnaktivitat konnen die Interaktionen zwischen Sprache und Kognition heutzutage direkter
untersucht werden. In einem geeigneten experimentellen Umfeld ermoglichen diese Messun-
gen jeweilig Riickschliisse iiber die visuelle Aufmerksamkeit bezichungsweise die Aktivitdt
des Gehirns bei Sprachproduktion und Sprachverarbeitung, welche wiederum unmittelbare
Einblicke in die zugrunde liegenden kognitiven Prozesse ermdglichen.! Mittels der Methode
der Blickbewegungserfassung wurde der enge Zusammenhang zwischen visueller Wahrneh-
mung und der Konzeptualisierung bei Sprachrezeption (Rayner : 2009) und Sprachprodukti-
on mehrfach bestétigt (zum Beispiel Griffin & Bock : 2000; Papafragou, Hulbert & Trueswell
: 2008, Stutterheim et al. : 2012). Neben der Untersuchung kognitiver Prozesse bei Sprach-
produktion und Sprachverarbeitung spielen zunehmend auch nonverbale Experimente eine
grofte Rolle bei dem Versuch, die Auswirkung der Wechselbeziehung zwischen Sprachen und
Kognition unmittelbar festzustellen (wie zum Beispiel Soroli & Hickmann : 2010; Flecken
et al. : 2014). Hier sind die Ergebnisse weniger eindeutig, weitere empirische Untersuchun-
gen sind erforderlich, um die Frage zu kléren, ob Sprachstrukturen die Denkprozesse im

Allgemeinen oder ausschliefslich bei der Sprachverarbeitung beeinflussen.

Der Fokus dieser Arbeit liegt auf der sprachvergleichenden Untersuchung von Raum- und
Zeitkonzepten in den drei Sprachen Englisch, Deutsch und Chinesisch, insbesondere dem
Einfluss von Sprachstrukturen auf die zugrundeliegenden Konzeptualisierungsprozesse. Un-
tersucht wird hierbei die Wahrnehmung von Bewegungsereignissen, welche Muttersprachlern
aller drei Sprachen in Form von Videoclips gezeigt werden, sowie die verbale Wiederga-
ben der gezeigten Szenen. Bewegungsereignisse bieten den Vorteil, dass der Prozess der
Sprachproduktion bei geeigneter Methodenwahl in einem klar umgrenzten und inhaltlich
iiberschaubaren Bereich untersucht werden kann. Eine solche Einschréankung grenzt zwar

einige potenziell wichtige Faktoren fiir kognitive Prozesse bei der Sprachproduktion aus,

'Fiir einen Uberblick iiber die mit diesen Methoden ausgefiihrten Untersuchungen siche Cook & Bassetti
: 2011 und Pvlenko : 2011.
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wie zum Beispiel Kontext im Rahmen einer langeren Kommunikation, dafiir wird aber ein
klarer Fokus auf bestimmte Bereiche oder Satzglieder, wie etwa Verben, gesetzt. Beziiglich
der inhaltlichen Komplexitét bieten Bewegungsereignisse genug Spielraum, um Unterschiede
zwischen verschiedenen Sprachen deutlich hervortreten zu lassen, wie etwa die Verschmel-
zung verschiedener inhaltlicher Bestandteile eines Bewegungsereignisses in Verben. Gleich-
zeitig sind sie dennoch einfach genug, dass eine Vielzahl von Untersuchungen mit Hilfe recht
aufwendiger Methoden (wie zum Beispiel die Blickbewegungsmessung oder die Feststellung
von Sprechanfangszeiten) durchfiihrbar bleibt und erlauben somit den Aufbau von empi-
rischen Datensétzen, welche Aufschluss iiber den kompletten kognitiven Prozessablauf von
der Wahrnehmung bis zur Artikulation geben kénnen. Aufserdem wurden bereits Untersu-
chungen von Raum- und Zeitkonzeptualisierung in Wiedergaben von Bewegungsereignissen

durchgefiihrt, auf denen weitere Studien wie diese aufbauen kénnen.

In Kapitel 2 dieser Arbeit wird zundchst der theoretische Rahmen vorgestellt, auf dem die
folgenden Kapitel aufbauen. Als erster Schritt wird hier das in der Psycholinguistik bekann-
te Modell Levelts fiir die Prozesse der Sprachproduktion vorgestellt und kritisch diskutiert.
Im Anschluss daran wird Talmys einflussreiche Theorie zur Analyse der Wiedergaben von
Bewegungsereignissen eingefiihrt und aufbauend darauf Slobins stiarker auf die Kognition
fokussierte thinkging for speaking Hypothese beleuchtet. Diese drei Theorien stellen die
Grundlage fiir einen Grofsteil der weiteren Analysen in dieser Arbeit da, insbesondere die
von Talmy eingefiihrte und von Slobin (und vielen anderen Forschern) weiterverwendete Sys-
tematik zur Analyse der Bestandteile in Wiedergaben von Bewegungsereignissen wird auch
in dieser Arbeit durchgéngig verwendet, ebenso die grundlegenden Prinzipien der kogniti-
ven Prozesse der Sprachproduktion, wie sie sowohl bei Levelt als auch bei Slobin diskutiert
wurden. Nach dieser Vorstellung der grundlegenden Kenntnisse iiber die Wechselbeziehung
zwischen linguistischen und kognitiven Faktoren bei Wiedergabe von Bewegungsereignis-
sen werden zwei wichtige Theorien vorgestellt, welche den spezifischen Untersuchungen zu
Raum- und Zeitkonzeptualisierung in dieser Arbeit zugrunde liegen. Hier werden zunéchst
Levinsons Ausfithrungen zur Raumkognition in Sprachen erldutert, wobei der Fokus hier auf
verschiedenen raumlichen Perspektiven (oder Koordinatensystemen) liegt, welche auch bei
der empirischen Datenanalyse eine entscheidende Rolle spielen werden. Danach riickt Kleins
Theorie iiber Zeitkonzepte in Sprachen in den Fokus, welche ein konsistentes iibergreifendes

Schema liefert, um temporale Kodierungen sprachiibergreifend zu untersuchen.
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In Kapitel 3 werden die in dieser empirischen Studie verwendeten experimentellen Methoden,
technischen Gerdte und Computerprogramme, Probandengruppen sowie die Kodierung der

Datensétze und statistische Methoden zu deren Auswertung ausfiihrlich beschrieben.

Im Anschluss werden die verwendeten Raum- und Zeitkonzepte in Wiedergaben der Be-
wegungsereignisse von englischen, deutschen und chinesischen Muttersprachlern jeweilig in
Kapitel 4 und 5 analysiert und verglichen. In Kapitel 4 wird zunéchst die grundlegende
Systematik vorgestellt, anhand derer die Raumkonzeptualisierung sprachiibergreifend ver-
glichen werden kann. Im Anschluss daran werden die in den Beschreibungen vorkommenden
verbalen Ausdriicke in den untersuchten Sprachen Englisch, Deutsch und Chinesisch nach
lexikalischen Kategorien einerseits und kodiertem Raumkonzept andererseits eingeteilt. Zu-
dem werden sprachspezische Eigenarten oder Beschrankungen sowie Gemeinsamkeiten dis-
kutiert. Bei der empirischen Datenauswertung liegt der Fokus in einem ersten Schritt auf
einem einzelsprachlichen Vergleich der verwendeten Raumkonzepte und den zur Kodierung
verwendeten lexikalischen Elementen bei verschiedenen Stimulus-Typen, um den Einfluss
verschiedener Eigenschaften der Stimuli innerhalb der einzelnen Sprachen klar herauszu-
arbeiten. In einem zweiten Schritt werden dann die eingesetzten Raumkonzepte in jeder
Stimulus-Kategorie aus sprachvergleichender Perspektive zur Diskussion gestellt. Durch die-
ses Vorgehen konnen sprachspezifische und stimulibedingte Effekte bei der raumlichen Kon-
zeptualisierung in Wiedergaben der Bewegungsereignisse auseinandergehalten werden. Wei-
terhin wird mit Hilfe von Blickbewegungsmessung der Zusammenhang zwischen visueller
Wahrnehmung und Raumkodierung untersucht, indem durch die aufgezeichneten Fixati-
onsmuster einschlieflich Fixationsanzahl und -dauer visuelle Verarbeitungsmuster wéahrend
Raumkonzeptualisierung ermittelt werden. Dabei wird die Frage diskutiert, ob es mogli-
che sprachbedingte Auswirkungen auf kognitive Prozesse in der Konzeptualisierungsphase

besteht.

Im Kapitel 5 stehen aspektuelle Zeitkodierungen im Englischen, Deutschen und Chinesi-
schen im Vordergrund. Hier wird zunéchst Aspekt und dessen grammatische sowie lexika-
lische Formen oder Markierungen in den einzelnen Sprachen sowie die Wechselbeziehungen
zwischen Aspekt und Verbtypen diskutiert. Basierend auf Kleins Theorie von Aspekt als
Zeitstruktur wird hierbei im Chinesischen aufgezeigt, dass sich das iiblicherweise betrach-

tete System von temporalen Partikeln zur aspektuellen Kodierung im Chinesischen noch



5 Einfiihrung

erweitern lasst. Im empirischen Teil dieses Kapitels liegt der Fokus auf der Verwendung von
temporalen Partikeln als Aspektmarkierungen im Chinesischen, sowohl bei der Beschreibung
von Bewegungsereignissen als auch von anderen Szenen. Um hier zu Riickschliissen auf der
Konzeptualisierungsebene zu kommen, wird die Auswertung der linguistischen Daten hier

durch eine Analyse der Sprechanfangszeiten sowie von Blickbewegungsmessung ergénzt.

Im Kapitel 6 dieser Arbeit wird ein genauerer Blick auf den Zusammenhang zwischen der
Raum- und Zeitkonzeptualisierung im Chinesischen geworfen. Die {ibergeordnete Frage ist
hier, ob es empirisch feststellbare direkte Zusammenhange zwischen der Verwendung von
Raumkonzepten und Aspektmarkierungen gibt, wie sie anhand der Ergebnisse der vorheri-

gen Kapitel zu vermuten wéren.

Eine abschlieffende Diskussion der Ergebnisse dieser Arbeit folgt in Kapitel 7.






2 THEORETISCHER RAHMEN

In diesem Kapitel werden die grundlegenden Theorien zu kognitiven Prozessen der Sprach-
produktion, Bewegungsereignissen sowie Raum- und Zeitkonzepten in Sprachen vorgestellt.
Hierbei soll zunéchst ein Uberblick iiber die wichtigsten Begriffe und Konzepte gegeben wer-
den, eine Untersuchung einzelner Sprachen findet nicht statt. Die Analyse von Raum- und
Zeitkonzepten in Bewegungsereignissen bei englischen, deutschen und chinesischen Mutter-
sprachlern, welche in den spéteren Kapiteln durchgefiihrt wird, wird auf den hier vorgestell-

ten Ideen aufbauen.

2.1 SPRACHPRODUKTION: LEVELT

Das Sprechen ist eine einzigartige und komplexe Fahigkeit der Menschen. Diese komplexe
Fahigkeit hat Levelt als einen Informationsprozessor mit mehreren einzelnen Subsystemen
betrachtet, die Schritt fiir Schritt separat analysiert werden konnen. Ein solches Modell
der Sprachproduktion ermdglicht eine stufenweise Untersuchung der kognitiven Ebene beim
Sprechen. Schrittweise bezieht sich hier hauptséchlich auf potenziell getrennte Arbeitsschrit-
te, die aber bei der menschlichen kognitiven Verarbeitung auch teilweise parallel funktio-
nieren und dadurch fiir eine kontinuierliche Kommunikation sorgen. Das heifit, dass zwei
Arbeitsschritte nicht immer zeitlich getrennt nacheinander folgen, ein Schritt kann schon
beginnen, bevor der vorherige abgeschlossen ist. Auf diesen Punkt werde ich bei der ndheren
Erérterung des Modells noch eingehen. In Abbildung 2.1 wird ein erster Einblick in Levelts

Entwurf gewéhrt:

Levelts Modell fiir Sprachproduktion besteht aus drei Subsystemen, Konzeptualisierer (Con-
ceptualizer), Formulierer (Formulator) und Artikulator (Articulator), die unabhéngig aber

zusammenwirkend funktionieren. Die Sprachproduktion beginnt in dem Konzeptualisierer,
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ABBILDUNG 2.1: Levelts Modell fiir Sprachproduktion (Levelt : 1989, Seite 9) In Kés-
ten stehen die Arbeitsschritte des Informationsprozessors, in dem Kreis und den Ellipsen
befindet sich unser gespeichertes Wissen.

geht mit der Ausgabe einer Konzeptstruktur (preverbal message) weiter zu dem Formulie-
rer, wo die Konzeptstruktur durch ein zweistufiges Verfahren in eine linguistische Struktur
verwandelt wird. Zuerst wird die Konzeptstruktur durch grammatische Kodierung in ei-
ne Satzstruktur (surface structure) umgestaltet, welche durch die phonologische Kodierung
in ein phonetisches Schema (phonetic plan) weiterverarbeitet wird. Am Ende nimmt der
Artikulator das phonetische Schema als Eingabe und fiihrt es aus. Dadurch entsteht die
AuRerung (overt speech). Die Einzelheiten der Prozesse in jedem Subsystem werden im

Folgenden etwas genauer erldutert.

Das erste Subsystem Konzeptualisierer (Conceptualizer) agiert wie der Planer oder Organi-
sator einer ganzen Reihe mentaler Tétigkeiten beim Sprechen. Sein Arbeitsablauf sieht etwa
wie folgt aus: Eine Intention regt den Konzeptualisierer an. Er bearbeitet das Vorhaben,
wihlt die relevanten Informationen fiir die zu titigenden Auferungen aus, ordnet sie in einer
Reihenfolge an und verfolgt wiahrenddessen noch aufmerksam den Kontext der Kommuni-
kation. Diese mentalen Tétigkeiten sind Leistungen des Konzeptualisierers, die in die zwei
Arbeitsschritte Makro- und Mikroplanung (macroplanning und microplanning) aufgeteilt

werden konnen.
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Die Konzeptualisierung fangt mit der Makroplanung an. Sie besteht aus der Strukturie-
rung eines kommunikativen Vorhabens in mehrere untergeordnete Sprechakte mit jeweils
eigenem Zweck sowie der Auswahl geeigneter Informationen fiir die AuRerung der einzelnen
Sprechakte und deren Anordnung entsprechend den Einzelheiten des kommunikativen Vor-
habens. Wéhrend der Makroplnung wird somit der Inhalt der zu vermittelnden Botschaft
festgelegt. Bei dem nachfolgenden Prozess der Mikroplanung handelt es sich um die weitere
Ausgestaltung der Botschaft, wihrend dessen die einzelnen Sprechakte in Perspektive zu
dem groferen kommunikativen Rahmen geformt werden. Hierzu zédhlen Teilaufgaben wie:
Festlegung, welche Sprechakte als Behauptung, Befehl, Frage etc. ausgedriickt werden, wel-
che Informationen fiir die Kommunikationspartner als bekannt oder neu deklariert werden
miissen oder auch die Beriicksichtigung anderer, eventuell sprachspezifischer Eigenheiten.
Am Ende der Mikroplanung steht dann eine Konzeptstruktur fiir das Sprechen, die als pre-
verbal message bezeichnet wird. An diesen Prozessen sind das Arbeitsgedéchtnis und das
Langzeitgedéchnis beteiligt. Im Arbeitsgeddchtnis werden alle notwendigen Informationen
flir eine Konzepterstellung gespeichert, die gegebenfalls aus dem Langzeitgedéchtnis ent-
nommen werden. Dariiber hinaus befindet sich dort — nach Levelt — auch der sogenannte
discourse record, der verantwortlich fiir die Nachverfolgung vorangehender Aussagen ist.
Aus dem Langzeitgedédchtnis wird gespeichertes prozedurales und deklaratives Wissen in
Anspruch genommen. Beide Gedéachtniskomponenten sind in der Abbildung 2.1 in dem

Oval oben rechts zusammengefasst.

Das zweite Subsystem, der Formulierer (Formulator), ibernimmt die von dem Konzeptua-
lisierer produzierte konzeptuelle Struktur als Eingabe und wandelt sie in eine linguistische
Struktur um. Diese Umwandlung wird in zwei Arbeitsschritten, der grammatischen Kodie-
rung und der phonologischen Kodierung durchgefiihrt. Die grammatische Kodierung als der
erste Arbeitsschritt umfasst zwei Prozesse: Die Schaffung des Zugangs zu Lemmata und
die Erstellung der syntaktischen Struktur. Ein Lemmal ist ein lexikalisches Element, es
enthéalt aufer der Grundform eines Wortes auch die zugehorige semantische, phonologische,

syntaktische und morphologische Information. Die Aktivierung eines spezifischen Lemmas

'In einigen Arbeiten, z.B. Levelt, 1989, wird zwischen Lemmata und Eintrigen im mentalen Lexikon
unterschieden. Das Lemma enthélt hier die lexikalischen, syntaktischen und semantischen Informationen,
ein Eintrag im mentalen Lexikon zusétzlich noch morphologische und phonetische Informationen. Diese
Unterscheidung wird in dieser Arbeit nicht vorgenommen.
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findet nur statt, falls es mit einem Teil in der Konzeptstruktur in Bedeutung iibereinstimmt.
Zugleich werden die syntaktischen Eigenschaften des Lemmas aufgerufen. Das setzt die Auf-
stellung der syntaktischen Struktur parallel zu der Abrufung weiterer Lemmata in Gang.
Die einzelnen mit jeder Lemmaaktivierung immerfort nachkommenden syntaktischen Infor-
mationen werden nach und nach zusammengesetzt und als eine interne, vorlaufige Struktur
voriibergehend in dem syntaktischen Buffer (Syntactic Buffer) bewahrt. Wenn alle erforder-
lichen Lemmata abgerufen und den richtigen syntaktischen Einheiten zugeordnet wurden,
gibt der grammatische Kodierer eine Satzstruktur aus, die in der Abbildung 2.1 als surface

structure bezeichnet wird. Damit ist der erste Arbeitsschritt abgeschlossen.

Im phonologischen Kodierer wird dann der zweite Arbeitsschritt innerhalb des Subsystems
Formulierer angeschlossen. Hier werden die phonologischen Informationen tiber die Formen
im Lemma aufgegriffen, die als deklaratives Wissen in dem Langzeitgedédchtnis gespeichert
sind, und in die Oberflichenstruktur (surface structure) eingesetzt, um zu der artikula-
torischen Ausfiihrung fiir jedes einzelne Lemma und fiir den Satz als eine Gesamtheit zu
gelangen. Dadurch entsteht ein phonetisches Schema (der sogenannte phonetic plan), wel-
ches vorgibt, wie die durch grammatische Kodierung gestaltete Satzstruktur phonetisch
vorgebracht werden soll. Mit der Ausgabe des phonetischen Schemas werden die Prozesse

im zweiten Subsystem, dem Formulierer, beendet.

Das phonetische Schema ist zu diesem Zeitpunkt nur eine mentale Représentation. Die laut-
sprachliche Lautbildung muss dann mithilfe der Sprechwerkzeuge durchgefiihrt werden. Das
wird von dem drittem Subsystem, dem Artikulator (Articulator), mithilfe des Aussprache-
buffers (Articulatory Buffer) geleistet. Die Erstellung des phonetischen Schemas geht der
Artikulation zeitlich ein wenig voraus, daher werden im Aussprachebuffer voriibergehend die
bereits bestehenden Teile des phonetischen Schemas gespeichert. Der Artikulator liest die
Teile nach und nach aus dem Buffer aus und erzeugt die konkrete AuRerung (overt speech),

das Endprodukt der Sprachproduktion.

Levelts Modell der Sprachproduktion hat, wie bereits erwahnt, vielen linguistischen Studien
als Grundlage gedient und zu zahlreichen wichtigen Einsichten verholfen. Dennoch sollte
nicht in Vergessenheit geraten: Es ist nur ein Modell. Insbesondere liegt der Fokus der
Untersuchung bei Levelt auf den Formulierer, die Prozesse im Subsystem Konzeptualisierer

werden hingegen nur recht vage beschrieben. Hier gibt es eine ganze Reihe von linguistischen
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Fragestellungen, die genauerer Untersuchung bediirfen. So bleibt unklar, welche Faktoren
die Informationsauswahl wihrend Makro- und Mikroplanung beeinflussen, hier sind sowohl
kulturelle, situativ bedingte als auch von den vorhandenen Sprachstrukturen getriebene
Einfliissse zu berticksichtigen. Dartiber hinaus ist denkbar, dass diese Faktoren nicht nur
Auswirkungen auf die Informationsauswahl, sondern auch die gesamte Wahrnehmung des
Sprechers, also die Informationsaufnahme haben. Dieser Prozess der Informationsaufnah-
me, welcher nicht nur sprachliche sondern insbesondere auch visuelle Informationen mit
einschliefst, ist nicht Teil von Levelts Modell. Somit macht das Modell keine Aussagen iiber
Wissensaufnahme, Selektion und Perspektivierung und kann fiir Untersuchungen iiber Spra-
che und Kognition nur als ein Ausgangspunkt dienen. Fragestellungen in diese Richtungen
wurden in jiingeren Forschungen zu Konzeptualisierungsprozessen bei Sprachproduktion

héufig untersucht und werden auch in den spéiteren Kapiteln dieser Arbeit aufgegriffen.

2.2 SPRACHE UND KOGNITION IN WIEDERGABEN VON BEWEGUNGSEREIGNISSEN

Um ein besseres Verstdndnis der kognitiven Prozesse bei Sprachproduktion und Sprach-
verarbeitung zu erlangen, wurden Bewegungsereignisse in den letzten Jahrzehnten haufig
als Forschungsobjekte verwendet. Sie bieten den Vorteil eines konkret beobachtbaren und
beschriebenen Korrelats: Durch gezielt gesetzte Stimuli kénnen konkret beobachtbare Zu-
sammenhénge zwischen sprachlichen Ausdrucksmustern und weiteren messbaren Grofen,
wie zum Beispiel Eigenschaften der Stimuli oder Blickbewegungen festgestellt werden. Wei-
terhin gibt es bereits ausfiihrliche sprachtypologische Forschungen zu Bewegungsereignissen,

auf denen bei der Untersuchung von kognitiven Prozessen aufgebaut werden kann.

In dem folgenden Abschnitt liegt der Fokus auf den Arbeiten von zwei einflussreichen For-
schern: Leonard Talmy und Dan I. Slobin. Talmy hat sich iiber Jahrzehnte hinweg mit Be-
wegungsereignissen beschaftigt (Talmy : 1975, 1983, 1985, 1991, 2000) und the lezicalization
patterns, spezifische Lexikalisierungsmuster des Bewegungskonzepts, entwickelt und sprach-
vergleichend erforscht. Slobin ist einer unter zahlreichen Linguisten, die Talmys Ansétze und
Sprachtypologie iibernommen und sie durch empirische Forschungen weiterentwickelt haben.
Mit seiner thinking for speaking Hypothese legt Slobin einen stérkeren Fokus auf die dyna-
mischen Denkprozesse wahrend der Sprachproduktion und bietet eine spezifische Methode

an, um unserer Kognition beziehungsweise dem Zusammenspiel von Kongnition und Sprache
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nachzugehen. Beide haben Bewegungsereignisse in sprachvergleichender Perspektive einge-
hend untersucht und entscheidend zum Verstdndnis der Einfliisse von Sprachstrukturen auf

die Kognition beigetragen.

2.2.1 Talmys Typologie: the lexicalization patterns

Um allgemeinen, sprachiibergreifenden Eigenschaften der konzeptuellen Strukturen in der
Kognition nachzugehen, greift Talmy auf die grundsétzliche Einteilung von Sprache in zwei
Untersysteme zuriick, die grammatische Struktur und die lexikalischen Formen?. Beide be-
sitzen ihm zufolge jeweils eigene, weitgehend unabhéngige semantische Funktionen auf der
kognitiven Ebene. Grammatische Elemente bilden einen konzeptuellen Rahmen fiir die lexi-
kalischen Bestandteile eines Konzepts, welche wiederum eine grofsere Rolle bei der Wieder-
gabe des Inhalts spielen. Wahrend lexikalische Formen eine nahezu unbeschrinkte Anzahl
semantischer Konzepte ausdriicken kénnen, sind die grammatischen Elemente in dieser Hin-
sicht deutlich eingeschréankter. Weiterhin kénnen sich verschiedene Sprachen in der Auspra-
gung der ,,grammatischen Semantik” moéglicherweise stark unterscheiden. Trotz dieser Ein-
schrankung ist die Grammatik wegen ihrer grundlegenderen Bedeutung Talmy zufolge der
entscheidende Faktor bei dem Aufbau kognitiver Konzeptstrukturen. Ausgehend von dieser
Erkenntnis hat Talmy die linguistischen Konstruktionen beziiglich rdumlicher Struktur und
der Bewegung eingehend erldutert, indem er die systematischen Verhéltnisse zwischen Se-
mantik und Strukturen der Syntax sprachiibergreifend erforscht und dadurch typologische

Muster und allgemeine Grundsétze erkannt hat.

2Talmy benutzt fiir die Unterscheidung zwischen grammatischen und lexikalischen Elementen quasi syn-
onym auch die Einteilung in ,closed class semantics” und ,,open class semantics”. Diese Ausdriicke entsprechen
nicht eins-zu-eins der (recht) strengen Unterteilung von Wortarten in ,closed word classes” und ,,open word
classes”, auch wenn es hier viele Parallelen gibt. So sind lexikalische Elemente typischerweise Wortstdmme
aus den ,open word classes” (wie Verben oder Nomen), wohingegen grammatische Elemente vorwiegend aus
Wortern der ,closed word classes” und anderen nicht-verdnderlichen Strukturen bestehen. Durch letztere
geht die ,grammatische Semantik” weit iiber die der ,closed word classes” hinaus, wie etwa durch Verbkon-
jugationen oder andere Flexionen.
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Semantische Bestandteile in Wiedergaben von Bewegungsereignissen

In seiner einflussreichen Theorie the lexicalization patterns (1985, 2000) hat Talmy ein von
der semantischen Ebene ausgehendes Schema fiir die Analyse der Wiedergaben von Be-
wegungsereignissen vorgestellt, in dem die fiir die Darstellung einer Bewegung relevanten
semantischen Bestandteile und ihre linguistischen Ausdrucksformen betrachtet werden. Als

ein Bewegungsereignis gilt hier3:

s - - | we treat a situation containing motion and the continuation of a stationary

location alike as a Motion event [...].” (Talmy : 2000 Vol. II, Seite 25)

Eine Beschreibung solch eines Bewegungsereignisses als Einheit enthalt nach Talmy haupt-
sachlich vier interne semantische Bestandteile, die Entitdt (FIGURE), weitere unbewegli-
che Objekte (GROUND), den Wegverlauf (PATH) und die Bewegung (MOTION), sowie
eins von zwei moglichen externen semantisch-relevanten Bestandteilen, die Art und Weise
(MANNER) oder die Ursache (CAUSE) einer Bewegung®*. Diese Bestandteile sind wie folgt

zu unterscheiden:

,The basic motion event consists of one object (the ‘Figure’) moving or located
with respect to another object (the reference-object or ‘Ground’). The ‘Path’
(with a capital P) is the course followed or site occupied by the Figure object
with respect to Ground object. ‘Motion’ (with a capital M) refers to the pre-
sence per se in the event of motion or location. Only these two motion states
are structurally distinguished by language. |...]. In addition to these internal
components a Motion event can have a ‘Manner’ or a ‘Cause’, which we analyse

as constituting a distinct external event.“ (Talmy : 1985, Seite 60-61)

In Abbildung 2.2 werden die strukturellen Beziehungen zwischen den sechs semantischen

Bestandteilen in einem Uberblick dargestellt. Auf der senkrechten Achse befinden sich die

3In Talmy (1985) wurde ein Bewegungsereignis als . ..] a situation containing movement or the mainte-
nance of a stationary location [...]” (Talmy : 1985, Seite 60) bezeichnet. Diese Definition wurde von einigen
Forschern als etwas unklar kritisiert (Zlatev & Yangklang : 2004). Im Jahr 2000 hat Talmy die Definition
eines Bewegungsereignisses in Bezug auf semantische Konzepte konkretisiert.

4In dieser Arbeit werden die von Talmy entworfenen Begriffe fiir Bewegungereignisse Figure, Ground,
Path, Motion, Manner und Cause iibernommen und zur Verdeutlichung in Grofsbuchstaben ausgeschrieben.
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Entitit (FIGURE)

Bewegung (MOTION)

/ \

Bewegungsart / Ursache Wegverlauf Lokalisierung
(MANNER / CAUSE) (PATH) (LOK)

GROUND-Objekte (GROUND)

Ausgangspunkt Referenzpunkt Ziel
(Source) (Landmark) (Goal)

ABBILDUNG 2.2: Die Beziehungen zwischen den semantischen Bestandteilen in Wiederga-
ben von Bewegungsereignissen

vier Hauptbestandteile in der Wiedergabe eines Bewegungsereignisses. Nach der oben gege-
benen Definition muss ein solches Ereignis eine von einer Entitdt durchgefiihrte Bewegung
oder eine eine Entitédt einbeziehende Lokalisierung enthalten. MOTION bezieht sich ent-
weder auf eine Bewegung von FIGURE oder eine Lokalisierung beziiglich eines anderen
Objektes.> PATH in einer solchen Bewegung oder Lokalisierung wird groftenteils in Bezug
auf GROUND definiert, dieser wiederum kann mehrere GROUND-Objekte wie etwa einen
Ausgangspunkt, einen oder mehrere Referenzpunkt/e und ein Ziel enthalten. Neben dem
bei Talmy zentralen Bestandteil PATH, kann eine Bewegungsdarstellung auch noch die se-
mantischen Bestandteile Art und Weise oder Ursache einschliefen. Diese Zusammenhénge
zwischen den semantischen Bestandteilen in der Représentation eines Bewegungsereignis-
ses bilden in Kombination mit ihren sprachspezifischen linguistischen Ausdrucksformen die

konzeptionelle Grundlage fiir Analysen von Beschreibungen solcher Ereignisse.%

®Im Falle einer Lokalisierung ohne Ortsverénderung wird auch von stationiirer Bewegung (stationary mo-
tion) gesprochen. Unter dem Begriff Bewegung versteht Talmy eine kontinuierliche translatorische Ortsver-
anderung, eine Definition die von Levinson durch die Miteinbeziehung von instantanen Ortsverédnderungen
erweitert wurde (siehe unten).

5Mit welchen linguistischen Komponenten diese Bestandteile ausgedriickt werden kénnen, wird spéter in
der Arbeit genau erldautert.
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MOTION und PATH

Ausgehend von der Fragestellung wie diese semantischen Bestandteile zum Ausdruck ge-
bracht werden, hat Talmy aus einer sprachvergleichenden Perspektive heraus eine Dichoto-
mie der semantischen Typologie der Beschreibungen von Bewegungsereignissen entwickelt,
welche er in seiner Arbeit the lexicalization patterns (Talmy : 1985, 2000) vorstellt. Hierbei
ist zunéchst anzumerken, dass eine bestimmte lexikalische Einheit in verschiedenen Spra-
chen unterschiedliche, moglicherweise auch gleichzeitig mehrere semantische Bestandteile
in einer Beschreibung eines Bewegungsereignisses darstellen kann. Talmy stellt allerdings
fest, dass MOTION grundsétzlich durch Verben kodiert wird, welche aber zusétzliche se-
mantische Informationen enthalten konnen. Er unterscheidet hier zwischen zwei typischen
MOTION-Verb-Arten: PATH- und MANNER-Verben. Die Grundlage fiir Talmys Dicho-
tomie ist nun die Beobachtung, dass innerhalb einer Sprache bei der Beschreibung von

Bewegungereignissen typischerweise nur eine dieser Verb-Arten verwendet wird:

,»#Any language uses only one of these types for the verb in its most characteristic
expression of Motion. Here, ‘characteristic’ means that: (i) It is colloquial in style,
rather than literary, stilted, etc. (ii) It is frequent in occurrence in speech, rather
than only occasional. (iii) It is pervasive, rather than limited, that is, a wide

range of semantic notions are expressed in this type.” (Talmy : 1985, Seite 62)

Entsprechend dieser Erkenntnis erstellt Talmy seine Dichotomie anhand des Kriteriums wie
PATH in einer Sprache ausgedriickt wird. In der Gruppe V-Sprachen (verb-framed langua-
ges: V-languages) wird PATH durch das Verb zum Ausdruck gebracht, das Verb vermittelt
MOTION mit PATH zugleich. Dazu gehéren zum Beispiel Franzosisch, Spanisch, Italie-
nisch, Tiirkisch, Arabisch und Japanisch.” In diesen Sprachen wird MANNER in einem
weiteren, typischerweise optionalen syntaktischen Element ausgedriickt, wie etwa in einem
Adjunkt. In der anderen Gruppe, den S-Sprachen (satellite-framed languages: S-languages),
wird PATH durch zu dem Verb zugehérige Satelliten formuliert, die vor allem Partikeln und

Affixe umfassen. Beispiele hierfiir sind Partikeln wie ‘out’, ‘down’, ‘up’ im Englischen oder

"Weitere Beispiele sind Galician und Portugiesisch (romanische Sprachen), Marokkanische-Arabisch und
Hebréisch (semitische Sprachen) in Slobin : 2003, Seite 163.
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wie die verbalen Partikeln ‘hin-/herein’; ‘hin-/heraus’, ‘auf-’; ‘ab’- etc. im Deutschen. Das
Verb enthélt die Informationen iiber MOTION und in der Regel MANNER oder CAUSE.
Zu dieser Gruppe werden zum Beispiel Englisch, Deutsch, Niederléndisch, Russisch und
Chinesisch gezihlt.® In Abbildung 2.3 ist der Unterschied zwischen diesen zwei Gruppen

mit einigen Beispielen dargestellt.

verb-framed:

FIGURE < MOTION PATH » GROUND MANNER/CAUSE
VERB

Beispiele:

Franzdsisch:  Un homme entre (ver, motion+rat) dans une maison.
Spanisch: Un hombre entra [verb, motion+pati) €N UNA Casa.
Japanisch: f) @% li ?E c: }\ 5 [Verb, Motion+Path]

satellite-framed:

FIGURE MOTION PATH GROUND MANNER/CAUSE

|

satellite (Partikel, Prafixe)

VERB <

Beispiele:

Deutsch: Ein Mann gehtpverb, Motion+Mannerp iN €in Haus hinein
[Préfix,Path]-

Englisch: A man walksverb, motion+Manner] INtO[praposition, path] & hOUSe.

Chinesisch: YT gé nanrén zOupverb, Motion+Manner] rl\J[Préposition, path] YT
jian fangzi.

ABBILDUNG 2.3: Kodierung von MOTION, PATH und MANNER/CAUSE in V-Sprachen

und S-Sprachen

FIGURE und GROUND

In der am Anfang dieses Abschnitts vorgestellten Definition eines Bewegungsereignisses

wird der rdumliche Zusammenhang zwischen FIGURE und GROUND bei einer Bewegung

8Dazu kommen noch Isldndisch, Schwedisch und Jiddisch (germanische Sprachen), Polnisch, Serbokroa-
tisch und Ukrainisch (slawische Sprachen), Finnisch und Ungarisch (finno-ugrische Sprachen) in Slobin :
2003, Seite 162. Das hier als S-Sprache eingestufte Chinesisch wird spéter nach anderer Perspektive auf-
grund der Sprachstruktur anders eingeordnet.
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oder Lokalisierung verdeutlicht. Nach Talmy konnen diese zwei semantischen Bestandteile
und deren Zusammenhang durch zwei Arten grammatischer Formen dargestellt werden:
Sie sind entweder zwei aufeinander bezogene Objekte, die durch Nomen in einem Satz
préasentiert werden, oder zwei Erscheinungen, deren Relation durch Haupt- und Nebensatz
in einem komplexen Satz ausgedriickt wird. Um Mehrdeutigkeiten bei der Identifikation
von FIGURE und GROUND, besonders bei reinen Lokalisierungen, zu vermeiden und sie
speziell beziiglich linguistischer Anwendungen bei der Konzeptualisierung zu unterscheiden,
hat Talmy diesen beiden semantischen Bestandteilen spezifische Definitionen in Bezug auf
Bewegungsereignisse gegeben. Hier fungieren GROUND-Objekte als mogliche unbewegliche
Referenzpunkte, beziiglich derer eine Lokalisierung oder Bewegung von FIGURE dargestellt

werden kann:

,The Figure is a moving or conceptually movable entity whose site, path, or
orientation is conceived as a variable the particular value of which is the relevant
issue. The Ground is a reference entity, one that has a stationary setting relative
to a reference frame, with respect to which the Figure's site, path or orientation

is characterized.” (Talmy : 2000, Vol. I, Seite 184)

Talmy diskutiert weiterhin ausfiihrlich, wie die Positionsbestimmung von FIGURE von An-
zahl und Beschaffenheit der GROUND-Objekte abhéngt. Je nach Komplexitit dieser Ob-
jekte konnen die zugehorigen rdumlichen Informationen in verschiedenen linguistischen Ein-
heiten auftreten oder auch auf mehrere Einheiten verteilt werden. Er erstellt ausgehend von
wesentlichen und abgeleiteten Referenzpunkten sowie weiteren Unterkategorien ein umfas-
sendes Schema, auf das hier jedoch nicht weiter detailliert eingegangen wird. Fiir derartige
Fragestellungen wird in dieser Arbeit eine alternative Theorie von Levinson als Grundla-
ge verwendet (siche Abschnitt 2.3). Diese Theorie bezieht nicht nur die Beschaffenheit der
GROUND-Objekte mit ein, sondern baut auf allgemeineren Betrachtungen zu Topologie
und Koordinatensystemen auf. Dadurch ist es moglich, direktere Verbindungen zwischen
der Kodierung von Raumausdriicken und den zugrundeliegenden kognitiven Prozessen in
der Sprachproduktion herzustellen, weshalb dieser Ansatz aus Sicht des Autors besonders
geeignet ist, um sprachiibergreifende Untersuchungen iiber Kognition und Sprache im The-

menbereich Raum durchzufiihren.
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Schliefslich gilt es noch die Relation zwischen GROUND und PATH zu beriicksichtigen. Wie
bereits aus der oben vorgestellten Definition hervorgeht hat Talmy den engen Zusammen-
hang dieser semantischen Bestandteile erkannt und diskutiert. So kénnen sowohl PATH in
Bewegungsereignissen als auch eine Lokalisierung von FIGURE ganz oder teilweise anhand
von GROUND-Objekten als Ausgangs-, Referenz- oder Zielpunkten definiert werden, wo-
bei deren geometrische Eigenschaften hier mehr oder weniger stark mit einbezogen werden

konnen.?

Im Folgenden werden die erlduterten Grundkategorien im Sinne von Talmy den weiteren

Ausfithrungen zu Grunde gelegt.

2.2.2 Slobin: thinking for speaking

In den letzten Jahrzehnten hat Slobin (Slobin : 1996, 2000, 2003, 2004, 2005, 2006, 2008)
sich intensiv mit Beschreibungen von Bewegungsereignissen und den dahinter stehenden
kognitiven Prozessen in typologischer, sprachvergleichender Hinsicht auseinandergesetzt. Er
iibernimmt hierbei wesentliche Ansétze von Talmy, insbesondere die Definitionen der und
den Fokus auf die relevanten semantischen Bestandteile. Slobin erweitert jedoch Talmys
Schema entscheidend und baut eine eigene Theorie mit starkerer Fokussierung auf die Ko-

gnition auf.

Er spricht hierbei den aktiven mentalen Prozessen bei der Sprachproduktion einen beson-
deren Status zu. Diese speziellen dynamischen Denkvorgédnge hat Slobin unter dem Begriff
thinking for speaking zusammengefasst, eine besondere Art von Denkvorgang, da die Denk-
prozesse wahrend der Konzeptualisierungsphase der Sprachproduktion durch verschiedene
morphosyntaktische und lexikalische Strukturen geprégt sind. Ob sich diese Einfliisse auch
auf unser Denken auflerhalb der Sprachproduktion auswirken oder nicht, ldsst Slobin zu-

néchst offen. Die Einfliisse von Morphosyntax und Lexikalisierung auf Prozesse von thinking

9Verschiedene Konstruktionen von GROUND unterscheiden sich beziiglich der Formen von Objekten
(zum Beispiel punkt-, linear-, planar-férmig, volumetrisch) sowie deren inneren Strukturen (Mehrteiligkeit,
qualitative geometrische Konfiguration).
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for speaking lassen sich in verschiedenen Ausdrucksformen erkennen, die Slobin als rhetori-
cal style (Slobin : 1996, 1997, 2000, 2002, 2004)'° bezeichnet hat. Rhetorical style spiegelt
die Unterschiede beim Beschreiben eines Ereignisses zwischen Sprachen sowie kognitiven
Verarbeiten wider und bietet somit im Riickschluss eine Moglichkeit fiir die Untersuchung

der thinking for speaking Hypothese.

Welche Prinzipien definieren also genau den rhetorical style? Slobin erwéhnt hier zwei ge-

trennt zu behandelnde Faktoren: Kulturelle Einfliisse und kognitive Aktivitét.

Kulturelle Aspekte konnen sehr umfangreich und bedeutsam sein, sie sind aber nicht das
Thema dieser Dissertation und werden im Weiteren keine zentrale Rolle spielen. Das Ziel
dieser Arbeit ist die Untersuchung der raum-zeitlichen Konzeptualisierung bei der Darstel-
lung von Ereignissen, genauer bei der sachlichen Wiedergabe von kurzen, einfachen gezeigten
Videoclips ohne weiteren Kontext (siehe auch Kapitel 3). In diesem Zusammenhang sind
kulturelle Einfliisse nur untergeordnet relevant und lassen sich nicht unmittelbar untersu-

chen.

Beziiglich der kognitiven Aktivitét schlagt Slobin ein einfaches Kriterium vor, welches fiir die
Auswahl vorhandener lexikalischer Elemente und moglicher morphosyntaktischer Konstruk-
tionen, also den rhetorical style, entscheidend ist: Den kognitiven Verarbeitungsaufwand. Je
einfacher eine sprachliche Konstruktion erarbeitet ist, das heifst die zugehorigem Lemmata
aus dem mentalen Lexikon aktiviert sind und das entsprechende morphosyntakische Schema
erstellt ist, desto hdufiger wird sie benutzt. Durch diesen Ansatz kann Slobin nicht nur die
Entstehung sprachspezifischer Muster erklaren, er vermutet auch, dass eben diese Préferen-
zen entscheidenden Einfluss auf unsere Wahrnehmung haben: Semantischen Bestandteilen,
welche wir ohne grofsen kognitiven Aufwand ausdriicken kénnen und somit auch oft verwen-
den, schenken wir auch besondere Aufmerksamkeit. Dies hat Slobin in seinen Studien zu

Frog, where are you? erwahnt:

s - -] frequent use of forms directs attention to their functions, perhaps even
making those functions (semantic and discursive) especially salient on the con-

ceptual level. That is, by accessing a form frequently, one is also directed to the

0Fin ausfiihrliches Beispiel fiir einen Vergleich zwischen Englisch- und Spanisch-Muttersprachlern befin-
det sich in Slobin : 2006, Seite 77.
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conceptual content expressed by that form.“ (Berman & Slobin : 1994, Seite 640)

Grundsétzlich lieffe sich eine Minimierung dieses Aufwandes auf zwei Arten durchfiihren:
Entweder werden Informationen, deren grammatische Kodierung zu aufwendig ist, aus der
preverbal message herausgefiltert, oder aber jahrelange Konditionierung beim Erlernen einer
Sprache hat uns beigebracht, Konzepte mit hohem kognitiven Verarbeitungsaufwand bereits
in der Konzeptualisierungsphase zu ignorieren, sie wiaren dann bereits in der preverbal mes-
sage nicht mehr enthalten. Letzterer Ansatz entspricht dem von Slobin vertretenen thinking

for speaking. Schematisch lassen sich diese Zusammenhénge wie folgt darstellen:

zugangliches morphosyntaktische
lexikalisches Inventar + Konstruktionen

~

Auswahl nach

1. Verarbeitungsaufwand

2. kulturelle Einflusse:
pragmatische Anwendungen
und Préferenzen

|

sprachspezifische Muster
(rhetorical style)

ABBILDUNG 2.4: Die Entstehung der sprachspezifischen Muster (rhetorical style)

Slobins Ansatz wirft auch ein neues Licht auf die von Talmy vorgeschlagene Einteilung von
Sprachen in S-Sprachen und V-Sprachen. Da der Verarbeitungsaufwand durch das gesamte
lexikalische Inventar und die dazugehdrigen moglichen morphosyntaktischen Konstruktio-
nen bestimmt wird, scheint ein typologisches Modell mit einer Einteilung von Sprachen in
zwei Kategorien anhand eines einzelnen Kriteriums, der Kodierung von PATH (the lezicali-
zation patterns), unzureichend zu sein, um Unterschiede auf der kognitiven Ebene zwischen

verschiedenen Sprachen zu verstehen. ! Fiir ein umfassendes sprachiibergreifendes Schema

"Dazu hat Slobin in seinem sprachvergleichenden, typologischen Forschungsprojekt fiir strukturelle und
rhetorische Préferenzen in fiinf Sprachen betont: ,, [...] typological characterizations often reflect tendencies
rather than absolute differences between languages. “ (Berman & Slobin : 1994, Seite 118)
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von rhetorical style muss die Gesamtheit der sprachlichen (und eigentlich auch kulturellen)
Strukturen betrachtet werden. Ein einfaches Beispiel fiir diese Notwendigkeit bietet etwa
Spanisch, eine V-Sprache. Hier dndert sich bei der Benutzung des Verbes entrar (eintreten)
in Abhéngigkeit von der zugehorigen Préposition die Perspektive des Sprechers: Durch die
Praposition a wird eine aufen liegende Position des Sprechers dargestellt, hingegen weist
eine Kombination mit der Prédposition en darauf hin, dass der Sprecher sich innerhalb des

Objektes befindet, welches betreten wird.

Des weiteren ergibt sich bei Talmys Typologie, welche westliche Sprachen sehr gut abbil-
det, bei anderen Sprachen noch ein weiteres Problem: Eine Einteilung einer Sprache nach
dem Wortstamm des Hauptverbes bei Beschreibungen von Bewegungsereignissen ist auf-
grund von morphosyntaktischen Besonderheiten nicht immer méoglich. Slobin gibt hierfiir
eine Reihe von Beispielen (Slobin : 2004, Seite 24-25). Das fiir diese Arbeit relevante ist das

1

der Serialverbkonstruktionen'?, welche auch im Chinesischen auftreten.

In einer Serialverbkonstruktion stehen eine Reihe von Verben ohne morphologische Markie-
rung hintereinander und funktionieren syntaktisch zusammen miteinander als ein Pradikat.
Jedes Verb ist aber grundsétzlich unabhéngig von den anderen und kann auflerhalb einer
solchen Konstruktion auch allein verwendet werden. In Serialverbkonstruktion lassen sich
MANNER und PATH durch zwei syntaktisch dquivalente Verben ausdriicken, eine Festle-
gung auf ein Hauptverb und eine entsprechende Einordnung in Talmys Schema ist nicht
moglich. Neben Serialverbkonstruktionen gibt es noch eine Reihe weiterer morphosyntak-
tischer Besonderheiten, die zu dhnlichen Problemen fiihren, wie etwa zweiteilige Verben
(bipartite verbs) oder Praverben. Zlatev und Yangklang haben daher vorgeschlagen, Talmys
Typologie um eine dritte Gruppe zu erweitern, die Slobin spéter als equipollently-framed
languages bezeichnet hat (Slobin : 2004).'3 Sie ist dadurch gekennzeichnet, dass MANNER
und PATH durch zwei (oder mehr) gleichwertige grammatische Formen (wie etwa zwei
Verben in Serialverbkonstruktionen) ausgedriickt werden. Dazu gehoren z.B. Niger-Congo,

Hmong-Mien, Sino-Tibetan, Tai-Kadai, Mon-Khmer, Austronesian (Zlatev und Yangklang :

12Genaue Definitionen und Strukturen der Serialverbkonstruktion werden spéter insbesondere im Chine-
sischen erldutert.

3In Slobin & Hoiting (1994) hat Slobin zwar die Zuordnung von Chinesisch zu einer S-Sprache kritisch
gesehen, er hat aber eine neue Einteilung zu einer komplexen V-Sprache vorgeschlagen. Im Jahr 2000 sprach
er von einem dritten Typ, der zwischen V-Sprachen und S-Sprachen liegt.
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2004, Seite 160) und Algonquian, Athabaskan, Hokan, Klamath-Takelman und Jaminjungan
Sprachen (Slobin : 2004, Seite 25).

equipollently-framed:

FIGURE MOTION PATH GROUND MANNER/CAUSE

!

VERB }
VERB

b J

A

VERB
Beispiel:
ChIHESiSChZ YI gé nél’lrél’l Zéu[\/erb’ Motion+Manner] rL\J[Verb’ Path] yleé_ll’l

fangzi

ABBILDUNG 2.5: Kodierung von MOTION, PATH und MANNER/CAUSE bei
equipollently-framed Sprachen

Um dieser Komplexitidt besser gerecht zu werden, schlagt Slobin fiir die Kodierung von
MANNER und PATH getrennte Betrachtungen vor. Statt einer bindren Zweiteilung fiir
die Kodierung von MANNER und PATH wie bei Talmy oder der Ubernahme der drei-
teilig gruppierten Typologie wie bei Zlatev und Yangklang hat Slobin unter diachroni-
scher, synchronischer und geographischer Perspektive eine graduelle Skala mit stark- und
schwach-hervorstehenden MANNER Sprachen (High-manner-salient languages und low-
manner-salient languages) zur Diskussion gestellt. Wie er in seiner Forschung gezeigt hat,
fiihrt eine grofte Anzahl der MANNER-Verben in einer Sprache zu einer feinen Abstufung
und hoher Benutzungshéufigkeit im Ausdruck von MANNER. Das wirkt sich auf den Spra-

cherwerb sowie die Sprachentwicklung bei Kindern aus, so Berman & Slobin:

A generalization that emerges from our study is that if a linguistic form is
highly accessible, its functional development may be accelerated.“ (Berman &

Slobin : 1994, Seite 624).

Fiir die Zusammenwirkung verschiedener Faktoren unter der Perspektive der MANNER-

Kodierung hat Slobin das Modell in der Abbildung 2.6 erstellt.
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linguistic processability
patterns

\ accessibility /
of manner
EXpressions attention to details
—
of manner
frequency lexical diversity
of manner “«—> of manner
encoding expressions
\ conceptual /
space for
manner

ABBILDUNG 2.6: Die Entwicklung zu einer Verstirkung der Komponente MANNER, (Slo-
bin : 2004, Seite 28)

2.3 RAUM IN SPRACHEN: LEVINSON

Bislang wurden in diesem Kapitel in Abschnitt 2.1 Levelt’s Modell zu den kognitiven Prozes-
sen bei der Sprachproduktion diskutiert und in Abschnitt 2.2 zunéchst Talmy’s Theorie zu
Lexikalisierungmustern bei Beschreibungen von Bewegungsereignissen und darauf aufbau-
end Slobin’s thinking for speaking Hypothese vorgestellt. In diesem Abschnitt wird nun ein
Ansatz zur Analyse von Raumausdriicken in Sprachen und den zugrundeliegenden kogniti-
ven Raumkonzepten dargelegt, wie er in Levinson (2003) ausfiihrlich beschrieben ist. Dieser
Ansatz nutzt bei der Diskussion von Bewegungsereignissen den von Talmy eingefiihrten und
von Slobin weiter verwendeten Begriffsapparat. Levinson geht allerdings bei seiner Analyse
von Raum in Sprachen iiber den Rahmen von Bewegungsereignissen hinaus und erstellt ein
allgemeines, sprachunabhéngiges Schema von Begrifflichkeiten, welche nicht nur zur Analyse
von Raumausdriicken in verschiedenen Sprachen sondern auch zur Untersuchung und sys-
tematischen Strukturierung der zugrundeliegenden kognitiven Konzepte verwendet werden

kénnen.

Fiir seine tiefgehende Untersuchung von Raum in Sprachen hat sich Levinson mit dem Aus-
druck von raumlichen Relationen sowie den zugrundeliegenden Raumkonzepten und zugeho-
rigen Konzeptmerkmalen auseinandergesetzt. Seine Analyse betrifft sowohl die rdumlichen
Relationen und Verteilungen zwischen den beteiligten Entitdten wie FIGURE, GROUND,

aber auch dem Sprecher oder Horer, als auch die Orientierungen einer Bewegung. Levinson’s
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Ansatz zur Beschreibung linguistischer Kodierungen von Raumstrukturen und den zugrun-
deliegenden Konzepten ist in drei Bereiche gegliedert, die rdumliche Struktur (topology),

Koordinatensysteme (frames of reference) und Bewegung (motion).

2.3.1 Topologie (topology)

Die Topologie bezieht sich auf das rdumliche Verhéltnis zwischen FIGURE und GROUND
bzw. ihre mittelbare oder unmittelbare Nahe. Ein wichtiges Forschungsobjekt in diesem
Zusammmenhang ist die in allen Sprachen vorhandene lokative Grundkonstruktion (BLC'),
welche als die grammatische Konstruktion definiert ist, die iiblicherweise als Antwort auf

eine Wo-Frage verwendet wird. Etwa im Englischen:

The cup is on the table - Subjekt — is — Préaposition — Objekt

Eine Untersuchung dieser Konstruktion erlaubt einen sprachiibergreifenden Vergleich zwi-
schen funktional gleichwertigen Elementen. Durch eine Analyse von Beschreibungen von
fiinfzig Szenen in elf Sprachen wurde eine sogenannte BLC' Hierarchie (The basic locative
construction hierarchy) konstruiert, welche die Wahrscheinlichkeit fiir die Benutzung der
BLC in Abhéngigkeit von bestimmten Eigenschaften der Relation zwischen FIGURE und
GROUND angibt (Kita & Dickey : 1998). In dieser Arbeit wurde festgestellt, dass die Be-
nutzung der BLC auf bestimmte Situationen beschriankt ist, welche sich durch inhérente
Eigenschaften von FIGURE und GROUND sowie ihre rdumliche Relation zueinander an-
hand spezifischer Kriterien unterscheiden lassen. In ihrer urspriinglichen Form ist die BLC
Hierarchie ein eindimensionales System, welches die Wahrscheinlichkeit der Benutzung der
BLC in Abhéngigkeit von semantischen Elementen aus verschiedenen Kategorien beschreibt,
welche in eine Reihe gestellt werden. Diese Form BLC Hierarchie ist zwar in einer groften
Menge Sprachen nachgewiesen worden, dennoch schligt Levinson vor, sie als effektive ,di-
mensionale Reduzierung‘ eines zugrundeliegenden multidimensionalen Systems mit meh-
reren semantischen Ebenen anzusehen. Die relevanten semantischen Kategorien sind (mit
sinkender Wahrscheinlichkeit der BLC Nutzung entlang der jeweiligen Skala) (Levinson et
al. : 2006, Seite 515):

e Close contact «<— Separation
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e Independent figure «+— Attached figure +— Part-whole configuration

e Contained figure <— Contained ground

e Inanimate figure or ground <— Animate figure or ground

e Relatively small figure compared to ground <— Relatively large figure

e Stereotypical relation between figure and ground <— unusual, atypical relation

e Canonical figure (three-dimensional physical object) <— two- or one-dimensional <—

negative space (or hole)

Als Beispiel fiir die Anwendung der BLC' Hierarchie fiihrt Levinson die zwei Szenen ,eine
Tasse auf einem Tisch® und ,ein Apfel auf einem Spief’ an. In beiden Féllen gibt es einen
engen Kontakt zwischen FIGURE (die Tasse/ der Apfel) und GROUND (der Tisch/ der
SpieR), allerdings handelt es sich bei dem zweiten Beispiel um eine untypische Raumrela-
tion zwischen den beteiligten Objekten. Daher ist die Wahrscheinlichkeit, die BLC' bei der

Beschreibung dieser Szene zu finden, in letzterem Fall deutlich geringer.

Die in der BLC Hierarchie aufgefiihrten semantischen Kategorien stellen jedoch ein stark
vereinfachtes Schema zur Erkldrung der BLC' Anwendung dar und schlieffen dabei insbeson-
dere die durch pragmatische und grammatische Faktoren entstehende zusatzliche Komple-
xitat aus. Sprachen verfiigen iiber unterschiedliche linguistische Mittel zur Darstellung der
BLC, wie etwa Adpositionen, Nominalpriadikate (oder auch Pradikatnomen in einem No-
minalsatz), Kasusmarkierungen oder Zustandsverben. Die Benutzung dieser Mittel hangt
nicht nur von semantischen, sondern auch von pragmatischen Faktoren ab: Wenn FIGURE
und GROUND in einem stereotypischen Verhéltnis erscheinen, wird zum Beispiel oft eine
gekiirzte Version der BLC angewendet, so kann auf die Frage ‘wo ist die Katze?’ etwa eine

abgekiirzte Antwort ‘In der Kiiche’ statt ‘Die Katze ist in der Kiiche’ gegeben werden.

Weiterhin sollte man laut Levinson bei Untersuchungen vom Einfluss der semantischen
Ebene auf die Benutzung der BLC' auch die grammatische Dimension mit einbeziehen. Es
gibt mit der BLC konkurrierende grammatische Konstruktionen, welche durch bestimmte

semantische Inhalte “angezogen” werden koénnen, insbesondere die statischen resultativen
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Konstruktionen, welche durch Handlungen entstehende Resultate ausdriicken. Diese Kon-
struktionen werden vermutlich dann bevorzugt verwendet, wenn FIGURE einen gebréuch-
lichen Gegenstand darstelllt und die beschriebene Szene einen Zustand zeigt, in den dieser
Gegenstand durch eine typische Handlung gelangen kann, wie etwa in dem obigen Beispiel
,ein Apfel auf einem Spief’, was in vielen Sprachen eher durch eine Konstruktion wie ‘Ein

Apfel wurde aufgespieRt’ beschrieben wird.!4

2.3.2 Koordinatensysteme (frames of reference)

Levinsons zweite Unterkategorie behandelt die Koordinatensysteme der raumlichen Be-
schreibungen und ist ein Schwerpunkt in der Forschung zu rdumlicher Kognition in Sprachen.
Er unterscheidet zwischen drei Untergruppen — inhérente (intrinsic), relative (relative) und
absolute (absolute) Koordinatensysteme, welche genutzt werden, um die zumeist horizon-
talen, rdumlichen Verhéltnisse in Bezug auf die Lokalisierung und Richtung (Ausrichtung
oder Bewegungsrichtung) von FIGURE und GROUND zu beschreiben. GROUND-Objekte
werden bei der Positionsbestimmung einer Entitat als Ankerpunkte des Koordinatensystems
verwendet, das heiflst, GROUND legt zusammen mit Koordinaten in einem Koordinatensys-

tem einen Bereich fest, in dem FIGURE zu finden ist.

- - |, once a figure object is removed in space from a relevant ground object
or landmark, it becomes pertinent to specify a direction, or angle, relative to
the landmark in which the figure may be found. Such angular or directional
specifications of location require some form of coordinate system.“ (Levinson et

al. : 2006, Seite 19-20)

Die drei Untergruppen unterscheiden sich grundlegend darin, ob ein inneres oder ein &ufseres
Orientierungskriterium zur Angabe von Raumpositionen verwendet wird. Bei relativen und
absoluten Systemen wird ein &ufseres Kriterium zur Beschreibung der rdumlichen Relatio-

nen zwischen FIGURE und GROUND benutzt, das jeweilig die auf dem eigenen Koérper

YFiir eingehende Analysen siehe Levinson et al. : 2006, Seite 516 — 526, hier werden anhand von Be-
schreibungen von acht Bildern in neun Sprachen die Anwendungen der BLC und anderer Konstruktionen
untersucht.
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basierende Achse des Betrachters beziehungsweise eine natiirlich definierte Richtung (etwa
eine Himmelsrichtung) als Koordinatenachse einsetzt. Bei inhdrenten Systemen hingegen
wird aus GROUND-Objekten (und eventuell deren inhérenten Richtungen) ein inneres Ori-
entierungskriterium abgeleitet und als eine Achse in die rdumliche Darstellung eingefiigt.
Dementsprechend kann sich eine Beschreibung in einem Koordinatensystem mit dufserem
Orientierungskriterium mit dem Standpunkt oder Blickwinkel des Betrachters d&ndern, wo-
hingegen eine Beschreibung in einem System mit innerem Kriterium unverdndert bleibt.
Je nachdem, welches Orientierungskriterium verwendet wird, entsteht eine bindre Relation
zwischen FIGURE und GROUND bei einem inhérenten und absoluten System oder eine
dreiseitige Relation zwischen FIGURE, GROUND und dem Betrachter bei einem relati-
ven System. Diese Tatsache bildet einen zweiten Unterschied zwischen den drei Systemen.
Eine kompakte Definition fiir diese drei Untergruppen von Koordinatensystemen wird im

Folgenden gegeben:

s - - |, the absolute frame depends on the antecedent fixing by community con-
sensus of arbitrary bearings, the relative frame depends on mapping the bodily
coordinates of the viewer onto the scene, and the intrinsic frame relies on desi-

gnating facets of a ground object.“ (Levinson et al. : 2006, Seite 541)

Nach diesem ersten Uberblick iiber die drei Untergruppen von Koordinatensystemen werden

diese im Folgenden noch genauer erlautert.

Inhirente Systeme

Inhérente Systeme bauen auf die Eigenschaften eines Objekts von GROUND auf. Ein als Teil
von GROUND definiertes Objekt wird nach bestimmten Mafsstdben in verschiedene Teile
oder Seiten eingeteilt. Zu den am meisten verwendeten Mafsstdben zédhlen zum Beispiel eine
schwerkraftorientierte Einteilung in Ober- und Unterseite, die Richtung eines Sinnesorgans,
funktionsbezogene Definitionen wie zum Beispiel die gewohnte Bewegungs- und Benutzungs-
richtung eines Objekts (etwa die Vorder- oder Hinterseite eines Fernsehers) und manchmal
auch kulturelle Konventionen oder bestimmte gesonderte Kennzeichnungen eines Objekts.
Eine solche Zuordnung ermoglicht es einem GROUND-Objekt, als Richtungsgeber einer

Koordinatenachse zu fungieren. Aufgrund verschiedener Kulturen, Sprachstrukturen und
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unterschiedlicher Eigenschaften von Objekten variieren jedoch die angewendeten Mafsstébe
und dementsprechend die Zuordnung von Sprache zu Sprache und von einem Objekt zu
einem anderen. In manchen Sprachen orientiert sich die Zuordnung z.B. an der Ausrichtung
des Objektes innerhalb eines festgelegten Rahmens, so kann man etwa im Deutschen von
Ober-, Unter-, Vorder- und Riickseite eines auf einer Fliche liegenden Wiirfels sprechen,
in anderen Sprachen hingegen orientiert sich die Zuordnung anhand intrinsischer geometri-
scher Strukturen des Objektes, einem Wiirfel konnen dann keine unterschiedlichen Seiten

zugeteilt werden, auch dann nicht, wenn er auf einer horizontalen Flache liegt.

Egal ob die Zuordnungen entsprechend logischen Gesetzen festgelegt sind oder nach eher
willkiirlichen oder zufélligen Regelungen vorgenommen werden, solange ein Punkt oder eine
Seite eines GROUND-Objekts als die Verankerung einer Koordinate festgelegt ist, kann man
davon ausgehend einen Winkel und eine Strecke abmessen, um die Position einer Entitdt zu
bestimmen. Trotz der vielfaltigen und unterschiedlichen Manifestationen werden inhérente
Systeme in vielen Sprachen genutzt, vermutlich sind sie (fast) universell. Auferdem sind sie

die von Kindern zuerst erworbenen und gebrauchten Systeme.!?

Relative Systeme

Relative Systeme stellen Systeme mit priméren und sekundéren Achsen dar. Der Ausgangs-
punkt des priméren Systems wird entsprechend der Blickrichtung des Betrachters festge-
setzt, die Achsen richten sich nach denen des menschlichen Korpers. Entsprechend dieses
Systems ergeben sich gewisse Richtungen und Absténde zwischen FIGURE, GROUND und
dem Betrachter in einer dreieckigen Relation. Als néchster Schritt wird das primére System
auf GROUND iibertragen. Hier gibt drei Umsetzungsarten, die Achsendrehung (rotation),
die Parallelverschiebung (translation) oder die Spiegelung (reflection), welche auch in Misch-
formen auftreten konnen. Dadurch entsteht ein sekundires Koordinatensystem, welches zur

Beschreibung genutzt wird.

'5Hier werde ich nicht niher auf diesen Punkt eingehen. Relevante Forschungen finden Sie in der von
Levinson zitierten Literatur Piaget und Inhelder : 1956, Johnston and Slobin : 1979 und Tanz : 1982
(Levinson et al.: 2006, Seite 542). Auferdem ist Guugu Yimithirr bis jetzt die einzige bekannte Ausnahme,
in der kein inhérentes System existiert (Levinson : 2003, Seite 93).
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,Relative systems involve the speaker’s coordinates (his or her own front /back/left /-
right), but in addition a secondary coordinate system mapped from the speaker’s
coordinate system onto the ground object. [...]. This secondary system may be
a rotation, translation or reflection of the primary coordinates, or even a mixture

of these.“ (Levinson et al. : 2006, Seite 543-544)

Durch die priméren Achsen werden die Richtungen zu FIGURE und GROUND festge-
setzt. Die verschiedenen Umsetzungsarten beim Ubergang auf das sekundire System und
die Blickrichtung des Betrachters konnen zu Mehrdeutigkeiten bei der Benutzung eines re-
lativen Systems fiithren. Der Nullpunkt des Koordinatensystems liegt auf dem Betrachter,
welcher nicht unbedingt ein Teilnehmer in dem Ereignis sein muss. Diese Methode wird oft
auf ein Objekt angewendet, das iiber keine eindeutigen Orientierungspunkte oder Seiten in

sich verfiigt, wie zum Beispiel ein Stein, eine Pflanze oder ein Apfel.

Durch die Ubertragung der inhiirenten Koordinaten des Betrachters auf GROUND besteht
ein Zusammenhang zwischen dem relativen und dem inharenten System mit dem Betrachter
als definierendes Objekt der Koordinatenachsen. Beide Systeme haben den Betrachter oder
Sprecher als Ausgangspunkt, sie unterscheiden sich jedoch durch die Platzierung des Koor-
dinatensystems. Im Falle des relativen Systems werden die Koordinaten von dem Betrachter
oder Sprecher auf GROUND iibertragen, bei dem inhdrenten System hingegen werden sie
direkt auf GROUND gesetzt. Sprachen, die das relative System verwenden, verfiigen ten-
denziell auch iiber das inhérente, das relative System wird von einigen Forschern als eine
Erweiterung des inhérenten angesehen. In diesem Fall verwenden Sprecher in beiden Sys-
temen unvermeidlich die gleichen lexikalischen Begriffe ‘vorne’, ‘hinten’; ‘links’ und ‘rechts’
zur Koordinatenangabe, in der Grammatik kann es aber erkennbare Unterschiede geben.
Beispielsweise ist im Englischen ein inhédrentes System in der Aussage ‘The car is to the
right’ erkennbar, indem der Sprecher mit der Korperachse des Horers als GROUND die
Region definiert. Hingegen wird ein relatives System durch ‘The car is right of the elevator’
zum Ausdruck gebracht, wobei die Region durch den Aufzug (the elevator) als GROUND

bestimmt wird.

Die drei Umsetzungsarten vom priméren auf das sekundire System werden in den Abbil-

dungen 2.7 bis 2.9 verdeutlicht.
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hinten

VORNE

rechts

ABBILDUNG 2.7: Die Achsendrehung (rotation) im relativen System

VORNE
VORNE

rechts

rechts

ABBILDUNG 2.8: Die Parallelverschiebung (translation) im relativen System

Absolute Systeme

Absolute Orientierungssysteme zeichnen sich durch die Existenz von allgmeingiiltig festge-
legten Richtungen aus. In der vertikalen ist diese Richtung durch die Schwerkraft univer-
sell vorgegeben (oben und unten), in der horizontalen sind die Moglichkeiten vielfaltiger.
Das in der westlichen Kultur vorhandene Standardbeispiel ist das unserer Bezeichnung von
Himmelsrichtungen nach Nord, Siid, West und Ost. In anderen Kulturen existieren ver-
gleichbare Konstruktionen, welche oftmals eine Richtung anhand markanter landschaftli-
cher Merkmale oder natiirlicher Ereignisse definiert, wie etwa ‘flussaufwérts’, ‘bergab’ oder
‘in Richtung des Monsun-Windes’. In dieser Hinsicht kénnen absolute Orientierungssyste-

me auch als ,Umwelt-orientiert’ bezeichnet werden (vgl. die Analyse der Sprache Tungag



31 2.3 Raum in Sprachen: Levinson

hinten
VORNE

rechts

TeC]'ltS

ABBILDUNG 2.9: Die Spiegelung (reflection) im relativen System

in Fast : 2013). Die landschaftlichen Merkmale werden hier jedoch nicht als Fixpunkt ei-
ner relativen Positionsbeschreibung genutzt, sondern lediglich als Ausgangspunkt zur De-
finition einer abstrakten Richtungsvorgabe. Wichtige Unterschiede zu dem uns bekannten

Himmelsrichtungs-System koénnen in folgenden Punkten liegen:

e Die notwendigen zwei Achsen von Richtungen in der Horizontalen miissen nicht zwangs-

laufig senkrecht aufeinander stehen.

e Die Orientierung der zwei Achsen zueinander (d.h. der Winkel zwischen ihnen) muss
nicht notwendig an jedem Ort der gleich sein. So sind Systeme vorstellbar in denen
die Richtung Nord-Siid etwa anhand des Verlaufs der Sonne am Himmel festgelegt ist,
die Richtung ‘bergab’ sich jedoch, etwa durch die Présenz eines zentralen Gebirges, je

nach Position verandert.

Die drei vorgestellten Systeme sind die wichtigsten Koordinatensysteme, die in Sprachen
eingebettet sind, allerdings haben nicht alle Sprachen alle drei Systeme zur Verfligung.
Aukerdem werden die einzelnen Systeme in verschiedenen Sprachen moglicherweise unter-
schiedlich hé&ufig und in verschiedenen Situationen genutzt. Das sorgt fiir linguistische Va-
riationen zwischen den Systemen, welche noch durch weitere interne Variationen innerhalb
der Systeme ergénzt werden. Eine Ubersicht iiber die wichtigsten Eigenschaften der Systeme

ist in Tabelle 2.1 gegeben.
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‘ inh&rent ‘ relativ ‘ absolut
Systematische Eigenschaften
beteiligte Argumente | FIGURE FIGURE, GROUND | FIGURE
und GROUND und die Blickrichtung | und GROUND
des Sprechers
raumliche Relation binér dreifach binar
Perspektive der Sprecher der Sprecher GROUND
(minimal) (maximal)
Achse GROUND Sprecher, GROUND GROUND
Ankerung (Fixpunkt | ein genannter Teil | Blickrichtung landschaftliche
des Koordinaten- von GROUND des Sprechers Erscheinungen
system)
Logische Eigenschaften
Orientierungs- Nein Ja Ja
gebunden
Bestandigkeit bei Ja Nein Ja
veranderter Blick-
richtung
Bestandigkeit bei Ja Nein Nein
Achsendrehung
Transitivitét Nein Ja Ja
Ursache von Formen des Verschiedene Umset- | Benennungen von
Variation Objekts zungen vom priméaren | einer Gesellschaft
auf sekundéres zu einer anderen
System

TABELLE 2.1: Systematische und logische Eigenschaften der drei grundlegenden Koordi-
natensysteme

2.3.3 Bewegung (motion)

Ausgehend von den bereits in Abschnitt 2.2.2 erklarten Schwierigkeiten, manche Sprachen
in Talmys Typololgie'® eindeutig zuzuordnen, hat Levinson vorgeschlagen, einen Schritt
zuriick zu gehen und die von Talmy definierten semantischen Bestandteile in Wiedergaben
der Bewegungsereignisse, insbesondere der Bestandteil MOTION, einer grundlegenden und

umfangreichen Untersuchung zu unterziehen.

16 Ahnlich wie Slobin hat Levinson ebenfalls auf die problematische Zuordnung von Serialverbkonstuk-
tionen und Koverben hingewiesen. In Levinsons Forschungsprojekten wurden Jaminjung und Warrwa als
Beispiele genommen, die nur iiber eine beschrénkte Anzahl von MOTION-Verben verfiigen und tiblicherweise
MANNER und PATH mit Koverben kodieren.
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MANNER

Zuerst hat Levinson MANNER genauer in den Blick genommen. Hier schldgt er vor, zwi-
schen reiner Bewegungsart (wie etwa ‘rennen’), Verschmelzungen mit einem Instrument/-
Fortbewegungsmittel (wie etwa ‘reiten’) und Verschmelzungen mit dem Medium, in dem
die Bewgung stattfindet (wie etwa ‘schwimmen’) zu unterscheiden. Diese verschiedenen Ar-
ten von MANNER werden nédmlich in verschiedenen Sprachen unterschiedlich ausgedriickt,
manche Sprachen haben spezielle Konstruktionen fiir einen der drei Fille. Beispielsweise
werden spezifische Postpositionen fiir Ereignisse in Bezug auf Wasser in Tiriyd verwen-
det, wiahrend Jaminjung hierfiir Koverben benutzt. Yéli Dnye verfiigt tiber MOTION-mit-
Werkzeug-Verben, die den Unterschied zwischen ,go by sailing a canoe‘ und ,go by punting
a canoe’ wiedergeben. In Arrernte werden Adjunkte fiir die Ausdriicke eines Mittels benutzt,
zum Beispiel ,go in air‘ und ,go in water‘ stehen jeweils fiir fliegen und schwimmen (Levinson
et al. : 2006, Seite 530). Diese Sprache besitzt ebenfalls eine morphosyntaktische Kodierung
von Geschwindigkeit in einem Suffix, was ein Gegenbeispiel fiir die von Talmy formulierte
These darstellt, dass Geschwindigkeit nie morphosyntaktisch kodiert ist (Levinson et al. :
2006, Seite 531). Ein wirklich schliissiger Hinweis darauf, dass diese Unterteilung von MAN-
NER typologisch relevant ist, wiren jedoch Beispiele, bei denen innerhalb einer Sprache
diese verschiedenen MANNER Arten in unterschiedlichen morphosyntaktischen Elementen

kodiert wiirden. Solch ein Fall ist dem Autor nicht bekannt.

MOTION

In Bezug auf MOTION hat Levinson zunéchst die haufig gemachte Annahme untersucht,
dass MOTION als eine kontinuierliche Ortsverdnderung (translocation) wahrgenommen und
kodiert wird. Die Ortsverdnderung wird als ein duratives Ereignis gesehen, sie umfasst eine
spassage through an indefinite series of points in space over time* (Levinson et al. : 2006,

Seite 18). Dieser Ansatz verkniipft MOTION unmittelbar mit der Konzeption von Zeit:

»|- - -] motion will be conceived of as translocation, that is, as durative displace-
ment of the figure along a continuous trajectory over time. This view entails a
certain Aktionsart or inherent temporal structure, with predictions about inter-

actions with time adverbials and aspect.” (Levinson et al. : 2006, Seite 531)
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Die Aktionsart eines Verbes enthélt jedoch nicht immer eine durative Eigenschaft. In einer
ganzen Reihe von Sprachen existieren MOTION-Verben, welche eine Bewegung als punk-
tuelle Positionsénderung kodieren. Dieses legt nahe, dass eine Bewegung auch als eine reine
riumliche Zustandsinderung (change of locative state) ohne Ubergangsphasen angesehen
werden kann. Fiir Verben dieser Art ist der Bewegungsablauf und die Trajektorie und somit
auch PATH irrelevant, weiterhin scheinen gleichzeitige Kodierungen der GROUND-Objekte
Ausgangspunkt (Source) und Ziel (Goal) sowie mit MANNER unwahrscheinlich. Ein Bei-
spiel hierfiir sind die MOTION-Verben ‘enter’ und ‘descend’ in Yukatek. Innerhalb dieser
Kategorie der nicht-durativen Bewegung fithrt Levinson zwei Untergruppen ein, die Ande-
rung des Standorts (change of location) und die Anderung des rdumlichen Verhiltnisses
(change of locative relation). Die Tatsache, dass eine Anderung des raumlichen Verhiltnis-
ses in einigen Sprachen (Japanisch, Tzeltal) wie eine Bewegung kodiert werden kann, ist
emprisch nachgewiesen (Kita, 1999), ebenso gibt es klare Hinweise darauf, dass in solchen
Sprachen die Positionsénderung, nicht die Trajektorie das auf der Konzeptualisierungsebene
relevante Merkmal ist. Ausgehend von diesen Erkenntnissen hat Levinson eine alternative
Einteilung der Konzeptualisierung von Bewegungsereignissen vorgeschlagen, welche in Ab-

bildung 2.10 verdeutlicht wird:

Change of locative state

/\

non-durative durative
change of location change of locative relation translocation

ABBILDUNG 2.10: Trichometrie der Konzeptualisierung von Bewegeungsereignissen (Le-
vinson et al. : 2006, Seite 532)

Innerhalb einer Sprache kann die Kodierung von MOTION sehr vielfaltig sein, so kénnen
etwa verschiedene semantische Kategorien von MOTION-Verben auftreten, wenn es auch
sein kann, dass eine semantische Kategorie die vorherrschende bei der Beschreibung von Be-
wegungsereignissen ist. Weiterhin kénnen sich die Verben der verschiedenen semantischen
Kategorien auch syntaktisch unterscheiden. Es gibt hier eine Vielfalt von moglichen semanti-
schen Kategorien und grofe Unterschiede zwischen verschiedenen Sprachen. Es ist daher na-

heliegend, die Untersuchung der MOTION-Kodierung auf die semantischen Kategorien der
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MOTION-Verben in Sprachen zu konzentrieren, wobei hier mit dem Begriff MOTION-Verb
alle Bewegungsverben inklusive MANNER- und PATH-Verben gemeint sind, und nicht wie
bei Talmy im engeren Sinne nur neutrale Bewegungsverben wie etwa ‘sich bewegen’. Dazu ist
es hilfreich in jeder Sprache genau zu untersuchen, welche Kategorien von MOTION-Verben
auftreten, welche Verben wie zuzuordnen sind und wie sich diese syntaktisch unterscheiden.
Levinson gibt hier als Beispiel eine Einteilung der MOTION-Verben in Arrernte in drei Kate-
gorien an: deiktische Verben mit drei Argumenten, orientierte Verben mit zwei Argumenten

und MANNER-Verben mit einem nominalen Argument.

Zu der Variabilitdt der MOTION-Kodierung tragt neben der semantisch-kategorialen und
den dazugehorigen syntaktischen Faktoren der MOTION-Verben die morphologische Ebene
ebenfalls bei. Zum Beispiel verfiigt Arrernte iiber flinfzehn Suffixe, die vielseitige Bedeu-
tungen zur Kodierung von zugehoriger Bewegung (associated motion) ausdriicken konnen.
Aufser mit deiktischen MOTION-Verben sind sie mit allen Arten von Motion-Verben und
sogar auch mit Nicht-MOTION-Verben kombinierbar. Hier wird eine Téatigkeit im Verb
kodiert und eine dazugehorige Bewegung dann im Suffix ausgedriickt. Abhéngig von dem
Suffix kénnen so Bedeutungen wie etwa ,do VERB while coming‘, ,do VERB while going
downwards‘ oder ,do VERB hurriedly and go back* entstehen (Levinson et al. : 2006, Seite
534). In Yéli Dnye andererseits werden Portmantean-Morpheme zur Kodierung von zuge-
horiger Bewegung genutzt. Diese Morpheme kénnen gleichzeitig auch als Tempus-, Modus-,

Aspekt-, Person- und Numerus-Markierungen fungieren.

PATH und GROUND

Wiéhrend bei Talmy die Kodierung von PATH und GROUND als voneinander unterscheid-
bar gilt, spricht Levinson iiber einen stérkeren Zusammenhang dieser beiden Bestandteile.
In vielen Sprachen haben die Kodierungen von Ausgangspunkt und Ziel entscheidenden
Einfluss auf die Feststellung der Richtung einer Bewegung, also auf PATH. Talmy hat die
verbale Ausdrucksform von GROUND in allen Sprachen ausgeschlossen und die GROUND-
Kodierung als ein Element gesehen, das hauptséchlich im Hintergrund auftritt. Levinson
hat hierzu Gegenbeispiele gefunden, wie etwa das (ungewohnliche) Verb jenter’ im Eng-
lischen, das zwar keinen spezifischen Teil von GROUND beinhaltet, aber dessen nachfol-

gende Benennung verlangt und somit selbst Teil der GROUND-Kodierung ist, oder auch,
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noch deutlicher, Verben wie ,cross-over-hill‘ in Yéli Dnye, welche einen spezifischen Teil von
GROUND beinhalten. Ausgehend davon, dass MOTION-Verben in vielen Sprachen kei-
ne durative Semantik besitzen und Via-Informationen (Informationen iiber Referenzpunkte
auf dem Weg) nur selten zur Wegkodierung verwendet werden, hat Levinson die Untersu-
chung der GROUND-Kodierung auf Ausgangspunkt und Ziel gerichtet und dafiir eine neue
Typologie vorgeschlagen (sieche Abbildung 2.11).

GROUND-Kodierung

_— | T

Verb-coding Both Verb and NP-coding NP-coding

/\

Zero-NP-coding  General Marker on NPs

ABBILDUNG 2.11: Typologie der GROUND-Kodierung (Levinson et al. : 2006, Seite 536)

Die GROUND-Objekte werden hierbei immer in einer Nominalphrase benannt, allerdings
kann ihre Kennzeichnung als Ausgangspunkt oder Ziel durch Verben, Markierungen in-
nerhalb der Nominalphrase oder beides kodiert werden. Eine in westlichen Sprachen sehr
gangige Konstruktion ist die Kennzeichnung in der Nominalphrase unabhéngig vom Verb
durch eine entsprechende Adposition oder Kasusmarkierung, wie zum Beispiel in dem Satz
‘a man is running to a house’ im Englischen (NP-Coding). Weiterhin gibt es auch Spra-
chen, die diese Kennzeichnung sowohl im Verb als auch ein zweites Mal redundant in der
Nominalphrase durchfiihren, was etwa dem englischen Satz ‘a man enters into a house’
entspréiche, der allerdings nicht die préferierte Form ist. Solche Konstruktionen treten et-
wa im Arrernte auf. Unter reiner Verb-Kodierung versteht man Konstruktionen, in denen
die Kennzeichnung eines GROUND-Objektes als Ausgangspunkt oder Ziel in der Nominal-
phrase iiberhaupt nicht auftritt (Zero-NP-Coding, zum Beispiel in Yéli Dnye) oder aber die
Kennzeichnung in der Nominalphrase keine Unterscheidung beziiglich Ausgangspunkt und
Ziel zuldsst (General Marker on NPs, zum Beispiel in Tzeltal oder Yukatek), eine solche all-
gemeine Markierung fiir Nominalphrasen existiert zum Beispiel im Englischen, Deutschen
und Chinesischen nicht. Diese Unterscheidung muss dann von der Semantik des Verbes

herriihren, Zero-NP Coding entspricht hier etwa dem englischen ‘a man enters a house’.
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Schlieflich bleibt noch festzustellen, dass in vielen Sprachen starke Beschrankungen der
gemeinsamen Ausgangspunkt-Ziel-Kodierung in einem Satz bestehen. Folgende Faktoren

scheinen zu einer Unterdriickung einer gleichzeitigen Nennung zu fithren:

e Verb-Kodierung von GROUND

nicht-durative MOTION Verben (semantisch)

e sprachspezifische grammatische Eigenheiten

pragmatische Diskursregeln (kulturell)

2.3.4 Fazit

Mit Hilfe von Levinsons grundlegenden Betrachtungen {iber Raum in Sprachen lassen sich
sprachliche Raumausdriicke systematisch untersuchen und einordnen. Insbesondere ist es
moglich, durch sprachvergleichende Studien Gemeinsamkeiten und Unterschiede in Raum-
ausdriicken verschiedener Sprachen anhand eines einheitlichen Systems zu analysieren und
dadurch Riickschliisse auf die raumliche Konzeptualisierung zu ziehen, welche in den verwen-
deten Raumkonzepten sprachlich zum Ausdruck kommt. Hierbei kénnen sprachstrukturell
bedingte Effekte zu Tage treten, welche die Vielfaltigkeit an morphosyntaktischen Konstruk-
tionen, semantischen Verschmelzungen und eigenen grammatischen Regeln oder Strukturen

der verschiedenen Sprachen widerspiegeln.

Im weiteren Verlauf dieser Studie werden in Kapitel 4 Raumkonzepte in Beschreibungen von
Bewegungsereignissen in den Sprachen Englisch, Deutsch und Chinesisch untersucht werden.
Hierfiir werden die in diesem Abschnitt vorgestellten Konzepte herangezogen. In Kapitel 4
wird eine Systematisierung von verschiedenen Raumkonzepten eingefiihrt, welche auf Le-
vinsons grundlegender Systematisierung der Koordinatensysteme beruht, insbesondere auf
Unterscheidungen anhand der gewdhlten Ankerpunkte und der Beschreibungsperspektive.
Hier sind besonders inhérente, also rein auf GROUND basierende Systeme von relativen,
also Systemen, welche die Perspektive des Sprechers mit einbeziehen zu unterscheiden. Ab-
solute Systeme werden in diesem Abschnitt keine Rolle spielen, da sie in den empirischen

Daten nicht vorkommen.
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Aus Levinsons Ausfiithrungen und Prézisierungen zu den semantischen Bestandteilen in Be-
schreibungen der Bewegungsereignisse ist insbesondere der enge Zusammenhang von PATH
und GROUND hervorzuheben. PATH stellt den zentralen Bestandteil fiir die Untersuchung
von Raumkonzepten in Bewegungsereignissen dar und ist auf konzeptueller Ebene in vielen
Féllen nicht von GROUND trennbar, da viele Moglichkeiten der Beschreibung von PATH

gleichzeitig eine Kodierung von GROUND verlangen.

Nach dieser Diskussion iiber Raum in Sprachen werden im folgenden Abschnitt grundlegen-
de Uberlegungen zur Kodierung von Zeit in Sprachen vorgestellt und ein Begriffsapparat
eingefiihrt, mit dessen Hilfe in den spéteren Kapiteln dieser Arbeit Zeitausdriicke analysiert

werden.

2.4 ZEIT IN SPRACHEN: KLEIN

Zeit ist ein wesentlicher Teil menschlicher Kognition, sie ist in wohl allen menschlichen
Kulturen in irgendeiner Form prasent. In unterschiedlichen Kulturen oder Wissenschaftsbe-
reichen existieren jedoch verschiedene Zeitbegriffe, welche sich teilweise stark voneinander
unterscheiden. Unabhéngig von diesen verschiedenen Auspridgungen besteht dennoch auf
fundamentaler Ebene eine Grundstruktur der Zeit, welche allen Zeitbegriffen gemeinsam

ist, the Basic Time Concept (BTC, Klein : 1994, 2009):

Die Zeit ist aufteilbar in einzelne Zeitspannen (segmentability), diese konnen einander (kom-
plett oder teilweise) enthalten (inklusion) oder in geordneter Reihenfolge zueinander stehen
(linear order). Zwischen nicht-iiberlappenden Zeitpsannen bestehen Absténde, welche kurz
oder lang sein konnen (prozimity). Weiterhin besitzen einzelne Zeitspannen eine Dauer (du-
ration), aber keine qualitative Eigenschaften (lack of quality) und es gibt eine ausgezeichnete

Zeitspanne, die Origo, welche das “jetzt” beschreibt.!”

Entsprechend dieser Grundstruktur kann Zeit als eine aus verschiedenen Zeitspannen be-
stehende Struktur angesehen werden. Die Zeitspannen bilden miteinander eine tempora-

le Reihenfolge (mit oder ohne Uberlappung) oder eine parallele Struktur und enthalten

17 Ausfiihrliche Erlauterungen siehe Klein : 1994, Seite 61 — 63 und Klein : 2009, Seite 22 - 25.
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moglicherweise weitere untergeordnete Zeitintervalle. Somit geht die Komplexitéat zeitlicher
Strukturen weit iiber die drei grundlegenden Relationen — vor, in und nach'® hinaus, welche
nur die mogliche Inklusion und lineare Reihenfolge beriicksichtigen. Sprachlich lassen sich
Dauer einzelner und Relationen zwischen Zeitspannen durch grammatische Kategorien wie
Tempus und Aspekt sowie lexikalische Elemente wie temporale Adverbien festlegen, teil-
weise werden sie jedoch auch durch den Kontext bestimmt. Hierfiir steht eine Vielzahl von
verfeinerten temporalen Relationen zur Verfiigung, zum Beispiel sofort nach, kurz vor, eine
Weile nach usw. Die sechs am héufigsten benutzten Elemente fiir die Zeitkodierung sind
Tempus, Aspekt, Aktionsarten, temporale Adverbien, temporale Partikeln und pragmati-

sche Grundsatze.

In vielen Sprachen kommt Verben bei der Kodierung von Zeit eine besondere Rolle zu.
Dabei sind es die Aktionsarten, d.h. die den Verben aufgrund ihres lexikalischen Inhalts
inhérenten temporalen Eigenschaften, in denen die temporalen Strukturen der dargestellten
Situationen zum Ausdruck kommen. Dariiber hinaus kénnen grammatische Kategorien der
Verben eine explizite temporale Struktur hinzufiigen, hier sind insbesondere die temporale
Einordnung der Situation durch Tempus und die Betrachtungsweise der ,inneren‘ zeitlichen
Struktur einer Situation durch Aspekt von Bedeutung. Neben grammatischen Kategorien
der Verben konnen lexikalische Elemente wie temporale Adverbien und temporale Partikeln
ebenfalls diese beiden Funktionen ausiiben, in einigen Sprachen ohne Tempus- oder gramma-
tikalisiertes Aspektsystem iibernehmen sie diese Funktion vollstdndig, in anderen Sprachen
stellen sie gewissermafsen funktionale Alternativen bzw. Ergénzungen zur grammatischen

Kodierung dar.

Wie entstehen zeitliche Zusammenhinge

Bis auf bestimmte Félle wie Aktionsarten von Verben, temporale Adverbien oder Partikeln
geben lexikalische Inhalte linguistischer Einheiten alleine typischerweise keine zeitlichen In-
formationen wieder, d.h. sie haben keine inhdrenten temporalen Eigenschaften und keine

direkte Verbindung mit der Zeitstruktur und kénnen somit als ,zeitlos’ bezeichnet werden.

18Eingehende Darstellungen in Klein : 1994. Seite 63 — 65.
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VERBEN

lexikalische Kategorie | | grammatische Kategorie

l

Aktionsarten Tempus Gramm. Aspekt
i Zeitliche Einordnung Aspekt E
l' I

TEMPORALE ADVERIEN
TEMPORALE PARTIKELN

(nicht-verbale lexikalische
Gesamtzeitstruktur Elemente der Zeitkodierung)

ABBILDUNG 2.12: Mittel zur Kodierung von Zeit

Inhdrente Zeitstruktur Explizite Zeitstruktur

Ein einfaches Beispiel stellt der Satz ‘ich stehe in der Béckerei an’ dar. Die Mehrzahl der le-
xikalischen Inhalte ist zeitlos und besitzt keine intrinsischen temporalen Eigenschaften wie
Dauer, Abgrenzung oder Endung, somit besteht kein zeitlicher Zusammenhang zwischen
einzelnen zeitlosen lexikalischen Inhalten. Erst durch die Kombination mit den oben auf-
gefithrten grammatischen oder lexikalischen Mitteln zur Zeitkodierung innerhalb einer Au-
Berung wird ein zeitloser lexikalischer Inhalt mit einer Zeitspanne in Verbindung gebracht,
welche wiederum mit anderen Zeitspannen (und dem mit ihnen verbundenen lexikalischen
Inhalt) in Zusammenhang stehen kann. Dadurch wird der nun in Zeitspannen eingebettete
lexikalische Inhalt als eine Situation mit bestimmten temporalen Figenschaften dargestellt.
Somit entsteht erst durch die Kombination von grammatischen Elementen oder speziellen
linguistischen Einheiten, wie etwa temporalen Adverbien oder Partikeln, mit zeitlosen lexi-
kalischen Inhalten eine komplexe Zeitstruktur, in der es dann moglich ist, eine vorgebrachte
Situation mit anderen Situationen in einen zeitlichen Zusammenhang zu bringen. Um die
Zeitstruktur und die temporalen Eigenschaften einer Situation zu analysieren, ist die Er-
orterung der Relationen zwischen drei grundlegenden Zeispannen erforderlich. Diese drei

Zeitspannen sind (Klein : 2009, Seite 46)'9:

9Tn dieser Arbeit werden die Abkiirzungen TT, TU und TSit angewendet.
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,» - the time of utterance (TU): the time at which the utterance is expressed
- the topic time (TT): the time about which something is asserted (or asked)

- the time of the situation (TSit): the time at which the situation obtains or occurs”

Die TU ist die Zeitspanne, in der die Aukerung vorgebracht wird. Die TSit ist die Zeit-
spanne, iiber die sich eine beschriebene Situation erstreckt. Und die TT ist die Zeitspanne,
auf die sich die konkrete Behauptung bezieht. Hier spielt die von Klein vorgenommene Ein-
fithrung der TT eine wichtige Rolle und grenzt Kleins Analyse von klassischen Ansétzen
ab. Wie unten noch genauer erldutert werden wird, ist T'T iiber Tempus oder temporale
Adverbien mit TU und iiber den grammatikalisierten Aspekt oder temporale Partikeln als
Aspektmarkierungen mit TSit verbunden. Somit stellt T'T den entscheidenden Faktor bei
der Einbettung eines zeitlosen lexikalischen Inhalts in eine Zeitstruktur, also dessen Um-
wandlung zu einer zeitgebundenen Situation dar und bildet den zentralen Ansatzpunkt der
temporalen Strukturanalyse. Im Folgenden werden die temporalen Relationen zwischen die-
sen drei Zeitspannen mit besonderem Augenmerk auf die zentrale Zeitspanne T'T genauer

ausgefiihrt.

2.4.1 TT, TU und TSit

TT ist eine vom Sprecher gewihlte Zeitspanne, {iber die aus einem konkreten Anlass eine
Behauptung aufgestellt wird. Grundsétzlich kann jedes beliebige Zeitintervall als TT defi-
niert werden, allerdings ist eine solche Zuordnung nur sinnvoll, wenn das Zeitintervall auch
zu dem zu vermittelnden lexikalischen Inhalt passt. So wiirde es zum Beispiel keinen Sinn
ergeben, die Aussage ‘Faust ist eines der wichtigsten Werke von Goethe’” auf eine Zeitspan-
ne vor das Jahr 1770 zu beziehen. Wichtig ist, dass T'T nicht mit TSit {ibereinstimmen
muss. Der beschriebene Sachverhalt kann sich auf weitere Zeitspannen vor oder nach der

TT erstrecken oder auch auf die TT begrenzt sein.
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Verhaltnis von TT zu TU: Tempus

Das Verhiltnis zwischen TT und TU wird durch Tempus?® dargestellt. Um eine temporale
Relation zwischen zwei Zeitspannen zu definieren, wird gewohnlich eine Zeitspanne davon
als Bezugspunkt gewdhlt. Ein Bezugspunkt kann deiktisch, anaphorisch und kalendarisch

t22, welches mit der

festgesetzt werden.?! Tempus nimmt meistens TU als den Fixpunk
traditionellen Perspektive iibereinstimmt, und bringt T'T in Verbindung mit TU. Daher

werden Tempora als deiktische temporale Relationen angesehen.

Verhaltnis von TT zu TSit: Aspekt

TT steht aukerdem in Verbindung mit TSit und fungiert somit auch als der Verkniip-
fungspunkt zwischen TU und TSit. Dadurch hat TSit eine indirekte Verbindung mit TU,
allerdings ist ihr Zusammenhang nur bezugnehmend auf TT. TSit ist eine Zeitspanne, de-
ren Umfang aus dem urspriinglichen lexikalischen Inhalt, aus der Art und Weise, wie dieser
lexikanische Inhalt und T'T miteinander zusammenhéngen, sowie aus temporalen Adverbien

oder Partikeln abgeleitet wird.

20Unter klassischer Perspektive zeigt Tempus die temporalen Relationen zwischen TSit und TU. Dabei
funktioniert die TU als der Fixpunkt, dessen zeitliches Verhéltnis zu TSit durch die drei wesentlichen
Tempora das Prateritum, Présens und Futur jeweils als vor, in oder nach der TU bezeichnet wird. Das Drei-
Relationen-Verfahren fiir Tempus hat einen alten aber unbekannten Ursprung. Bereits im Jahr 1886 hat Paul
es in seinem Buch Prinzipien der Sprachgeschichte (Paul, 1886) aufgegriffen . Diese Analyse wurde nach etwa
sechzig Jahren von Reichenbach tibernommen und durch seine einflussreiche Theorie iiber die semantische
Analyse des Tempus erweitert (Reichenbach, 1947). Er hat in dieser Arbeit drei verschiedene Punkte und
zwei Relationen der Anordnung in Zeit definiert. Die Grofbuchstaben S, R und E stehen als Abkiirzungen
fiir die drei Zeitpunkte point of speech, a point of reference und the event. Die zwei Relationen sind die
Vorzeitigkeit und Gleichzeitigkeit, die jeweils mit — und , in der Analyse gekennzeichnet werden (Reichenbach
: 1947, Seite 296). Der Begriff a point of reference fiir die dritte Zeitspanne ist dann der bekannteste, auch der
allermeist angenommene und ausgearbeitete Vorschlag geworden. Aufgrund der unklaren und beschrankten
Definition (R ist die Zeitspanne eines anderen Ereignisses) lédsst sich R jedoch in manchen Zeitstrukturen
oder —verhaltnissen nicht genau definieren. Daher hat Klein in seinem Buch Time in language den Zeitpunkt
R gestrichen und die TT eingefiihrt. Die Begriffe TU und TSit sind deckungsgleich mit S und E.

2! Ausfiihrliche Erkliarungen der dementsprechend entstehenden deiktischen, anaphorischen und kalendari-
schen temporalen Relationen finden Sie in Klein (1994, Seite 66 — 70). Diese drei Arten Relationen beziehen
sich allerdings nur darauf, wie ein Bezugspunkt in einer temporalen Relation festgelegt wird. Dieser Umstand
hat keinen Einfluss auf das Verhéltnis von TT zu TU sowie zu TSit.

22Das ist jedoch nicht die einzige Moglichkeit. In geeigneten Situationen, wie etwa im Rahmen einer
léngeren Erzdhlung oder auch in Nebensatzkonstruktionen, kénnen auch andere Zeitspannen als die TU
als Fixpunkt fungieren. Fiir Beschreibungen von zusammenhangslosen Einzelsituationen jedoch die TU der
gebriuchlichste Fixpunkt.
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Das Verhéltnis zwischen TT und TSit wird hier durch den Aspekt festgelegt, Sprachen
kénnen iiber grammatikalisierte oder lexikalische Aspektmarkierungen verfiigen. Prinzipi-
ell lassen sich alle definierbaren temporalen Relationen in Aspekte umwandeln, allerdings
unterscheiden Sprachen hauptséchlich nur zwischen drei Varianten der durch Aspektmar-

kierungen vorgebrachten Zeitrelationen (Klein : 1994, Seite 99 — 100):

- TT INCL TSit: TT liegt vollstdndig in TSit
- TT AT TSit: TT tiberlappt zum Teil TSit

- TT EX TSit: TT liegt auferhalb TSit

Fiir die Strukturanalyse des Aspektes ist der lexikalische Inhalt des Verbes von grofser Be-
deutung, da dieser typischerweise die Anwendbarkeit bestimmter grammatikalisierter oder
lexikalischer Aspektmarkierungen bestimmt, beziehungsweise einschrinkt. Beispiele hierfiir
werden in Kapitel 5 diskutiert. Die Anzahl der méglichen unterscheidbaren Zeitspannen und
zeitlichen Relationen, welche lexikalisch vermittelt werden konnen, ist zunéchst offen, fiir ei-
ne Analyse von Tempus und Aspekt geniigt es jedoch drei wichtige Arten von lexikalischem

Inhalt des Verbes zu unterscheiden, sogenannte 0-, 1- und 2-Zustand Verben.

2.4.2 TT-Kontraste — 0-, 1- und 2-Zustand Verben

Die 0-, 1- und 2-Zustand Verben unterscheiden sich durch das Vorhandensein (oder Fehlen)

sogenannter TT-Kontraste. Beispiele hierfiir sind:

- 0-Zustand Verb: Berlin liegt in Deutschland.

- 1-Zustand Verb: Oma hélt Mittagsschlaf.

- 2-Zustand Verb: Die Katze betritt die Kiiche.
TT-Kontraste entstehen durch die Verkniipfung des lexikalischen Inhalts mit TT und der
dadurch enstehenden Abgrenzung von TT zu moglichen anderen Zeitspannen. Solche Ab-
grenzungen finden sich nur bei 1- und 2-Zustand Verben, wobei jeweils verschiedene Kon-

struktionen zur Kontrastbildung dienen. Wie diese TT-Kontraste genau entstehen und sich

unterscheiden wird im Folgenden erlautert.
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Ein 0-Zustand Verb ist dadurch gekennzeichnet, dass keine Relation der TT zu einer ande-
ren Zeitspanne explizit definiert wird, mit Ausnahme der TU {iber Tempus. Insebesondere

umfasst die TSit hier die Gesamtzeit.

Ein 1-Zustand Verb ist dadurch gekennzeichnet, dass iiber die lexikalischen Inhalte ein
Kontrast der T'T mit moglichen externen T'Ts aufserhalb der TSit definiert wird. Hierbei
werden die Zeitspannen, welche direkt an TT angrenzen und TSit ausfiillen mit TT- und
TT+ bezeichnet. TT+ und TT- bilden also mit TT zusammen die TSit. Es ist hierbei
nicht notwendig, einen genauen Anfang von TT- oder ein Ende von TT+ anzugeben, es
wird lediglich kommuniziert dass mindestens eine dieser beiden Zeitspannen existiert und
einen Anfang bzw. ein Ende hat. Die Bereiche, wo sich mogliche TTs zur Kontrastbildung
befinden, werden Vorzeit (pretime) und Nachzeit (posttime) der TSit genannt. Die T'Sit mit
ihrer Vor- und Nachzeit zusammen formen die Gesamtzeit. Mit dem Beispiel <Peter be
asleep> von Klein wird die Konstruktion anschaulich erkldrt. Die TT-Konstraste bestehen
darin, dass Peter in der Vor- und Nachzeit im Gegensatz zu TSit wach ist. Die Zeitstruktur

fiir solche AuRerung mit einem 1-Zustand Verb lisst sich wie in Abbildung 2.13 darstellen:

TSit
pretime [TT- ] [ TT ] [ TT+] posttime
wach TT-Kontrast im Schlaf TT-Kontrast wach
(z.B. schon im Schlaf) (z.B. noch im Schlaf)

ABBILDUNG 2.13: Die Zeitstruktur eines 1-Zustand Verbes

Was die 2-Zustand Verben betrifft, muss man kurz auf die Definition des lexikalischen In-
halts zuriickblicken. Wie oben erwahnt, tragen lexikalische Inhalte keine temporalen, aber
qualitative Eigenschaften. Diese qualitativen Eigenschaften kénnen sich &ndern, ein Zustand
kann in einer bestimmten Zeitspanne existieren, in einer anderen kann jedoch sein Gegen-
zustand angenommen werden. Ein 2-Zustand Verb kann einen solchen Zustand und seinen
Gegenzustand zugleich vermitteln und zeitlich anordnen. Fiir solche Konstruktionen hat
Klein die Terminologie Ausgangsphase (source state, SS) und Zielphase (target state, TS)
eingefiihrt. Zusammen bilden SS und TS die TSit. Die 2-Zustand Verben mit SS und TS

kénnen in verschiedener Art und Weise mit der TT in Verbindung stehen.
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Als Beispiel fiir ein 2-Zustand Verb hat Klein das Verb ‘verlassen’ angefiihrt. Es beinhaltet
als SS den Zustand ,an einem Ort‘ und als T'S den Gegenzustand ,nicht mehr an einem Ort'.
Da hier, im Gegensatz zu den oben beschriebenen 1-Zustand Verben, ein Zustand zusammen
mit seinem Gegenzustand in einem einzigen Ausdruck beschrieben wird, spricht Klein hier
von internen TT-Kontrasten (im Gegensatz zu externen TT-Kontrasten im Falle eines 1-
Zustand Verbes). Die Beziehung zwischen TT, SS und TS, d.h. ob TT in SS, in TS oder
zugleich in einem Teil von beiden liegt, wird durch (grammatikalisierten oder lexikalischen)
Aspekt definiert. Als Beispiel fiir ein 2-Zustand Verb wird in Abbildung 2.14 der Satz

‘Harvey verldsst das Biiro’ dargestellt:

TSit
[ SS ] [ TS ]

im Biro nicht im Biro

ABBILDUNG 2.14: Die Zeitstruktur eines 2-Zustand Verbes

2.4.3 Fazit

In der von Klein aufgestellten Theorie tiber Zeit in Sprachen werden temporale Relationen
zwischen drei ausgezeichneten Zeitspannen, ndmlich TU, TSit und T'T analysiert. Von be-
sonderer Bedeutung ist in diesem Zusammenhang insbesondere die Betrachtung von Aspekt
als zeitlicher Zusammenhang zwischen T'T und TSit, welche erstmals eine sprachiibergrei-

fend eindeutige Definition von Aspekt liefert.

Aufbauend auf den in diesem Abschnitt eingefiihrten Begrifflichkeiten wird in Kapitel 5 die
Aspektbenutzung bei Beschreibungen von Bewegungsereignissen in den Sprachen Englisch,
Deutsch und Chinesisch analysiert werden. Hierbei wird sich insbesondere die klare Defi-
nition von Aspekt als Zeitstruktur bei der Identifikation und Kategorisierung von Aspekt-
markierungen im Chinesischen als niitzlich erweisen. Weiterhin liefert Klein hierdurch ein
allgemeines, sprachunabhéngiges Schema, um vergleichbare Strukturen, das heifft im Falle

von Aspekt Zusammenhénge zwischen TT und TSit, zu untersuchen.
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2.5 DISKUSSION

In diesem Kapitel wurden die theoretischen Grundlagen zur Erfassung von kognitiven Pro-
zessen bei der Sprachproduktion, mit besonderem Blick auf Bewegungsereignisse sowie
Raum- und Zeitkonzepten in Sprachen diskutiert. Im Folgenden werden die wichtigsten
Ergebnisse noch einmal zusammengefasst, diskutiert und in den weiteren Kontext dieser

Arbeit eingebunden.

Ausgehend von der Fragestellung, wie eine Sprache begriffliche Bestandteile in Wiedergaben
der Bewegungsereignisse, vor allem MANNER und PATH kodiert, hat Talmy eine typologi-
sche Unterscheidung von Sprachen in verb-framed und satellite-framed Sprachen entwickelt
(siehe Abschnitt 2.2.1). In verb-framed Sprachen wird PATH typischerweise direkt in einem
Verb und MANNER optional in einem Adjunkt kodiert, hierzu zéhlen etwa Spanisch und
Franzosisch. In satellite-framed Sprachen wird MANNER hingegen zumeist in einem Verb
und PATH durch syntaktisch zu dem Verb gehorige Satelliten, wie etwa Partikeln im Engli-
schen und Deutschen zum Ausdruck gebracht. Solche Modelle erlauben es, typische oder ge-
brauchliche Ausdriicke in verschiedenen Sprachen zu systematisieren und bieten ein Schema,
um im experimentellen Rahmen aufgenommene Beschreibungen von Bewegungsereignissen
zu analysieren. Dennoch hat ihre Anwendbarkeit fiir sprachvergleichende Untersuchungen
Grenzen. So spiegeln diese Kategorisierungen zwar typische Muster wider, vernachléssigen
allerdings andere Moglichkeiten, die eine Sprache ihren Benutzern durch vorhandene lexi-
kalische und morphosyntaktische Einheiten ebenfalls bietet: Eine in Sprache A als typisch
geltende Ausdrucksweise ldsst sich oftmals ebenfalls, wenn auch mit geringerer Frequenz, in
der einer anderen Kategorie angehorigen Sprache B beobachten (fiir eingehende Beispiele
zu PATH-Verben in satellite-framed Sprachen und typischen satellite-framed Ausdriicken in
verb-framed Sprachen siehe z.B. Beavers et al. : 2010). Wann welche Muster eingesetzt wer-
den, héngt von vielen Faktoren wie etwa dem experimentellen Umfeld, dem pragmatischem
Kontext, dem lexikalischem Inventar, morphosyntaktischen Konstruktionen oder individu-
ellen Perspektiven ab. Tatséchlich bieten die Sprachen ein sehr viel diverseres Bild als in

dem Modell angenommen.

Mit der thinking for speaking Hypothese hat Slobin den Fokus der Untersuchungen iiber
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die Wiedergabe von Bewegungsereignissen auf kognitive Prozesse, und zwar auf die Infor-
mationsauswahl in der Konzeptualisierungsphase bei der Sprachproduktion, gelegt (siehe
Abschnitt 2.2.2). Hier geht er insbesondere auf die Herausbildung von rhetorical style, also
préiferierten Ausdrucksweisen ein. Die Auswahl der zur Verfiigung stehenden lexikalischen
Elemente und morphosyntaktischer Konstruktionen wird laut Slobin von kulturellen Ein-
fliissen sowie dem kognitiven Verarbeitungsaufwand beeinflusst, und die Ausdrucksweisen,
welche einen geringeren kognitiven Verarbeitungsaufwand benotigen, werden préferiert ein-
gesetzt. Slobin vermutet weiterhin, dass diese Herausbildung bevorzugter Ausdrucksweisen
auch Einfluss auf die Wahrnehmung hat, semantischen Bestandteilen in Bewegungsereignis-
sen, welche oft sprachlich kodiert werden, wird daher auch mehr Aufmerksamkeit geschenkt.
Anstatt wie Talmy ein dichotomes Kriterium fiir die Analyse der Kodierungen von MAN-
NER und PATH anzuwenden, schlégt Slobin eine graduelle Betrachtung dieser zwei Bestand-
teile vor und hat eine kontinuierliche Skala fiir das Hervortreten der MANNER-Kodierung
eingefiihrt. Wie stark MANNER in einer Sprache hervortritt, wird hier hauptséchlich von

dem vorhandenen verbalen lexikalischen Inventar einer Sprache bestimmt.

Zahlreiche neuere empirische Forschungen haben eine variationsreiche Vielseitigkeit in Ko-
dierungsmustern fiir Bewegungsereignisse sowohl innerhalb einer Sprache als auch zwischen
Sprachen zu Tage gebracht und gezeigt, dass eine Einteilung von Sprachen in eine einfache
zweigeteilte oder dreigeteilte Typologie (wie von Talmy : 1985, 2000 bzw. Zlatev und Yang-
klang : 2004 vorgeschlagen) an Grenzen stofst (siehe Jones : 1983, Cummins : 1996, Fong :
1997, Folli & Ramchand : 2005, Filipovi¢ : 2007, Son : 2007, Asbury et al. : 2008, Beavers
: 2008, Gehrke : 2008, Mateu : 2008, Croft et al. : 2010). Ausgehend von Talmys Dichoto-
mie der Sprachen haben verschiedene Forschungen Ausdrucksformen, welche nicht in dieses
Schema einzuordnen waren, teilweise als Ausnahmen dargestellt, oder es wurden Vorschldge
zur Erweiterung der Typologie eingefithrt, um diese mit aufzunehmen. Anstatt Ausnah-
men zu bilden oder weitere typologische Gruppen vorzuschlagen, fithren Beavers, Levin &
Tham (2010) diese Variationen auf eine Reihe von lexikalischen, morphologischen und syn-
taktischen Sprachmitteln zuriick, welche allgemein und nicht nur speziell zur Beschreibung
von Bewegungsereignissen existieren. Diese bieten passende Formen fiir die Darstellung der
semantischen Bausteine von Bewegungsereignissen an, somit wird die Vielfalt der Kodie-
rungen von Bewegungsereignissen auf die allgemeinen, einzelsprachlichen Sprachstrukturen

zuriickgefiihrt.
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In Anlehnung an Talmys Ansicht iiber die verbale Kodierung von MANNER, und PATH
heben Beavers et al. (2010) zudem die wesentliche und obligatorische Rolle der Verben in
einem Satz hervor und halten an derselben Meinung wie Talmy fest, dass ein Verb nur einen
der beiden Bestandteile MANNER und PATH kodiert. Die syntaktische Struktur einer Dar-
stellung eines Bewegungsereignisses hiangt daher mafsgeblich davon ab, welchen Bestandteil
ein Verb beschreibt. Daneben sind das vorhandene verbale Inventar und die zugehérigen
Moglichkeiten der syntaktischen Kombinationen ebenfalls wesentliche Faktoren fiir die Di-
versitidt der Kodierungen. Als letzten Punkt fiihren Beavers et al. auflergrammatische Fak-
toren wie kontextuelle und pragmatische Einfliisse als Grund fiir die Vielfalt in Kodierungen
von Bewegungsereignissen an. Durch Untersuchungen des Englischen und anderer ebenfalls
als satellite-framed eingeordneten Sprachen®® zeigen sie als Beispiel auf, dass in manchen
Kontexten eine mit dem MOTION-Verb zusammen vorkommende Prépositionalphrase fiir
eine Lokalisierung als richtungsabhéngige Angabe eines Ziels interpretiert wird, die somit
PATH kodiert. Beispielsweise werden die lokalen Prapositionalphrasen mit in oder on in
den Sdtzen ,a dog ran in the garden‘ oder ,a cat jumped on the table‘ in geeignetem Kon-
text als Ziel begriffen. Diese Erscheinung lasst sich allerdings auch in den als verb-framed
angesehenen Sprachen Franzosisch (Pourcel & Kopecka : 2006), Spanisch (Martinez Vaz-
quez : 2001; Fabregas : 2007) und Japanisch (Stringer : 2003) finden. Das zeigt, dass die als
typische Muster der S-Sprachen gekennzeichneten Ausdrucksweisen unter bestimmten kon-
textuellen und pragmatischen Bedingungen in V-Sprachen angewendet werden, ein weiterer
Hinweis auf die Grenzen der von Talmy eingefiihrten Dichotomie. Beziiglich der Ausbildung
von typischen oder préferierten Ausdrucksformen gehen sie in Einklang mit Slobin davon
aus, dass solche Formen bevorzugt verwendet werden, die geringe morphosyntaktische Kom-
plexitat zum einen und gebrauchliche lexikalische Einheiten zum anderen beinhalten und

dementsprechend einen niedrigen kognitiven Verarbeitungsaufwand erfordern.

Ebenfalls ausgehend von der kognitiven Ebene hat Levinson die hinter sprachlichen Aufe-

rungen stehenden Raumsysteme und deren Vielféltigkeit untersucht (siehe Abschnitt 2.3).

23Giehe Thomas : 2004, Gehrke : 2007 und Nikitina : 2008 fiir Englisch; Gehrke : 2007 fiir Niederlandisch;
Biberauer & Folli : 2004 fiir Afrikaans; Tungseth : 2004, 2008 fiir Norwegisch; Israeli : 2004 fiir Russisch;
Nedashkivska : 2001 fiir Ukrainisch.
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Sie definieren die Rahmenbedingungen fiir die Darstellung von Positionsbestimmungen, er-
moglichen die Beschreibung geometrischer Eigenschaften und bieten verschiedene Perspekti-
ven um Objekte zueinander und zu dem Betrachter oder Sprecher in Bezug zu setzen. Diese
Funktionen ermdglichen somit insbesondere die Darstellung von Bewegung im Allgemeinen
und des Wegverlaufs, also PATH, in Bewegungsereignissen im Besonderen und bieten ein

Schema an, um verwendete Raumkonzepte sprachiibergreifend zu vergleichen.

Von Levelts Entwurf der Sprachproduktion iiber Talmys lexikalische Typologie und Slo-
bins thinking for speaking bis hin zu neueren Arbeiten von Beavers, Levin und Tham sowie
Levinson wurde die entscheidende Rolle der Sprachstrukturen fiir kognitive Prozesse der
Sprachproduktion immer wieder hervorgehoben. Sie sind nicht nur einer der grundlegenden
Bausteine der Sprachproduktion, sondern dienen auch als dufseres Spiegelbild der Kogni-
tion. Aufbauend auf dieser Idee und den in diesem Kapitel vermittelten Grundlagen wer-
den in Kapitel 4 dieser Arbeit Beschreibungen von Bewegungsereignissen von englischen,
deutschen und chinesischen Muttersprachlern analysiert. Der Fokus liegt hier auf der Re-
konstruktion der Raumkonzeptualisierung und der Analyse sowie Erkldrung sprachspezifi-
scher Unterschiede. Hier dienen Talmys sechs fundamentale Bestandteile in Wiedergaben der
Bewegungsereignisse zusammen mit den von Levinson eingefiihrten Koordinatensystemen
als Grundlage der Untersuchungen. Aufbauend auf letzterem wird ein sprachiibergreifen-
des Schema von Raumkonzepten aufgestellt und die Anwendungshaufigkeiten der einzelnen
Konzepte innerhalb der einzelnen Sprachen und auch sprachvergleichend analysiert. Weiter-
hin wird die Vielfalt der lexikalischen und morphosyntaktischen Einheiten zur Kodierung
der Bestandteile eines Bewegungsereignisses in allen drei Sprachen ausfiihrlich betrachtet,
um im Sinne von Slobin und Beavers et al. Riickschliisse auf den Einfluss von sprachlichen
Strukturen auf die Raumkonzeptualisierung ziehen zu konnen. Neben den linguistischen
Wiedergaben wird die Blickbewegungsmessung, also Eyetracking, als Methode zur Kon-
zeptualisierungserfassung beziehungsweise zu dem Zugriff auf Konzeptualisierungsprozesse

eingesetzt, eine genauere Erlduterung der Methodik erfolgt in Kapitel 3.

Die in diesem Kapitel vorgestellten Grundlagen von Kleins Theorie zu Zeit in Sprachen, ins-
besondere zu Aspekt als Zeitstruktur, werden in Kapitel 5 bei der Analyse des chinesischen

Aspektsystems und einer anschliefenden empirischen Auswertung der Aspektkodierung bei
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verbalen Beschreibungen verschiedener Szenen durch chinesische Muttersprachler zur An-
wendung kommen. Auch hier wird die libergeordnete Fragestellung wieder sein, in wie weit

die sprachlichen Strukturen die Konzeptualisierung der Muttersprachler beeinflussen.

Vor diesen Analysen in Kapiteln 4 und 5 wird im folgenden Kapitel die experimentelle Me-
thodik vorgestellt, die eingesetzt wurde, um linguistische Daten beziiglich Beschreibungen
von Bewegungsereignissen und anderen Szenen sowie Daten {iber Blickbewegungsmessungen
und Sprechanfangszeiten fiir englische, deutsche und chinesische Muttersprachler aufzuneh-

men.



3 DAS EXPERIMENT

In diesem Kapitel wird das Experiment beschrieben, das den Untersuchungen der folgenden
Kapitel zugrunde liegt. Bei diesem werden Probanden mit verschiedenen Muttersprachen
eine Reihe kurzer Videoclips, auch Stimuli genannt, gezeigt, welche sie beschreiben sollen.
Im Laufe dieses Prozesses werden eine Reihe von Verhaltensdaten aufgenommen, insbeson-
dere werden die verbalen Beschreibungen aufgezeichnet, sowie Blickbewegungsmessungen
durchgefiihrt und Sprechanfangszeiten festgehalten. Diese Daten lassen Riickschliisse auf
die visuelle Wahrnehmung der Videoclips bei einzelnen Probanden sowie kognitive Prozesse

wahrend der Sprachproduktion zu.

Nach einer kurzen Beschreibung der Probanden, der Stimuli, der verwendeten technischen
Geréte sowie des Versuchsablaufes werden die erhobenen Datensétze sowie die zu deren

Auswertung verwendeten statistischen Methoden dargestellt.

3.1 DIE PROBANDEN

An diesem Experiment haben 40 Chinesisch-Muttersprachler mit einem vergleichbaren sozio-
kulturellen Hintergrund teilgenommen. Davon stammen 16 Probanden aus Taiwan und 24
aus China, ihr Alter liegt zwischen 20 und 30 Jahren. Sowohl Probanden aus Taiwan als
auch aus China wuchsen mit Chinesisch als Muttersprache auf, sprachliche Unterschiede
sind im gleichen Rahmen zu erwarten wie sie zum Beispiel auch zwischen Sprechern aus
verschiedenen Regionen innerhalb Chinas iiblich sind. Diese Annahme hat sich wihrend des
Experiments bestétigt, somit konnen im Rahmen dieser Arbeit alle 40 Probanden als Gruppe
der chinesischen Muttersprachler betrachtet werden. Sie sind zum Teil Austauschstudenten,
Teilnehmerinnen und Teilnehmer an den internationalen Ferienkursen der Universitat Hei-

delberg und zum Teil reguldre Studenten und Doktoranden an der Universitiat Heidelberg,
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sowohl in den Geistwissenschaften als auch in den Naturwissenschaften. Alle haben bereits
ein Bachelorstudium abgeschlossen. Die weiblichen Probanden sind leicht in der Mehrheit,
sie stellen 60% (24/40) aller Versuchsteilnehmer. Da die Aufgabenstellung in diesem Ex-
periment in der jeweiligen Muttersprache durchzufithren war, wurden Deutschkenntnisse
der Probanden nicht zuséatzlich getestet, sondern lediglich nach eigener Einschatzung grob

eingestuft.

Die Daten der englischen und deutschen Muttersprachler wurden im Rahmen des DFG-
Projekts Utterance structure in context: first and second language acquisition in a cross-
linguistic perspective unter der Leitung von C. von Stutterheim an dem Institut fiir Deutsch
als Fremdsprachenphilologie der Universitit Heidelberg aufgenommen.! Die 20 Deutsch-
Muttersprachler sind alle Studenten an der Universitdt Heidelberg und zwischen 20 und
32 Jahre alt. Das ménnliche Geschlecht ist hier leicht in der Minderheit (8/20). Die 18
Englisch-Muttersprachler kommen groftenteils aus der USA (8), zum Teil auch aus England
(4), Kanada (1), Irland (1) und Australien (1), bei drei Probanden wurde das Herkunftsland
nicht notiert. Das Experiment fand fiir alle Probanden am ersten Tag des internationalen
Ferienkurses der Universitdt Heidelberg und sie verfiigten nur {iber sehr begrenzte deutsche
Sprachkenntnisse. Das Alter der Teilnehmer liegt zwischen 19 bis 28 Jahren, die Verteilung

nach Geschlecht ist anndhernd ausgeglichen, es nahmen 8 Méanner und 10 Frauen teil.

Es wurde eine hohere Anzahl von chinesischen Muttersprachlern als Probanden ausgewahlt,
da der Fokus dieser Arbeit auf dem Chinesischen, und weniger auf den Sprachen Deutsch
und Englisch liegt, welche auch in anderen Forschungsarbeiten bereits intensiv untersucht

wurden.

'Relevante Versffentlichungen sind (1) Flecken, M., Carroll, M., Weimar, K. & Stutterheim, C. v. (2015):
Driving Along the Road or Heading for the Village? Conceptual Differences Underlying Motion Event
Perception and Description in French, German and French-German L2 users. Modern Language Journal,
99(S1), 100-122. Special Issue: The Language and Thought of Motion in Second Language Speakers und (2)
Carroll, M., Weimar, K., Flecken, M., Lambert, M. & Stutterheim, C. v. (2012): Tracing trajectories: motion
event construal by advanced L2 French-English and L2 French-German speakers. Language, Interaction and
Acquisition (LIA), 3(2), 202-230.
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3.2 DIE STIMULI

Die Stimuli bestehen aus 57 einzelnen Videoclips? mit unterschiedlichen Inhalten, welche
als Abfolge gezeigt werden. Jeder einzelne Film ist etwa sechs bis acht Sekunden lang und
zwischen jedem Clip wurde eine Pause von acht Sekunden eingesetzt. Die Clips zeigen
alltdgliche Szenen, welche nicht miteinander im Zusammenhang stehen und entsprechend

ihrem Inhalt in zwei Gruppen unterteilt werden koénnen.

Als Filler dienen 27 Nicht-Bewegungsereignisse. Sie stellen entweder statische oder kausative
Situationen dar, die weiterhin in drei Kategorien eingeordnet werden. Die statischen Situa-
tionen bilden eine eigene Kategorie, in der ein Objekt (eine Person, ein Tier oder mehrere
Tiere) eine Titigkeit ohne nennenswerte Anderung fiir eine Zeit lang ausiibt (zum Beispiel
ein Pferd, das auf einer Wiese grast). Die kausativen Ereignisse unterscheiden sich weiterhin
darin, ob eine Handlung mit homogenen (wie etwa regelméfkige Wiederholungen beim Na-
geln) oder heterogenen Abfolgen (zum Beispiel Vorbereitungen fiir das Kuchenbacken) zu
einer qualitativen Anderung der Situation fithrt. Insgesamt 4 der 27 Filme konnten keiner
dieser drei Kategorien eindeutig zugeordnet werden und werden daher nicht mit in die Aus-
wertung einbezogen. Fiir die verschiedenen Situationstypen werden folgende Bezeichnungen

verwendet:

Gruppe A: Nicht-Bewegungsereignisse (23/27 Situationen)

Kategorie A0: Situationen, welche fiir einen lingeren Zeitraum einen konstanten

Zustand zeigen, der keine Anderungen beinhaltet (6 Szenen)

Kategorie A1l: Situationen, in denen eine Abfolge diskreter Schritte zu einer quali-

tativen Zustandsdnderung fithrt (8 Szenen)

Kategorie A2: Situationen, in denen eine gleichméfige Zustandsdnderung auftritt

(9 Szenen)

2Die Videoclips wurden vom Institut fiir Deutsch als Fremdsprachenphilologie unter der Leitung von C.
von Stutterheim entwickelt und gedreht. Zudem wurden die folgenden Einordnungen in Gruppen A und B
sowie deren Unterkategorien aus Stutterheim, Carroll & Klein : 2009 {ibernommen.
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Die anderen 30 Videoclips zeigen Bewegungsereignisse und beinhalten drei zu unterschei-
dende Subkategorien, die in dieser Arbeit als kritische Elemente beziehungsweise Kontroll-
elemente fiir die Untersuchung der Konzeptualisierung verwendet werden. Die Kontrollele-
mente bilden fiinf Stimuli die eine abgeschlossene Bewegung zeigen, das heifit, dass eine
Entitét einen eindeutig als Endpunkt der Bewegung identifizierten Ort innerhalb der Film-
lénge erreicht. Dahingegen zeigen die 25 kritischen Elemente eine noch nicht vollendete
Bewegung, also ein Objekt, welches sich auf einer Strecke (zum Beispiel einer Landstrafe,
einem Platz, einem Biirgersteig oder einer Wiese) in Bewegung befindet und einen mogli-
chen Endpunkt (wie etwa eine Haltestelle, ein Gebdude oder ein Fahrzeug), welcher jedoch
innerhalb der Filmldnge nicht erreicht wird. Sie unterscheiden sich allerdings durch die Aus-
dehnung des Wegverlaufs. Die 12 Bewegungsereignisse mit kurzem Wegverlauf beinhalten
einen wahrnehmbaren Endpunkt in der N&éhe, wohingegen die 7 Bewegungsereignisse mit
langem Wegverlauf einen moglichen Endpunkt in der Ferne enthalten. Weitere 6 Videoclips
lassen sich nicht eindeutig einer dieser Kategorien zuordnen und werden in der Auswertung
nicht beriicksichtigt. Die deutlich grofere Anzahl von Videoclips mit kurzem Wegverlauf
begiinstigt eine genauere Untersuchung von Effekten in Abgrenzung von den Kontrollele-
menten. Diese enthalten vor dem Erreichen des Ziels nur einen sehr kurzen Wegverlauf und
sind somit Szenen mit kurzem Wegverlauf dhnlicher, daher ist hier eine grofsere Anzahl
von Stimuli hilfreich, um eine ausreichende statistische Aussagekraft zu erhalten. Fiir die

verschiedenen Typen von Bewegungsereignissen werden folgende Bezeichnungen verwendet:

Gruppe B: Bewegungsereignisse (24/30 Situationen)

Kategorie B0O: Ereignisse mit einem eindeutig erreichten Endpunkt (5 Szenen)

Kategorie B1: Ereignisse mit einem klar wahrnehmbaren Endpunkt in der Nahe (12

Szenen)

Kategorie B2: Ereignisse mit einem moglichen Endpunkt in der Ferne (7 Szenen)
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3.3 DAS GERAT

TM wurde von Interactive Minds

Das fiir Blickmessungen eingesetzte Gerdt Eye Follower
in Dresden, Deutschland entwickelt. Das Gerat besteht aus zwei Kameras, einer Gesichts-
erkennungskamera und einem Eyetracker, welche an einem 20 Zoll TFT Monitor befestigt
sind. Die Blickbewegungsmessung erfolgt mit einer Sampling-Rate von 120 Hz, die Genauig-
keit der Winkelauflosung betrigt 0,45 Grad. Die gesamte Apparatur kann Kopfbewegungen
der Probanden kompensieren, welche im Rahmen normaler Computerbenutzung auftreten.
Die Probanden saften wiahrend der Aufnahmen etwa 50 — 70 cm vom Monitor entfernt. Die
Beschreibungen der Probanden wurden mit Hilfe eines Headsets, welches alle Probanden
wahrend der Aufnahmen trugen, digital aufgenommen. Die Blickbewegungen der Proban-
den als auch die Tonspur der abgegebenen Beschreibungen wurden simultan und zeitkodiert
durch die Software NYAN festgehalten, im Falle der Blickbewegungen fiir die gesamte Dauer

der abgespielten Stimuli, im Falle der Tonspur durchgéngig vom Start bis zum Ende des

Experiments.

3.4 DER ABLAUF

Die Datenaufnahme wurde in dem Eyetracking-Labor an dem Institut fiir Deutsch als
Fremdsprachenphilologie der Universitdt Heidelberg durch eine Muttersprachlerin der je-
weiligen Zielsprache durchgefiihrt, um die Zielsprache bei jedem Probanden vor dem Expe-
riment zu aktivieren und die Aktivierung auch wéhrend des Experiments zu halten. Jeder
Proband bekam zu Anfang eine schriftliche Anweisung in eigener Muttersprache vorgelegt,
in der die Vorgehensweise und die Aufgabe erldutert wurden. Hier wird die Anweisung am

Beispiel Deutsch verdeutlicht:

Du wirst eine Reihe von insgesamt 57 kurzen Videos sehen, die alltdgliche Si-

tuationen zeigen und nicht in Verbindung miteinander stehen.

Vor jedem Video erscheint auf dem dunklen Bildschirm ein Fokussierpunkt. Bitte

schau auf diesen Punkt, bis das néchste Video beginnt.

Deine Aufgabe ist es zu sagen, was passiert?
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Du kannst beginnen, sobald du erkennst, was in dem Video vor sich geht.

Beriicksichtige dabei keine Einzelheiten der Szene (z.B. ’der Himmel ist blau’).

Konzentriere dich vor allem auf das, was passiert.

Danach wurde vor jeder Aufnahme eine kleine Ubung mit sechs Videoclips durchgefiihrt,
um zu priifen, ob die Probanden die Aufgabe richtig verstanden hatten. Wenn es nétig
war, wurde der Proband darauf hingewiesen, dass jede Beschreibung mit einer vollstan-
digen Satzstruktur formuliert werden sollte. Nach der Ubung wurde auf die technischen
Beschrankungen des Eyetrackers hingewiesen und hervorgehoben, dass es aufgrund dieser
wichtig sei, wiahrend der Aufnahme grofse Kérperbewegungen zu vermeiden und den Blick

auf den Bildschirm gerichtet zu halten.

Die verbalen Beschreibungen wurden simultan mit der Blickmessung von der Aufnahme-
software aufgenommen. Eine neue Aufnahme wurde durch Eingeben der persénlichen Daten
gestartet, anschliefend wurde die Signalquelle und die Funktion des Mikrofons iiberpriift.
Vor der tatsdchlichen Aufnahme war ein wichtiger Prozess durchzufithren: Die Kalibrierung
der Blickmessung. Hier wurde mittels einer Gesichtskamera die Position des Gesichtes und
der Augen festgestellt und der Eyetracker entsprechend ausgerichtet. Die Probanden muss-
ten dann mit den Augen einem sich bewegenden gelben Punkt auf dem Bildschrim folgen,
wodurch die Blickbewegungsmessung durch den Eyetracker jusitert wurde. Nach der Kali-
brierung wurden die 57 Videoclips abgespielt, wobei die Reihenfolge varriert wurde. Jeweils
die Hilfte der Probanden bekam eine im Vergleich zur anderen Hélfte ungekehrte Reihen-
folge der Stimuli vorgespielt. Das ganze Verfahren dauerte etwa 20 bis 25 Minuten, nach der
Aufnahme fiillten die Probanden einen Fragebogen iiber Ausbildung und Sprachkenntnisse

sowie einen Memorytest aus, was noch einmal maximal zehn Minuten in Anspruch nahm.

3.5 DIE DATENKODIERUNG

Die fiir diese Arbeit relevanten Daten bestehen aus drei Datensétzen, ndmlich linguistischen
Beschreibungen, Eyetrackingdaten sowie Sprechanfangszeiten, sogenannten SOTs (Speech-

Onset-Time).
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a) Linguistischer Datensatz

Die aufgenommenen Beschreibungen von 40 chinesischen Muttersprachlern wurden von mir
im Pinyin System in phonetische Umschrift transkribiert und mit jeweiligen syntaktischen
Funktionen markiert. Dazu wurden ebenfalls entsprechende Glossierungen auf Deutsch bei-
gefiigt. Einige Transkriptionen sind in dieser Arbeit als Beispiele mit Angabe der Proban-
dennummer und des Filmnamens eingefiigt. Die entsprechenden englischen und deutschen
Transkriptionen wurden von Muttersprachlern angefertigt. Basierend auf diesen Transkrip-
tionen wurden die vollstdndigen linguistischen Daten von allen 78 Probanden zunéchst in
Microsoft Excel kodiert. Entsprechend der Zielsetzung, ndmlich einer Rekonstruktion der
Konzeptualisierung von Bewegungsereignissen durch Raum- und Zeitausdriicke, wurden in
allen drei Sprachen die zugehorigen linguistischen Einheiten detailliert aufgeschliisselt. Die
genaue Methodik ist sprachabhingig und wird in Kapitel 4 und 5 eingehend beschrieben.
Die Beschreibungen von Bewegungsereignissen ohne raumliche Angaben wurden gesondert

mit * gekennzeichnet und nicht mit in die Analyse einbezogen.

b) SOT-Datensatz

Mit Hilfe der NYAN Software konnen fiir jeden Videoclip die Tonspuren der einzelnen Be-
schreibungen, beginnend synchron mit dem Startzeitpunkt des Videoclips, extrahiert wer-
den. Anhand dieser Tonspuren wurden die Sprechanfangszeiten (SOTs) mit Hilfe der Soft-
ware WavePad Sound Editor von Hand bestimmt. Die in NYAN zur Verfiigung stehende
Funktion zur automatischen Feststellung der SOTs hat sich als nicht brauchbar erwiesen,
da diese lediglich auf eine einstellbare Einsatzlautséitke der Tonspur triggert, was sich fiir
eine Vielzahl von Probanden mit sehr unterschiedlicher Sprechlautstérke als unzureichend

erwiesen hat.

Bei einigen Beschreibungen liegt die Einsatzzeit nach dem Ende des Videoclips. Da die NY-
AN Software die zu den Videoclips gehérenden Tonspuren nur fiir die Linge des Stimulus
liefert, kann in diesen Féllen die SOT nicht durch die oben beschriebene Methode bestimmt
werden. Ebensowenig konnen diese Datenpunkte jedoch ignoriert werden, da bei einem sol-
chen Vorgehen systematisch Beschreibungen mit sehr spaten SOTs herausgefiltert wiirden
und somit die Ergebnisse einen systematischen Fehler hin zu frithen SOTs beinhalten wiir-

den. Daher wurde fiir diese Problemfélle mit Hilfe der kompletten Tonspur des gesamten
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Experiments, den SOTs der vorhergehenden und nachfolgenden Beschreibungen sowie den
Informationen iiber die Lénge der jeweiligen Stimuli und Pausen die SOT aufwindig von

Hand rekonstruiert, wie in der unten stehenden Abbildung 2.2 beschrieben wird.

In diesen Fillen kann aus der gesamten Tonspur, welche alle Beschreibungen enthalt, di-
rekt die absolute Sprechanfangszeit T n des betroffenen Clips (mit Nummer n) sowie die
Sprechanfangszeit des vorhergehenden Clips T n-1 (Nummer n-1) ausgelesen werden. Da die
Langen der Videoclips wie auch die Pausenzeit von 8s bekannt ist, kann die Startzeit des
Clips Nummer n-1 auf der gesamten Tonspur mit Hilfe der bekannten zugehoérigen SOT n-1
berechnet werden. Die Startzeit des Clips Nummer n ergibt sich dann aus dieser Startzeit
TC n-1 plus die Clipldnge des Clips n-1 plus 8s fiir die Pausenzeit. Letztendlich l&sst sich
aus dieser Startzeit TC n sowie der direkt ablesbaren Sprechstartzeit T n durch Subtraktion

die gesuchte SOT n bestimmen.

,btmlw : : M%Mm
_m ----------- SOTn=Tn-—TCn

| | Clip n-1 (L&nge bekannt) | 8s Pause Clip n (Ldnge bekannt) | 8s Pause

! TCn1= g : TCn = :
iTn1-s0Tn1: T ! Tn-1+Clipn-1+8s |

_______________________________________________________

ABBILDUNG 3.1: Bestimmung der SOTs

c) Eyetracking Datenséitze

Die aufgezeichneten Blickbewegungsmessungen kénnen mit Hilfe der Software NYAN direkt
ausgewertet werden. Hierzu wurden in jedem Videoclip der Kategorie B (siehe Abschnitt
3.2), also in jedem Bewegungsereignis, verschiedene AOIs (areas of interest) definiert, welche
jeweils entweder die sich bewegende Entitdt (FIGURE), den Endpunkt einer Bewegung
(GROUND) oder den Wegverlauf (PATH) darstellen. Je nach dargestellter Situation sind
diese AOIs entsprechend unterschiedlich grof}, ein Beispiel wird in der unten stehenden

Abbildung 3.2 gegeben.
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ABBILDUNG 3.2: AOIs FIGURE und Ziel (links) und Fixation eines Probanden auf Ziel
(rechts)

Fiir jede AOI werden durch die Software NYAN die Blickbewegungsdaten Pass starting
time, pass fization count, pass fixation duration und pass end time bereitgestellt. Eine Fi-
xation ist hierbei definiert als eine Abfolge von mindestens sechs Erfassungen der Blickbe-
wegung innerhalb einer maximalen Abweichung von hochstens 25 Pixeln (enspricht einer
Winkelabweichung von etwa 0,5 Grad) in der AOIL. Ein ,pass‘ ist definiert als eine Folge
von Fixationen auf eine AOI ohne dass dazwischen eine Fixation aufserhalb dieser AOI re-
gistriert wurde. Insgesamt liefert die software NYAN Blickbewegungsdaten fiir bis zu vier
,passes’ sowie die gesamte Fixaxtionsdauer und die gesamte Fixationsanzahl fiir den gesam-
ten Videoclip. Durch die Angaben der Start- und Endzeiten der einzelnen ,passes‘ konnen

die Blickbewegungsdaten in Relation zu den SOTs gesetzt werden.

Neben diesen von NYAN direkt bereitgestellten Daten wurden die aufgezeichneten Blick-
bewegungen auch noch durch eine von Xingyu Zhu programmierte Software ausgewertet,
welche in Intervallen von je 60 ms jeweils den gerade fixierten Bereich feststellt und ausgibt.
Dieses erlaubt eine genauere Untersuchung der Blickbewegungsdaten und wird in dieser
Arbeit nur verwendet, wenn die Auswertung der NYAN Daten es notwendig erscheinen

lasst.

3.6 STATISTISCHE METHODEN

In dieser Arbeit werden drei verschiedene Arten von Hypothesen-Tests verwendet, um fest-

zustellen, ob sich die Datensétze beziiglich eines oder mehrerer Faktoren fiir zwei oder mehr



DAs EXPERIMENT 60

Gruppen voneinander unterscheiden.

Fiir kategoriale Variablen werden einfache Chi-Quadrat Tests verwendet. Dieses kommt bei-
spielsweise bei der Auswertung von ja-nein Faktoren, wie etwa der Verwendung von perfek-
tivem Aspekt oder der Kodierung von MANNER, zum Einsatz. Hier ist jedoch anzumerken,
dass sich diese kategoriellen Variablen in quantitative umwandeln, sobald einzelne Beschrei-
bungen entsprechend eines bestimmten Kriteriums aggregiert werden. So kann man zum
Beispiel die Benutzung von MANNER in Abhéngigkeit der Stimuli untersuchen wollen, etwa
durch einen Vergleich der Gruppen A und B. In diesem Fall kénnte man zunéchst fiir jeden
Videoclip einzeln die MANNER-Kodierung als quantitive Variable (Prozentzahl) ermitteln,
also die kategorielle Variable MANNER-Kodierung iiber alle Probanden aggregieren. Die
weitere Auswertung muss dann entsprechend der Statistik fiir quantitative Variablen durch-

gefiihrt werden.

Fiir den Vergleich zweier Gruppen beziiglich eines quantitativen Faktors, zum Beispiel der
SOTs oder Fixationszeiten, wird ein einfacher t-Test verwendet. Hierbei wird ein Unter-
schied als signifikant angesehen, wenn eine Ubereinstimmung mit einer Wahrscheinlichkeit
von mehr als 95% ausgeschlossen werden kann, es wird also ein Signifikanzniveau von 0,05

verwendet.

Fiir den Vergleich von mehr als zwei Gruppen beziiglich eines oder mehrerer quantitativer
Faktoren wird in dieser Arbeit entsprechend das ein- oder mehrfaktorielle ANOVA Verfah-
ren verwendet, auch hier wird ein Signifikanzniveau von 0,05 gewéhlt. Sollte das ANOVA
Verfahren bei mehr als zwei zu vergleichenden Gruppen einen signifikanten Unterschied er-
geben, werden paarweise Vergleiche durchgefiihrt, um festzustellen, was die Ursache des
Unterschiedes ist. Hierbei wird eine Bonferroni-Korrektur des entsprechenden Tests durch-
gefiihrt, um Auswertungsfehler zu vermeiden. Unter den vielen moglichen Verfahren zur
Vermeidung statistischer Fehler bei paarweisen Post-Hoc Tests nach einem Mehrgruppentest
ist das Bonferroni-Verfahren ein konservatives, d.h. eine Vermeidung von falschen positiven

Ergebnissen ist in hohem Mafse sichergestellt.

Fiir die Untersuchung eines potenziellen Zusammenhangs zweier quantitativer Variablen

wird in dieser Arbeit der Pearson-Test verwendet, das heift es wird aus den Daten der
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lineare Korrelationskoeffizient (die Pearson-Korrelation) bestimmt, um die Stérke des Zu-
sammenhangs zu quantifizieren. Ob das Ergebnis signifikant von 0 verschieden ist, wird

durch einen anschliefenden t-Test ermittelt.






4 RAUMKONZEPTE IN BEWEGUNGSEREIGNISSEN

In einem Bewegungsereignis wird eine sich mit der Zeit ergebene Anderung raumlicher Re-
lationen dargestellt, welche sprachlich implizit oder explizit wiedergegeben werden koénnen.
Die von Sprachstrukturen abhéngigen Kodierungsmuster raumlicher Informationen variieren
zwischen verschiedenen Sprachen und fiithren zu unterschiedlichen Ausdriicken mafigeblicher
begrifflicher Bausteine. Talmys Theorie zufolge (siehe Abschnitt 2.2.1) kénnen raumliche
Konzepte in Wiedergaben der Bewegungsereignisse durch vier interne Bestandteile, ndmlich
die Entitat (FIGURE), die GROUND-Objekte (GROUND), den Wegverlauf (PATH) und
die Bewegung (MOTION), sowie zwei externe Bestandteile, die Art und Weise (MANNER)
oder die Ursache (CAUSE), linguistisch wiedergegeben werden. Diese werden anhand Ab-
bildung 4.1 anschaulich dargestellt.! Zu Beschreibungen der Bewegungsereignisse kommt
noch die Lokalisierung (LOK) als der separate und ergénzende Bestandteil hinzu, der auf
der gleichen Ebene wie PATH liegt (sieche Abbildung 2.2). Im Gegensatz zu PATH stellt
LOK entweder den Standort von FIGURE oder die Region einer Bewegung dar und wird

daher ebenfalls in dieser Arbeit mit einbezogen.

Unter typologischer und sprachvergleichender Perspektive wurden zahlreiche Untersuchun-
gen liber Raumkonzepte in Beschreibungen von Bewegungsereignissen durchgefiihrt, die auf
Unterschiede zwischen verschiedenen Sprachen in der Konzeptualisierungsphase, das heifst
vor der Phase der Versprachlichung hindeuten. Dabei wurden Unterschiede in den Aus-
drucksweisen zwischen Sprachen verschiedener Typen nach Talmys Dichotomie (siehe Ab-
schnitt 2.2.1) und sogar in hohem Mafe innerhalb eines Sprachtyps gefunden (zum Beispiel
in Pavlenko & Volynsky : 2015 ein Vergleich zwischen Englisch und Russisch, die Talmys Di-

chotomie zufolge beide den satellite-framed Sprachen zugeordnet werden). Insgesamt scheint

!Die genauen Unterteilungen zwischen GROUND am Ausgangpunkt, Referenzpunkt und Zielpunkt wer-
den spéter in differenzierten Raumkonzepten beriicksichtigt.
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ABBILDUNG 4.1: Bestandteile in Wiedergaben der Bewegungsereignisse

sich herauszustellen, dass eine Einteilung von Sprachen in eine einfache zweigeteilte oder
dreigeteilte Typologie (wie von Talmy : 1985, 2000 bzw. Zlatev & Yangklang : 2004 vor-
geschlagen) an Grenzen stofst (siehe Jones : 1983, Cummins : 1996, Fong : 1997, Folli &
Ramchand : 2005, Filipovié : 2007, Son : 2007, Asbury et al. : 2008, Beavers : 2008, Gehrke
: 2008, Mateu : 2008, Croft et al. : 2010) (sieche Abschnitt 2.5 fiir mehr Details).

Als Ergénzung zur Analyse der linguistischen Formen ermdglichen Blickbewegungsmessun-
gen als Forschungsmethode Einblicke in die kognitive Verarbeitung bei der Sprachrezeption
(wie etwa durch Leseforschung) und —produktion (siche Kapitel 1). Sowohl bei einfacher
Bildbeschreibung als auch bei komplexen Ereigniswiedergaben dienen die Fixationsmuster
als ein Nachweis fiir die Wechselbeziehung zwischen visueller Wahrnehmung und Konzep-
tualisierung vor der Versprachlichung eines Sachverhaltes (siche Huettig, Rommers & Meyer
: 2011). Bei Bewegungsereignissen zeigen diese Fixationsmuster detailliert, auf welche be-
grifflichen Bestandteile, wie etwa FIGURE oder ein ausgezeichnetes GROUND-Objekt als
ein Ziel, eine Versuchsperson zu jedem Zeitpunkt ihre Aufmerksamkeit richtet. Quantitative
Auswertungen der Fixationsdauer und —anzahl lassen dann Riickschliisse dahingehend zu,
worauf die Versuchsperson ihre visuelle Aufmerksamkeit richtet. Im Zusammenhang mit
Aufnahmen der miindlichen Beschreibungen kénnen insbesondere die Fixationsmuster vor
dem Sprecheinsatz, also wihrend der Konzeptualisierungsphase Aufschluss iiber sprachspe-

zifische Muster geben.
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Die Methode der Blickbewegungsmessung wurde in einigen Studien als Untersuchungsme-
thode zum direkten Erkenntnisgewinn iiber kognitive Prozesse bei der Konzeptualisierung
von Bewegungsereignissen eingesetzt (Griffin & Bock : 2000; Flecken et al. : 2014; Flecken et
al. : 2015; Meyer & Dobel : 2003; Papafragou, Hulbert & Trueswell : 2008; Soroli & Hickmann
: 2010; Stutterheim & Carroll : 2006; Stutterheim et al. : 2012). Im Falle von Bewegungsereig-
nissen als Untersuchungsmaterial zeigen die Ergebnisse von Gennari, Sloman, Malt & Fitch
(2002), Papafragou et al. (2008) und Papafragou & Selimis (2010), dass sprachspezifische
Effekte, insbesondere durch verschiedene Sprachsysteme bedingte oder gesteuerte Fixations-
muster, ausschlieflich bei der Sprachproduktion, nicht jedoch bei non-verbalen Aufgaben zu
finden sind. Soroli & Hickmann (2010) hingegen haben sprachspezifische Effekte in Blickbe-
wegungsmessungen bei franzoésischen und englischen Muttersprachlern sowohl bei verbalen
Beschreibungen als auch bei nonverbalen Aufgaben beobachtet. Die Untersuchungsergeb-
nisse bei nonverbalen Aufgaben sind jedoch nicht konsistent und aussagekraftig genug fiir
eine Bestatigung der Hypothese der linguistischen Relativitit, weshalb die Autoren in dieser
Arbeit auch eine abgeschwéichte Version dieser Hypothese unterstiitzen, die zwar einen Ein-
fluss der Sprache auf die Kognition einrdumt, welcher aber je nach Kontext deutlicher oder
eingeschrankter auftritt. In einigen neueren sprachvergleichenden Studien iiber Konzeptuali-
sierungsprozesse in Bezug auf Bewegungsereignisse, in denen Eyetracking als Untersuchungs-
methode eingesetzt wird, wurden sprachspezifische Effekte und Unterschiede auf kognitiver
Ebene festgestellt: Stutterheim et al. (2012) haben die Konzeptualisierung der Bewegungser-
eignisse bei sieben verschiedenen Muttersprachlern mittels Blickbewegungsmessungen un-
tersucht und dabei einen sprachspezifischen Effekt insbesondere in den Fixationsmustern
auf den Endpunkt festgestellt. Hier zeigte sich, dass Probanden einer Sprache ohne gram-
matikalisiertes Aspektsystem fiir progressiven Aspekt die gesamte Szene eher als Ganzes
wahrnehmen und auch mehr visuelle Aufmerksamkeit auf den moglichen Endpunkt richten
als Probanden einer Sprache mit grammatikalisiertem progressivem Aspekt. Dieser Effekt
wurde allerdings nicht bei Ereignissen gefunden, bei denen das Erreichen des Endpunkts
deutlich gezeigt wurde. Ahnliche Hinweise auf den Einfluss grammatischer Strukturen auf
kognitive Prozesse wurden auch in der anschlieflenden Studie Flecken et al. (2014) {iber
arabische und deutsche Muttersprachler gefunden, hier sowohl bei verbalen als auch bei
nicht-verbalen Aufgaben. Insgesamt deuten zahlreiche Studien darauf hin, dass Sprachstru-

kutren Einfluss auf kognitive Prozesse ausiiben, zumindest in bestimmten Situationen und
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vielleicht sogar im Allgemeinen. Allerdings sind weitere empirische Analysen notwendig, um

diesen Sachverhalt genauer zu verstehen.

Anhand von Bewegungsereignissen als Stimuli sollen in diesem Kapitel Raumkonzepte und
deren zur Versprachlichung verwendeten Ausdrucksweisen in den drei Sprachen Englisch,
Deutsch und Chinesisch untersucht werden, sowohl innerhalb der einzelnen Sprachen als
auch sprachvergleichend. Als Grundlage dient hier das in Kapitel 3 detailliert beschriebene
Experiment, wobei insbesondere die Datensétze der linguistischen Analyse der gegebenen

Beschreibungen und die Blickbewegungsmessungen ausgewertet werden.

Die linguistischen Datensétze beruhen auf Beschreibungen von 78 Versuchspersonen, 18
englische, 20 deutsche und 40 chinesische Muttersprachler. Fiir die Analyse von Raum-
ausdriicken sind von insgesamt 57 Stimuli pro Proband die 30 Szenen in Gruppe B (siehe
Abschnitt 3.2) von Interesse, da hier kontinuierliche Verdnderungen der rdumlichen Rela-
tionen der begrifflichen Bestandteile FIGURE und GROUND gezeigt werden, welche in den
Beschreibungen der Probanden durch verschiedene Raumkonzepte dargestellt werden. Dies
ist fiir die verbleibenden 27 Filler in Gruppe A nicht der Fall, sie zeigen keine Bewegungser-
eignisse und werden in diesem Kapitel nicht beriicksichtigt. Es ist davon auszugehen, dass
die Probanden wihrend der Wahrnehmung der Bewegungsereignisse (teilweise unbewusst)
entscheiden, welche Informationen dargestellt werden sollen, also eine Informationsauswahl
treffen, und eine rdumliche Perspektive fiir die Darstellung der Bewegung wéhlen. Das heift,
die Probanden bestimmen, welche beteiligten Entitdten in Bewegungsereignissen zur Dar-
stellung gelangen, welche der im Film dargestellten raumlichen Relationen dieser Bestand-
teile erwdahnt werden und welche Perspektive zur Beschreibung dieser Relationen genutzt
wird. So konnen die verschiedenen Objekte von GROUND, insbesondere Ausgangspunkt,
Referenzpunkte oder Endpunkt, erwédhnt werden oder nicht, und ihre rdumlichen Verhalt-
nisse zu FIGURE kénnen zur Beschreibung von PATH verwendet werden oder nicht und
zudem kann auch aus unterschiedlicher Perspektive beschrieben werden. Diese Vorgénge in
der Konzeptualisierungsphase legen die in verbalen Wiedergaben zum Ausdruck gebrach-
ten Raumkonzepte fest. Im Umkehrschluss stellt die Analyse der in den Beschreibungen
enthaltenen Raumkonzepte, d.h. die Auswahl der dargestellten Bestandteile (FIGURE und
GROUND-Objekte) und Raumverhéltnisse sowie die gewéhlte Perspektive sowohl innerhalb
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einer Sprache als auch sprachvergleichend einen zentralen Ausgangspunkt der Untersuchun-
gen von Konzeptualisierungsprozessen bei der Beschreibung von Bewegungsereignissen dar.
Durch die Analyse der Beschreibungen, insbesondere hinsichtlich der kodierten Bestandteile
der Bewegungsereignisse sowie der dazu verwendeten lexikalischen und morphosyntaktischen
Mittel, lassen sich die zugrunde liegenden Raumkonzepte systematisch analysieren und mit
generellen strukturellen Eigenschaften der jeweiligen Sprache verbinden. Hier stellt sich dann
vor allem unter sprachvergleichender Perspektive die Frage, wie die Sprachstrukturen die

Auswahl der Raumkonzepte beeinflussen.

Um in sprachvergleichenden Forschungen Unterschiede und Gemeinsamkeiten der einbezo-
genen Raumkonzepte und der Konzeptualisierungsprozesse bei der Beschreibung von Bewe-
gungsereignissen zwischen Englisch, Deutsch und Chinesisch zu ermitteln, sollen in diesem
Kapitel die verbalen Wiedergaben und die Blickbewegungsmessungen systematisch unter-
sucht werden. Durch die sukzessive Beantwortung folgender Fragen wird schrittweise ein

Zugang zu den kognitiven Prozessen bei der Sprachproduktion gesucht:

1. Welche begrifflichen Bestandteile in Wiedergaben der Bewegungsereignisse werden
dargestellt und was sind die verwendeten Raumkonzepte? Hier stehen auch MOTION
und MANNER, insbesondere aber die Kodierungen von PATH und GROUND im

Vordergrund.

2. Welche lexikalischen und morphosyntaktischen Mittel werden verwendet, um diese

Bestandteile und deren Raumverhéltnisse in Raumkonzepten auszudriicken?

3. Wie beeinflussen situativ bedingte Eigenschaften, d.h. die verschiedenen Kategorien

der Stimuli, die Auswahl eines Raumkonzepts?

4. Welche Unterschiede und Gemeinsamkeiten bestehen zwischen den Sprachen, beziig-
lich der gewéhlten Raumkonzepte und der zu ihrer Kodierung verwendeten linguisti-
schen Ausdrucksformen? Welche Riickschliisse lassen sich hier beziiglich Unterschieden

in der Konzeptualisierung zichen?

5. Wie lassen sich mdgliche sprachspezifische Effekte in der Konzeptualisierung durch
sprachspezifische Strukturen, insbesondere durch die zur Verfiigung stehenden lexika-

lischen und morphosyntaktischen Mittel erklaren?
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6. Bestehen Unterschiede zwischen den Sprachen bereits bei der visuellen Wahrnehmung,
oder zeigen die Muttersprachler verschiedener Sprachen vergleichbare Muster visueller

Aufmerksamkeit?

Um diese Fragen zu beantworten wird in Abschnitt 4.1 zunéchst eine Einteilung der in
den Beschreibungen verwendeten Raumkonzepte vorgenommen, die als Grundlage fiir die
spétere Analyse sowohl der einzelnen Sprachen als auch der Vergleiche zwischen Englisch,
Deutsch und Chinesisch dient. Diese hingen eng mit den Bestandteilen FIGURE und /
oder GROUND zusammen, welche einen Teil der Koordinatensysteme bilden kénnen, die
die Grundlage zur Beschreibung von PATH einer Bewegung bilden, mit oder ohne genau an-
gegebene Richtung. Weiterhin werden in Abschnitt 4.2 die in den aufgenommenen Beschrei-
bungen vorkommenden linguistischen Einheiten zum Ausdruck der begrifflichen Bestandteile
eines Bewegungseregnisses, ndmlich Talmys MOTION, MANNER, PATH, GROUND sowie
LOK, in lexikalische Kategorien, und zwar Wortarten, eingeordnet. Unter jeder Kategorie
werden danach die zugehorigen Ausdriicke den inhalt-begrifflichen Merkmalen geméf der
zuvor beschriebenen raumkonzeptuellen Gruppen aufgegliedert. Dabei ist PATH der zentra-
le Baustein fiir die Rekonstruktion der Raumkonzeptualisierung, da sich das grundlegende
verwendete Raumkonzept in einem Bewegungsereignis in der Kodierung von PATH wider-
spiegelt. Hier lassen sich detaillierte Differenzierungen beziiglich der dargestellten Raumrela-
tion zwischen FIGURE und GROUND sowie dem Ankerpunkt in Raumkonzept vornehmen.

Die Vorgehensweise wird spéter ausfiihrlich erldutert.

Aufbauend auf den Einteilungen im Abschnitt 4.2 werden die Anwendungshaufigkeiten der
verschiedenen linguistischen Einheiten unter jeder lexikalischen Kategorie im Abschnitt 4.3
diskutiert, um einen Finblick in die Benutzung préferenzieller und auch sprachspezifischer
Ausdrucksformen zur Darstellung raumlicher Informationen in Bewegungsereignissen zu er-
halten. Um situativ bedingte Effekte auf Raumkodierungen zu identifizieren, wird die Ana-
lyse beziiglich obiger Fragestellungen 1 bis 3 nach kategoriellen Eigenschaften der Bewe-
gungsereignisse als Stimuli getrennt durchgefiihrt, dabei wird zwischen Szenen mit erreich-
tem Endpunkt, Szenen mit klar wahrnehmbaren Endpunkt in der Néhe und Szenen mit
einem moglichen Endpunkt in der Ferne unterschieden (siehe auch Kapitel 3). Dies ermog-
licht aufserdem Einblicke dahingehend, in wie weit die verwendeten Kodierungsmuster und

Raumkonzepte innerhalb der einzelnen Sprachen von den Stimuli beeinflusst werden kénnen.
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Ausgehend von den im vorherigen Abschnitt durchgefiihrten detaillierten Analyse wer-
den die Daten anschlieffend im Abschnitt 4.4 iiber lexikalische Kategorien hinweg geméfs
den ausgedriickten Rauminformationen zusammengefiihrt, um einen aggregierten Uberblick
iiber sémtliche verwendeten Raumkodierungen und die zugrundeliegenden Raumkonzepte
in den Beschreibungen der Bewegungsereignisse zu erstellen. Dabei werden in den einzel-
nen Stimulus-Kategorien sprachvergleichende Untersuchungen iiber Gemeinsamkeiten und
Eigenheiten zwischen den drei untersuchten Sprachen Englisch, Deutsch und Chinesisch
durchgefiihrt, sowohl hinsichtlich der beinhaltenen Raumkonzepte als auch deren lexikali-

schen Kodierungsmustern.

Um genauer auf die zugrundeliegenden Konzeptualisierungsprozesse eingehen zu kénnen
und die Schlussfolgerungen aus der Analyse der linguistischen Strukturen zu priifen, wird in
Abschnitt 4.5 die Blickbewegungsmessung als Forschungsmethode eingesetzt. Hier werden
durch Vergleiche der Fixationsmuster auf relevante Bereiche der Stimuli zwischen Mutter-
sprachlern verschiedener Sprachen sprachspezifische Einfliisse auf die kognitive Verarbeitung

beziehungsweise die visuelle Aufmerksamkeit in der Konzeptualisierungsphase untersucht.

4.1 GRUNDPRINZIPIEN UND UNTERSCHEIDUNGSMERKMALE DER

RAUMKONZEPTE

Die Fragestellung bei der Kodierung von MANNER und MOTION, zwei Bestandteile die
beziiglich der zugehorigen Ausdrucksform teilweise miteinander verschmelzen (oftmals wer-
den beide durch Verben kodiert), beschrénkt sich darauf, ob, und wenn ja, durch welche
linguistische Form sie kodiert werden. Die Darstellung von PATH und GROUND hingegen
ist komplexer und ldsst sich fein unterteilen. Diese Komplexitét spiegelt sich in unterschied-
lichen Raumkonzepten wider. In diesem Abschnitt werden daher die in Sprachen zur Verfii-
gung stehenden Raumkonzepte und deren Unterscheidungsmerkmale mit Abbildungen und
Beispielen einzeln erldutert. Das hier aufgestellte Schema von moglichen Raumkonzepten
ist generell sprachiibergreifend auf Beschreibungen von Bewegungsereignissen anwendbar.
Im Anschluss daran werden die angewendeten linguistischen Mittel zum Ausdruck dieser

Raumkonzepte in den Sprachen Englisch, Deutsch und Chinesisch einzeln diskutiert. Diese
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Diskussion ist in dem Sinne datengetrieben, dass hier nur auch tatséchlich in den Beschrei-
bungen vorkommende Ausdriicke in die einzelnen Raumkonzepte eingeordnet werden, ein
Anspruch auf Vollstandigkeit aller zur Verfiigung stehenden linguistischen Mittel innerhalb

der untersuchten Sprachen besteht hier nicht.

PATH ist ein entscheidendes Element fiir die Rekonstruktion der Raumkonzeptualisie-
rung: PATH beruht auf den Raumverhéltnissen zwischen den Bestandteilen FIGURE und
GROUND eines Bewegungsereignisses und kann damit die Orte, den Wegverlauf einer Be-
wegung sowie eine gerichtete Bewegung von FIGURE mit oder ohne Bezug auf GROUND
beinhalten. Diese Raumverhéltnisse konnen unter verschiedenen Perspektiven, d.h. durch
die Verwendung unterschiedlicher Koordinatensysteme, dargestellt werden, welche sich vor
allem durch verschiedene Ankerpunkte als “Eckpfeiler” der rdaumlichen Beschreibung unter-
scheiden. Durch die Analyse der Kodierung von PATH kann man somit die eingesetzten
Raumkonzepte bestimmen. Dir Grundprinzipien der Raumkonzeptualisierung kénnen etwa

wie folgt dargelegt werden:

Ausgehend von den direkt in Bewegungsereignissen beteiligten Objekten FIGURE und
GROUND sowie dem indirekt beteiligten Beobachter, hat letzterer verschiedene réaumli-
che Systeme zur Verfiigung, die fiir Lokalisierung, Richtung oder (beziehungsweise und)
Wiedergabe des Wegverlaufs einer Bewegung eingesetzt werden kénnen. In einem ersten
Schritt wahlt der Beobachter hierzu ein Koordinatensystem, das heifit insbesondere einen
Ankerpunkt der rdumlichen Beschreibung, welcher sowohl er selbst, die Entitdt FIGURE,
oder auch ein GROUND-Objekt sein kann. Weiterhin wéhlt er Koordinaten, d.h. ein Sys-
tem zur Beschreibung der moglicherweise zeitlich verdnderlichen Positionen von FIGURE
und GROUND-Objekten relativ zu dem Ankerpunkt (siehe auch Abschnitt 2.3). Durch
die Wahl des Koordinatensystems ist das Raumkonzept noch nicht vollstdndig spezifi-
ziert, der Sprecher hat mehrere weitere Freiheitsgrade zur Verfiigung. Zum Beispiel kann er
GROUND-Objekte als punktférmig, zweidimensional oder dreidimensional darstellen oder
als ausgezeichneten Punkt der Bewegung wie etwa Ausgangspunkt oder Ziel darstellen. Un-
ter PATH-Kodierung werden daher weiter verschiedene Typen unterschieden, die auf der

Identifizierung der Bestandteile und ihrer rdumlichen Relationen zueinander beruhen. Es



71 4.1 Grundprinzipien und Unterscheidungsmerkmale der Raumkonzepte

ist zwischen bezugnehmend auf GROUND am Ausgangspunkt, Referenzpunkt, (Referenz-
punkt als) potenziellen Endpunkt oder am Endpunkt zu unterscheiden. Diese Grundprin-

zipien der Raumkonzeptualisierung werden in Abbildung 4.2 noch einmal zusammengefasst.

Grundlage fiir Raumkonzepte:

1. Raumrelation zwischen FIGURE und GROUND
2. Inhérente Eigenschaften von GROUND

3. Orientierung von FIGURE

4. Perspektive von Sprechern

!

Koordinatensystem

!

Raumkonzepte

1. LOK: die Region einer Bewegung oder der Standort von FIGURE
2. PATH: Impliziert Ortsverdnderung durch fortlaufende Bewegungen von FIGURE

- auf Sprecher beruhendes Raumkonzept fiir PATH
a) Richtung der Bewegung von FIGURE definiert in Bezug auf Sprecher

- auf FIGURE beruhendes Raumkonzept fiir PATH
b) Richtung (oder Richtungsanderung) der Bewegung ausgehend von FIGURE definiert

- auf GROUND beruhendes Raumkonzept fiir PATH

¢) Richtung der Bewegung von FIGURE definiert beziiglich GROUND am
(potenziellen) Endpunkt (und / oder am Ausgangspunkt)

d) Von FIGURE =zuriirckgelegte Strecke definiert anhand der Kontur von

GROUND am Referenzpunkt

e) Positionsanderung von FIGURE mit Endposition in unmittelbarer Nahe zu
GROUND am Endpunkt

f) Positionsédnderung von FIGURE mit Grenziiberschreitung in GROUND am
Endpunkt (oder am Ausgangspunkt)

ABBILDUNG 4.2: Grundprinzipien der Raumkonzeptualisierung in Bewegungsereignissen
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Im Folgenden werden die in PATH-Kodierung enthaltenen Raumkonzepte einschliefslich de-
ren beteiligten Bestandteilen und Ankerpunkt mit Abbildungen veranschaulicht, um den in
dieser Arbeit verwendeten Begriffsapparat zu verdeutlichen. Dabei entspricht die Reihen-

folge der folgenden Ausfiihrungen der Auflistung in Abbildung 4.2.

Je nach dem eingesetzten Raumkonzept kann PATH mit oder ohne explizite Richtungang-
abe kodiert werden. Ohne jene Beriicksichtigung von GROUND wird PATH mit minimaler
Richtungsangabe vorgestellt, indem FIGURE sich mit verringerter oder vergréfster Distanz
in Richtung zu oder in entgegengesetzter Richtung von einem Sprecher als externem An-
kerpunkt bewegt, der als die Origo bezeichnet wird (Becker : 1994). Das handelt sich um
den Typ a) in Abbildung 4.2, der als ,deiktisch® bezeichnet wird. Entsprechende Ausdriicke
sind beispielsweise ‘a car is driving down a road’ im Englischen und die Benutzung von den

verbalen Partikeln ‘hin-’ oder ‘her-’ im Deutschen.

GROUND am GROUND am GROUND am
Referenzpunkt Referenzpunkt Referenzpunkt

i

Hodon) | 00ooon|

0000\ 0000000] £ % -
‘ L T -
\ [ _- g =
-
_-
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PATH
\
\
. - ' GROUND am
Sprecher GROUND am ‘ Referenzpunkt
Referenzpunkt GROUND am
@ LA - Referenzpunkt

ABBILDUNG 4.3: Deiktisches Raumkonzept

Ebenfalls mit Richtungsangabe beruht der Wegverlauf einer Bewegung in Typ b) in Ab-
bildung 4.2 auf FIGURE beziehungsweise auf der Kérperachse von FIGURE ohne Bezug
auf GROUND. Diese Art Konzept wird in dieser Arbeit als ,figurbezogen‘ definiert und
in Abbildung 4.4 abgebildet. Das Beispiel ‘ein Auto biegt ab’ im Deutschen stellt solches

Raumkonzept dar.
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ABBILDUNG 4.4: Figurbezogenes Raumkonzept

Wenn ein Wegverlauf als eine Strecke zu einem bestimmten Ort oder Gegenstand beschrie-
ben wird, wird ein Bewegungsereignis als eine Bewegung mit richtungsbezogendem Raum-
konzept dargestellt, was Typ c) in Abbildung 4.2 entspricht. Dabei wird GROUND am
Referenzpunkt miteinbezogen, jedoch als punktférmig und ohne Erwahnung von dessen geo-
metrischen Eigenschaften. Dafiir ist die Erkennung eines potenziellen Endpunkts zweifellos
notwendig, der als der Ankerpunkt in diesem Raumkonzept fungiert. Grundsétzlich kann
GROUND am Ausgangspunkt ebenfalls als der Ankerpunkt in einem richtungsbezogenen
Raumkonzept fungieren. Diesbeziigliche PATH-Kodierungen sind allerdings selten in den
aufgenommenen Beschreibungen aufgetreten, da die Stimuli keine eindeutigen Ausgangs-
punkte zeigen. Ausgangspunkte werden in der unten stehenden Analyse der vewendeten
linguistische Mittel und deren Anwendungshéufigkeit beriicksichtigt, in der grundlegen-
den Analyse der Raumkonzeptualisierung wird ihnen jedoch keine besondere Beachtung
geschenkt. Die mit dieser Art PATH-Kodierung zusammenhéngende Raumkonzeptualisie-
rung wird in dieser Arbeit als ,Richtung’ oder ,richtungsbezogen‘ bezeichnet und in Abbil-
dung 4.5 dargestellt. Fiir solches Raumkonzept dienen die Wiedergaben wie ‘ein Auto fahrt
in Richtung Supermarkt’ und ‘a car drives towards a supermarket’ als Beispiel, in dem der
Wegverlauf der Bewegung ausgehend von GROUND am Referenzpunkt als potenziellem
Endpunkt beschrieben wird.

Zudem existieren drei weitere Arten von PATH-Kodierung, die die Raumrelation zwischen

FIGURE und GROUND in den Vordergrund stellen und die implizite Richtungsangabe in
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ABBILDUNG 4.5: Richtungsbezogenes Raumkonzept

sich tragen. Bei dem ersten Typ, ndmlich d) in Abbildung 4.2, ist zwischen zwei Subtypen
zu unterscheiden. In dem einen definiert die Kontur von GROUND am Referenzpunkt den
Wegverlauf und kann je nach der Ausdehnung der Kontur des GROUND-Objektes entweder
eine begrenzte oder auch eine potenziell unbegrenzte Erstreckung der Bewegung von FIGU-
RE vermitteln. Hierfiir steht diese Art PATH-Kodierung abhéngig von horizontaler oder
vertikaler Orientierung der Bewegung jeweilig mit ,objektbezogenem‘ und ,axialem‘ Raum-
konzept in Zusammenhang. Diesbeziigliche Ausdriicke sind wie etwa ‘eine Frau iiberquert
einen Parkplatz’ und ‘a man is walking through a parking lot’ (begrenzte Bewegung) oder
auch ‘ein Auto fihrt eine Strafse entlang’ und ‘a car is driving along a road’ (potenziell unbe-
grenzte Bewegung). In dem anderen Fall fungiert ein Ort als GROUND am Referenzpunkt
und als punkférmiger Ankerpunkt, anhand dessen der Wegverlauf von FIGURE beschrieben
wird, die Kontur spielt in diesem Fall keine Rolle. Eine solche Darstellung ist beispielsweise
in den Wiedergaben ‘ein Auto fahrt an einem Spielplatz vorbei’ und ‘a car is passing by
a playground’ zu finden. Die Gemeinsamkeit zwischen den zwei Subtypen entsteht darin,
dass in diesen Raumkonzepten GROUND am Referenzpunkt als Ankerpunkt dient. Das
objektbezogene Raumkonzept wird in Abbildung 4.6 veranschaulicht.

Die letzten zwei Arten PATH-Kodierung heben Positionsdnderungen von FIGURE und des-
sen verdndertes Raumverhéltnis zu GROUND am Endpunkt hervor und haben keine expli-

zite Information des Wegverlaufs vor der Endposition in sich. Beide driicken das Erreichen
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ABBILDUNG 4.6: Objektbezogenes Raumkonzept

eines Endpunkts aus, unterscheiden sie sich jedoch durch die Darstellung einer Grenziiber-
schreitung beziehungsweise deren Fehlen. Dabei handelt sich um die Typen ¢) und f) in
Abbildung 4.2, die dementsprechend jeweilig als Raumkonzeptualisierung ,Ziel‘ (oder ,ziel-
orientiert‘) beziehungsweise ,Grenziiberschreitung‘ bezeichnet werden. In beiden Fillen liegt
der Ankerpunkt auf GROUND am Endpunkt. Ein zielorientiertes Raumkonzept kann durch
die Ausdriicke wie etwa ‘ein Auto fahrt zu einer Kirche’ und ‘a car is driving to a church’
zur Darstellung gebracht werden. Fiir ein grenziiberschreitendes Konzept dienen die Be-
schreibungen wie ‘ein Mann betritt einen Laden’ sowie ‘ein Auto fahrt auf einen Parkplatz’
im Deutschen und ‘a woman is walking into a store’ or ‘entering a shop’ im Englischen
als Beispiele. Diese zwei Raumkonzepte werden in Abbildungen 4.7 und 4.8 anschaulich

dargestellt.

Diese Einteilung unterscheidet sich von den in Flecken et al. (2015) dargestellten vier Arten

von Raumkonzepten fiir PATH-Kodierung?: das ,gerichtete’ (‘directed’) Raumkonzept, in

2 Typical examples of spatial concepts used in describing the path of motion can be summarized in terms
of the following conceptualizations of path: (a) as ‘directed’ by taking into account the orientation of the
movin g entity with respect to an endpoint; [...] (b) with respect to spatial configuations given with the
coutours of the medium traversed; these contours are specified by forms such as over, around, along. They
describe the course taken and the endpoint of the path is implicit, (¢) by taking into account the position
of the moving entity with respect to relevant contours of the medium traversed, as inverbs such as to cross
(a road), to enter (a building); verbs of this kind draw on features such as the boundaries of the objects in
question (the sides of the road, the outer confines of the building), (d) with respect to the point of view of
the speaker establishing an external frame of reference. Deictic verbs such as to go / to come, or gehen /
kommen in German combines with particles like hin and her (‘thither, hither’) or verbs such as passer (‘to
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ABBILDUNG 4.7: Zielorientiertes Raumkonzept
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ABBILDUNG 4.8: Grenziiberschreitungs-Raumkonzept

dem die Orientierung der bewegenden Entitdt hinsichtlich eines Endpunkts definiert wird,

wird in den Konzepten richtungsbezogen‘ und ,zielorientiert’ in dieser Arbeit aufgeteilt.

pass’) in Frence, can be used to express deictically anchored directed motion.” (Flecken et al: 2015, Seite
105)
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Zudem wird das Konzept, das sich auf den Standort beziiglich der Kontur eines durchlaufe-
nen Raumes bezieht, in dieser Arbeit anhand der Kriterien in ,objektbezogen‘ und ,Grenz-
iiberschreitung’ eingeteilt, entsprechend danach, ob der Wegverlauf explizit bezugnehmend
auf die Kontur eines Ortes beschrieben wird und ob die Eigenschaft Grenziiberschreitung
gegeben ist. Ein auf der Perspektive des Sprechers beruhendes Raumkonzept wird iiberein-

stimmend als deiktisch bezeichnet.

Im Folgenden werden nun die in den aufgenommenen Beschreibungen vorkommenden Aus-
driicke zur Darstellung raumlicher Informationen, aufgeteilt nach lexikalischen Kategorien,
den oben definierten Raumkonzepten zugeordnet. Dieses wird fiir die drei Sprachen Englisch,

Deutsch und Chinesisch jeweils einzeln vorgenommen.

4.2 LINGUISTISCHE MITTEL ZUM AUSDRUCK VON RAUMKONZEPTEN IM

ENGLISCHEN, DEUTSCHEN UND CHINESISCHEN

Von Talmys sechs fundamentalen Bausteinen in Wiedergaben der Bewegungsereignisse wer-
den in den folgenden Analysen hauptséchlich diejenigen linguistischen Ausdriicke betrachtet,
die sich auf MOTION, MANNER, PATH und GROUND beziehen. Der Bestandteil FIGU-
RE wird in allen Beschreibungen konsistent durch ein Substantiv als Subjekt eines Satzes
dargestellt und bedarf daher keiner separaten Betrachtung, wird allerdings bei der Kodie-
rung von MOTION und MANNER sowie bei Erlauterungen zu den dargestellten rdumlichen
Relationen in verbalen Beschreibungen der Bewegungsereignisse mit einbezogen. CAUSE
wird in dieser Arbeit nicht genauer betrachtet, denn kausative Bewegungsereignisse kom-
men in den Stimuli nicht vor. Aufler diesen begrifflichen Bestandteilen liefert LOK weitere
Rauminformation sowohl iiber den Ort, an dem eine Bewegung stattfindet, als auch iiber
topologische Raumrelationen zwischen FIGURE und GROUND. Daher wird LOK fiir die
Analyse der Raumkonzepte ebenfalls beriicksichtigt. Die vorkommenden lexikalischen und
morphosyntaktischen Einheiten zur Kodierungen der Bestandteile MOTION, MANNER,
PATH und GROUND sowie LOK in Bewegungsereignissen werden zunéchst den zugehéri-
gen lexikalischen Kategorien in jeder Sprache einzeln zugeordnet. Ein grober Uberblick wird

als Beispiel hierfiir ohne Trennung der drei Sprachen in Tabelle 4.1 gegeben. Entlang dieses
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Schemas werden die verwendeten Ausdriicke begrifflichen und raumsemantischen Merkma-

len entsprechend eingeteilt.

Lexikalische Kategorien

Bestandteile in Wiedergaben der Bewegungsereignisse

MOTION | MANNER | PATH | GROUND | LOK
Substantive +
Verben + + +
Partikeln +
Adverbien + + +
Adjektive +
Adpositionen + + +

TABELLE 4.1: Lexikalische Kategorien zur Darstellung der Bestandteile in Wiedergaben

4.2.1 Englisch

der Bewegungsereignisse

Basierend auf den aufgenommenen Daten ergeben sich im Englischen drei lexikalische Ka-

tegorien, ndmlich Verben, Prépositionen und Adverbien, die die Bestandteile MOTION,
MANNER, PATH und GROUND sowie LOK in Wiedergaben der Bewegungsereignisse zum

Ausdruck bringen.

1. Verben

Sowohl von Talmy als auch in Beavers et al. (2010) werden Verben als wesentliche Ressourcen

fiir die Kodierung von MANNER und PATH angesehen. Sie kénnen ebenfalls den Bestandteil

MOTION beinhalten, der hier auch als reine Ortsverdnderung ohne Miteinbeziehung von

MANNER und PATH versprachlicht werden kann.

a) Verben fir MOTION

Diese Kategorie stellt ausschlieflich das Sichbewegen eines Objektes, also die Verén-

derung des Standorts von FIGURE dar. Dazu gehoren zum Beispiel ‘go’ and ‘move’.

b) Verben fir MOTION + MANNER

Sie beschreiben zusétzlich zu der Ortsverdnderung auch noch die Art und Weise einer

Bewegung wie etwa ‘walk’, ‘drive’, ‘run’, ‘jog’, ‘stroll’, ‘meander’ und ‘rush’.
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c¢) Verben fir MOTION + PATH
Die dieser Kategorie zugehorigen Verben kodieren neben der Ortsverdnderung an sich
auch den Wegverlauf, lassen also die variierten Raumverhéltnisse zwischen FIGURE
und GROUND erkennen und beinhalten damit die Orientierung der Bewegung oder
eine gerichtete Bewegung von FIGURE. Dabei beruht der Wegverlauf entweder auf
FIGURE, GROUND am Referenzpunkt oder Endpunkt, oder auf der Perspektive des
Sprechers. Die PATH-Verben werden geméf ihren inhalt-begriflichen Merkmalen ent-
lang der oben definierten Raumkonzepte weiter in sechs raumsemantische Kategorien

eingeteilt:

e Deiktisch: Der Beobachter oder Sprecher dient in dem Raumkonzept als Ankerpunkt
fiir die Orientierung einer Bewegung, der als die Origo bezeichnet wird. Die Verben
wie ‘come’ und ‘go’® kodieren respektiv eine Bewegungsrichtung zu der Origo hin

beziehungsweise eine von der Origo weg.

e Figurbezogen: Ohne auf jene Art von GROUND Bezug zu nehmen stellt diese Kate-
gorie eine auf FIGURE gestiitzte Bewegung im Vordergrund und der Wegverlauf ist
mit der Korperachse verbunden. Beispielsweise driickt das Verb ‘turn’ eine Bewegung

mit Richtungséinderung von FIGURE aus.

e Objektbezogen: In dieser Kategorie ist zwischen zwei Arten zu unterscheiden. In der
einen wird ein Wegverlauf dargestellt, dessen Konfiguration durch die Kontur von
GROUND am Referenzpunkt angegeben wird. In dem anderen Fall orientiert sich die
Bewegung von FIGURE an einem Bezugspunkt, dessen raumliche Ausdehnung den-
noch nicht genau spezifiziert wird. Es wird jedoch in beiden Féllen keine Richtungs-

angabe explizit dargestellt. Dazu gehoren etwa die Verben ‘pass (by)’ und ‘cross’.

e Richtungsbezogen: Die Verben dieser Kategorie stellen eine gezielte Fortbewegung von
FIGURE zu einem GROUND-Objekt dar, das als ein potenzielles Ziel angesehen wird.

Der Wegverlauf einer Bewegung stiitzt sich auf dieses ausgewéhlte Objekt, es bleibt

30b das Verb go als ein neutrales Bewegungsverb oder als ein deiktisches Path-Verb interpretiert wird,
héngt von der jeweiligen Satzbedeutung ab.
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jedoch unklar, ob dieses wirklich den Endpunkt des Wegverlaufs darstellt. In diese
Kategorie fallen die Verben ‘approach’ und ‘head for’.

e Zielorientiert: Im Gegensatz zu der Kategorie Richtung deuten die Verben dieser Kate-
gorie das Erreichen eines Endpunkts an. Sie weisen implizit darauf hin, dass FIGURE
durch fortgesetzte Bewegungen an GROUND am Zielpunkt gelangt. Fiir diese Dar-
stellung sind die Verben ‘arrive’; ‘come up to’ und ‘pull up to’ in den Beschreibungen

vorgekommen.

e Grenziiberschreitung: Verben dieser Kategorie beschreiben sowohl ein vollstdndiges
Erreichen eines Zielpunkts als auch ein durch die Bewegung verdndertes Raumver-
héltnis zwischen FIGURE und GROUND am Zielpunkt. Durch eine ,Aufsen-Innen-
Umstellung’ wird das Vorhandensein des Endpunkts, der von einer (sichtbaren oder
unsichtbaren) Grenze umgeben ist, zum Ausdruck gebracht. Hierzu gehoren die Ver-

ben ‘enter’ und ‘pull in/into’.

2. Prapositionen

Neben Verben bieten Prapositionen eine wichtige lexikalische Ressource fiir die Kodierung
von PATH. Zudem konnen sie ebenfalls die Region einer Bewegung darstellen. Die raumli-
chen Eigenschaften der GROUND-Objekte werden teilweise angedeutet. In folgenden wer-
den die Prépositionen analog zu obiger Vorgehensweise bei Verben fir MOTION + PATH

unterteilt:

PATH

e Deiktisch: Der Beobachter oder Sprecher fungiert hier als die Verankerung in dem
Raumkonzept, anhand derer die Richtung einer Bewegung definiert wird. In dieser
Kategorie ist die Préposition ‘down’ (im Zusammenhang mit verschiedenen Verben

wie go, walk oder drive) zur Anwendung gekommen.

e Objektbezogen: Durch die Prapositionen dieser Kategorie wird rdumliche Konfigu-

ration einer Bewegung bezugnehmend auf GROUND am Referenzpunkt angedeutet.
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Hierbei wird in einigen Fallen die Kontur des Referenzpunkts miteinbezogen, in ande-
ren Féllen nicht. In dieser Kategorie fallen Prépositionen wie ‘across’, ‘along’, ‘around’,

‘past’ und ‘through’.

Richtungsbezogen: Basierend auf GROUND am Referenzpunkt wird die Richtung ei-
ner Bewegung ausgedriickt, also eine gezielte Bewegung zu GROUND am Referenz-
punkt. Im Gegensatz zu dem einbezogenen Referenzpunkt in der vorherigen Kategorie
,Objektbezogen' dient der Punkt hier als ein potenzieller Endpunkt, der jedoch nicht

unbedingt erreicht wird. Hierfiir ist die Praposition ‘towards’ geeignet.

Ausgangspunkt: Prapositionen dieser Kategorie beschreiben den Anfang einer Bewe-
gung. Durch die Prépositionen ‘from’ und ‘off” wird GROUND am Ausgangspunkt

deutlich gekennzeichnet und herausgestellt.

Zielorientiert: Prapositionen dieser Art beschreiben das Erreichen eines Endpunkts
und zeigen ein Punkt-zu-Punkt Verthéltnis zwischen FIGURE und GROUND am

Endpunkt. In den Daten wurden hierfiir die Prapositionen ‘at’ und ‘to’ verwendet.

Grenziiberschreitung: Diese Kategorie kennzeichnet ein durch die Beweung entstehen-
des Uberschreiten einer rdumlichen Abgrenzung von GROUND am Ausgangspunkt
oder Endpunkt, welches sowohl das Eintreten als auch das Verlassen eines Bereichs
darstellen kann. Hierfiir wurden die Prépositionen ‘inside’, ‘into’, ‘onto’ und ‘out (of)’

verwendet.

GROUND

LOK: Prépositionen dieser Kategorie geben die Region einer Bewegung an. Sie be-
zeichnen ein topologisches Raumverhéltnis (siehe Abschnitt 2.3.1) zwischen FIGURE
und GROUND und driicken ebenfalls geometrische Eigenschaften von GROUND aus,

die sich vor allem auf Volumen und Formen bezieht. Die zu dieser Kategorie geho-

rigen Prépositionen sind ‘aside’, ‘at’, ‘between’; ‘by’, ‘in’, ‘in front of’, ‘inside of’,

‘near’, ‘next to’, ‘on’ und ‘over’. Sie stellen unterschiedliche Raumverhéltnisse in ein,

zwel oder drei Dimensionen dar.
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3. Adverbien

Aufler in Verben kann die Angabe von MANNER in Adverbien kodiert werden, in den
Daten sind die Beispiele ‘slowly’, ‘quickly’, ‘relucantly’, ‘leisurely’ und ‘urgently’ zu finden.
Dariiberhinaus wird die Prépositionalphrase ‘in a rush’ ebenfalls als MANNER-Angabe
benutzt. Fiir eine Bewegung mit senkrechter Ortsverinderung, also axialem PATH, werden
die Adverbien ‘up’, ‘upstairs’ und ‘uphill’ zur Anwendung gebracht. Zudem driicken die
Adverbien along und away jeweilig eine Vorwartsbewegung von FIGURE beziehungsweise

eine Bewegung weg vom Sprecher aus.

4.2.2 Deutsch

Im Deutschen sind Verben und Préapositionen ebenfalls die zwei wesentlichen lexikalischen
Kategorien fiir die Kodierung von Raumkonzepten in Bewegungsereignissen, allerdings spielt
der Kasus bei der Anwendung von Prépositionalphrasen eine wichtige Rolle fiir semantische
Kodierungen. Ein Teil der Prépositionen regiert nur einen bestimmten Kasus bei von ihnen
abhéngigen Substantiven oder Norminalphrasen, jedoch erlauben andere Prapositionen zwei
verschiedene Kasus. In diesem Fall variieren die semantischen Inhalte in Abhéngigkeit von

dem jeweiligen Kasus.

Neben Verben und Prépositionen sind auflerdem verbale Partikeln ein bedeutendes Mittel,
um raumliche Konzepte zu versprachlichen. Partikeln spielen eine wichtige Rolle bei der
Kodierung von PATH. Dabei gibt es gewisse Interaktionen zwsichen Partikeln und den
Kasus Akkusativ sowie Dativ in den zugehorigen Prapositionalphrasen, die Einfluss auf die

Raumdarstellung haben.

1. Verben

Unter den Verben werden die zwei Hauptkategorien der Verben fiir MANNER und PATH
beibehalten. Im Vergleich zum Englischen ist in den Beschreibungen deutscher Mutter-
sprachler kein reines Bewegungsverb verwendet worden, obwohl die Moglichkeit etwa durch
‘sich bewegen’ im Deutschen grundsétzlich vorhanden ist. Im Folgenden werden die weiteren

Subkategorien eingehend erldutert.
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Verben fiir MOTION + MANNER
Die verwendeten MANNER-Verben beschreiben alle neben der Bewegung an sich auch
noch die Art und Weise einer Bewegung. Dazu gehoren die Verben ‘gehen’; ‘laufen’,

‘fahren’; ‘befahren’; ‘rennen’, ‘wandern’, ‘spazieren’, ‘spazierengehen’ und ‘schreiten’.

Verben fiir MOTION + PATH

Die in dieser Gruppe eingeteilten Verben lassen sich prinzipiell in die gleichen Un-
terkategorien einteilen wie im Englischen, mit zwei Unterschieden: Zunéchst gibt es
im Deutschen das deiktische PATH-Verb ‘kommen’, es ist allerdings in den deutschen
Daten nicht vorgekommen. Weiterhin tauchen in den deutschen Beschreibungen axiale
PATH-Verben auf, die zwar im Englischen auch grundséitzlich vorhanden sind, jedoch

in den Daten nicht zur Anwendung kamen.

Figurbezogen: Bei den Verben in dieser Kategorie wird ein Wegverlauf der Bewegung
Bezug auf FIGURE selbst genommen. Als Beispiel in den deutschen Daten ist das

Verb ‘abbiegen’ in Daten zu finden.

Objektbezogen: In diese Kategorie fallen die Verben ‘iiberqueren’, ‘durchqueren’ und
‘durchschreiten’; die rdumliche Erstreckung eines Wegverlaufs anhand GROUND am

Referenzpunkt zum Ausdruck bringen.

Axial: Verben dieser Kategorie beschreiben eine vertikal orientierte Bewegung von
FIGURE zusammen mit einer entsprechend ausgerichteten Geometrie von GROUND.
Das in den deutschen Daten vorkommende Verb ‘besteigen’ stellt eine sich nach oben

bewegende FIGURE und einen entsprechend geformten GROUND dar.

Zielorientiert: Wie im Englischen deuten auch hier die Verben das Erreichen eines End-
punkts an. Der Wegverlauf wird impliziert, in den Vordergrund wird das unmittelbare
nahe Raumverhéltnis zwischen FIGURE und GROUND am Endpunkt gestellt. Dafiir

wird in den deutschen Beschreibungen das Verb ‘gelangen’ verwendet.

Grenziiberschreitung: Im Vergleich zu der Kategorie ,Zielorientiert’ beschreiben die
Verben dieser Kategorie eine ,Aufien-Innen-Umstellung’ des Raumverhaltnisses zwi-

schen FIGURE und GROUND am Endpunkt. Die ,Aufsen-Innen-Umstellung‘ kann
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durch das Uberschreiten einer unsichtbare Trennungslinie (wie bei einem Platz) oder
eindeutiger Grenzen (wie bei einem Gebdude) zwischen duferen und inneren Berei-
chen dargestellt werden. Das Verb ‘betreten’ erfiillt diese semantische Funktion in den

deutschen Daten.

2. Partikeln

In Carroll (2000) werden die Wechselwirkungen zwischen Partikeln und Kasus erlautert:
Der Akkusativ alleine vermittelt typischerweise eine zielgerichtete Bewegung von FIGURE,
ohne eine Uberschreitung der Grenze in das Innere des Zielobjektes explizit darzustellen.
So ist es zum Beispiel in dem Satz ‘Ein Mann geht in eine Kirche’, das Betreten der Kirche
nicht eindeutig kodiert. Wenn ein Akkusativ in einer Préapositionalphrase hingegen zusam-
men mit einer Partikel auftritt, wird die PATH-Kodierung so modifiziert, dass sie eine
topologische Raumrelation zwischen FIGURE und GROUND wiedergibt, in der FIGURE
je nach Geometrie des Zielobjektes und verwendeter Partikel den inneren, oberflachigen
oder benachbarten Bereich von GROUND am Endpunkt erreicht. So ist zum Beispiel in
dem Satz ‘Ein Mann geht in eine Kirche hinein’ deutlich, dass er die Kirche auch betritt,
eine Uberschreitung der Grenze zu dem Bereich des einbezogenen Zielobjekts ist eindeutig
kodiert. Das ist ebenfalls der Fall, wenn ein Dativ in einer ‘zu’-Prépositionalphrase gemein-
sam mit einer Partikel gemeinsam erscheint, wie etwa in dem Beispiel ‘Eine Frau lauft zur
Tiir herein’. Die in den Daten vorkommenden Partikeln werden vorwiegend mit den Verben
‘gehen’, ‘laufen’, ‘rennen’ und ‘fahren’ kombiniert. Dadurch enthélt ein solches Partikelverb
gleichzeitig Information iiber die Art und Weise einer Bewegung, MANNER, und iiber den
Wegverlauf, PATH, die unterschiedlich auf FIGURE oder GROUND Bezug nehmen.

e Deiktisch: Deiktische Ausdriicke zeigen eine Bezugnahme auf den Beobachter oder
Sprecher als Ankerpunkt. ‘Hin-" und ‘her-’ sind die zwei wesentlichen deiktischen Parti-
keln, die aber weiterhin mit Prapositionen kombiniert werden konnen. Die Perspektive
des Beobachters oder Sprechers wird somit ebenfalls in die im Wesentlichen auf FI-
GURE und/ oder GROUND beruhende Beschreibung mit einbezogen. Daher wird ein
rdumliches Verhéltniss zwischen FIGURE, GROUND und dem Sprecher dargestellt.

— mit axial : ‘hinab-’, ‘hinauf-’, ‘herauf-’, ‘hinunter-’, ‘rauf-’ und ‘runter-’
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— mit Grenziiberschreitung : ‘hinein-’; ‘herein-’ und ‘rein-’

e Axial: Im Vergleich zu axialen Partikeln mit deiktischer Perspektive enthélt diese
Kategorie keine Information in Bezug auf Blickpunkt des Sprechers und bezieht sich
ausschlieflich auf senkrechte Bewegung entsprechend der Eigenschaft von GROUND.
Die Partikeln ‘hoch-’ und ‘empor-’ driicken eine nach oben gerichtete Orientierung der

Fortbewegung aus.

e Objektbezogen: In dieser Kategorie werden die Partikeln ‘durch-’, ‘hindurch-’, ‘entlang-
', ‘herum-’ und ‘vorbei-’ eingeteilt. Sie beschreiben verschiedene Raumverhéltnisse,
welche sich durch die Darstellung eines GROUND-Objektes als punktformig bezie-
hungsweise ein-, zwei- oder dreidimensional voneinander unterscheiden. Wéhrend ‘vorbei-
" sich nur auf einen Referenzpunkt auf dem Weg bezieht und keine Erstreckung im-
pliziert, stellen ‘durch-’, ‘hindurch-’; ‘entlang-’, ‘herum-’ ein Objekt mit einer rdum-
lichen Erstreckung dar, welches gleichzeitig die Kontur des Wegverlaufes wiedergibt.

Die Form der rdumlichen Erstreckung wird durch die kombinierte Norminalphrase fiir

GROUND beschrieben.

e Richtungsbezogen: Partikeln dieser Kategorie beziehen sich auf einen Referenzpunkt
entlang des Wegverlaufes als potentiellen Endpunkt einer Bewegung. Die in den Be-
schreibungen deutscher Muttersprachler verwendete Partikel ‘zu-" muss jedoch bei Zu-
sammensetzung mit MANNER-Verben durch ein Adjunkt mit der Préposition ‘auf’

erganzt werden, um diese semantische Funktion zu vervollstandigen.

e Zielorientiert: Eine Partikel aus dieser Kategorie verbindet eine durch das zugehéorige
Verb vorgebrachte Bewegung mit einem bestimmten Ziel und driickt eine unmittelbare

Néhe zu dem Endpunkt aus. Ein Beispiel hierfiir ist die Partikel ‘an-’.

e Grenziiberschreitung: Wie bei Verben fiir grenziiberschreitende Raumkonzepte driickt
eine Partikel in dieser Kategorie eine iiber eine Trennlinie oder Grenze hinweg stattfin-
dende Bewegung aus. Im Deutschen erfiillt etwa die Partikel ‘ein-’ diese semantische

Funktion.
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3. Prapositionen

Am Anfang dieses Abschnitts wurde bereits darauf hingewiesen, dass viele Prapositionen
einen bestimmten Kasus fordern und einige Prapositionen zwei Kasus regieren. Beziiglich
der zweiten Gruppe sind zwei Untergruppen voneinander zu unterscheiden. In einem Aus-
druck mit einer Wechselpraposition unterscheiden sich die Anwendungen von Dativ oder
Akkusativ in Zusammensetzung mit Verben dadurch, dass der Dativ als ein lokaler Kasus
oftmals eine Lokalisierung ohne dynamische und ausgerichtete Kennzeichnung beinhaltet.
Bei einem Bewegungsereignis legt ein Dativ dann die Region, innerhalb der sich die Bewe-
gung abspielt, fest. Dahingegen driickt die Verwendung von Akkusativ eine auf einen Zielort
gerichteten Bewegung oder eine durch Bewegung entstehende Ortsverinderung sowie Ande-
rung im Raumverhéltnis zwischen FIGURE und GROUND?* aus. Die Priposition ‘zu’ bildet
jedoch eine Ausnahme von dieser Regel, da hier aufgrund einer einzigen Kasusforderung aus-
schliefslich der Kasus Dativ erlaubt ist und dennoch eine auf ein Ziel gerichtete Bewegung in
einer Pripositionalphrase mit einem Dativ zum Ausdruck gebracht wird, wie etwa in dem
Satz ‘ein Mann geht zu einer Kirche’. Im Folgenden werden semantische Funktionen und

entsprechende Kasus der Pripositionen ndher erlautert.

PATH

e Objektbezogen: In dieser Kategorie sind ‘an’, ‘durch’; ‘entlang’, ‘iiber’ und ‘um’ zu
finden, die weiterhin in drei Typen von Prépositionen hinsichtlich Kombinationen
mit verschiedenen Kasus zu unterteilen sind. Sie beschreiben einen auf GROUND am
Referenzpunkt als Ankerpunkt gestiitzten Wegverlauf, jedoch ausschlieklich eine von

GROUND bedingte rdumliche Streckung ohne Erwdhnung eines Endpunkts.

— Die Prapositionen ‘durch’ und ‘um’ regieren nur einen einzigen Kasus, den Akku-
sativ. Semantisch driicken sie allerdings verschiedene raumliche Relationen aus.

‘Durch’ bezieht sich auf einen sowohl geschlossenen als auch offenen Bereich, wo

“In Carroll (2000) wurden weitere Interpretationen hinsichtlich der Funktion des Akkusativs erwihnt,
namlich die Kodierung einer Richtung (Bierwisch : 1988) oder eines Zielzustands (Klein : 1991) oder die
Kennzeichnung einer Zustandsinderung (Kaufmann : 1989).
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eine Bewegung ablduft. Je nach dem Satzstruktur und Kontext kann eine Be-
wegung entweder innerhalb des Bereiches ohne definierte Richtung oder Route
oder aber komplett von einer Seite zu einer anderen Seite angedeutet werden.
‘Um’ bezeichnet eine Bewegung mit einem (nicht notwendig vervollstandigten)

kreisformigen Wegverlauf, der auf einem Referenzpunkt als Mittelpunkt basiert.

— Die Préaposition ‘entlang’ gehort zu den Prépositionen mit zweitem Kasus als
Nebenkasus und kann entweder in Pra- oder in Poststellung auftreten. Entspre-
chend den verschiedenen Stellungsverhéltnissen wird ein Genitiv in Préstellung
und ein Akkusativ in Poststellung gefordert. Durch die Préposition ‘entlang’ wird
eine langformige Kontur eines Referenzobjekts vermittelt und entsprechend die

rdumliche Struktur des Wegverlaufs zum Ausdruck gebracht.

— Die letzte Gruppe bilden die Prépositionen ‘an’ und ‘iiber’, die beide zu den
Wechselpréapositionen gehdren. Sie nehmen Bezug auf einen Ankerpunkt entlang
des Wegverlaufs einer Bewegung. Im Falle von ‘liber’ ist der Akkusativ gefordert,
im Falle von ‘an’ der Dativ. Die Einordnung von ‘an’ + Dativ als eine objekt-
oder lokalbezogene Priposition erfolgt kontextabhéngig. Dafiir dienen jeweilig
die Wiedergaben ‘Ein Junge lduft an einem Gebédude vorbei’ und ‘Ein Mann

geht an einer einsamen Strafle’ als Beispiele.

e Richtungsbezogen: Die lexikalische Bedeutung der Prépositionalphrase ‘in Richtung’
ist eine eindeutige Orientierung unter Bezugnahme auf ein nachgestelltes Substan-
tiv, das fiir ein Gebdude oder einen Ort steht. Umgangssprachlich wird auch als al-
ternative verkiirzte Ausdruckform nur das Substantiv ‘Richtung’ verwendet. Zudem
stellt die Wechselpréaposition ‘auf’ im Zusammenhang mit der Partikel ‘zu-’ und ei-
nem MOTION- beziehungsweise MANNER-Verb ebenfalls ein richtungsorientiertes

Konzept dar.

e Zielorientiert: Eine auf GROUND am Endpunkt ausgerichtete Bewegung wird in dieser
Kategorie durch die Wechselpraposition ‘an’ zum Ausdruck gebracht. Dafiir muss sie
einen Akkusativ regieren. Die ebenfalls zielbezogene Praposition ‘zu’ regiert hingegen

ausschliefflich den Kasus Dativ.
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e Grenziiberschreitung: Im Zusammenhang mit einem Akkusativ bezeichnen die Pra-
positionen ‘auf’ und ‘in’ das Erreichen eines Endpunkts und stellen eine von aufsen
nach innen gerichtete Bewegung mit gedndertem Raumverhéltnis zwischen FIGURE
und GROUND am Endpunkt dar. Die zwei Prapositionen geben jeweilig ein zwei- und
dreidimensionales Raumverhéltnis zwischen FIGURE und GROUND wieder.

GROUND

) ¢ Y 3

e LOK: Die in diese Kategorie eingeteilten Préapositionen ‘abseits’, ‘an’, ‘auf’, ‘in’, ‘ne-
ben’ und ‘vor’ gehoren alle zu den Wechselpréaposition und regieren in diesem Fall
den Dativ. Dadurch wird die Region einer Bewegung in Hinsicht auf unterschiedliche
topologische Raumverhéltnisse zwischen FIGURE und GROUND am Referenzpunkt
darstellt. Beziiglich LOK steht aktuell zur Diskussion, ob eine Unterscheidung zwi-
schen zwei Arten der Lokalisierung, ndmlich der Region einer Bewegung, wie LOK
in dem Satz ‘Ein Mann laduft im Garten’ und dem Standort von FIGURE, wie zum
Beispiel in der Auferung ‘Ein Auto fihrt auf der Strake’, trennscharf durchfithrbar

ist.

4. Adverbien

Neben Verben, Partikeln und Prapositionen gibt es noch weitere linguistische Einheiten, die
die begrifflichen Bestandteile in Beschreibungen der Bewegungsereignisse kodieren konnen.
Das Adverb ‘quer’ kommt im Zusammenhang mit der Praposition ‘durch’ vor und beschreibt
einen richtungsorientierten Wegverlauf, also den Baustein PATH, indem es Ortsverdnderung
von einer Seite zur anderen oder von einem Ende zum anderen eines GROUND-Objektes
bezeichnet. Ein anderes Adverb ‘hoch’ driickt eine Bewegung mit axialem Wegverlauf geméf

der Eigenschaft von GROUND aus.

4.2.3 Chinesisch

Verben sind ebenfalls im Chinesischen eine der wichtigsten lexikalischenen Kategorien, um

rdumliche Angaben kodieren zu kénnen. Allerdings unterscheidet sich ihre Anwendung auf
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syntaktischer Ebene von den zwei indogermanischen Sprachen Englisch und Deutsch. Wah-
rend Englisch und Deutsch MANNER und PATH durch verschiedene Verben darstellen und
ein Pradikat in diesen Sprachen jeweils aus einem einzelnen Verb besteht, konnen diese zwei
Bausteine im Chinesischen zugleich in einem Prédikat beziehungsweise einer sogenannten
Serialverbkonstruktion (SVC) zum Ausdruck gebracht werden. SVCs sind in Kreol- und
Pidginsprachen sowie in Sprachen westafrikanischer, siidostasiatischer und neuguineischer
Regionen wie auch in Amazonien, Ozeanien und Zentralamerika gebréulich (Aikhenvald :
2006, Seite 1, Lipenkova : 2008, Seite 4). Forscher gehen von einem Zusammenhang zwischen
der Anwendung von SVCs und insuffizientem System zur Darstellung semantischer Rela-
tionen sowie einem schwach entwickelten Flexionsystem und prapositionalen System aus
(Miiller & Lipenkova : 2009, Seite 235). Der Begriff SVC bezieht sich auf jene Oberflachen-
struktur, die im engeren Sinn eine Aneinanderreihung von einzelnen Verben (siehe Beispiel
(2a) mit zwei und (2b) mit drei Verben) und im weiteren Sinn eine Abfolge von einzelnen
und komplexen Pridikaten oder Verbalphrasen (siche Beispiel (3a) und (3b)) beinhaltet.
In den folgenden Beispielen werden die in den Beschreibungen chinesischer Muttersprachler
vorkommenden verbalen Zusammensetzungen in SVCs anschaulich dargestellt, die mitein-
bezogenen Verben und Pridikate sind mit | | markiert. Dabei dient das Beispiel (1) als

konventionelle Struktur mit einem einzelnen Verb als Pradikat.

(1) =E A £ BB KEE [
zhégé rén zai nageé datieng limian guang
diese Person in jener Saal  innen schlendern

Diese Person schlendert in jenem Saal.

vp23: 139 walk nuni

im engeren Sinn: mehr als ein Verb in einem Pradikat

2 o —fH A fEEBETHE [FE
yi geé rén zai wuzi 1 xXiéng-zou
ein ZW Person in Haus innen sich fortbewegen-gehen

Eine Person bewegt sich in einem Haus.

vpl8: 139 walk nuni
b — @ A [EAEE E3
yi gé rén zOUu-jieng-guo xiiguan
ein ZW Person gehen-passieren-passieren Institutsgebdude
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Eine Person geht an einem Institutsgebaude vorbei.

vp35: 139 walk nuni

im weiteren Sinn: mehr als ein Pradikat in einem Satz

() o — {1 Lt [F EH b [ERE T
yi wei niishl zou zai jie shang zdu-xiang dianhuating
ein ZW Dame gehen auf Strafe oben gehen-auf etw. zuhalten Telefonzelle

Eine Dame geht auf der Strafse auf eine Telefonzelle zu.

vp06: 160 walk phonebooth

b. peges | %538 & [%E- ]
he niisheng chuan-guo guangchang zou-xiang
schwarz Médchen iiberqueren-passieren Platz gehen-auf etw. zuhalten
B
dianhuating
Telefonzelle

Ein schwarzes Méadchen iiberquert einen Platz und geht auf eine Telefonzelle zu.

vp28: 160 _walk phonebooth

Auf syntaktischer Ebene teilen die in einem Satz vorhandene Verben ein gemeinsames Sub-
jekt und in einigen Féllen auch die dazugehorigen Argumente. Aufterhalb einer SVC koénnen
die beteiligten Verben auch einzeln Pradikate bilden. Zwischen den Verben einer SVC wird
keine syntaktische Relation, etwa durch Konjunktion oder Subordination, explizit markiert.
Diese Merkmale einer SVC sind nicht nur im Chinesischen, sondern auch in vielen anderen
Sprachen zu finden. In Li & Thompson (1981) gelten alle Satzkonstruktionen, die eine lineare

Oberflichenstruktur (NP) V (NP) (NP) V (NP) aufweisen, als SVCs im Chinesischen.?

s-- -] in Mandarin there are many sentences that all have the same form,

namely [...| (NP) V (NP) (NP) V (NP), but that convey different types of

®Beziiglich syntaktischer Relationen und Funktionen unterscheiden Li & Thompson (1981) zwischen vier
grundlegenden Konstruktionstypen von SVCs, die sich auf Satzbedeutung auswirken: (1) zwei oder mehrere
aufeinanderfolgende Verbalphrasen, (2) Verbalphrase als Subjekt oder direktes Objekt eines anderen Pré-
dikates, (3) Nominalphrase als direktes Objekt der ersten Verbalphrase und gleichzeitig als Subjekt zweiter
Verbalphrase (pivotal constructions) sowie (4) attributive Verbalphrase des direkten Objekts des ersten
Verbes (descriptive clause). Eingehende Forschungen iiber syntaktische Strukturen und die Untergruppen
der vier Arten von SVCs siehe Li & Thompson : 1981, Seite 594 — 622; Aikhenvald : 2006 und Paul : 2008.
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messages because of the meanings of the verbs involved and the relationships
that are understood to hold between them. That is, the property they all share
is that the verb phrases in the serial verb construction always refer to events or
states of affairs which are understood to be related as parts of one overall event
or state of affairs. The exact way in which they are related varies according to
the meanings of the verbs in these verb phrases.” (Li & Thompson : 1981, Seite
594)

Diese Definition basiert auf einer grundlegenden semantischen Eigenschaft von SVCs, ndm-
lich auf der Darstellung komplexer Ereignisse aus zwei oder mehreren Teiltéatigkeiten oder
-zustédnden. Auf der semantischen Ebene ist die Bedeutung einer SVC von den enthaltenen
einzelnen Verben oder Verbalphrasen abhéngig, allerdings reicht die lexikalische Bedeutung
der einzelnen Elemente allein nicht immer aus, um die Satzbedeutung zu bestimmen. Auf
die Festlegung der Bedeutung einer SVC im Chinesischen nehmen auferdem semantische
Relationen zwischen den Verben oder Verbalphrasen sowie Kontext entscheidend Einfluss,

wie in den Beispielen (4a) und (4b) deutlich wird:

(4) a B
wo zhiio  ta qi

ich suchen sie hingehen

Ich gehe sie suchen.

b. & # i 2%
wo zhiio  ta qi
ich suchen sie hingehen

Ich ersuche sie hinzugehen.

Diese semantischen Ambiguitdten haben vor allem zwei Ursachen: Einerseits fehlt in SVCs
im Chinesischen eine explizite syntaktische Angabe einer Relation zwischen den beteiligten
Verben oder Verbalphrasen durch Konjunktionen oder Subordination, weiterhin besitzen
viele lexikalische Ausdriicke im Chinesischen mehrere verschiedene Bedeutungen. Allerdings
zeigen verschiedene SVCs ein unterschiedliches Ausmafs an Mehrdeutigkeit, so wird die

Bedeutung einer SVC etwa eindeutig, wenn die beteiligten Verben ein direktes Objekt teilen.

(5) a T mE 8
w0 pao kafei he
ich kochen Kaffee trinken
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Ich koche und trinke Kaffee.
bofE MR

ta mai  tanggud chi
er kaufen Bonbons essen
Er kauft und it Bonbons.

Wenn die Verben oder Verbphrasen einen eindeutigen Inhalt besitzen, kann die Reihenfolge
dieser innerhalb einer SVC in einigen Fillen sogar umgestellt werden, ohne dabei die Satz-
bedeutung zu dndern. Beispielsweise kann <er singen tanzen> sowohl durch (6a) als auch

durch (6b) zum Ausdruck gebracht werden:

6) o fb FEEC  BhIE
ta |changge| [tidowt|
sie singen  tanzen

Sie singt und tanzt.

b. i BEFE  MEHEK
ta [tiaowl] [changge]
sie tanzen singen

Sie tanzt und singt.

Diese Beispiele spiegeln vor allem die entscheidende Rolle semantischer Relationen zwischen
den Verbalphrasen einer SVC und deren Variationsmoglichkeiten in Hinsicht auf die Bestim-
mung der Satzbedeutung wider. In einigen Féllen lassen sich diese semantischen Relationen
und damit die Satzbedeutung durch die Umstellung der Verbalphrasen verdndern, wie in

den Beispielen (7a) und (7b), welche jeweilig eine konsekutive und instrumentale Relation

wiedergeben:
(1) a fb HiF p e
ta [chumén| [kaiche]

er Haus verlassen Auto fahren

Er ist weggegangen, um sein Auto abzuholen.

b. fi FHEE Hi Y
ta |kaiche] [chumeén]|
er Auto fahren Haus verlassen

Er fahrt mit dem Auto weg.
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Neben diesen zwei Arten konnen noch eine Reihe weiterer semantischer Relationen auftreten,
welche in folgender Abbildung geméf Miiller & Lipenkova (2009, Seite 240) veranschaulicht
werden:

SVCs

T

konsekutiv subordinativ

) ON T

resultativ  kausativ instrumental Art und Weise

ABBILDUNG 4.9: Semantische Relationen zwischen Verbalphrasen in SVCs

Neben Verben verfiigt Chinesisch zudem tiber Adpositionen zur Kodierung von PATH und
GROUND. Es existiert vor allem eine grofte Menge von Postpositionen, die eine entschei-
dende Rolle bei der préazisen Darstellung topologischer Raumverhéltnisse spielen und im

Folgenden ebenfalls erlautert werden.
1. Verben

Wie auch im Englischen und Deutschen, wird jedes in den Beschreibungen chinesischer
Muttersprachler verwendete Verb, welches MOTION mit oder ohne MANNER und PATH

kodiert, in einer der drei folgenden Unterkategorien eingeteiltS

a) Verben fiir MOTION
Unter dieser Kategorie beschreiben Verben wie ‘xing’(1T; sich fortbewegen), ‘dong’ (E;
sich bewegen) und ‘zou’(iE; sich bewegen) ausschlieflich fortlaufende Bewegungen,

d.h. mit Ortsverdnderungen ohne Bezug auf MANNER oder PATH zu nehmen.

b) Verben fir MOTION
Die dieser Kategorie zugehorigen Verben stellen zusédtzlich zu MOTION noch die

5Neben MOTION-, MANNER- und PATH-Verben gibt es noch drei andere Arten von Verben in den
Beschreibungen chinesischer Muttersprachler, die in Zustandsverben sowie Verben der Existenz und der
Lokalisierung eingeordnet werden konnen. Sie sind fiir die Kodierung von Bewegung nicht relevant, wurden
aber aufgrund ihres Vorkommens in SVCs der Vollstéandigkeit halber mit in die Datentabellen aufgenommen.
Davon gehdren ‘you’(‘H; es gibt), ‘chu’(H; erscheinen) und ‘xian’(¥i; zeigen) als Verben der Existenz sowie
‘zai’(¥E; sich befinden) als Verb der Lokalisierung.
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Art und Weise einer Bewegung (MANNER) dar. Dazu zihlen etwa ‘zou’(Z; gehen),
‘kai’(Bf; fahren), ‘shi’(BF; fahren), ‘chong’(f#f; stiirmen), ‘pao’(HZ; laufen), ‘ben’(F;
=

rennen), ‘gan’(#&; sich beeilen), ‘guang’(#£; schlendern), ‘zéult’(ZE #%; zu Fukgehen),
‘sanbit’ (A7 ; spazierengehen), ‘kaiche’(FiHL; fahren) und ‘tingche’ (£ E; parken).

Bevor die Gruppe der Verben fiir PATH vorgestellt wird, ist es an dieser Stelle notwendig
auf die doppelte Einordnung des Verbes ‘zou’ () einzugehen. Dieses Verb kann in Abhiin-
gigkeit von dem Subjekt und weiteren kombinierten Verben drei verschiedene Bedeutungen
bekommen und dementsprechend in verschiedene Kategorien eingeordnet werden. Anhand
der folgenden Beispiele wird die durch die gesamte Satzstruktur entstehende Vielfalt seman-

tischer Bedeutungen von ‘zéu’ erlautert:

gehen:
® — @ A e X B @
yi gé rén zOu-jin da 16u li

ein ZW Person gehen-eintreten groff Gebéude innen

Eine Person geht in ein Gebéude rein.

vp24: 158 walk _stairs-building

Im Beispiel (8) beschreibt ‘zou’ eine mit aufrechter Haltung auf den Fiifen durchgefiihrte
Fortbewegung, daher gehort das Verb ‘zou’ in diesem Fall zu der Kategorie der MANNER-
Verben.

sich bewegen:

9) — W HE W LD £ B B B E B E
yi lidng baisé de jidoche zai lu shang yué zou yué yuan
ein ZW Weift Partikel Limousine auf Strafe oben immer gehen immer weit

Eine weiffe Limousine fahrt immer weiter.
vpl6: 145 car village v2
Im Beispiel (9) ist das Subjekt ‘ein (weifes) Fahrzeug’, welches zwar nicht wie Menschen zu

Fufs gehen, sich aber bewegen kann. Das Verb ‘zou’ beschreibt in diesem Fall lediglich die
Fortbewegung, ist also ein neutrales MOTION-Verb.
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wegbewegen:
10) — # KE B
yi lidng daba kai-zoéu

Ein grofser Bus fahrt weg

Eine Person geht in ein Gebéude rein.

vp24: 185 bus_village

Im Gegensatz zu dem letzten Beispiel beschreibt das Verb ‘zou’ im Beispiel (10) ein Weg-

bewegen von einem Punkt oder Ort durch die durchgefiihrte Bewegung. Diese Bedeutung

kommt meistens in Kombination mit einem Verb der Bewegungsart vor.

In dem Verb-Nomen-Kompositum ‘zoulit’ (7 F&; zu Fufgehen) hingegen fungiert das Verb
‘zou’ als ein MANNER-Verb:

(11)

c)

— | A EH
yi gé rén zail zou-1u
ein ZW Person gerade gehen-Strafe

Eine Person geht gerade zu Fuf.

vp24: 153 _walk bicycle

Verben fiir MOTION + PATH
Wie im Englischen und Deutschen weisen die Verben in dieser Gruppe auf Wegver-
lauf und dessen Raumkonzept hin und werden in verschiedenen raumkonzeptuellen

Kategorien eingeteilt.

Deiktisch: Diese Art Raumkonzept beruht auf der Perspektive des Sprechers und kann
durch das Verb ‘1ai’(%€; (her)kommen) eine zur Origo hinbewegte Orientierung und
‘qli’(%; (hin)gehen) eine Bewegung weg von der Origo dar. Zudem driickt das Verb
‘gud’(i#; vorbeibewegen) eine vor der Origo vorbeiziehende Bewegung aus und kommt
hiufig in SVCs vor den anderen zwei deiktischen Verben vor, die die Richtung hin-

sichtlich der Origo bestimmen.

Figurbezogen: Die in dieser Kategorie zugehorigen Verben beschreiben zwar den Weg-
verlauf einer Bewegung, jedoch beruht der Wegverauf ausschlieflich auf der Korpe-

rachse von FIGURE aus dem Blickwinkel des Sprechers, ohne auf GROUND Bezug
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zu nehmen. Entsprechende Verben sind ‘zhuin’(#; die Richtung #ndern oder wen-
den), ‘guii’(#5; einbiegen), ‘qian’(Hi; vorwirtsbewegen), ‘jin’(iE; vorwirtsbewegen)
und ‘zou’(zE; wegbewegen). Das Verb ‘zou’(Z£; wegbewegen) erhilt diese figurbezoge-
ne Bedeutung nur in einer SVC zusammen mit einem MANNER-Verb, welches vor zu
steht. Die kombinierten MANNER-Verben in den Beschreibungen sind hier ‘kai’([;
fahren) und ‘pao’(#; laufen).

e Objektbezogen: Die Verben ‘jing’(4%; passieren), ‘guo’ (i#t; passieren), ‘chuan’(%; iiber-

queren oder durch etwas gehen), ‘yué’(i#; {iberqueren), ‘yan’(7i; folgen) und ‘rao’(4%;
umkreisen) beziehen im Gegensatz zu den Beispielen der letzten Kategorie GROUND
am Referenzpunkt mit ein, deren Kontur die rdumliche Ausdehnung eines Wegverlaufs
bestimmt und welcher jedoch keine explizite rdumliche Ausdehnung zugesprochen be-

kommt.

e Axial: Eine senkrecht orientierte Bewegung kann durch die Verben ‘shang’(_I; aufstei-
gen), ‘xia’('F; absteigen), ‘pa’(Jl€; klettern) und ‘deng’(%5; besteigen) zum AufRdruck

gebracht werden.

e Richtungsbezogen: Diese Kategorie beinhaltet die Verben, die eine auf einen Refe-
renzpunkt gerichtete Bewegung kodieren. Der Referenzpunkt ist in diesem Fall jedoch
nicht unbedingt auch der Endpunkt der Bewegung. Innerhalb dieser Kategorie sind
zwei Gruppen zu unterscheiden: Die erste enthélt eine explizite Zielrichtung, die durch
die semantische Bedeutung des Verbes direkt zu erkennen ist. Dazu gehoren Verben
wie ‘wang’({F; auf etw. zuhalten) und ‘xiang’([7]; auf etw. zuhalten). Die zweite be-
schreibt implizit eine Zielrichtung, die durch rdumliche Annédherung von FIGURE zu
dem Referenzpunkt dargestellt wird. Hierzu zihlen etwa die Verben ‘kao’(¥g; sich zu-
bewegen) und ‘jin’(IT; sich nihern). Eine rdumliche Anniherung von FIGURE und
GROUND sowie die erforderliche Angabe eines Referenzpunkts sind die Gemeinsam-

keiten dieser zwei Untergruppen.

e Ausgangspunkt: Die Verben ‘1i’(Bf; trennen oder verlassen) und ‘zou’(iE; wegbewe-

gen) driicken eine Abtrennung von einem Ort aus, sie bezeichnen eine Anderung des
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rdumlichen Verhéltnisses zwischen FIGURE und GROUND und eine vom Ausgangs-
punkt der Bewegung weg gerichtete Bewegung. Allerdings basieren sie auf verschie-
denen Referenzpunkten. Bei einer Zusammensetzung von dem Verb ‘1’ (Bf; verlassen)
und einem MOTION-Verb ist der Bezugspunkt das Substantiv hinter dem Verb. Da-
bei sind als kombinierte Verben das Verb fiir MOTION ‘zou’(iE; sich bewegen) und
die MANNER-Verben ‘zou’(7E; gehen), ‘kai’(ffl; fahren), ‘shi’(B#; fahren), ‘chong’ (f#;

stiirmen) sowie ‘p&o’(#; laufen) moglich.

Zielorientiert: Das Erreichen eines Ziels wird durch das Verb ‘dao’(£l; ankommen)
kodiert. Es stellt eine rdumliche Punkt-zu-Punkt Relation zwischen FIGURE und
GROUND am Endpunkt der Bewegung dar, die in unmittelbarer Ndhe zueinander

stehen.

Ausgangspunkt gleich Ziel: Das Verb ‘hui’([2]; zuriickkehren) bezeichnet eine wieder
an den Ausgangspunkt gelangende Bewegung. Das Substantiv dient sowohl als Aus-
gangspunkt als auch als Endpunkt, der Wegverlauf wird jedoch nicht genau in die

Betrachtung mit einbezogen.

Grenziiberschreitung: Verben dieser Kategorie beschreiben das vollstandige Erreichen
eines Ziels oder das Verlassen eines Ausgangspunkts durch die Darstellung einer verén-
derten Punkt-zu-Raum Relation. Die Beispiele ‘vi’(A; eintreten), ‘jin’(7#; eintreten)
und ‘chu’(H}; ausgehen) driicken eine von innen nach aufen oder von aufen nach innen

gerichtete Bewegung aus.

Diese einzeln betrachteten Verben sind meistens als Teil von SVCs und selten eigenstandig

in den Beschreibungen chinesischer Muttersprachler vorgekommen. Es gibt allerdings be-

stimmte Finschrankungen beziiglich der erlaubten Kombinationen der verschiedenen Verben

in SVCs. Die folgende Auflistung bietet eine Ubersicht iiber die in den Wiedergaben chine-

sischer Muttersprachler verwendeten eigenstédndigen Verben und SVCs sowie vorliegenden

Beschrankungen:

- MOTION-Verb + MOTION-Verb

Die zwei vorkommenden SVCs sind ‘xing-zou’ (1T 7E; sich fortbewegen) und ‘zdu-

dong’(ZEE); sich bewegen).
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- MOTION-Verb + MANNER-Verb
Es gibt in den Daten nur zwei SVCs, die aus dem Verb fiir MOTION “xing’(17; sich
fortbewegen) und dem Verb fiir MOTION + MANNER ‘zéu’(7; gehen) oder ‘shi’ (5

fahren) entstehen.

- MOTION-Verb + deiktisches Verb
In dieser Konstruktion wird das Verb fiir MOTION ‘zou’(iE; sich bewegen) in Daten

angewendet.

- MANNER -Verb

- MANNER-Verb + MANNER-Verb
Die einzige vorkommende SVC aus zwei MANNER-Verben ist ‘ben-p#o’(#5-#; rennen-

rennen).

- MANNER-Verb + deiktisches Verb
In dieser SVC ist das deiktische Verb ‘guo’(i#; vorbeibewegen) ausgeschlossen.

- MANNER-Verb + deiktisches Verb + deiktisches Verb
Konventionell steht das deiktische Verb ‘gud’(i#; vorbeibewegen) entweder vor ‘1ai’(2K;

(her)kommen) oder ‘qii’(%; (hin)gehen).

- MANNER-Verb + figurbezogenes Verb
Als figurbezogenes Verb ist nur das Verb ‘zou’(iE; wegbewegen) geeignet. Die komm-
binierten MANNER-Verben in den Beschreibungen sind hier ‘kai’(f]; fahren) und
‘pao’(#; laufen).

- MANNER -Verb + objektbezogenes Verb + objektbezogenes Verb
In dieser SVC wird ein fithrendes MANNER-Verb am héufigsten mit den zwei ob-
RS

jektbezogenen Verben ‘jing-guo’ (#%-3t4; passieren-passieren) kombiniert, welche auch

eigenstéindig als SVC auftreten kénnen.
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MANNER -Verb + axiales Verb (4 deiktisches Verb)
In dieser SVC kénnen als axiale Verben ‘shang’(_f; aufsteigen) und ‘xia’('F; abstei-
gen) vorkommen, als deiktische Verben konnen ‘l4i’(%€; (her)kommen) und ‘qii’(Z;

(hin)gehen) optional ergédnzt werden.

MANNER -Verb + Richtungs-Verb (+ deiktisches Verb)
Als Richtungs-Verb sind in dieser SVC die Verben ‘xiang’([A]; auf etw. zuhalten),
‘wang’(1; auf etw. zuhalten) und ‘jin’(JT; sich nihern) geeignet. Allerdings darf in

Kombination mit jin kein deiktisches Verb vorkommen.

Deiktisches Verb
Die deiktischen Verben, welche allein als Prédikat angewendet werden konnen, sind

‘14i’(2€; (her)kommen) und ‘qli’(Z; (hin)gehen).

Figur- + figurbezogenes Verb

Die einzige vorkommende SVC ist ‘qian-jin’(Hj-1#; vorwiirtsbewegen).

Figur- + objektbezogenes Verb
Die vorkommenden SVCs sind ‘zhuin-guo’(#-jf; abbiegen-passieren), ‘guii-guo’ (13-

if#; einbiegen-passieren).

Figurbezogenes Verb + Richtungs-Verb (+ Ziel-Verb)
Bei dieser SVC ist das Verb ‘jin’(i; vorwirtsbewegen) als figurbezogenes Verb aus-
geschlossen. Zudem sind nur ‘xiang’([7]; auf etw. zuhalten) und ‘wang’({F; auf etw.

zuhalten) als Richtungsverben in dieser Art SVC aufgetreten.

Objekt- + objektbezogenes Verb
In dieser Form von SVC sind ‘jing-guo’ (&-i#; passieren-passieren), ‘chuan-gud’(ZF-i#;
iiberqueren oder durch etwas gehen-passieren), ‘yué-gud’(#-i#; iiberqueren-passieren)

N N oW . . . .
und ‘rao-gud’(£E-i#; umkreisen-passieren) in den Beschreibungen zu finden.
Axiales Verb

Axiales Verb 4 axiales Verb
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- Richtungs-Verb + Richtungs-Verb
Das Verb ‘jin’(3/T; sich nihern) ist fiir diese SVC nicht geeignet. Das Verb ‘kio’(3§;
sich zubewegen) wurde entweder mit ‘xiang’([f]; auf etw. zuhalten) oder ‘wang’ ({F;

auf etw. zuhalten) kombiniert.
- Ziel-Verb
- Ziel-Verb + deiktisches Verb

- Source gleich Ziel-Verb (+ Ziel-Verb) + deiktisches Verb

- Grenziiberschreitungs-Verb + Grenziiberschreitungs-Verb

- Grenzliberschreitungs-Verb + deiktisches Verb

‘R (A; eintreten) als Grenziiberschreitungs-Verb ist in diesem Fall nicht erlaubt.
2. Adpositionen”

Neben Verben verfiigt Chinesisch wie Englisch und Deutsch ebenfalls iiber Prapositionen
zur Kodierung von PATH und LOK. Zudem hat Chinesisch Postpositionen zur Darstellung
rdumlicher Verhéltnisse zwischen FIGURE und GROUND zur Verfiigung. Dadurch kénnen
Zirkumpositionen je nach der enthaltenen Postposition entweder eine grenziiberschreitende
Eigenschaft einer Bewegung oder eine explizite und prézise Region zum Ausdruck bringen.
In jeder Adpositionalphrase werden die zugehdérigen GROUND-Objekte, ndmlich Ausgang-
punkt, Referenzpunkt oder Endpunkt, durch die enthaltene Nominalphrase, zum Ausdruck
gebracht. Anders als im Deutschen sind chinesische Adpositionen nicht regierend, jedoch
konnen sie den zugehorigen Nominalphrasen verschiedene Bedeutungen zuweisen. Die in den
Beschreibungen angewendeten Adpositionen werden geméfs ihrer raumsemantischen Merk-

male im Folgenden dargestellt und mit Beispielen eingehend erlautert:

"Die Worter, welche sowohl als eine Adposition als auch als ein Verb eigesetzt werden kénnen, werden als
Coverben bezeichnet. Im Laufe der Sprachentwicklung verlieren insbesondere manche Wérter ihre urspriing-
liche verbale Funktion und fungieren in der modernen Sprachbenutzung hauptséichlich als Adposition. Thre
moglichen Kombinationen mit Aspektmarkierungen sind teilweise beschriankt. Die in den Beschreibungen
chinesischer Muttersprachler vorkommenden Wérter ‘zai’(7£), ‘chao’(#), ‘xiang’([) und ‘wing’(#£) werden
alle als Coverben kennzeichnet. Entsprechend dem Forschungszweck dieser Arbeit werden ihre historischen
funktionalen Entwicklungen an dieser Stelle nicht genauer betrachtet, dennoch ist eine kurze Erklarung
hilfreich um die doppelte Einordnungen als Verben und Adpositionen zu verstehen.
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2)

(12)

Préapositionen fiir PATH

Objektbezogen: Die Priposition ‘yan’(¥#; entlang) stellt eine Ausdehnung eines Weg-
verlaufs dar, die sich linienartig in gewisser Lange entlang der Kontur eines GROUND-

Objekts erstreckt. Keine weitere rdumliche Ausdehnung wird beriicksichtigt.

Ausgangspunkt: Der Beginn eines Wegverlaufs wird durch Prépositionen dieser Ka-
tegorie erkennbar gemacht. In Abhéngigkeit von der zugehorigen Postposition kann
auch ein Anfang mit grenziiberschreitender Eigenschaft ausgedriickt werden. Die Pra-
position ‘cong’(f; von) wird fiir Markierung von GROUND am Ausgangspunkt an-

gewendet.

Richtungsbezogen: Prapositionen dieser Kategorie geben eine konkrete Richtung ei-
ner Bewegung an, das denotierte Objekt wird als ein potenzieller Endpunkt der Be-
wegung angesehen. Durch die Prépositionen ‘chao’(#; nach), ‘xiang’([7]; nach) und
‘wang’(1F; nach) wird eine richtungsbezogene Darstellung vorgebracht. Das Lokalwort
innen spielt bei dieser Kategorie weiter eine entscheidende Rolle beziiglich grenziiber-

schreitender Raumrelation.
Préapositionen fiir GROUND

LOK: Die Priiposition ‘zai’(7£; in oder auf) kennzeichnet einen Ort, an dem eine Be-
wegung oder Handlung stattfindet. Abhéngig von dem dazugehorigen lokativen Sub-
stantiv, konnen zwei verschiedene raumliche Relationen ausgedriickt werden. Wenn
etwa ein Gebdude wie eine Kirche oder ein begrenzter Raum wie eine Tiefgarage als
Ort der Lokalisierung dient, wird ein dreidimensionales Raumverhéltnis beschrieben.
In diesem Fall entspricht ‘zai’ der Bedeutung ‘in’ (das Beispiel (12)). Wenn es um einen
offenen, flachen Ort wie etwa eine Strafle geht, wird eine zweidimensionale Raumrela-

tion dargestellt. Dementsprechend wird ‘zai’ als ‘auf’ (das Beispiel (13)) interpretiert.

‘zai’ als Praposition ‘in’:

yi gé rén [zai] cheku zou-xiang Ziji  de qiche
ein ZW Person in  Garage gehen-auf etw. zuhalten eigen Partikel Auto

Eine Person geht in einer Garage zu ihrem eigenen Auto.
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‘zai’ als Praposition ‘auf’:

(13) yi g& niihai [zai] gudngchdng benpio
ein ZW Maédchen auf Platz rennen

Ein Méadchen rennt auf einem Platz.
c) Postpositionen fiir GROUND

Die Postpositionen werden in chinesischer Linguistik auch Lokalwdrter genannt, sie bringen
topologische Raumrelationen zwischen FIGURE und GROUND zum Ausdruck und kénnen
damit die genaue Position von FIGURE im Verhéltnis zu GROUND festlegen. Im Chi-
nesischen existieren ein- und zweigliedrige Postpositionen. Die wesentlichen eingliedrigen
Postpositionen sind ‘shang’(_; oben), “xia’('F; unten), ‘qian’(Hi; vorne), ‘hou’(f&; hinten),
‘wai’(§b; auken), ‘17’ (#; innen), ‘pang’(5%; neben), ‘néi’(JA; innen), ‘zhong’(F; mitten) und
‘jian’(f#]; zwischen). Die ersten sechs Postpositionen werden teilweise mit den Postpositio-
nen ‘mian’(T; seitlich), ‘bian’(#%; am Rand) oder ‘tou’(¥8; zu Beginn), die gemaRUnter-
schieden im regionalen Sprachgebrauch differenziert eingesetzt werden, zu einer zweiglied-
rigen Postposition zusammengesetzt. Die eingliedrigen Postpositionen ‘bian’(1%; am Rand)
und ‘fang’(77; Richtung) bilden mit ‘zud’(7c; links), ‘you’(£5; rechts), ‘dong’(5; 6stlich),
‘xi’(F8; westlich), ‘nan’(Fg; siidlich) und ‘b&i’(db; nérdlich), die als Postpositionen nicht al-
leine auftreten kénnen, weitere zweigliedrige Postpositionen wie etwa ‘zudbian/fang’(linke
Seite), ‘youbian/fang’(rechte Seite), ‘dongbian/fang’(Osten), ‘xibian/fang’(Westen), ‘nan-
bian/fang’(Siiden) und ‘béibian/fang’(Norden). AuRderdem fungieren ‘jin’(3/f; nah) und
‘yudn’(3%; fern) zusammen mit ‘chtt’ (B&; Ort) als zweigliedrige Postpositionen mit den Be-
deutungen Nihe und Ferne. Andere iibliche zweigliedrige Postpositionen sind ‘zhongjian’(H
ff; Mitte), ‘zhijian’(Z f; zwischen), ‘pangbian’(5%7%; neben) und ‘duimian’ (¥} T; gegen-
iiber). Im Gegensatz zu eingliedrigen Postpositionen konnen zweigliedrige je nach dem Kon-

text auch als Subjekt, Objekt, Attribut oder Adverb verwendet werden. Zum Beispiel:

als Subjekt (z.B. als Antwort zu der Frage ‘Welches Glass ist meins?’):

(14) [zudbin] shi nide
linke Seite sein dein

Das auf der linken Seite ist deins.

als Objekt:
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(15)

(16)

xia oy e, womén dao [limian| deng ba
fallen Regen ASPEKT wir hinkommen innen warten Partikel

Es regnet, lass uns da drinnen warten.

als Attribut:

[zhongjian| de nageé nithai  shi wo  meimei
Mitte Partikel jene Méadchen sein mein jiingere Schwester

Das Madchen in der Mitte ist meine jiingere Schwester.

als Adverb:
[shangmian| ligjii  de landidn ~ hai  xiiyao jinyibu de yanzhéng
oben nennen Partikel Argument noch bendtigen weiter Partikel priifen

Die oben genannten Argumente benétigen weitere Uberpriifungen.

Sowohl die eingliedrigen als auch die zweigliedrigen Postpositionen kénnen einem Nomen

oder einer Nominalphrase angehaftet werden, um eine Postpositionalphrase zu bilden. Da-

durch wird eine topologische Raumrelation von FIGURE zu einem bestimmten Ort spezifi-

ziert oder betont . Durch die folgenden Beispiele werden die Unterschiede veranschaulicht:

(18)

(19)

Bestimmung:

a. chuangtai bai  zhe yi g¢ huaping
Fensterbank stellen Aspekt ein ZW Vase
Eine Vase steht auf der Fensterbank.

b. chuangtai  [bian| bai  zhe yi gé huaping
Fensterbank am Rand stellen Aspekt ein ZW Vase
FEine Vase steht am Rand der Fensterbank.

c. chuangtadi  [pangbian| bai  zhe yi gé huaping
Fensterbank neben stellen Aspekt ein ZW Vase

Eine Vase steht neben der Fensterbank.

Hervorhebung;:
a. mama ba beizi fang-jin yigul
Mutter b Bettdecke stellen-eintreten Kleiderschrank
Die Mutter stellt die Bettdecke in den Kleiderschrank.
b. mama ba beéizi fang-jin yigul [1i]
Mutter ba Bettdecke stellen-eintreten Kleiderschrank innen

Die Mutter stellt die Bettdecke in den Kleiderschrank hinein.
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Insbesondere wird durch die Anwendung der Postpositionen ‘Ii’, ‘limian’ und ‘néi’ (innen)
eine Richtungsangabe in eine rdumliche Grenziiberschreitung umgewandelt. So unterschei-
den sich Wiedergaben von Grenziiberschreitung und Richtungs- und Zielorientierung durch
Adpositionen vor allem durch das Vorhandensein der Postpositionen ‘innen’. Dieser Punkt

wird bei der Analyse der Beschreibungen chinesischer Muttersprachler relevant sein.

d) Zirkumpositionen fiir PATH und GROUND

Die oben aufgelisteten Pra- und Postpositionen konnen zusammen verschiedene Zirkumposi-
tionen bilden, die nicht fiir geografische Kennzeichnungen und Ortsnamen verwendet werden
kénnen und abhéngig von der enthaltenen Praposition entweder nur vor oder auch nach dem
Préadikat eines Satzes stehen konnen. Das Vorhandensein einer Postposition gibt eingehende
Raumpositionen von FIGURE im Verhéltnis zu GROUND-Objekten explizit an, wahrend
die Prapositionen die Angabe entweder fiir Ausdehnung, Beginn oder Richtung des Weg-
verlaufs oder die Angabe der Lokalisierung bestimmen. Dadurch kann eine Zirkumposition
manchmal sowohl die durch Verben kodierte rdumlichen Informationen in einem Satz als
auch rdumliche Relationen zwischen FIGURE und GROUND prézisieren oder hervorheben
(siehe Beispiele (21)). Allerdings variiert die Anwendung einer ‘zai’-Zirkumposition je nach
dem mitbezogenen GROUND-Objekt: Wenn ein Ort ein begrenzter dreidimentionaler Raum
ist, kann die Postposition ‘I’ (innen) weggelassen und die Bedeutung der Lokalisierung so-
wie das Raumverhéltnis dennoch unverédndert erhalten werden (siche Beispiele (20b) und
(21b) im Vergleich). Hingegen wird ein offener zweidimentionaler Ort im Allgemeinen durch
‘zai’-Zirkumposition, vor allem durch ‘zai + Normen -+ shang’, beschrieben (siehe Beispiele
(20c) und (21c)). Da die Benutzung einer Postposition einerseits das Raumkonzept sowie
die darin beinhalteten Raumverhéltnisse differenziert und andererseits sprachspezifische Ei-
genschaft im Chinesischen darstellt, wird in der Kodierung der linguistischen Daten daher

folgende Unterscheidung zwischen zwei Arten von Adjunkten vorgenommen:

Adjunktl: Raumangabe durch Adjunkt ohne Postposition

(20) a. yi g& rén xiang / wing / chéo jiaotang zdu-qii
ein ZW Person nach Kirche gehen-(hin)gehen

Eine Person geht auf eine Kirche hin zu.
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b. yi zhi gou =zl gongyuan wanshud
ein ZW Hund in Park spielen
Ein Hund spielt im Park.

c. (?)yi zhi gou zai ciodi wanshus
ein ZW Hund auf Wiese auf / am Rand spielen

Ein Hund spielt auf einer Wiese.

Adjunkt2: Raumangabe durch Adjunkt mit Postposition

(21) a. yi g& rén xiang / wing / chéo jiaotang [houmian| zou-qii
ein ZW Person nach Kirche Riickseite gehen-(hin)gehen

Eine Person geht auf die Riickseite einer Kirche hin zu.

b. yi zhi gou zai gongyuan [li / limian / néi] wanshua
ein ZW Hund in Park innen spielen
Ein Hund spielt im Park.

c. yi zhi gou zai ciodi [shang / bian| wéanshua
ein ZW Hund auf Wiese auf / am Rand spielen

Ein Hund spielt auf einer Wiese / am Rand einer Wiese.

Hinsichtlich der Satzstellung bildet das am h&ufigsten vorkommende ‘zai’-Adjunkt eine Aus-
nahme, da es sowohl iiber eine priverbale als auch eine postverbale Satzstellung verfiigt.
Bei gleichbleibendem Kontext bleibt ein ‘zai’-Adjunkt bei beiden Satzstellungen semantisch
unverdndert und dient als eine Ortsangabe, jedoch bewirken die variierten Satzstellungen
verschiedene Betonungen. Eine priverbale Stellung hebt die Bewegung hervor, eine postver-
bale hingegen den Ort, an dem ein Ereignis stattfindet. In den folgenden Beispielen <eine

Person auf einer Strafe gehen> wird der hervorgehobene Teil mit | | gekennzeichnet:

praverbal:

(22) yi gé rén  zai ln shang [z6u]
ein ZW Person auf Strafse oben gehen

Eine Person geht auf einer Strafse.

postverbal:

(23) yi g¢ rén  zou [zai ln shang]|
ein ZW Person gehen auf Strafe oben

Auf einer Strafe geht eine Person.
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3. Adjektive

Im Zusammenhang mit einem Pradikat, das Angaben beziliglich MANNER enthalten kann
oder auch nicht, kann die Art und Weise einer Bewegung durch Adjektive als adverbia-
le Bestimmung kodiert oder ausdriicklich hervorgehoben werden. Dabei wird die Parti-
kel de (HfoderfJ) als Verbindungsglied zu dem Bezugsverb verwendet. Als Beispiele fiir
solche Adverbialbestimmung zu Verben sind in den Beschreibungen chinesischer Mutter-
sprachler ‘kuaistide’(PIERY; schnell), ‘feikuaide’(FERHY; rasant), ‘jimangde’ (RUTHY; eilig),
‘congméngde’ (A (A1) IT-HY; vorschnell) und ‘feichang zhaojide’ (IFH & S HJ; sehr dringend)
zu finden. Zudem iiben die Adjektivphrase ‘kuaibtt’(tR#; im Eilschritt) und die Priposi-

tionalphrase ‘yong pdo de’(H HIHY; mit Laufen) ebenfalls die gleiche Funktion aus.

4.3 ANALYSE DER ANWENDUNGSHAUFIGKEITEN LINGUISTISCHER MITTEL UND
DER ZUGEHORIGEN RAUMKONZEPTE IN BEWEGUNGSEREIGNISSEN IM

ENGLISCHEN, DEUTSCHEN UND CHINESISCHEN

In dem letzten Abschnitt wurde erldutert, wie die in den Beschreibungen englischer, deut-
scher und chinesischer Muttersprachler vorkommenden Ausdrucksformen zur Kodierung der
begrifflichen Bestandteile in Wiedergaben der Bewegungsereignisse verschiedenen Raumkon-
zepten zugeordnet werden. Beruhend auf diesen raumsemantischen Einordnungen werden in
diesem Abschnitt die Anwendungshéufigkeiten der vorkommenden linguistischen Mittel in-
nerhalb der verschiedenen lexikalischen Kategorien, die dadurch vorgebrachten begrifflichen
Bestandteile sowie die Variationsmoglichkeiten zur Darstellung verschiedener Raumkonzep-
te in den einzelnen Sprachen untersucht. Es wurde bereits darauf hingewiesen, dass PATH
der entscheidende Bestandteil fiir die Rekonstruktion des verwendetenen Raumkonzepts ist.
Diesbeziiglich werden hier zwei Einflussfaktoren besonders beriicksichtigt, ndmlich die Lan-
ge des Wegverlaufs und die Darstellung eines GROUND-ODbjektes entweder als eindeutiger
erreichter Endpunkt, als klar erkennbarer, aber nicht erreichter Endpunkt oder als moglicher
und ebenfalls nicht erreichter Endpunkt. Diese Faktoren kénnen die Auswahl des verwende-
ten Raumkonzepts in der Darstellung der Bewegungsereignisse beeinflussen. Um den Effekt

verschiedener Stimuli auf die Ausdrucksweise diskutieren zu konnen, werden die 30 der
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Gruppe B zugehorigen Bewegungsereignisse (siehe Abschnitt 3.2) entsprechend der darge-
stellten rdumlichen Charakteristika in drei Kategorien eingeordnet, wobei 6 Filme aufgrund

von mangelnder Findeutigkeit nicht berticksichtigt wurden.

Gruppe B: Bewegungsereignisse (24/30 Situationen)
Kategorie B0O: Ereignisse mit einem eindeutig erreichten Endpunkt (5 Szenen)

Kategorie B1: Ereignisse mit einem klar wahrnehmbaren Endpunkt in der Nahe (12

Szenen)

Kategorie B2: Ereignisse mit einem moglichen Endpunkt in der Ferne (7 Szenen)

Stimuli der Kategorie B0 zeigen eine Bewegung mit einem eindeutig erreichten Endpunkt,
in jedem Videoclip dieser Kategorie ist erkennbar, dass eine Person oder ein Fahrzeug iiber
eine konkrete oder unsichtbare Grenze in einen Raum oder Bereich eintritt oder einfiahrt.
Gezeigt wird somit das Erreichen eines Ziels mit Grenziiberschreitung und einem sehr kurz-
en Wegverlauf, keine weitere Handlung wird vor und nach dem Eintreten in den Zielbereich
dargestellt. Im Gegensatz dazu zeigen Filme der Kategorie B1 zwar einen klar wahrnehm-
baren Endpunkt in der Ndahe von FIGURE, die Darstellung der Situation endet allerdings
bevor dieser erreicht wird und der dargestellte Wegverlauf ist mittellang. Die Stimuli der
Kategorie B2 zeigen einen langen Wegverlauf mit einem potenziellen Endpunkt in weiter

Entfernung von FIGURE, welcher ebenfalls nicht erreicht wird.

Im Folgenden werden die Benutzungshaufigkeiten von Verben, Adjunkten und, wenn ange-
bracht, Partikeln fiir die drei Sprachen Englisch, Deutsch und Chinesisch bei Beschreibungen
von Stimuli der Gruppe B insgesamt untersucht, anschlieffend werden die vorkommenden
Ausdrucksweisen jeweilig in Kategorie B0, B1 und B2 einzeln betrachtet. Die Kodierungen
von PATH und GROUND héngen eng miteinander zusammen und werden im Allgemeinen
jeweilig in Verben oder Adpositionen und zugehorigen Nominalphrasen zum Ausdruck ge-
bracht. Solche Adpositionalphrasen werden in diesem Abschnitt als Adjunkte bezeichnet. In
folgender Analyse werden die Mitwirkung der Adjunkte und die Wechselbeziehung zwischen
Verben und Adjunkten besonders beriicksichtigt. Durch diese Analysen werden die darge-

stellten raumlichen Konzepte insbesondere hinsichtlich der kategoriellen Eigenschaften der
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Stimuli verglichen, um den Einfluss dieser auf die Raumkonzeptualisierung innerhalb der

drei Sprachen zu untersuchen.

4.3.1 Englisch

Bei insgesamt 432 gezeigten Stimuli der Kategorie B (18 Probanden x 24 Videoclips) liegen
424 Beschreibungen englischer Muttersprachler vor, in 8 Fillen fiihrten technische Probleme
zu Liicken im Datensatz. Innerhalb dieser vollstdndigen Beschreibungen haben MANNER-
Verben eine hohe Benutzungshaufigkeit von 79,0% und in 9,0% der Beschreibungen wurden
MOTION-Verben eingesetzt. Niedrige Anwendungshéufigkeiten ergeben sich ebenfalls bei
PATH-Verben (10,1%), wobei deiktische Verben (5,4%) allein mehr als die Hélfte der Ge-
samthaufigkeit ausmachen. Figur- (0,9%), objekt- (0,9%), richtungsbezogene (0,5%) und
zielorientierte (0,7%) sowie grenziiberschreitende (2,1%) Verben sind unter Andere zusam-
mengefasst und werden wenig verwendet. Diese Ergebnisse sind nicht iiberraschend, da
Englisch, eine bereits intensiv untersuchte Sprache, konstant als satellite-framed Sprache in
Talmys Dichotomie eingeordnet wird, in der typischerweise MANNER in Verben und PATH
in Prépositionalphrasen kodiert wird. Daher ist der niedrige Anteil von PATH-Verben er-
wartungsgeméf. Die Summe der Prozentzahlen aller Verbbenutzungen und auch der Benut-
zungen von PATH-Verben liegen bei iiber 100%. Dieses ist dadurch zu erkliaren, dass diese
Prozentzahlen relativ zu der Anzahl aller Beschreibungen angegeben werden, also zum Bei-
spiel: Prozentsatz der Benutzung von MANNER-Verben = (Anzahl der Beschreibungen
mit MANNER —Verben) / (Anzahl aller Beschreibungen). Da Beschreibungen teilweise aus
mehr als einem Satz bestehen und auch innerhalb eines Satzes mehr als eine Verb enthalten
konnen, kann die Summe aller so berechneten Prozentzahlen iiber 100% betragen. Dabei
kennzeichnet die Gruppe ANDERE alle Verben, die keinerlei Bestandteile in Wiedergaben

der Bewegungsereignisse kodieren, insbesondere keine Bewegungsverben sind.

In 92,2% aller Beschreibungen von englischen Muttersprachlern ist mindestens ein Adjunkt
zu finden. Die verwendeten Adjunkte lassen sich entsprechend ihrer totalen Anwendungs-

haufigkeit wie folgt anordnen: Am héaufigsten kommen objektbezogene (24,1%), deiktische
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Verbbenutzung im Englischen (Gruppe B)

79,0% 89,9%

10,1%

9,0% L 4,5% 54%  52%
MANNER MOTION PATH  ANDERE Deiktisch Andere Keine
Alle Verben PATH-Verben

ABBILDUNG 4.10: Verbbenutzung in Gruppe B im Englischen

(22,2%) und richtungsorientierte (20,0%) Adjunkte vor, weiterhin zeigen Adjunkte fiir An-
gabe von LOK (16,5%), Grenziiberschreitung (15,3%) und Ziel (13,9%) eine mittlere Ver-
wendungsfrequenz. Eine sehr geringe Benutzung lasst sich bei Adjunkten fiir die Angabe
des Ausgangspunktes (1,2%) feststellen, figurbezogene Adjunkte kommen gar nicht vor. In
7,8% aller Beschreibungen kommt kein Adjunkt vor, darunter fillt ein Anteil von 3,8% mit
einem MANNER-Verb aber ohne Adjunkt sowie ein Anteil von 2,4% ohne jegliches Be-
wegungsverb und ohne Adjunkt.® Da Englisch hintereinandergereihte Pripositionalphrasen
innerhalb eines einzigen Satzes erlaubt, beinhalten einzelne Beschreibungen zum Teil Kom-
binationen mehrerer verschiedener Adjunkte. Die bei einer Gegeniiberstellung von einzelner
oder kombinierter Benutzung entstehenden Anderungen werden in Abbildung 4.11 darge-
stellt. Hierbei betragt die Gesamtsumme aller verwendeten Adjunkte iiber 100%, da die

Prozentzahlen beziiglich der Anzahl der Beschreibungen ermittelt wurden.

Bei einem Vergleich von kombinierter mit einzelner Benutzung ist festzustellen, dass Ad-
junkte flir Grenziiberschreitung nahezu ausschliefslich und deiktische Adjunkte {iberwiegend
einzeln auftreten. Zudem ist eine leichte Tendenz hin zu Einzelanwendung bei objektbezoge-
nen und zielorientierten Adjunkten zu beobachten. Dahingegen kommen richtungsbezogene

Adjunkte mit leichter Mehrheit mit anderen Arten Adjunkten zusammen vor, was sich auf

8Zudem kommen ein MANNER-Verb mit einem Grenziiberschreitungs-Verb ohne Adjunkt in 0,5% aller
Beschreibungen sowie ein MOTION-Verb, ein grenziiberschreitendes, figur-, objekt- und richtungsbezogenes
Verb ohne Adjunkt jeweilig in 0,2% aller Beschreibungen vor.
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Adjunktbenutzung im Englischen (Gruppe B)

22,2%
’ 24,1% 15,3%
22,1%
16,5%
13,9%

7,8%

1,2%
0,0% I

Deik. | Figur (Objekt| Ri. |Ausg.| Ziel | GU | LOK Keine
B Kombiniert | 6,6% | 0,0% | 9,0% (11,8%| 0,5% | 4,2% | 0,9% | 8,7% | -
M Einzeln 15,6%| 0,0% |15,1%| 8,3% | 0,7% | 9,7% |14,4%| 7,8% | -

ABBILDUNG 4.11: Adjunktbenutzung in Gruppe B im Englischen

die Kombinationen aus richtungsbezogenen mit deiktischen (3,3%), LOK- (3,3%) und ob-
jektbezogenen (4,5%) Darstellungen zuriickfiihren ldsst. Ein ausgeglichenes Verhéltnis zeigt
sich bei LOK-Adjunkten. In Kombination treten sie hauptsichlich mit objekt- (1,9%) und

richtungsbezogenen (3,3%) Adjunkten auf.

Kategorie B0O: Ereignisse mit einem eindeutig erreichten Endpunkt

Im Vergleich zu der Verbbenutzung in Gruppe B zeigen sich MANNER-Verben in dieser Ka-
tegorie eine geringere Benutzungshaufigkeit von nur 58,4%. Dahingegen wurden MOTION-
Verben verstarkt verwendet, deren Frequenz betriagt hier 22,5%. Fir PATH-Verben ergibt
sich eine Anwendungshéufigkeit von 9,0%, die hauptsachlich von Verben fiir Grenziiber-
schreitung (7,9%) und zu einm kleinen Teil von figurbezogenen Verben (1,1%) herriihrt.
Dieses Ergebnis ist aufgrund der kategoriellen Figenschaft der Videoclips der Kategorie B0
erwartungsgemaf. Aufgrund von doppelter Verbbenutzung oder mehreren Sitzen innerhalb
einer Beschreibung ergibt sich in Kategorie BO eine Gesamtsumme der Prozentzahlen fiir

die Verbbenutzung von 103,4%.

Die kategorielle Eigenschaft der Videoclips in B0 spiegelt sich auch deutlich in der Benutzung
von Adjunkten mit grenziiberschreitender Bedeutung wider, sowohl bei der Betrachtung von
einzelner (60,7%) Anwendung als auch von gesamter Bewertung (64,1%). Mit grofem Ab-

stand zeigen zielorientierte, richtungsbezogene sowie LOK- und objektbezogene Adjunkte
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Verbbenutzung im Englischen (BO)
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ABBILDUNG 4.12: Verbbenutzung in Kategorie BO im Englischen

Anwendungshéaufigkeiten von jeweilig 10,1%, 7,8%, 6,7% und 5,6%. Andere Arten von Ad-

junkten sind in Kategorie BO gar nicht vorgekommen. Insgesamt zeigen die Adjunkte eine

hohe Anwendungshéaufigkeit von 87,6% aller Beschreibungen, in 12,4% aller Beschreibun-

gen kommen keine Adjunkte vor?. Die Summe ergibt iiber 100%, was auf das kombinierte

Auftreten von Adjunkten zuriickzufiihren ist.

Adjunktbenutzung im Englischen (BO)

64,1%
5,6% 6,7% 10,1% 7,8% 12,4%
0,0% 0,0% ﬁ_ i 0,0% i i I
Deik. | Figur (Objekt| Ri. |Ausg.| Ziel | GU | LOK |Keine
® Kombiniert| 0,0% | 0,0% | 4,5% | 2,2% | 0,0% | 1,1% | 3,4% | 2,2% | -
H Einzeln 0,0% | 0,0% | 1,1% | 4,5% | 0,0% | 9,0% |60,7%| 5,6% | -

ABBILDUNG 4.13: Adjunktbenutzung in Kategorie BO im Englischen

9Darunter fallen 1,1% mit einem MANNER-Verb + Grenziiberschreitungs-Verb, 2,2 % mit ei-
nem einzelnen MANNER-Verb, 1,1% mit einem neutralen MOTION-Verb, 1,1% mit einem einzelnen
Grenziiberschreitungs-Verb und 6,7% ohne jegliches Bewegungsverb.
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Sowohl bei der Analyse von PATH-Verben als auch von Adjunkten zeigt sich erwartungs-
gemifs eine starke Tendenz zur Benutzung eines grenziiberschreitenden Raumkonzepts in
Kategorie B0. Aufierdem ist ein kleiner Anteil von richtungsbezogenen und zielorientierten
Raumkonzepten zu finden. Wie diese Raumkonzepte in den Beschreibungen englischer Mut-
tersprachler zum Ausdruck gebracht und welche Bestandteile dabei beriicksichtigt wurden,

werden im Folgenden aufgelistet:!?

MANNER + PATH + GROUND

— MANNER-Verb + Grenziiberschreitungs-Adjunkt (39,3%)
— MANNER-Verb + Richtungs-Adjunkt (4,5%)

— MANNER-Verb + Ziel-Adjunkt (3,4%)

PATH + GROUND

— MOTION-Verb + Grenziiberschreitungs-Adjunkt (12,4%)
— MOTION-Verb + Ziel-Adjunkt (5,6%)

— Grenziiberschreitungs-Verb + Grenziiberschreitungs-Adjunkt (5,6%)

GROUND

— Nicht-Bewegungsverb + LOK-Adjunkt (4,5%)

Kategorie B1: Ereignisse mit einem klar wahrnehmbaren Endpunkt in der Nihe

Bei Stimuli der Kategorie B1 wird ein erkennbarer Endpunkt der Bewegung in der Néhe von
FIGURE zwar gezeigt, jedoch nicht erreicht. Diese Tatsache wirkt sich auf die sprachlich

kodierten begrifflichen Bestandteile und verwendeten Raumkonzepte aus. Im Vergleich zur

0Dabei tragen objektbezogene Adjunkte zwar einen Anteil von 5,6%, fiir jede einzelne der Kombinationen
MANNER-Verb + objektbezogenes Adjunkt, MOTION-Verb + objektbezogenes und Grenziiberschreitungs-
Adjunkt sowie MANNER-Verb + objektbezogenes mit Grenziiberschreitungs-, Richtungs- oder Ziel-Adjunkt
ergeben sich aber nur sehr geringe Haufigkeiten von 1,1%. Zudem betrigt die Verwendungshaufigkeit von
einem einzelnen Grenziiberschreitungs-Verb, einem MANNER-Verb + LOK-Adjunkt, einem MANNER-
Verb + richtungsbezogenem und LOK-Adjunkt sowie einem Nicht-Bewegungsverb + Grenziiberschreitungs-
und LOK-Adjunkt ebenfalls 1,1%.
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Kategorie BO zeigt sich eine leichte Anhebung bei der Anwendung von Bewegungsverben
auf 96,7% aller Beschreibungen, dabei ldsst sich eine erhebliche Zunahme auf 85,3% bei
MANNER-Verben und eine starke Abnahme auf 5,2% bei MOTION-Verben beobachten.
PATH-Verben (9,0%) sind zwar insgesamt betrachtet gleich haufig wie in Kategorie B0
zur Anwendung gekommen, allerdings konzentriert sich die Verwendung von ganz anderen
Subkategorien der PATH-Verben. Hier machen deiktische Verben mit 4,3% den grofsten
Anteil aus, objektbezogene und zielorientierte Verben tragen jeweilig 1,9% und 1,4% bei.!!
PATH-Verben stellen aber im Vergleich zu MANNER-Verben weiterhin klar die Minderheit.
Wie bei den obigen Analysen auch ist die Summe von mehr als 100% sowohl bei gesamter
Verbbenutzung als auch bei PATH-Verben auf mehrere Sétze oder Verben in einzelnen

Beschreibungen zuriickzufiihren.

Verbbenutzung im Englischen (B1)
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ABBILDUNG 4.14: Verbbenutzung in Kategorie B1 im Englischen

Die minimal gestiegene Adjunktbenutzung in Kategorie B1 (91,5%) zeigt eine im Vergleich
zur Kategorie B0 deutlich verénderte Verteilung. Richtungs-Adjunkte (31,7%) kommen am
haufigsten vor, mit kleinem Vorsprung vor objektbezogenen Adjunkten (26,1%). Ebenfalls
noch recht héufig eingesetzt, betriagt die Anwendungshaufigkeit von LOK- (22,3%) und Ziel-
Adjunkten (21,3%). Danach folgt deiktische Adjunkte mit 15,7%. Grenziiberschreitungs-

Adjunkte kommen hingegen nur mit sehr geringer Freuqenz vor.

"Figur- und richtungsbezogene Verben ergeben jeweilig 0,5% und grenziiberschreitende Verben 0,9%
Anwendungsh&ufigkeit.
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Adjunktbenutzung im Englischen (B1)
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Deik. | Figur (Objekt| Ri. |Ausg.| Ziel | GU | LOK |Keine
B Kombiniert| 7,6% | 0,0% [11,4%|18,0%| 0,0% | 6,6% | 0,5% |12,8%| -
M Einzeln 8,1% | 0,0% |14,7%|13,7%| 0,0% |14,7%| 2,8% | 9,5% | -

ABBILDUNG 4.15: Adjunktbenutzung in Kategorie B1 im Englischen

Bei einem Vergleich von einzelner und kombinierter Benutzung von Adjunkten ist zu be-
obachten, dass richtungsbezogene Adjunkte mehrheitlich mit anderen Subkategorien von
Adjunkten zusammen auftreten. Das ldsst sich auf gegenseitige Wechselbeziehungen mit
objektbezogenen (7,1%) und LOK-Adjunkten (5,7%) zuriickfiihren, zudem hat die Kombi-
nation mit deiktischen Adjunkten (4,3%) ebenfalls zur hohen Frequenz bei kombinierter An-
wendung beigetragen. Zum kleinen Teil werden LOK-Adjunkte mit objektbezogenen (2,8%)
und zielorientierten (2,4%) Adjunkten zusammen verwendet. Im Gegensatz dazu tauchen
Ziel-Adjunkte vorwiegend einzeln auf. Trotz des bereits oben erwidhnten hohen Anteils in
Verbindung mit Richtungs-Adjunkten kommen objektbezogene Adjunkte zum grofseren Teil
allein vor, bei grenziiberschreitenden Adjunkten dominiert eindeutig einzelne Verwendung.
Eine vergleichbare Haufigkeit einzeln und in Kombination lasst sich bei deiktischen Adjunk-
ten erkennen. All diese Interaktionen zeigen sowohl die Vielfalt der verfiigbaren Ausdrucks-
weisen im Englischen, spiegeln aber gleichzeitig auch die verwendendeten Raumkonzepte

bei Beschreibungen von Bewegungsereignissen wider.

In Hinsicht auf die Zusammenhénge zwischen Verben und Adjunkten ist erneut festzustel-
len, dass hauptsédchlich MANNER-Verben im Gebrauch sind, dementsprechend sind objekt-
(14,7%), richtungsbezogene (11,4%) und zielorientierte (10,0%) Adjunkte am haufigsten
mit einem MANNER-Verb in Kategorie Bl zur Anwendung gekommen. Etwas niedrigere
Verwendungshéufigkeiten lassen sich bei Kombinationen von LOK- (8,1%) und deiktischen
(7,6%) Adjunkten mit einem MANNER-Verb finden. Im Folgenden werden die haufig ein-

gesetzten Raumkonzepte sowie deren enthaltene Bestandteile zusammengefasst:
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MANNER + PATH + GROUND

— MANNER-Verb + objektbezogenes Adjunkt (14,7%)

— MANNER-Verb + Richtungs-Adjunkt (11,4%)

— MANNER-Verb + Ziel-Adjunkt (10,0%)

— MANNER-Verb + deiktisches Adjunkt (7,6%)

— MANNER-Verb + objektbezogenes und Richtungs-Adjunkt (6,6%)
— MANNER-Verb + LOK- und objektbezogenes Adjunkt (2,8%)

— MANNER-Verb + LOK- und Richtungs-Adjunkt (5,2%)

— MANNER-Verb  LOK- und Ziel-Adjunkt (2,4%)

— MANNER-Verb + deiktisches und Richtungs-Adjunkt (3,8%)

MANNER + GROUND

— MANNER-Verb + LOK-Adjunkt (8,1%)

PATH + GROUND

MOTION-Verb + Richtungs-Adjunkt (0,9%)

MOTION-Verb + Ziel-Adjunkt (1,9%)

Deiktisches Verb + Ziel-Adjunkt (0,9%)

— Ziel-Verb + Ziel-Adjunkt (1,4%)

GROUND

— Nicht-Bewegungsverb + LOK-Adjunkt (1,4%)

Kategorie B2: Ereignisse mit einem moglichen Endpunkt in der Ferne

In dieser Kategorie ist der Wegverlauf hin zu einem moglichen Endpunkt noch einmal verlan-
gert und das Ziel nicht mehr so eindeutig als solches erkennbar. Mit einer leichten Abnahme

im Vergleich zu Kategorie B1 zeigen die MANNER-Verben eine Anwendungshaufigkeit von
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83,1% und die MOTION-Verben bleiben nahezu unverdndert (5,6%). Unter den PATH-
Verben zeigen ausschliefllich deiktische Verben eine signifikante Verwendung mit einer im
Vergleich zu Kategorie B1 deutlichen Zunahme auf 11,3%, wobei die gesamte Verwendung
von PATH-Verben in Kategorie B2 bei 12,9% liegt. Figur- und richtungsbezogene Verben
sind unter Andere zusammengefasst und werden jeweilig nur in 1,6% beziehungsweise 0,8%
aller Beschreibungen verwendet. Wie iiblich sorgt die Mehrfachverwendung von Verben in-
nerhalb einzelner Beschreibungen fiir eine Summe von mehr als 100% bei der gesamten

Verbbenutzung.

Verbbenutzung im Englischen (B2)
83,1% 87,1%

12,9% 11,3%
0,
5,6% I 2,4%
mls 0,0% T
MANNER MOTION PATH  ANDERE Deiktisch Andere  Keine
Alle Verben PATH-Verben

ABBILDUNG 4.16: Verbbenutzung in Kategorie B2 im Englischen

Eine deutliche Erhohung der Adjunktbenutzung auf 96,8% lasst sich in Kategorie B2 im
Vergleich zu BO und B1 erkennen. Bei der Adjunktbenutzung sind deiktische (49,2%) und
objektbezogene (34,7%) Adjunkte mit signifikanter Mehrheit die zwei am héufigsten einge-
setzte Arten, im Vergleich zu Kategorie B1 zeigt sich insbesondere bei deiktischen Adjunk-
ten eine erhebliche Zunahme von 33,5%. Dies lasst sich auf den verlangerten Wegverlauf
zu einem moglichen Ziel als kategorielle Eigenschaft der Stimuli aus B2 zuriickfithren, wel-
che den Fokus der Probanden weg von GROUND-Objekten und hin zu der Perspektive
des Beobachters verschiebt. Diese zwei Subkategorien von Adjunkten werden in Katego-
rie B2 grofenteils einzeln verwendet, allerdings kommen Richtungs-Adjunkte hauptséchlich
im Zusammenhang mit diesen beiden Subkategorien vor. Das Vorkommen zusammen mit
deiktischen und objektbezogenen Adjunkten macht jeweilig 4,0% und 2,4% aus. Fiir LOK-

Adjunkte zeigt sich eine Anwendungshaufigkeit von 6,5%, jeweils sowohl bei einzelner als
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auch bei kombinierter Benutzung.

Adjunktbenutzung im Englischen (B2)
49,2%

33,9%

13,0%
9,7%
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0,0% = e I

Deik. | Figur (Objekt| Ri. |Ausg.| Ziel | GU | LOK |Keine
M Kombiniert| 9,7% | 0,0% | 8,1% | 8,1% | 1,6% | 2,4% | 0,0% | 6,5%
M Einzeln 39,5%| 0,0% |25,8% 1,6% | 2,4% | 1,6% | 0,8% | 6,5%

ABBILDUNG 4.17: Adjunktbenutzung in Kategorie B2 im Englischen

Im Gegensatz zu der Vielfalt an rdumlichen Konzeptualisierungen in Kategorie B1 lassen
sich die héufig verwendeten Ausdriicke in Kategorie B2 im Wesentlichen deiktischen und

objektbezogenen Raumkonzepten zuordnen:'?

MANNER + PATH + GROUND

MANNER-Verb + deiktisches Adjunkt (32,3%)
— MANNER-Verb + objektbezogenes Adjunkt (23,4%)

— MANNER-Verb + Ziel-Adjunkt (1,6%)

MANNER-Verb + deiktisches und LOK-Adjunkt (2,4%)

MANNER-Verb + objektbezogenes und Richtungs-Adjunkt (2,4%)
— MANNER-Verb + objektbezogenes und LOK-Adjunkt(1,6%)

— MANNER-Verb + Ausgangspunkt-Adjunkt (2,4%)

MANNER + GROUND

— MANNER-Verb + LOK-Adjunkt (6,5%)

12Fs befindet sich andere 17 verschiedenen Kombinationen, die alle einem einmaligen Vorkommen in
Kategorie B2 zufolge nur 0,8% ergeben.
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PATH + GROUND

— MOTION-Verb + objektbezogenes Adjunkt (2,4%)

— Deiktisches Verb + deiktisches Adjunkt (6,5%)

Zusammenfassung

Die Benutzung von Bewegungsverben insgesamt, also Verben zur Kodierung von MOTI-
ON, MANNER und PATH, ist in Kategorie BO etwas niedriger als in B1, in Kategorie B2
hingegen etwas hoher, allerdings sind die Unterschiede hier recht gering. MANNER-Verben
sind die am meisten angewendeten Verben in allen drei Kategorien, wobei sie in Kategorie
B0 die niedrigste Anwendungshéufigkeit aufweisen, MOTION-Verben finden hingegen mit
groffem Abstand am hdufigsten Verwendung in Kategorie BO. Bei PATH-Verben zeigt sich
eine deutliche Zunahme in der Verwendungshéufigkeit von Kategorien BO und B1 zu B2. Der
kategoriellen Eigenschaft entsprechend werden Grenziiberschreitungs-Verben zwar in BO am
meisten zur Anwendung gebracht, dennoch bleibt auch hier ihre Benutzungshaufigkeit nied-
rig. In Kategorie B1 sind deiktische, objektbezogene und zielorientierte PATH-Verben mit
vergleichbarer niedriger Frequenz im Gebrauch, in Kategorie B2 finden deiktische PATH-
Verben wesentliche Verwendung. Somit spiegelt sich der Einfluss kategorieller Eigenschaften
der Stimuli auf die Sprachproduktion bereits in der Benutzung der PATH-Verben wider, ob-

wohl die Benutzung von PATH-Verben wie erwartet selten ist.

Da Englisch als eine der typischen satellite-framed Sprachen angesehen wird, war zu er-
warten, dass die Beschreibungen englischer Muttersprachler eine recht hohe Adjunktbe-
nutzung beinhalten. Insgesamt zeigen die Beschreibungen von Stimuli der Kategorie B2
die hochste Anwendungshaufigkeit von Adjunkten und Kategorie BO die niedrigste. Das in
Kategorie BO gezeigte Erreichen eines Ziels fiihrt zu einer dominierenden Verwendung von
Grenziiberschreitungs-Adjunkten, welche mit grofem Abstand die hchste Anwendungshéu-
figkeit von allen Adjunkten in allen drei Kategorien haben. Neben den Grenziiberschreitungs-
Adjunkten zeigen sich ebenfalls enorme Unterschiede zwischen Kategorien bei der Benut-
zung deiktischer Adjunkte, die iiberwiegend Verwendung in der Kategorie B2 finden, bei
Beschreibungen von Stimuli der Kategorie B1 mittelméfig haufig zur Anwendung kom-

men und in der Kategorie BO gar nicht. Die in Kategorie B1 am haufigsten verwendeten
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Richtungs-Adjunkte ergeben deutlich niedrigere Prozentzahlen in den Kategorien BO und
B2. Eine dhnliche Situation liegt bei den Ziel-Adjunkten vor, allerdings weisen diese eine
besonders geringe Anwendungshéaufigkeit in der Kategrie B2 auf. Objektbezogene Adjunkte
finden nur wenig Verwendung in Kategorie B0, dagegen sind sie die am zweith&ufigsten
eingesetzte Art sowohl in B1 als auch in B2, wobei die Verwendung in Kategorie B2 deut-
lich am hochsten ist. Ahnliche Verhiltnisse lassen sich ebenfalls bei der Verwendung von
LOK-Adjunkten beobachten, welche in den Kategorien B1 und B2 die am dritthdufigsten
vorkommende Art sind, in BO jedoch nur wenig angewendet werden. In Tabelle 4.2 werden

die Adjunktbenutzungen in allen drei Kategorien zum Vergleich dargestellt.

Adjunkte

Deiktisch | Objekt | Richtung | Ziel GU LOK | Keine
B | 22.2% 241% | 22,1% 13,9% | 15,3% | 16,5% | 7,8%

BO | 0,0% 56% | 6,7% 10,1% | 64,1% | 78% || 12,4%
BI | 15,7% 26,1% | 31,7% 21,3% | 3.3% | 22,3% | 8,5%
B2 | 49.2% 33.9% | 9,7% 0% | 0.8% | 13,0% || 3.2%

TABELLE 4.2: Anwendungshiufigkeit der Adjunkte im Englischen

Insgesamt ist durch diese Vergleiche festzustellen, dass in Kategorie BO die Darstellung von
Grenziiberschreitung erwartungsgemséf klar am haufigsten vorkommt. In Kategorie B1 hin-
gegen ist eine breit verteilte Verwendung verschiedener Raumkonzepte anzutreffen, welche
primér durch Adjunkte kodiert werden. Hier treten richtungsbezogene Beschreibungen am
héufigsten auf, gefolgt von objektbezogenen, LOK- und zielorientierten Darstellungen. Der
h&ufige Gebrauch von richtungsbezogenen Adjunkten zeigt, dass die Probanden, der ka-
tegoriellen Eigenschaft von Bl entsprechend, einen Wegverlauf und ein erkennbares, aber
nicht erreichtes Ziel beschreiben. Bei einem Vergleich mit der Benutzung von Adjunkten in
Gruppe B insgesamt fillt auf, dass die Anwendungshéufigkeit bei jeder einzelnen Subka-
tegorie mit Ausnahme von deiktischen und grenziiberschreitenden Adjunkten in Kategorie
B1 hoher ist. Dieses Ergebnis legt die Vermutung nahe, dass eine Bewegung mit einem
Wegverlauf und einem erkennbaren aber nicht erreichten Zielpunkt in Kategorie B1 neben
richtungsbezogenen Raumkonzepten auch allgemein zu detaillierteren Beschreibungen fiihrt,
insbesondere zu haufigerer Erwéahnung von GROUND-Objekten oder eines moglichen Ziels.
Das spiegelt sich aufterdem in der Kodierungsfrequenz von LOK wider, welche in Katego-

rie B1 am hochsten ist. In Kategorie B2 werden vor allem deiktische und objektbezogene
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Raumkonzepte eingesetzt. Der im Gegensatz zu Stimuli der Kategorie B1 weniger deutlich
wahrnehmbare Endpunkt in Kategorie B2 fiihrt hier vermutlich dazu, dass die englischen
Muttersprachler bei der Beschreibung der Bewegungsereignisse beziehungsweise bei der Aus-
wahl des Raumkonzepts fiir die Orientierung der Bewegung von FIGURE den Ankerpunkt
statt auf GROUND am Ziel, wie etwa in B1 durch richtungsbezogene Darstellung, vermehrt
auf sich selbst, also den Sprecher, setzen, wie durch die hohe Verwendung von deiktischen
Darstellungen belegt wird, oder aber auf GROUND-Objekte, welche nicht als mégliches Ziel
interpretiert werden, was durch haufige Anwendung von objektbezogenen Raumkonzepten
in Adjunkten nachgewiesen wird. Dieser Sachverhalt wird in Abschnitt 4.4 noch genauer

untersucht.

4.3.2 Deutsch

Bei den Beschreibungen von Bewegungsereignissen deutscher Muttersprachler sind MANNER-
Verben in 92,1% der vollstandigen 478 Beschreibungen zu finden (20 Probanden x 24 Video-
clips, 2 Beschreibungen fehlen aufgrund technischer Probleme). Dieses Ergebnis entspricht

der Eigenschaft des Deutschen als satellite-framed Sprache in Talmys Typologie, welche
MANNER primér durch Verben kodiert. Dementsprechend betrigt die Anwendungshéufig-

keit der PATH-Verben nur 6,5%, wovon objektbezogene Verben (2,3%) und Grenziiberschreitungs-
Verben (2,7%) den groften Anteil stellen.'® Diese niedrige Anwendungshiufigkeit lisst sich
darauf zuriickfithren, dass PATH meistens durch andere linguistische Elemente kodiert wird.

Die Summe aller Einzelhdufigkeiten der Verben liegt nur leicht iiber 100%, was daran liegt,

dass im Deutschen nur selten zwei Verben innerhalb einer Beschreibung fiir die Darstellung

eines Bewegungsereignisses auftreten.

Eine Betrachtung der Anwendung von Partikeln und Adjunkten bietet die Moglichkeit,
Einblicke in die Kodierungen von PATH und GROUND zu erlangen und ist erforderlich,
um réaumliche Konzepte in Bewegungsereignissen im Deutschen zu verstehen. Partikeln mit
deiktischer Perspektive werden in 8,2% aller Beschreibungen verwendet, dahingegen sind

Partikeln ohne deiktische Perspektive in 42,5% der Wiedergaben zu finden. Dabei werden

13Die Gruppe Andere enthilt zu jeweilig 0,4% axiale, figur- und richtungsbezogene Verben sowie zu 0,3%
zielorientierte Verben.
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Verbbenutzung im Deutschen (Gruppe B)
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ABBILDUNG 4.18: Verbbenutzung in Gruppe B im Deutschen

hauptséchlich objektbezogene (27,8%) und Richtungs-Partikeln (14,6%) eingesetzt. Unter
den deiktischen Partikeln werden Grenziiberschreitungs-Partikeln (4,8%) am héufigsten be-

nutzt.

Partikeln im Deutschen (Gruppe B)

50,2%
27,8%
14,6%
0,
2,1% 4,8% 1,9%
1,3% -'[. 0,4%
P —I— L T

Deiktisch Axial GU Axial  Objekt Richtung GU Keine

deiktisch nicht deiktisch

ABBILDUNG 4.19: Benutzung von Partikeln in Gruppe B im Deutschen

Die mit 72,6% hohe Anwendungshéiufigkeit von Adjunkten im Deutschen ist entsprechend

Talmys Typologie erwartungsgeméf, hier ergibt sich eine nahezu gleichméfige Verteilung
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zwischen den Adjunkten fiir objekt- (21,6%), richtungsbezogene (19,0%), grenziiberschrei-
tende (17,5%) und zielorientierte (14,5%) Darstellungen. In diesen Ergebnissen werden kom-
binierte Vorkommen der Adjunkte berticksichtigt. Die Einsetzung aufeinanderfolgender Ad-
junkte, die gemeinsam ein Pradikat teilen, ist vor allem bei der Kombination objektbezoge-
ner und Richtungs-Adjunkte mit 4,4% Verwendungshéaufigkeit zu finden. Zum Teil kommen
auch objektbezogene mit Ziel-Adjunkten (2,1%), LOK- mit Richtungs-Adjunkten (2,3%)
sowie LOK- mit Ziel-Adjunkten (1,3%) gemeinsam vor. Diese Ergebinsse zeigen, dass deut-
sche Muttersprachler bei der Beschreibung der Bewegungsereignisse, insbesondere bei der
Kodierung des Wegverlaufes, teilweise GROUND sowohl am Referenzpunkt als auch am Ziel

berticksichtigen und gleichzeitig in einer Beschreibung kodieren.

Adjunktbenutzung im Deutschen (Gruppe B)

27,4%
21,6% 17,5%
19,0%
14,5%

11,5%

a1y
Objekt Ri. Ausg. Ziel GU LOK Keine
m Kombiniert| 8,6% | 6,7% | 0,0% | 3,6% | 08% | 42% :
= Einzeln 13,0% | 12,3% | 0,2% | 10,9% | 16,7% | 7,3% :

ABBILDUNG 4.20: Benutzung von Adjunkten in Gruppe B im Deutschen

Im Folgenden wird eine auf den kategoriellen Eigenschaften der Untergruppen B0, B1 und
B2 beruhende Analyse durchgefiihrt, um die konzeptuellen Unterschiede zwischen den drei
Kategorien festzustellen. Zudem werden die wichtigsten vorkommenden Ausdrucksweisen
und entsprechenden vorgebrachten Raumkodierungen in Bewegungsereignissen zusammen-

gestellt.

Kategorie BO: Ereignisse mit einem eindeutig erreichten Endpunkt

In Kategorie BO haben die MANNER-Verben eine Anwendungshéaufigkeit von 78,0%, PATH-

Verben sind nur in 14,0% aller Beschreibungen in Gebrauch. Unter letzteren kommen
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Grenziiberschreibungs-Verben erwartungsgeméf mit 13,0% Benutzungshaufigkeit haupt-

sdchlich vor.

Verbbenutzung im Deutschen (BO)

0,
78,0% 86,0%
14,0% 9,0% 13,0%
0,
oo M T
MANNER MOTION PATH ANDERE Objekt GU Andere  Keine
Alle Verben PATH-Verben

ABBILDUNG 4.21: Verbbenutzung in Kategorie B0 im Deutschen

Das gleiche Bild ergibt sich ebenfalls bei der Betrachtung der Partikeln. In 14 Prozent
aller Beschreibungen treten Partikeln mit deiktischer Perspektive auf, davon der Grofsteil
(13,0%) mit grenziiberschreitender Darstellung. Partikeln ohne deiktische Perspektive haben
eine geringere Benutzungshaufigkeit von 8,0%. Insgesamt ist in 21,0% aller Beschreibungen
in Kategorie B0 eine Partikel zu finden. Die Summe der einzelnen Benutzungsh&ufigkeiten
von leicht iiber hundert Prozent ist durch mehrfache Vorkommen von Partikeln in einigen

Beschreibungen zu erkléren.

Partikeln im Deutschen (BO)

79,0%
13,0%
L 10% I[I 20% 10% 30% 2,0%
00% o I R S 5
Deiktisch Axial GU Axial Objekt Richtung GU Keine
deiktisch nicht deiktisch

ABBILDUNG 4.22: Benutzung von Partikeln in Kategorie BO im Deutschen
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Auch bei Adjunkten stellt die Darstellung von Grenziiberschreitung den groften Anteil,
mit 64,0% bei einer gesamten Benutzungshaufigkeit der Adjunkte von 87,0%. Neben der
grenziiberschreitenden Darstellung gibt es bei der Verwendung von Adjunkten in der Ka-
tegorie BO auch einen gewissen Anteil von Ziel-Adjunkten (14,0%), wodurch lediglich das
Erreichen eines Endpunkts beschrieben wird. Zu einem kleinen Teil wird der Wegverlauf
zu einem Endpunkt durch objektbezogene und LOK-Adjunkte (beide 5,0%) miteinbezogen.
Insgesamt treten die meisten Adjunkte im Deutschen in der Kategrie BO einzeln auf, le-
diglich objektbezogene Adjunkte werden mehrheitlich zusammen mit anderen Adjunkten

verwendet.

Adjunktbenutzung im Deutschen (BO)
64,0%
14,0% 13,0%
50%  5,0% 5,0%
mim wlwm O%% i
Objekt Ri. Ausg. Ziel GU LOK | Keine
W Kombiniert| 50% | 1,0% | 0,0% | 2,0% | 3,0% | 1,0%
B Einzeln 0,0% | 4,0% | 0,0% | 12,0% | 61,0% | 4,0%

ABBILDUNG 4.23: Benutzung von Adjunkten in Kategorie BO im Deutschen

Im Deutschen werden grenziiberschreitende Raumkonzepte in den Beschreibungen von Vi-
deoclips der Kategorie BO hauptséchlich durch folgende Konstruktionen zum Ausdruck ge-

bracht, in denen die Bestandteile unterschiedlich berticksichtigt werden:

MANNER + PATH + GROUND

— Grenziiberschreibungs-Partikel (deiktisch) + MANNER-Verb + Grenziiberschreibungs-
Adjunkt (12,0%)

MANNER-Verb + Grenziiberschreibungs-Adjunkt (43,0%)

— MANNER-Verb + objektbezogenes und Grenziiberschreibungs-Adjunkt (2,0%)

MANNER-Verb + Richtungs-Adjunkt (4,0%)

— MANNER-Verb + Ziel-Adjunkt (12,0%)
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— MANNER-Verb + LOK- und Ziel-Adjunkt (1,0%)

PATH + GROUND

— Grenziiberschreibungs-Verb (12,0%)

GROUND

— Nicht-Bewegungsverb + LOK-Adjunkt (4,0%)

Kategorie B1: Ereignisse mit einem klar wahrnehmbaren Endpunkt in der Nihe

Im Vergleich zu Kategorie B0 steigt die Anwendung von MANNER-Verben in Kategorie
B1 stark an, auf 94,6%. PATH-Verben hingegen werden weniger benutzt, sie weisen eine
Verwendungshaufigkeit von 5,4% auf, welche im Wesentlichen auf objektbezogene Verben

(4,2%) zurtickzufiihren ist.

Verbbenutzung im Deutschen (B1)

94,6% 94,6%

5,4% 4,2%
" 0a% ’ 1.3%
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ABBILDUNG 4.24: Verbbenutzung in Kategorie B1 im Deutschen

Bei Partikeln mit deiktischer Perspektive kommen rein deiktische und deiktische Richtungs-
Partikeln mit gleich geringer Héaufigkeit von 2,1% zur Anwendung, welche in Kategorie
B0 gar nicht benutzt wurden. Insgesamt fndet man im Vergleich zu Kategorie BO einen
erheblich verringerten Einsatz von Partikeln mit deiktischer Perspektive (5,4%), wohingegen
sich die Anwendungshiufigkeit von Partikeln ohne deiktische Perspektive stark auf 46,9%

erhoht. Darunter finden objekt- und richtungsbezogene Partikeln mit jeweilig 24,7% und
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23,8% vergleichbar haufiger Verwendung. Die Partikeln sowohl mit deiktischer Perspektive
als auch ohne kommen ausschliefslich in Kombination mit einem MANNER-Verb vor. Die
geringere Verwendung von Partikeln mit deiktischer Persepektive bei gleichzeitigem Anstieg
der Verwendung von nicht deiktischen Partikeln im Vergleich zu Kategorie B0 ist auf die
kategorielle Eigenschaft von BO zuriickzufiihren. Die deutlich gezeigte Grenziiberschreitung
flihrt zu einer vermehrten Anwendung der deiktischen Perspektive wie etwa durch hinein,
das Zeigen eines kurzen Wegverlaufs mit klar definiertem aber nicht erreichtem Ziel hingegen

regt die Benutzung von objekt- und richtungsbezogenen Partikeln an.

Partikeln im Deutschen (B1)

48,5%
24,7%
23,8%
2,1% 2,1% 139 2,1%
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deiktisch nicht deiktisch

ABBILDUNG 4.25: Benutzung von Partikeln in Kategorie B1 im Deutschen

Die dominante Rolle der objekt- und richtungsbezogenen Darstellungen lassen sich ebenfalls
in Adjunktbenutzungen beobachten, wobei sich wieder vergleichbare Anwendungshaufigkei-
ten von jeweilig 33,1% und 28,8% bei objektbezogenen und Richtungs-Adjunkten ergeben.
In 7,5% aller Beschreibungen in Kategorie B1 findet sich sogar eine Kombination aus diesen
beiden Arten, die zugleich GROUND am Referenzpunkt im Wegverlauf und am (eventu-
ell potenziellen) Ziel in einem Bewegungsereignis kodiert. Das gleiche trifft ebenfalls auf
die Beschreibungen mit objektbezogenen und zielorientierten Adjunkten zu, diese Kombi-
nation tritt allerdings nur in einem kleinen Anteil von 3,8% aller Beschreibungen auf. Als
dritte hdufig verwendete Subkategorie zeigen Ziel-Adjunkte eine Anwendungshaufigkeit von
19,7%. Die LOK-Adjunkte (14,2%) werden im Vergleich zu Kategorie B0 deutlich h&ufi-
ger angewendet. Im Allgemeinen kommen Adjunkte grofitenteil in Kombination mit einem

MANNER-Verb vor (94,1%), somit werden MANNER bevorzugt im Verb sowie PATH und
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GROUND im Adjunkt bzw. in Partikeln ausgedriickt. Der Anteil von 19,2% aller Beschrei-
bungen ohne Adjunkte setzt sich zusammen aus 13,8% mit objektbezogener Partikel (nicht
deiktisch) + MANNER-Verb sowie 3,3% mit einem objektbezogenen PATH-Verb.'* Die
Anwendungshéaufigkeit von Adjunkten insgesamt ist im Vergleich zu B0 leicht auf 80,8%

gesunken.

Adjunktbenutzung im Deutschen (B1)
33,1%
28,8%
19,7% 19,2%
14,2%
4,2%
0,0% L
Objekt Ri. Ausg. Ziel GU LOK Keine
® Kombiniert| 13,4% | 12,1% | 0,0% | 59% | 0,0% | 7,9% -
® Einzeln 19,7% | 16,7% | 0,0% | 13,8% | 4,2% | 6,3% -

ABBILDUNG 4.26: Benutzung von Adjunkten in Kategorie B1 im Deutschen

Bei einer Betrachtung der kombinierten Verwendung der drei lexikalischen Kategorien las-
sen sich folgende entgegengesetzte Ergebnisse bei objektbezogenen und richtungsbezogenen
Darstellungen finden, die sowohl unter Partikeln als auch unter den Adjunkten die zwei am
héufigsten kodierten Raumkonzepte sind: Das kombinierte Vorkommen von objektbezogenen
Partikeln mit einem MANNER-Verb ohne jegliche Art von Adjunkten ist in 13,8% der Be-
schreibungen anzutreffen. Nur in wenigen Ausnahmen werden objektbezogene (2,1%) und
LOK-Adjunkte (1,7%) einem MANNER-Verb mit objektbezogener Partikel hinzugefiigt.
Dahingegen wird ein mit richtungsbezogener Partikel zusammengesetztes MANNER-Verb
grofenteils durch Richtungs-Adjunkte (13,4%) und zum kleinen Teil durch richtungs- mit
objektbezogenen (3,8%) oder mit LOK-Adjunkten (2,5%) ergénzt. Die in Kategorie B1 am

“Der restliche Anteil lisst sich auf Beschreibungen mit folgenden Ausdriicken zuriickfiihren: Ein
MANNER-Verb, axiale Partikel + MANNER-Verb, zielorientierte Partikel + MANNER-Verb, axiales
PATH-Verb sowie richtungsbezogenes PATH-Verb, jeweilig mit einem Anteil von 0,4%.
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h&ufigsten vorgebrachten Raumkonzepte in Ausdriicken deutscher Muttersprachler werden

im Folgenden zusammengefasst:'°

MANNER + PATH + GROUND

— MANNER-Verb + objektbezogenes Adjunkt (Akkusativ) (19,7%)
— Objektbezogene Partikel (nicht deiktisch) + MANNER-Verb (13,8%)

— Objektbezogene Partikel (nicht deiktisch) + MANNER-Verb + LOK-Adjunkt
(2.1%)

— Richtungs-Partikel (nicht deiktisch) + MANNER-Verb + Richtungs-Adjunkt
(auf + Akkusativ) (13,4%)

Richtungs-Partikel (nicht deiktisch) + MANNER-Verb + LOK- und Richtungs-
Adjunkt (auf + Akkusativ) (2,5%)

MANNER-Verb + objektbezogenes und Richtungs-Adjunkt (3,8%)
— MANNER-Verb + objektbezogenes und Ziel-Adjunkt (2,5%)

— MANNER-Verb + Ziel-Adjunkte (an / auf + Akkusativ; zu + Dativ) (11,3%)

MANNER-Verb + Grenziiberschreitungs-Adjunkt (3,8%)

MANNER-Verb + LOK- und Richtungs-Adjunkt (1,7%)

MANNER-Verb + LOK- und Ziel-Adjunkt (an / auf + Akkusativ; zu + Dativ)
(2,1%)

MANNER + GROUND

— MANNER-Verb + LOK-Adjunkt (4,2%)

PATH + GROUND

— objektbezogenes Verb (3,3%)

15Es bestehen weitere 20 unterschiedliche Kombinationen aus Verben, Partikeln und Adjunkten, die je-
weils nur eine Benutzungshaufigkeit von 0,4% aufweisen. Zudem zeigen die Kombinatinoen rein deiktische
Partikel + MANNER-Verb + objektbezogenes und zielorientiertes Adjunkt sowie objektbezogene Partikel
+ MANNER-Verb + zwei objektbezogene Adjunkte eine ebenfalls geringe Vewrendungsfrequenz von 0,8%.
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Kategorie B2: Ereignisse mit einem moglichen Endpunkt in der Ferne

In der Kategorie B2 kommen MANNER-Verben in 97,8% aller Beschreibungen vor, finden
somit noch etwas mehr Verwendung als in Kategorie B1. Die Anwendungsiufigkeit von
PATH-Verben ist noch einmal auf 2,9% gesunken. Dabei ergibt sich fiir alle Subkategorien,
also figur-, objekt-, richtungsbezogene und zielorientierte PATH-Verben, eine sehr geringe

Frequenz unter 1%.

Verbbenutzung im Deutschen (B2)
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ABBILDUNG 4.27: Verbbenutzung in Kategorie B2 im Deutschen

Bei Partikeln ohne deiktische Perspektive ist im Vergleich zu Kategorie B1 eine leichte Zu-
nahme auf 61,1% zu beobachten. Dabei werden objektbezogene Partikeln mit 52,5% mehr
als doppelt so hdufig wie in Kategorie Bl angewendet. Hingegen zeigt die Verwendung
richtungsbezogener Partikeln eine deutliche Abnahme auf 7,2%. Zudem lasst sich eine leich-
te Erhohung bei Partikeln fiir grenziiberschreitende Darstellungen beobachten. Diese Art
von Partikeln treten ausschlieflich mit deiktischer Perspektive in immerhin 5,0% aller Be-
schreibungen auf. Die Summe der einzelnen Benutzungshéufigkeiten von leicht iiber hundert
Prozent ist durch mehrfache Vorkommen von Partikeln in einigen Beschreibungen zu erklé-

ren.

Die Verwendung von Adjunkten ist in Kategorie B2 im Vergleich zu B1 erheblich auf 48,2%
gesunken. Die in B1 hauptséchlich verwendeten objekt- und richtungsbezogenen Adjunkte
sind zwar auch in Kategrie B2 am haufigsten im Einsatz, zeigen aber einen Riickgang in ihrer

Benutzungshiufigkeit auf 13,7% beziehungsweise 12,2%. Mit geringem Abstand dazu finden
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Partikeln im Deutschen (B2)

52,5%
32,4%
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ABBILDUNG 4.28: Benutzung von Partikeln in Kategorie B2 im Deutschen

LOK-Adjunkte mit 11,5% eine zu Bl vergleichbar hohe Anwendung, allerdings kommen
sie lediglich einzeln in Kategorie B2 vor. Zudem werden Grenziiberschreitungs-Adjunkte in
geringem Mafe mehr als in Kategorie B1 verwendet (7,2%). Diese vier Arten von Adjunkten
sind ausschlieflich in Kombination mit MANNER-Verben vorgekommen. In den 51,8% aller
Beschreibungen ohne Adjunkte ist entweder ein MANNER-Verb (7,3%), eine axiale (1,4%)
oder objektbezogene Partikel (41,7%) + MANNER-Verb, ein objektbezogenes (0,7%) oder
ein richtungsbezogenes (0,7%) PATH-Verb zu finden.

Adjunktbenutzung im Deutschen (B2)

51,8%
13,7%  12,2%
sy 7% 11,5%
i o ‘_ij
P

Objekt Ri. Ausg. Ziel GU LOK | Keine
m Kombiniert| 2,9% | 1,4% | 0,0% | 0,7% | 0,7% | 0,0% :
= Einzeln 10,8% | 10,8% | 0,7% | 50% | 6,5% | 11,5% | -

ABBILDUNG 4.29: Benutzung von Adjunkten in Kategorie B2 im Deutschen

Hinsichtlich der Wechselbeziehungen zwischen Verben, Partikeln und Adjunkten ldsst sich

feststellen, dass mit objektbezogenen Partikeln zusammengesetzte MANNER-Verben in
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41,7% der Beschreibungen ohne Adjunkte und in 4,3% in Kombination mit LOK-Adjunkten
auftreten. Bei einer gesamten Anwendungshaufigkeit von 7,2% richtungsbezogener Partikeln
kommt eine Zusammensetzung einer Richtungs-Partikel ohne deiktische Perspektvie zumeist
mit einem MANNER-Verb mit Richtungs-Adjunkten vor (5,0%). Dies lédsst sich ebenfalls
flir deiktische Grenziiberschreitungs-Partikeln feststellen, welche gréfstenteils in Kombina-
tion mit Grenziiberschreitungs-Adjunkten (4,3%) zu beobachten sind. Insgesamt werden

Partikeln und Adjunkte in Kategorie B2 selten zusammen in einem Satz angewendet.

Die in Kategorie B2 hauptséchlich verwendeten Raumkonzepte werden mit den folgenden

Konstruktionen zum Ausdruck gebracht:

MANNER + PATH + GROUND

— Objektbezogene Partikel (nicht deiktisch) + MANNER-Verb (41,7%)

— Objektbezogene Partikel (nicht deiktisch) + MANNER-Verb -+ objektbezogenes
Adjunkt (1,4%)

— Objektbezogene Partikel (nicht deiktisch) + MANNER-Verb + Richtungs-Adjunkt
(1,4%)

— Objektbezogene Partikel (nicht deiktisch) + MANNER-Verb + LOK-Adjunkt
(4,3%)

— Richtungs-Partikel (nicht deiktisch) + MANNER-Verb + Richtungs-Adjunkt
(5,0%)

— Richtungs-Partikel (nicht deiktisch) + MANNER-Verb + objektbezogenes und
Richtungs-Adjunkt (1,4%)

— Grenziiberschreitungs-Partikel (deiktisch) + MANNER-Verb + Grenziiberschreitungs-
Adjunkt (4,3%)

— MANNER-Verb + objektbezogenes Adjunkt (9,4%)

— MANNER-Verb + Richtungs-Adjunkt (2,9%)

— MANNER-Verb + Ziel-Adjunkt (2,9%)

— MANNER-Verb + Grenziiberschreitungs-Adjunkt (1,5%)

MANNER + GROUND

— MANNER-Verb + LOK-Adjunkt (7,2%)
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Zusammenfassung

Grundsétzlich haben MANNER-Verben hohe Anwendungshéufigkeiten in allen drei Kate-
gorien, wobei sie in Kategorie BO im Vergleich zu Kategorien B1 und B2 etwas niedriger
liegt. Dahingegen werden PATH-Verben am héaufigsten in Kategorie BO verwendet, wobei
der kategoriellen Eigenschaft entsprechend Grenziiberschreitungs-Verben (GU) iiberwiegen.
Axiale, figur- und richtungsbezogene sowie zielorientierte PATH-Verben werden sehr wenig
verwendet und sind in Tabelle 4.3 unter Andere zusammengefasst. Generell ist die Benut-

zung von PATH-Verben jedoch sehr gering bei deutschen Mutterpsrachlern.

Alle Verben H PATH-Verben H
MANNER | PATH | ANDERE || Objekt | GU Andere || Keine
B |921% 6,5% | 2,1% 2,3% 27% | 1,5% 93,5%
BO | 78,0% 14,0% | 9,0% 0,0% 13,0% | 1,0% 86,0%
B1 | 94,6% 54% | 0,4% 4,2% 0,0% | 1,3% 94,6%
B2 | 97,8% 2,8% | 0,0% 0,7% 0,0% | 2,2% 97,1%

TABELLE 4.3: Anwendungshéufigkeit aller Verben und der PATH-Verben in Beschreibun-
gen deutscher Muttersprachler

Im Gegensatz zu Verben zeigt eine Betrachtung der Verwendung von Partikeln mehr si-
gnifikante Einfliisse der kategoriellen Unterschiede zwischen Kategorien B0, B1 und B2.
Im Allgemeinen werden deiktische Partikeln in allen Kategorien wenig verwendet, dagegen
kommen Partikeln ohne deiktische Perspektive mehr zur Anwendung, vor allem zeigt sich
eine starke Zunahme von Kategorie B0 zu den Kategorien B1 und B2. In Kategorie B0 steht
erwartungsgemaf die grenziiberschreitende Darstellung im Vordergrund, mehrheitlich kom-
men hier Partikel mit deiktischer Perspektive zur Anwendung. Auffallig ist das Auftreten
von deiktischen Grenziiberschreitungs-Partikeln in Kategorie B2, in der ein mogliches Ziel in
der Ferne innerhalb der Filmlaufzeit nicht erreicht wird. In Kategorie B1 zeigen objekt- und
richtungsbezogene Partikeln mit deutlichem Abstand die zwei héchsten Verwendungshéufig-
keiten, in Kategorie B2 haben objektbezogene Partikeln die h6chste Benutzung, sowohl bei
einem Vergleich zwischen allen Kategorien als auch innerhalb von B2. Hier kommen rich-
tungsbezogene Darstellungen nur in geringer Anzahl durch einfache Richtungs-Partikeln
vor. Die in allen drei Kategorien gleichsam niedrige Einsetzung axialer Partikeln entspricht

der Tatsache, dass in allen Stimuli ein senkrechter Wegverlauf sehr selten gezeigt wird.
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Basierend auf vorherige Betrachtungen lassen sich klar die Mittelpunkte linguistischer Dar-
stellung hinsichtlich rdumlicher Konzepte in Kategorien B0, B1 und B2 erkennen, ndmlich

Grenziiberschreitung in B0, Objektbeziige sowie Richtung in B1 und Objektbeziige in B2.

Deiktische Partikeln H Partikeln ohne deiktische Perspektive H

Rein deik. | Axial | GU Axial | Objekt | Richtung | GU Keine
B |1,3% 21% | 4,8% 1,9 27,8% | 14,6% 0,4% 50,2%
B0 | 0,0% 1,0% | 13,0% || 2,0% | 1,0% 3,0% 2,0% 79,0%
Bl | 2,1% 21% | 1,3% 21% | 24,7% | 23,8% 0,0% 48,5%
B2 | 0,7% 29% | 5,0% 1,4% | 52,5% | 7,2% 0,0% 32,4%

TABELLE 4.4: Anwendungshéufigkeit der Partikeln bei Beschreibungen von Bewegungser-
eignissen deutscher Muttersprachler

Im Gegensatz zu klaren Mehrheiten bestimmter rdumlicher Darstellungen bei Verben und
Partikeln ergeben sich bei Adjunkten deutlich vielseitige Verteilungen, wodurch detailliertere
Hinweise auf verschiedene Raumkonzepte in Bewegungsereignissen gewonnen werden kon-
nen. Abgesehen von einigen Einzelféllen, wie etwa objekt-, richtungsbezogenen und LOK-
Adjunkten in Kategorie BO sowie grenziiberschreitenden Adjunkten in B1, welche nur selten
verwendet werden, treten Adjunkte recht héufig auf. In Kategorie BO werden grenziiber-
schreitende Darstellungen mit groffem Abstand am h&ufigsten angewendet, die ebenfalls
recht hdufige Verwendung von Ziel-Adjunkten deutet darauf hin, dass das FEintreten in
einen Endpunkt in Kategorie B0 teilweise als das Ankommen an einem Ziel betrachtet
wird. Dariiberhinaus spiegelt die Verwendung von Richtungs-Adjunkten wieder, dass die
Endpunkte vereinzelt auch nur als ein potenzielles Ziel angesehen werden. Ob SOTs sich auf
diese zwei Erscheinungen auswirken, wird spéter disskutiert. In Kategorie B1 sinkt die An-
wendungshéaufigkeit von grenziiberschreitenden Darstellungen erheblich, dafiir erhéht sich
das Vorkommen von objekt- und richtungsbezogenen Adjunkten stark. Auch zielorientierte
und LOK-Adjunkte werden zunehmend angewendet. Insgesamt iiberwiegen die objekt- und
richtungsbezogenen Darstellungen die Adjunktbenutzung in B1. In der Kategorie B2 ergibt
sich eine deutliche Senkung der Adjunktbeutzung insgesamt, dabei werden objektbezogene,
Richtungs- und LOK-Adjunkte nahezu vergleichbar hiufig verwendet. Die ebenfalls in ge-
ringer Haufigkeit vorkommenden zielorientierten und grenziiberschreitenden Darstellungen
deuten die Wahrnehmung eines Endpunkts an, was moglicherweise im Zusammenhang mit

spéaten Sprechanfangszeiten steht. Das wird im kommenden Abschnitt mit Analysen von
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Blickbewegungsdaten und gemessenen SOTs eingehend iiberpriift.

Adjunkte

Objekt | Richtung | Ziel GU LOK | Keine
B | 21,6% | 19,0% 145% | 17,5% | 11,5% | 27,4%
BO | 5,0% 5,0% 14,0% | 64,0% | 5,0% | 13,0%
B1 | 33,1% | 28,8% 19,7% | 42% | 14,2% | 19,2%
B2 | 13,7% | 12,2% 57% | 72% | 11,5% | 51,8%

TABELLE 4.5: Anwendungshéaufigkeit der Adjunkten bei deutschen Muttersprachlern

Insgesamt spiegeln sich die kategoriellen Eigenschaften der Stimuli in den Benutzungshéu-
figkeiten der drei untersuchten lexikalischen Kategorien wider. Das grenziiberschreitende
Merkmal in Kategorie BO wirkt sich auf die Verwendung von PATH-Verben, Partikeln und
Adjunkten aus, in allen Kategorien iiberwiegt in dieser Kategorie die Darstellung grenz-
iiberschreitender Raumkonzepte. Der mittellange Wegverlauf mit einem wahrnehmbaren
Ziel in Kategorie B1 fiihrt iiberwiegend zur Benutzung objekt- und richtungsbezogener
Raumkonzepte, die sich zum groften Teil auf die Anwendung von Partikeln und Adjunk-
ten zuriickfilhren lassen. Das weist darauf hin, dass die Probanden den wahrgenommenen
Zielort vorwiegend als einen potenziellen Zielpunkt angesehen haben. Im Vergleich dazu
werden zielorientierte Raumkonzepte mit etwas geringerer Frequenz eingesetzt. Der noch
einmal verlangerte Wegverlauf in Kategorie B2 bewirkt starkes Auftreten objektbezogener
Raumkonzepte, die vor allem durch Partikel, aber auch durch Adjunkte zum Ausdruck ge-
bracht werden. Die sowohl in Kategorie B1 als auch in B2 stark préasenten objektbezogenen
Raumkonzepte legen die Vermutung nahe, dass ein Zusammenhang zwischen der Lénge des
Wegverlaufs und der gewéhlten Raumdarstellung besteht: Umso langer der Wegverlauf ist,
desto mehr stehen Referenzpunkte auf dem Weg bei der Raumkonzeptualisierung im Vor-
dergrund. Dariiber hinaus deutet die Verwendung von LOK-Adjunkten ebenfalls auf den
Einfluss der Streckenléinge auf die Raumkonzeptualisierung hin. Bei der Beschreibung von
Szenen mit mittellangem Wegverlauf wurden die meisten Angaben {iber Lokalisierung ko-
diert, bei Szenen mit erreichtem Ziel die wenigsten. Zudem ist es anzunehmen, dass das
Fehlen eines erkennbaren Ziels dabei ebenfalls eine Rolle spielt. Wenn die Probanden bei
Wiedergaben der Bewegungsereignisse keinen Bezug auf GROUND am Ziel nehmen kénnen,
fokussieren sie stattdessen die Aufmerksamkeit stéarker auf andere GROUND-Objekte. Die-

se Annahme lasst sich vor allem durch die hohe Anwendungsfrequenz von objektbezogenen
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Raumkonzepten in Kategorie B2 bekriftigen. Allerdings zeigen die Anwendungshaufigkei-
ten richtungsbezogener, zielorientierter und grenziiberschreitender Adjunkte, dass auch in
Kategorie B2 GROUND-Objekte als mogliche Ziele identifiziert und beschrieben wurden,
wenn auch im Vergleich zu objektbezogener Raumkonzepten nur in geringen Mafe. Dabei
ist das Einsetzen grenziiberschreitender Raumkonzepte, wenn auch in sehr kleinem Umfang,
besonders erwidhnenswert, weil diese Art der Beschreibung fiir Szenen der Kategorie B2 eher
ungewohnlich erscheint und der in fritheren Studien bereits belegten Tendenz im Deutschen

zur holistischen Ereigniskonzeptualisierung entspricht.

4.3.3 Chinesisch

Von den 960 Stimuli (40 Probanden x 24 Videoclips) fehlen 10 Beschreibungen als Folge von
technischen Problemen. In den 950 Beschreibungen chinesischer Muttersprachler kommen
MANNER-Verben mit einer Anwendungshaufigkeit von 86,8% sehr haufig vor. Im Gegen-
satz dazu sind MOTION-Verben nur in 8% der Beschreibungen zu finden. Eine relativ hohe
Freqenz zeigen ebenfalls PATH-Verben, sie kommen in 68,1% aller Beschreibungen vor.
Darunter sind Grenziiberschreitungs- (19,1%), Richtungs- (17,1%) und deiktische Verben
(15,6%) mit kleinem Abstand zueinander die drei am héufigsten verwendeten Subkatego-
rien, danach folgen objektbezogene Verben mit 11,8%. Zudem machen figurbezogene und
zielorientierte PATH-Verben jeweilig einen kleinen Anteil von 3,8% und 2,6% aller Beschrei-

bungen aus. In 31,9% der Beschreibungen wurde kein PATH-Verb verwendet.

Im Chinesischen kénnen durch Serialverbkonstruktionen (SVCs) Verben oder Pradikate
miteinander zusammengesetzt werden und die dazugehorigen Verbalphrasen in einer Be-
schreibung direkt aufeinanderfolgen (siehe Abschnitt 4.2.3). Daher kommt es zu Zusam-
mensetzungen von Verben zwischen und innerhalb der Kategorien MOTION-, MANNER-
und PATH-Verben sowie deren Subkategorien, insgesamt kommen Verben in den Beschrei-
bungen chinesischer Muttersprachler sogar héufiger in SVCs als einzeln vor. Das wird in
Abbildung 4.31 anschaulich dargestellt. Die SVCs aus einem MANNER- und einem PATH-
Verb machen mehr als die Hélfte der SVC-Benutzung aus. Damit lassen sich die hohe An-
wendungshéufigkeit von PATH-Verben und die Summe von weit iiber 100% aller einzelnen

Haufigkeiten der Verbbenutzung im Chinesischen erkldren, was Chinesisch deutlich von den
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Verbbenutzung im Chinesischen (Gruppe B)
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ABBILDUNG 4.30: Verbbenutzung in Gruppe B im Chinesischen

bisher untersuchten Sprachen Englisch und Deutsch unterscheidet. Grofitenteils sind grenz-
iiberschreitende (15,9%), richtungs- (14,2%) und objektbezogene (7,9%) PATH-Verben mit
einem MANNER-Verb als SVCs vorgekommen, deiktische Verben wurden entweder mit ei-
nem MANNER-Verb (4,9%) oder allein (3,9%) angewendet. Neben deiktischen Verben sind
figurbezogene PATH-Verben auch im geringen Mafie in Kombination mit einem MANNER-
Verb (2,4%) vorgekommen. Mit grofem Abstand kommen SVCs aus einem MOTION- und
einem MANNER-Verb nur in 7,1% aller Beschreibungen vor. SVCs aus zwei PATH-Verben
treten mit noch geringerer Frequenz von nur 3,3% auf. SVCs aus drei Verben werden in 5,4%
aller Beschreibungen verwendet, sie treten in der Form von einem MANNER-Verb gefolgt

von zwei PATH-Verben auf. In 32,1% der Beschreibungen ist keine SVC zu finden.

Bei der Diskussion iiber die Verwendung von Adjunkten im Chinesischen in Abschnitt 4.2.3
wurden bereits zwei Arten, ndmlich Adjunktl und Adjunkt2, vorgestellt. Der Unterschied
besteht in dem Vorhandensein beziehungsweise Fehlen einer Postposition. Adjunkt1 bezieht
sich auf Prépositionalphrasen, also auf Konstruktionen ohne jene Postposition, beim Ad-
junkt2 handelt sich um Zirkumpositionalphrasen, also um Strukturen mit einer Postposition.
Die gesamte Adjunktbenutzung in Gruppe B betrigt 39,7%. Bei getrennter Betrachtung fillt
auf, dass das Adjunktl im Allgemein sehr wenig zur Anwendung gekommen ist, in 94,1%
aller Beschreibungen tritt es nicht auf. Dennoch zeigt die Verwendnung von Adjunktl be-
ziiglich der Richtungsangabe beachtenswerte Unterschiede zwischen den drei Kategorien B0,

B1 und B2, wie weiter unten genauer diskutiert wird. Im Gegensatz dazu ist das Adjunkt2
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SVC-Benutzung im Chinesischen (Gruppe B)
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ABBILDUNG 4.31: SVC-Benutzung in Gruppe B im Chinesischen

mehr verwendet worden und der Anteil an Beschreibungen ohne diese Konstruktion liegt
bei 65,9%. Primar wird Adjunkt2 zur Angabe von LOK verwendet. Hierbei betragt die
Gesamtsumme aller verwendeten Adjunkte iiber 100%, da die Prozentzahlen beziiglich der

Anzahl der Beschreibungen ermittelt wurden.

Adjunktbenutzung im Chinesischen (Gruppe B)
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ABBILDUNG 4.32: Benutzung von Adjunkten in Gruppe B im Chinesischen
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Kategorie B0O: Ereignisse mit einem eindeutig erreichten Endpunkt

Insgesamt gibt es in 82,2% aller aufgenommenen Beschreibungen in der Kategorie BO (197
Videoclips)'® mindestens ein MANNER-Verb, dabei tauchen MOTION-Verben nur sehr
selten auf. Die Anzahl der Beschreibungen mit PATH-Verben betragt sogar 94,4%, der
kategoriellen Eigenschaft der Stimuli in BO entsprechend haben die Grenziiberschreitungs-
Verben ‘rit’ (eintreten) und ‘jin’ (eintreten) hier eine hohe Anwendungshéufigkeit von 72,1%.
Davon kommt zum kleinen Teil (2,5%) das PATH-Verb ‘jin’ (eintreten) einzeln als Pradikat
vor. Zudem zeigten sich deiktische und richtungsbezogene PATH-Verben jeweilig in 11,2%
und 9,1% der Beschreibungen, die mit Hilfe von Postpositionen ‘1i’, ‘limian’ oder ‘néi’ (innen)
jedoch ein grenziiberschreitendes Raumkonzept wiedergeben. Dieser Punkt wird spéater noch

eingehend erléautert.

Verbbenutzung im Chinesischen (B0)
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ABBILDUNG 4.33: Verbbenutzung in Kategorie BO im Chinesischen

Bei der Betrachtung der SVC-Benutzung ist klar erkennbar, dass MANNER-PATH-SVCs
mit 78,7% die klare Mehrheit aller SVC Konstruktionen bilden. Hierbei sind grofstenteils
(61,9%) Kombinationen aus einem MANNER- und einem Grenziiberschreitungs-Verb wie
etwa ‘zou-ri’ (gehen-eintreten) und ‘kai-jin’ (fahren-eintreten) zu finden. Somit kommen
auch die in fast allen Beschreibungen auftretenden PATH-Verben zum grofsten Teil in SVCs

vor. Aufgrund des durch das zweite Verb vorgebrachten Resultates der Bewegung werden

16 Gezeigt wurden 200 Videoclips (40 Probanden x 5 Videoclips), allerdings sind 3 Beschreibungen auf-
grund technischer Probleme nicht auswertbar.
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SVCs dieser Art auch als resultative verbale Komposita (resultative verb compounds, RVC)

bezeichnet.

SVC-Benutzung im Chinesischen (BO)
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ABBILDUNG 4.34: SVC-Benutzung in Kategorie B0 im Chinesischen

Wie im Abschnit 4.2 bereits erwahnt wurde, spielen neben den PATH-Verben ‘rit” (eintreten)
und ‘jin’ (eintreten), die sowohl in RVCs als auch einzeln vorkommen, die Postpositionen
17, limian’ oder ‘néi’ (innen) bei der Darstellung von grenziiberschreitenden Raumkon-
zepten ebenfalls eine Rolle (14,2%). Syntaktisch miissen diese Postpositionen direkt hinter
der zugehorigen Nominalphrase stehen. Sie bewirken eine semantische Anderung, indem sie
eine konkrete Anderung des Aufen-Innen-Raumverhiltnises von FIGURE und Zielobjekt
und dadurch die grenziiberschreitende Figenschaft einer Bewegung zum Ausdruck bringen.
Dadurch kénnen auch zahlreiche PATH-Verben, welche inhérent keine grenziiberschreitende
Bedeutung tragen, zusammen mit diesen Postpositionen eine Grenziiberschreitung darstel-
len. In geringem Mafse wurden diese Postpositionen zusammen mit richtungsbezogenen und
deiktischen Verben in Kategorie BO verwendet. Eine weitere Moglichkeit zur Darstellung der
Grenziiberschreitung bietet das zielorientierte PATH-Verb ‘dao’ (ankommen), welches als
Ziel-Verb alleine ausschlieklich das FErreichen eines Zielpunkts beziehungsweise ein Punkt-
zu-Punkt Verhéaltnis von FIGURE und Zielobjekt ausdriickt, das heifst, es bleibt unklar,
ob eine FIGURE die Kontur das Zielobjektes iiberquert oder nicht. In Kombination mit
der Postposition innen wird allerdings wiederum eine Grenziiberschreitung ausgedriickt,

allerdings tauchen zielorientierte PATH-Verben in B0 nur in geringen Make (2,0%) auf.
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In einigen Féllen werden die Bewegungen in Kategorie BO durch die richtungsorientierten
Verben ‘xiang’ (auf etw. zuhalten) und ‘wang’ (auf etw. zuhalten) mit einem vorangestell-
ten MANNER-Verb beschrieben, was eine Bewegung in Richtung eines potenziellen Ziels
darstellt. Beispiele hierfiir sind ‘pao-xiang’ (auf etw. zulaufen) und ‘kai-wéng’ (auf etw. zu-
fahren). Allerdings hat diese Art SVC nur eine Anwendungshéaufigkeit von 8,1%. Teilweise
wurde das deiktische Verb ‘qii’ (hingehen) als einzelnes Pridikat angewendet, dadurch wird

die Bewegung von dem Blickpunkt eines Sprechers ausgehend beschrieben.

Adjunkte treten in Kategorie BO nur in 6,1% der Beschreibungen auf. Richtungs-Adjunkte
zur Angabe eines potenziellen Ziels werden hier in 4,5% der Beschreibungen angewendet,
hiervon mit einer Frequenz von 2,5% als Richtungs-Adjunktl und von 2,0% als Richtungs-
Adjunkt2. Eine Betrachtung der Kombinationen mit Verben zeigt keine eindeutigen Ergeb-
nisse. Das Adjunkt1 kommt entweder zusammen mit einem MANNER-Verb (0,5%) oder mit
einer SVC aus einem MANNER-Verb und einem deiktischen Verb (2,0%) vor, im Zusam-
menhang mit Adjunkt2 findet sich entweder ein MANNER-Verb (1,0%) oder ein deiktisches
Verb (0,5%).

Adjunktbenutzung im Chinesischen (BO)
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ABBILDUNG 4.35: Benutzung von Adjunkten in Kategorie BO im Chinesischen

Die in Kategorie BO hauptséchlich verwendeten Raumkonzepte werden im Folgenden zu-

sammengefasst:

MANNER + PATH+ GROUND

— MANNER-Verb + Grenziiberschreitungs-Verb (61,9%)
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MANNER-Verb + Grenziiberschreitungs-Verb + NP + innen (7,6%)

MANNER-Verb + Richtungs-Verb (8,1%)

— MANNER-Verb + Richtungs-Verb + NP + innen (1,0%)

MANNER-Verb + Ziel-Verb + NP -+ innen (1,0%)

Richtungs-Adjunktl + MANNER-Verb + deiktisches Verb (2,0%)

PATH + GROUND

— Grenziiberschreitungs-Verb (3,0%)

Grenziiberschreitungs-Verb + deiktisches Verb (1,0%)

Grenziiberschreitungs-Verb + NP + innen (1,0%)

— Deiktisches Verb (6,1%)

Deiktisches Verb + NP + innen (1,0%)

Kategorie B1: Ereignisse mit einem klar wahrnehmbaren Endpunkt in der Nihe

In den 476 vollstandigen Beschreibungen!” in Kategorie B1 besitzen MANNER-Verben eine
im Vergleich zu B0 leicht gestiegene Anwendungshéufigkeit von 88,0%. Im Gegensatz dazu
ist die Verwendung von PATH-Verben enorm gesunken, diese sind in 64,7% aller Beschrei-
bungen vertreten. Unter den PATH-Verben kommen die Richtungs-Verben mit 27,9% am
héufigsten vor. Das entspricht der kategoriellen Eigenschaft der Stimuli aus B1, in denen ein
noch nicht erreichter, aber dennoch erkennbarer Endpunkt gezeigt wird, insofern ist dieses
Ergebnis nicht {iberraschend. Weiterhin kommen deiktische (15,8%), und objektbezogene
Verben (10,1%) ebenfalls zur Anwendung und zeigen eine im Vergleich zur Kategorie B0
grofsere Vielseitigkeit an verwendeten Ausdriicken und entpsrechenden radumlichen Konzep-
ten. Fiir gleichzeitige Kodierungen von MANNER, PATH und GROUND bestehen viele
Moglichkeiten, welche unterschiedliche Raumkonzepte wiedergeben, so kann ein MANNER-
Verb zusammen mit einem PATH-Verb als SVC mit oder ohne Adjunkte verwendet werden,
oder nur ein MOTION-Verb mit Adjunkten gemeinsam vorkommen. Dies wird im Folgenden

eingehend erléautert.

17Gezeigt wurden 480 Videoclips (40 Probanden x 12 Videoclips), allerdings sind 4 Beschreibungen auf-
grund technischer Probleme nicht gelungen.
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Verbbenutzung im Chinesischen (B1)
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ABBILDUNG 4.36: Verbbenutzung in Kategorie B1 im Chinesischen

In Kategorie B1 betragt die Verwendungshaufigkeit von SVCs insgesamt 62,2%, dabei hat
die Kombination aus einem MANNER- und einem PATH-Verb mit 50,6% weiterhin den
groften Anteil. Hier kommen die SVCs aus MANNER- und Richtungs-Verben in 23,1%
aller Beschreibungen vor, mit groffem Abstand folgen die SVCs aus einem MANNER-Verb
und einem objektbezogenen Verb mit 6,7%. Uberraschenderweise werden die SVCs aus
MANNER- und Grenziiberschreitungs-Verben in Kategorie B1 ebenfalls in 6,1% aller Be-
schreibungen verwendet. Weiterhin bedeutend fiir die Analyse von Raumkonzepten sind die
SVCs aus einem MANNER- mit dem deiktischen Verb ‘qii’ (hingehen), denn diese iiben ei-
ne dhnliche semantische Funktion wie die Kombination MANNER-Verb + Richtungs-Verb
aus: Beide stellen eine Bewegung in Richtung eines potenziellen Endpunkts dar. Anndhernd
iibereinstimmende Anwendungshéaufigkeiten ergeben sich hier fiir die einzelne Benutzung ei-
nes deiktischen Verbes (4,6%) und fiir die Benutzung gemeinsam mit einem MANNER-Verb
als SVC (5,3%). Bei allen oben angegebenen SVCs fungiert das direkte Objekt zur Angabe
von GROUND.

Bei einer Betrachtung der Adjunktbenutzung wird deutlich, dass Richtungs-Adjunkte mit
6,5% Anwendungshéufigkeit den groften Anteil an der mit 9,2% insgesamt niedrigen Benut-
zung von Adjunktl stellen. Hier ist in 1,7% aller Beschreibungen ein Richtungs-Adjunkt] in
Kombination mit einem MANNER-Verb und in 2,9% mit einer SVC aus einem MANNER-
Verb und einem deiktischen Verb vorgekommen. Eine Benutzung zusammen mit mit dem
deiktischen Verb ‘qli’ (hingehen) liisst sich aukerdem in 1,1% aller Fille in Kombination mit

AVCs aus drei Verben, ndmlich einem MANNER-Verb und zwei deiktischen Verben, finden.
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SVC-Benutzung im Chinesischen (B1)
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ABBILDUNG 4.37: SVC-Benutzung in Kategorie Bl im Chinesischen

Im Gegensatz zur Benutzung von Adjunktl ist fiir das Adjunkt2 das LOK-Adjunkt mit
31,3% Anwendungshéufigkeit die dominante Subkategorie, bei einer gesamten Anwendungs-
haufigkeit von 37,4%. Diese Subkategorie von Adjunkten wird im Wesentlichen mit der Pra-
position ‘zai’ (auf, in) gebildet und setzt raumliche Relation wie etwa im Inneren, innerhalb
von bestimmten Bereich oder auf der Oberflache fest. Die Festlegung der raumgeometri-
schen Strutkur, zum Beispiel dreidimensional (Raum) oder zweidimensional (Oberfléche)
erfolgt hier durch die verwendete Postposition. Zudem koénnen die Postpositionen weiter-
hin die genaue Position von FIGURE im Verhéltnis zu GROUND festlegen und dadurch
Einfluss auf Darstellung réaumlicher Relationen iiben. Beispielweise kennzeichnen die Post-
positionen ‘shang’ und ‘houmian’ jeweilig die Oberflache beziehungsweise die Riickseite eines
GRUOND-Objekts, wie in den Adjunkten ‘zai lu shang’ (auf einer Strafe) und ‘zai yi dong
16u houmian’ (hinter einem Gebéude). Die Satzstellung des ‘zai’-Adjunkts ist flexibel, es
darf entweder vor oder nach dem Prédikat stehen (siche Abschnitt 4.2.3). In Kategorie B1
kommt die praverbale Satzstellung (20,6%) etwas haufiger zur Anwendung als die post-
verbale (13,4%). Das zeigt, dass in den Beschreibungen chinesischer Muttersprachler die
Bewegung oder MANNER 6fter als GROUND in den Vordergrund gestellt wird. Diese Fle-
xibilitdt gilt jedoch nicht fiir alle Konstruktionen. In den Beschreibungen, die SVCs aus
MOTION und MANNER-Verb oder nur ein MANNER-Verb als Pradikat enthalten, sind
beide Satzstellungen giiltig. Dahingegen darf das ‘zai’-Adjunkt nur vor dem Préadikat stehen,
wenn sich ein PATH-Verb in Form einer SVC entweder mit einem MANNER-Verb oder mit

einem anderen PATH-Verb als Priadikat in einer Aukerung befindet. Beispiele hierfiir sind
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(24a) und (24b), in denen die ‘zai’-Adjunkte und SVCs mit PATH-Verben mit | | markiert

wurden.
(24) a. yi g¢ rén  |zai dixidtingchechang li| [zou-xiang] yi tai che
ein ZW Person in Tiefgarage innen gehen-auf etw. zuhalten ein ZW Auto
‘zai’-Adjunkt MANNER-PATH-Verb

Eine Person geht in einer Tiefgarage auf ein Auto zu.

b. yi liang che [zai cdodi bian| [jing-guo|
ein ZW Auto auf Wiese Rand passieren-passieren
‘zai’-Adjunkt ~ PATH-PATH-Verb

Ein Auto fahrt an Rand einer Wiese vorbei.

Hinsichtlich der Verwendung mit Verben kommt das ‘zai’-Adjunkt2 hauptséchlich in Kom-
bination mit einem einzelnen MANNER-Verb (18,7%) vor und tritt in geringem Mafe mit
SVCs aus einem MOTION- und einem MANNER-Verb (4,6%) auf. Das Adjunkt2 findet in
Kategorie Bl ebenfalls Verwendung zur Angabe eines Ausgangspunkts mit der Préposition
‘cong’ (von) (6,1%), die Satzstellung ist wie im Falle des Richtungs-Adjunkt nur vor dem
Pradikat moglich. Die Summe der einzelnen Benutzungshaufigkeiten von leicht iiber hun-
dert Prozent ist durch mehrfache Vorkommen von Adjunkten in einigen Beschreibungen zu

erklaren.

Adjunktbenutzung im Chinesischen (B1)

53,6%
31,3%
6,5% 6,1%
2,7% 23%
10,
I ﬁ 0,0% . I
LOK Richtung Ausg. LOK Richtung Ausg. Keine
Adjunktl Adjunkt2

ABBILDUNG 4.38: Benutzung von Adjunkten in Kategorie B1 im Chinesischen

Zusammengefasst sind folgende durch Verben und Adjunkte vorgebrachte Raumkonzepte
und deren enthaltene Bestandteile in den Beschreibungen chinesischer Muttersprachler in

Kategorie B1 aufgetreten:
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MANNER + PATH + GROUND

— MANNER-Verb + deiktisches Verb (1,5%)

— MANNER-Verb + objektbezogenes Verb (6,5%)

— MANNER-Verb + Richtungs-Verb (20,8%)

— MANNER-Verb + Ziel-Verb (1,9%)

— MANNER-Verb + Grenziiberschreitungs-Verb (6,1%)

— MANNER-Verb + LOK-Adjunkt2 + MANNER-Verb + Richtungs-Verb (2,3%)
— Objektbezogenes Verb + objektbezogenes Verb (1,1%)

— LOK-Adjunktl + MANNER-Verb + Richtungs-Verb + (1,3%)

— LOK-Adjunkt2 + MANNER-Verb + Richtungs-Verb + (1,5%)

— Richtungs-Adjunktl + MANNER-Verb (1,7%)

Richtungs-Adjunktl + MANNER-Verb + deiktisches Verb (3,2%)

Ausgangspunkt- und Richtungs-Adjunkt2 + MANNER-Verb (1,3%)

MANNER + GROUND

— MOTION-Verb + MANNER-Verb + LOK-Adjunkt2 (4,6%)

— MANNER-Verb + LOK-Adjunkt2 (18,7%)

PATH + GROUND

— Deiktisches Verb (4,6%)

GROUND

— Nicht-Bewegungsverb + LOK-Adjunkt2 (1,5%)

Kategorie B2: Ereignisse mit einem moglichen Endpunkt in der Ferne

Die Verbbenutzungen in Kategorie B2 liefern ein ganz anderes Bild als in den Kategorien B0

und B1. MANNER-Verben zeigen in den 277 aufgenommenen Beschreibungen'® weiterhin

18Gezeigt wurden 280 Videoclips (40 Probanden x 7 Videoclips), allerdings sind 3 Beschreibungen auf-
grund technischer Probleme nicht auswertbar.
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eine hohe Verwendungshéufigkeit von 88,1%. Dahingegen ldsst sich eine starke Zunahme
bei der Benutzung von MOTION-Verben (20,6%) beobachten, die Benutzung von PATH-
Verben verringert sich leicht auf 55,2%. Darunter stellen objektbezogene und deiktische
PATH-Verben die zwei grofsten Anteile von jeweilig 21,3% und 18,4%, was im Vergleich zu
B1 in beiden Féllen eine Zunahme, im Falle von objektbezogenen Verben sogar eine starke
Zunahme darstellt. Das spiegelt zwei sehr unterschiedliche Betrachtungsweisen der chinesi-
schen Muttersprachler bei dieser Art von Bewegungsereignissen wider: Entweder wird der
Wegverlauf ausgehend von den dazugehorenden Referenzpunkten von GROUND beschrie-
ben oder die Bewegung von FIGURE in Bezug auf den Sprecher selbst. Hinter objektbezoge-
nen und deiktischen Verben folgen mit deutlichem Abstand figurbezogene Verben mit 7,9%
Anwendungshéufigkeit, eine leichte Zunahme im Vergleich zu B1, welche ein Raumkonzept
ausdriicken, welches losgelost vom Sprecher oder GROUND lediglich auf FIGURE verankert
ist. Eine Abnahme der Verwendungshéufigkeit liegt hingegen bei Richtungs- (4,0%), Ziel-
(2,2%) und Grenziiberschreitungs- (1,1%) Verben vor. Diese beiden Beobachtungen spiegeln
deutlich entgegengesetzte raumliche Darstellungen der Bewegungsereignisse in B2 im Ver-
gleich zu B1 wider: Zum einen weist die erhebliche Senkung bei richtungsbezogenen PATH-
Verben auf eine verringerte Wahrnehmung des potenziellen Ziels hin, zum anderen lésst der
verlangerte Wegverlauf die Probanden vermehrt Raumkonzepte beruhend auf FIGURE oder
dem Sprecher selbst und den Wegverlauf sowie die dazugehorigen Referenzpunkte mit in ih-
re Beschreibungen einbeziehen, was die steigende Verwendung der deiktischen, figur- und
objektbezogenen PATH-Verben erklért. Dabei sticht besonders die erhebliche Verringerung
der Anwendung von Richtungs-Verben ins Auge, 4,0% Einsetzung stellt die niedrigste Zahl
in allen drei Kategorien dar. Ob die chinesischen Probanden die Endpunkte wahrgenommen
haben oder nicht, wird in Abschnitt 4.5 mit Hilfe von Eyetrackingdaten geklért werden.
Ebenfalls wird in Abschnitt 4.4 der Einfluss von sprachspezifischen Eigenschaften auf die
Kodierungsmuster und -perspektiven eingehend diskutiert. Die geringe Verwendung der Ziel-
und Grenziliberschreitungs-Verben ist hingegen entsprechend der kategoriellen Eigenscahft

von Kategorie B2 erwartungsgemaf.

Die jeweilig steigende beziehungsweise sinkende Anwendung von MOTION- und PATH-
Verben spiegelt sich auch in der SVC-Benutzung wider. Hier nimmt die Verwendung von
MOTION-MANNER-SVCs auf 16,6% zu und die von MANNER-PATH-SVCs auf 34,4%

ab. Dabei treten MANNER-Verben vor allem in Kombination mit einem objektbezogenen
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88,1%

Verbbenutzung im Chinesischen (B2)

55,2%

20,6% 18.4% 21,3%
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ABBILDUNG 4.39: Verbbenutzung bei Beschreibungen der Kategorie B2 im Chinesischen

(15,5%), deiktischen (6,5%) oder figurbezogenen (6,1%) PATH-Verb auf. Zudem ldsst sich

eine Erhohung bei der Verwendung von SVCs aus drei Verben, insbesondere in der Kom-

bination MANNER-PATH-PATH finden, die hauptséchlich auf die Verwendung von einem

MANNER-Verb mit zwei deiktsichen PATH-Verben (7,9%) zuriickfithren lassen.

SVC-Benutzung im Chinesischen (B2)
34,3% 32,9%
16,6%
9,7%
4,0%
1,4% - 1,1%
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ABBILDUNG 4.40: SVC-Benutzung in Kategorie B2 im Chinesischen

Bei der Betrachtung der Verwendung von Adjunkten wird ausschlieflich das Adjunkt2 mit

einbezogen, da das Adjunktl in Kategorie B2 nur sehr selten zur Anweundung kommt, die

Benutzungshaufigkeit betragt 2,2%. Im Gegensatz dazu findet das Adjunkt2 mehr Verwen-

dung als in den beiden anderen Kategorien, es kommt in 50,5% aller Beschreibungen zum

Einsatz. Am h&ufigsten wird hier das LOK-Adjunkt2, genauer das ‘zai’-Adjunkt2, eingesetzt,
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es kommt in 41,5% aller Beschreibungen vor. Groftenteils wird ‘zai’-Adjunkt2 zusammen
mit einem MANNER-Verb (19,1%) oder mit einer SVC aus einem MOTION- und einem
MANNER-Verb (14,4%) verwendet. Hinsichtlich der Syntax treten préa- und postverbale
Satzstellungen anndhernd vergleichbar haufig auf, jeweilig in 20,6% bezichungsweise 22,0%
aller Beschreibungen, dadurch ldsst sich keine klare Bevorzugung der Hervorhebung der
Bewegung oder eines Referenzpunkts ausmachen. Zu einem geringen Anteil wird das ‘zai’-
Adjunkt2 auch zusammen mit einer SVC aus MANNER- und figurbezogenem Verb (2,2%)
benutzt. Adjunkt2 fiir Ausgangspunkt nimmt einen kleinen Anteil von 6,5% aller Beschrei-
bungen in Kategorie B2 in Anspruch und wird hauptséchlich mit einem MANNER-Verb
und mit SVCs aus MANNER- und figurbezogenem Verb (beide 1,4%) kombiniert. Die Sum-
me der Adjunktbenutzung ergibt leicht iiber 100%, was auf das kombinierte Auftreten von

Adjunkten zuriickzufiihren ist.

Adjunktbenutzung im Chinesischen (B2)

48,0%
41,5%
51% 6,5%
1,1% 1,1%
0,0% T I I
LOK Richtung Ausg. LOK Richtung Ausg. Keine
Adjunktl Adjunkt2

ABBILDUNG 4.41: Benutzung von Adjunkten in Kategorie B2 im Chinesischen

Die benutzten verbalen Konstruktionen und dadurch vorgebrachten Raumkonzepten sowie
kodierten Bestandteile in Wiedergaben der Bewegungsereignisse in Kategorie B2 werden im

Folgenden aufgelistet:

MANNER + PATH + GROUND

— MANNER-Verb + deiktisches Verb (4,3%)
— MANNER-Verb + deiktisches Verb + deiktisches Verb (7,2%)

— MANNER-Verb + figurbezogenes Verb (1,4%)
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MANNER-Verb + objektbezogenes Verb (15,2%)

MANNER-Verb + Richtungs-Verb (2,9%)

LOK-Adjunkt2 + MANNER-Verb + deiktisches Verb (1,4%)

LOK-Adjunkt2 + MANNER-Verb + figurbezogenes Verb + (2,2%)
— Ausgangspunkt-Adjunk2 + MANNER-Verb (1,4%)

— Ausgangspunkt-Adjunk2 + MANNER-Verb + figurbezogenes Verb (1,4%)

MANNER + GROUND

— MOTION-Verb + MANNER-Verb + LOK-Adjunkt2 (14,4%)

— MANNER-Verb + LOK-Adjunkt2 (19,1%)

PATH + GROUND

— Axiales Verb (2,5%)

— Objektbezogenes Verb + objektbezogenes Verb (3,2%)

Zusammenfassung

Bei der Betrachtung der gesamten Verbbenutzung im Chinesischen liefern MANNER-Verben
einigermafsen vergleichbare Benutzungshaufigkeit in allen drei Kategorien, dahingegen zei-
gen sich groke Unterschiede in Anwendung von MOTION- und PATH-Verben. W&hrend
die Verwendung von MOTION-Verben von Kategorie B0 zu B2 immer weiter zunimmt,
werden PATH-Verben stufenweise weniger benutzt. Bei einem Vergleich zwischen den ver-
schiedenen Subkategorien von PATH-Verben zeigt sich, dass Grenziiberschreitungs- und
Richtungs-Verben jeweilig in den Kategorien BO und B1 am meisten genutzt werden, dahin-
gegen objektbezogene und deiktische Verben in Kategorie B2. Diese Unterschiede stehen mit
den kategoriellen Eigenschaften der Stimuli im Einklang und zeigen klar die durch Verben
dargestellten Raumkonzepte in der jeweiligen Kategorie. Wenn ein Vergleich der gesamten
Verwendung zwischen MANNER- und PATH-Verben gezogen wird, zeigen sich Unterschiede
in Bezug auf Kodierung von MANNER und PATH. In Kategorie BO wird PATH ein wenig
mehr als MANNER durch Verben hervorgehoben, wiahrend in B1 und B2 MANNER deut-

lich ofter ausgedriickt wird, ein Effekt der in der Kategorie B2 noch stérker ist als in B1.



RAUMKONZEPTE IN BEWEGUNGSEREIGNISSEN 150

Das deutet darauf hin, dass in der rdumlichen Konzeptualisierung der chinesischen Mutter-
sprachler PATH héaufiger in den Vordergrund gestellt wird, je offensichtlicher ein Zielpunkt
der Bewegung ist. Diese Erscheinung gibt jedoch nur die Kodierungen durch Verben wieder,
PATH kann ebenfalls durch andere linguistische Elementen, hauptséachlich Adjunkte, zum

Ausdruck gebracht werden.

Alle Verben

MANNER | MOTION | PATH | ANDERE
B | 86,3% 8,6% 63.1% | 2,9%
BO | 82,2% 0,5% 94.4% | 2,5%
B1 | 88,0% 5,0% 64,7% | 3,6%
B2 | 88,1% 20,6% 55,2% | 2,2%

PATH-Verben

Deiktisch | Figur | Objekt | Richtung | Ziel | GU Andere | Keine
B | 15,6% 3,8% | 11,8% | 17,1% 2,6% | 19,1% | 2,6% 31,9%

BO | 11,2% 1.5% | 2,5% 9,1% 2,0% | 72,1% | 2,5% 5,6%
B1 | 15,8% 2,3% | 10,1% | 27,9% 3,2% | 7,6% | 1,9% 35,3%
B2 | 18,4% 79% | 21,3% | 4,0% 22% | 11% | 4,0% 44.8%

TABELLE 4.6: Anwendungshéufigkeit aller Verben und PATH-Verben im Chinesischen

Die Verbbenutzung im Chinesischen tritt grofstenteils in Form von SVCs auf. Darunter ma-
chen die SVCs aus einem MANNER- und einem PATH-Verb den iiberwiegenden Anteil in
allen drei Kategorien aus. Dieses Ergebnis weist darauf hin, dass chinesische Muttersprach-
ler in Wiedergaben der Bewegungsereignisse vorwiegend beide Bestandteile MANNER und
PATH in Verben kodiert haben. Allerdings geht die Anwendungshaufigkeit von Kategorie
B0 zu B2 stufenweise zuriick. Im Gegensatz dazu kommen SVCs aus einem MOTION- und
einem MANNER-Verb mit von Kategorie BO zu B2 zunehmender Haufigkeit vor, insbeson-
dere in Kategorie B2 wurde diese Kombination deutlich mehr verwendet. Diese Erscheinung
lasst sich ebenfalls bei SVCs aus drei Verben in der Kombination MANNER-PATH-PATH
beobachten. Bei SVCs aus zwei PATH-Verben zeigt sich in allen drei Kategorien eine ver-

gleichbar geringe Verwendung.

Neben PATH-Verben enthalten Adjunkte ebenfalls wichtige Angaben in Bezug auf PATH
sowie GROUND und miissen bei der Analyse raumlicher Konzeptualisierung miteinbezogen
werden. In den Kategorien B0, B1 und B2 betrigt die gesamte Anwendungshéufigkeit der
Adjunkte jeweilig 6,1%, 46,4% und 52,0%. Diese Ergebnisse werfen die Frage auf, ob die in
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SVCs
MANNER- | MOTION- | PATH- | Andere MANNER- Andere Keine
PATH MANNER | PATH | (2 Verben) | PATH-PATH- | (3 Verben)
B |51.,7% 7,1% 3.3% 0,4% 5,4% 0,4% 32,1%
BO | 78,7% 0,0% 3,6% 0,0% 0,5% 0,5% 17,3%
B1 | 50,6% 4,4% 2,7% 0,0% 4,8% 0,0% 37,8%
B2 | 34,3% 16,6% 4,0% 1,4% 9,7% 1,1% 32,9%

TABELLE 4.7: Anwendungshiufigkeit von SVCs im Chinesischen

Kategorien B1 und vor allem B2 relativ seltene PATH-Kodierung durch Verben einen Aus-
gleich in den Adjunkten findet. Diese Annahme lasst sich jedoch nicht bestétigen. Zwar gibt
es eine deutlich hohere Benutzung von Adjunkten in den Kategorien B1 und B2 im Vergleich
zu B0, jedoch ldsst sich dieses Ergebnis hauptsichlich auf das LOK-Adjunkt2 zuriickfiihren
(siehe Tabelle 4.8), dessen Verwendungshéufigkeit erheblich von B0 zu B2 steigt. Im Zusam-
menhang mit den kategoriellen Eigenschaften zeigen diese hohen Anwendungsh&ufigkeiten
in B1 und B2 die Tendenz, dass LOK-Adjunkte hiufiger verwendet werden, je ldnger ein
Wegverlauf ist. Bei Betrachtung der PATH-Kodierung durch Adjunkte ist festzustellen, dass
Richtungs-Adjunkte zumeist in Kategorie B1 vorkommen, in Kategorie B2 treten diese etwas
seltener und ausschlieflich durch Richtungs-Adjunkt2 in Erscheinung. Dabei zeigen Kate-
gorien B1 und B2 vergleichbare Héufigkeit bei der Kodierung von PATH und GROUND am
Ausgangspunkt durch Adjunkte, hauptsachlich in Form von Ausgangspunkt-Adjunkt2. Ins-
gesamt sind die Unterschiede bei der Verwendung von PATH-Adjunkten jedoch eher gering,
und konnen die groferen Differenzen zwischen den Kategorien bei der der PATH-Kodeirung
durch Verben nicht ausgleichen. Die Anwendungshéufigkeiten fiir die verschiedenen Subka-

tegorien der Adjunkte in den einzelnen Kategorien wird in Tabelle 4.8 zusammengefasst.

Adjunktel H Adjunkte2 H

LOK | Richtung | Ausg. || LOK | Richtung | Ausg. || Keine
B | 1,7% | 3,8% 0,4% || 27,9% | 3,1% 5,2,% || 60,3%
BO | 0,0% | 2,5% 0,5% || 0,6% | 2,0% 1,0% || 93,9%
Bl | 2,7% | 6,5% 0,0% | 31,3% | 2,3% 6,1% | 53,6%
B2 | 1,1% | 0,0% 1,1% || 41,5% | 5,1% 6,5% | 48,0%

TABELLE 4.8: Anwendungshaufigkeit der Adjunkte im Chinesischen

Die vorhergehenden linguistischen Analysen zeigen die verdnderte Raumkonzeptualisierung
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entsprechend der kategoriellen Eigenschaften der gezeigten Stimuli bei chinesischen Mutter-
sprachlern: Erwartungsgeméf ruft die Darstellung einer Grenziiberschreitung eine einseitige
Dominanz grenziiberschreietender Raumkonzepte in Kategorie B0 hervor. Das Zeigen eines
wahrnehmbaren jedoch nicht erreichten Ziels bewirkt, dass in Kategorie B1 richtungsbezo-
gene Raumkonzepte im Vordergrund stehen. Das heiftt, die Probanden sehen einen Zielort
oder -punkt nur als ein potenzielles Ziel an. Dabei kommen grenziiberschreitende Darstel-
lungen iiberraschenderweise ebenfalls zur Anwendung, die sogar haufiger als zielorientierte
Raumkonzepte auftauchen, wenn auch in beiden Féllen insgesamt nur recht selten. In Ka-
tegorie B2 liegt der Schwerpunkt auf objektbezogenen und deiktischen Raumkonzepten,
welche entweder auf GROUND an Referenzpunkten entlang des Wegverlaufs oder auf den
Sprecher Bezug nehmen. Solche Konzeptualisierungen héngen wahrscheinlich mit dem weit
entfernt liegenden Ziel und dem verldngerten Wegverlauf zusammen, die die Probanden bei
der Konzeptualisierung beeinflussen. Die relativ geringe Verwendung von richtungsorientier-
ten Raumkonzepten in Kategorie B2 im Vergleich zu B1 und sogar auch zu B0 bekraftigt
vor allem die Vermutung, dass die Wahrnehmbarkeit eines Ziels Einfluss auf die Konzeptua-
lisierung ausiibt. Weiterhin legt die von Kategorie B0 bis zu Kategorie B2 immer haufigere
Verwendung von objektbezogenen Raumkonzepten die Vermutung nahe, dass die Lange des
Wegverlaufs in dieser Hinsicht Einfluss hat. Zudem zeigen deiktische Raumkonzepte eine
weitverbreitete Anwendung durch die nahezu vergleichbare Gebrauchshaufigkeit der deik-
tischen PATH-Verben in allen drei Kategorien. Die nur in Kategorien B1 und B2 stark
aufgetretenen LOK-Adjunkte spricht dafiir, dass diese Angabe bei Konzeptualisierung mit

der Lange des gezeigten Wegverlaufs in Verbindung steht.

4.4 VERGLEICHE DER RAUMKODIERUNGEN ZWISCHEN ENGLISCH, DEUTSCH

UND CHINESISCH

Im bisherigen Verlauf dieses Kapitels wurden in den einzelnen Betrachtungen der unterge-
suchten Sprachen Englisch, Deutsch und Chinesisch die relevanten linguistischen Elemente

beziiglich lexikalischer Kategorien und entsprechenden Raumkodierungen erlautert (siehe
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Abschnitt 4.2). Bei der Auswertung der wihrend des Experiments primér verwendeten Aus-
driicke wurden unterschiedliche Hervorhebungen raumlicher Konzepte in Bewegungsereig-
nissen bedingt durch die kategoriellen Eigenschaften der Stimuli innerhalb jeder Sprache
festgestellt (sieche Abschnitt 4.3). Basierend auf diesen Ergebnissen sind Gemeinsamkeiten,
jedoch auch Differenzen und sprachspezifische Eigenheiten beziiglich der verwendeten lin-
guistischen Mittel und Raumkonzepte zwischen den drei Sprachen zu erkennen. In diesem
Abschnitt werden aus sprachvergleichender Perspektive die vorhergehenden Anwendungs-
héufigkeiten einzelner lexikalischen Kategorien einerseits und die verfiigbaren linguistischen
Elemente zur Darstellung unterschiedlicher Raumkonzepte andererseits zur Diskussion ge-
stellt, um den Einfluss sprachspezifischer Eigenschaften auf die Raumkodierung in Wiederga-
ben der Bewegungsereignisse anschaulich darzustellen. Weiterhin werden die Raumkonzepte
im Ganzen {iber lexikalische Kategorien hinweg zusammengefiihrt, wodurch die Raumkon-
zeptualisierung in den einzelnen Stimulus-Kategorien zwischen englischen, deutschen und

chinesischen Muttersprachlern direkt verglichen werden kann.

4.4.1 Vergleich linguistischer Mittel zur Raumkodierung

Bei Betrachtung der angewendeten linguistischen Mittel bilden Verben und Adjunkte iiber
alle Sprachen hinweg die gemeinsame Grundlage der Kodierung von raumlichen Konzepten
in Beschreibungen der Bewegungsereignisse, im Deutschen kommen noch die Partikeln als
drittes Element hinzu. Unterschiede ergeben sich durch verschiedene Benutzungshaufigkei-
ten dieser lexikalischen Elemente einerseits und abweichende kodierte Bestandteile sowie
verwendete Raumkonzepte andererseits. Unter Verben sind auf hochster Ebene MOTION-,
MANNER- und PATH-Verben voneinander zu unterscheiden, dabei enthalten PATH-Verben
weitere Unterordnungen. MANNER-Verben zeigen besténdig in allen drei Sprachen und
in allen Kategorien von Stimuli eine hohe Verwendungshéufigkeit, lediglich in Kategorie
BO zeigt sich bei englischen und deutschen Muttersprachlern ein leicht vermindertes Vor-
kommen. Eine sprachvergleichende Analyse der Benutzung von MANNER-Verben enthiillt
einen signifikanten Unterschied zwischen den Sprachen (Chi-Quadrat Test mit drei Sprachen:
p<0.001), welcher sich auch bei paarweise Chi-Quadrat Tests zwischen Deutsch und Eng-
lisch (p<0.001), Chinesisch und Englisch (p<0.001) sowie Deutsch und Chinesisch (p<0.01)
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zeigt. Zudem finden MOTION-Verben im Englischen und Chinesischen in geringem Um-
fang Verwendung, im Deutschen werden sie gar nicht angewendet. Ein Chi-Quadrat Test
mit allen drei Sprachen ergibt hier eine statistisch signifikante Differenz (p=0.001), paarwei-
se Tests zeigen keinen Unterschied zwischen Englisch und Chinesisch (p=0.84), wohl aber
zwischen Englisch und Deutsch (p<0.001) und Chinesisch und Deutsch (p<0.001). Hier
liegt ein struktureller Unterschied zwischen Englisch und Chinesisch vor, im Chinesischen
kommt nédmlich ein MOTION-Verb grammatisch bedingt immer in Kombination mit einem
anderen Verb, meistens mit einem MANNER-Verb, als SVC vor. Im Falle von Englisch und
Deutsch als satellite-framed Sprachen in Talmys Typologie, in denen typischerweise MAN-
NER in Verben und PATH in Adjunkten kodiert werden, ist die niedrige Anwendung von
PATH-Verben vorraussehbar, diese Analyse verifiziert die Giiltigkeit dieser Einteilung noch-
mals. Im Vergleich dazu zeigt sich deutlich die héufigere Benutzung von PATH-Verben im
Chinesischen als equipollently-framed Sprache, in der oftmals zwei syntaktisch dquivalente
Verben jeweilig MANNER und PATH kodieren. Hier zeigt ein Chi-Quadrat Test unter Ein-
beziehung aller Sprachen eine signifikante Differenz zwischen den drei Gruppen (p<<0.001),
paarweise Tests liefern einen grenzwertig signifikanten Unterschied zwischen Englisch und
Deutsch (p=0.05), und klare Unterschiede zwischen Englisch und Chinesisch (p<0.001) und
Deutsch und Chinesisch (p<0.001).

MANNER-Verben | MOTION-Verben PATH-Verben
Englisch 79,0% 9,0% 10,1%
Deutsch 78,0% 0,0% 14,0%
Chinesisch | 86,8% 8,6% 68,1%
(nur in Form von SVC)

TABELLE 4.9: Verwendung von Verben in Englisch, Deutsch und Chinesisch

Bei Adjunkten, die gewohnlich fiir Kodierung von PATH und GROUND eingesetzt wer-
den, ist eine erwartungsgeméf hohe Anwendungshiufigkeit im Englischen und Deutschen
zu finden. Obwohl beide Sprachen prinzipiell aufeinanderfolgende Adjunkte ermoglichen,
zeigt sich ausschliefslich im Englischen starker Effekt bei der Betrachtung kombinierter Be-
nutzungen von Adjunkten (siche Abbildung 4.11), was die insgesamt hohere Frequenz im

Vergleich zu Deutsch bedingt. Zuséatzlich zu der Prépositionalphrase als Adjunkt in allen
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Sprachen findet sich im Chinesischen die Zirkumspositionalphrase, welche durch Hinzufii-
gen von Postpositionen gebildet wird, als eine weitere Ausdrucksweise. Diese wird in dieser
Arbeit als Adjunkt2 bezeichnet und tritt hdufiger auf als die Prépositionalphrase, die hier
als Adjunktl bezeichnet wird. Weiterhin bilden Kasusmarkierungen des Objektes und die
Benutzung von Partikeln weitere sprachspezifische Ausdrucksform im Deutschen, letztere
konnen entweder mit deiktischer Perspektive, gekennzeichnet durch entsprechende Préfixe,
oder ohne diese vorgebracht werden. Ein Chi-Quadrat Test enthiillt bei Einbeziehung aller
Sprachen einen signifikanten sprachabhéngigen Effekt bei der Adjunktbenutzung (p<0.001),
paarweise Tests ergeben ebenfalls signifikante Unterschiede in allen auftretenden Kombina-
tionen (p<<0.001 in allen Féllen). Es ist festzustellen, dass englische Muttersprachler am
héaufigsten Adjunkte verwenden, chinesische Muttersprachler am wenigsten. Dieser Effekt
entspricht durchaus den Erwartungen, da im Englischen PATH primé&r durch Adjunkte ko-
diert wird, im Chinesischen hingegen primér durch Verben, die Verwendung von Adjunkten

fokussiert sich hier hauptséchlich auf die Kodierung von LOK.

Adjunkte Partikeln
Englisch 92,2% -
Deutsch 72,6% 49,8%

- mit Kasusmarkierung || - deiktisch 9,4%

- nicht deiktisch 41,0%
Chinesisch | 39,7% -
- Adjunktl 5,9%
- Adjunkt2 34,0%

TABELLE 4.10: Verwendung von Adjunkten und Partikeln im Englischen, Deutschen und
Chinesischen

Die oben dargestellten Vergleiche bieten einen ersten Uberblick iiber die préferierten Aus-
drucksweisen fiir die begrifflichen Bestandteile MOTION, MANNER, PATH und GROUND
in Wiedergaben der Bewegungsereignisse in den drei untersuchten Sprachen. Den unter-
schiedlichen Raumkonzepten geméf bestehen weitere Unterteilungen jeder lexikalischen
Kategorie (siche Abschnitt 4.1 und 4.2), welche die verwendeten Raumkonzepte in den
Beschreibungen wiedergeben und die Moglichkeit bieten, Unterschiede in der rdumlichen
Konzeptualisierung zwischen Muttersprachlern der einzelnen Sprachen festzustellen. In Ta-

belle 4.11 werden diese Unterscheidungen zwischen den zur Kodierung von Raumkonzepten
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|

Englisch

‘ Deutsch

|

Chinesisch

MANNER |

MANNER-Verben

| MANNER-Verben

|

MANNER-Verben

PATH

1. auf Sprecher beruhend

Deiktisch

1. PATH-Verben
2. Adjunkte

2. PATH-Verben
2. Partikeln

PATH-Verben

2. auf FIGURE beruhend

Figurbezogen

‘ PATH-Verben

‘ PATH-Verben

PATH-Verben

3. auf GROUND am Referenzpunkt basierend

Objektbezogen | 1. PATH-Verben 1. PATH-Verben (Kontur) | PATH-Verben
(punktformig) 2. Partikeln (Kontur) (Kontur und
2. Adjunkte (Kontur) | 3. Adjunkte (punktférmig) | punktférmig)
- mit Akkusativ
- mit Dativ
Axial PATH-Verben 1. PATH-Verben PATH-Verben

2. Partikeln

4. auf GROUND

am potenziellen Endpu

nkt stiitzend

Richtung

1. PATH-Verben
2. Adjunkte

1. Partikeln
2. Adjunkte
- mit dem festen Ausdruck
‘auf etwas zugehen /-fahren’

1. PATH-Verben
2. Adjunkte
- teilweise mit

deiktischem Verb

5. auf Positionsénderung von FIGURE z

u GROUND am Endpunkt resultierend

Ziel

1. PATH-Verben
2. Adjunkte

1. PATH-Verben
2. Partikeln
3. Adjunkte
- mit Akkusativ
- mit Dativ

PATH-Verben

6. Anderung der

Raumrelation zwischen

FIGURE und GROUND am Endpunkt

Grenziiber- 1. PATH-Verben 1. PATH-Verben 1. PATH-Verben
schreitung 2. Adjunkte 2. Partikeln 2. PATH-Verben
3. Adjunkte oder Adjunkte mit

der Postposition ‘innen’
GROUND
LOK Adjunkte Adjunkte Adjunkte
Ausgangspunkt | Adjunkte Adjunkte 1. PATH-Verben

2. Adjunkte

TABELLE 4.11: Raumkonzepte und dafiir verwendete linguistische Elemente im Englischen,

Deutschen

und Chinesischen

zur Verfiigung stehenden linguistischen Elementen im Englischen, Deutschen und Chinesi-

schen zusammengestellt.

Insgesamt ergibt sich hier folgendes Bild: MANNER wird in allen drei Sprachen durch Ver-

ben kodiert. Hingegen zeigt sich beziiglich der Kodierung von PATH ein vielseitiges Bild:
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Englisch verfiigt {iber Verben und Prépositionalphrasen als Adjunkte zur Kodierung von
PATH, wobei figurbezogene und axiale Raumdarstellung ausschliefslich in PATH-Verben
zu finden sind. Neben Verben und Adjunkten werden im Deutschen auch verbale Par-
tikeln zur PATH-Kodierung verwendet. Hierbei werden figurbezogene Raumkonzepte nur
in PATH-Verben zum Ausdruck gebracht und deiktische sowie axiale Konzepte lediglich
durch PATH-Verben und verbalen Partikeln wiedergegeben. Im Chinesischen wird PATH
in Beschreibungen hauptséchlich durch PATH-Verben dargestellt. Dariiber hinaus stehen
Adjunkte und die Postposition ‘innen’ als weitere Ausdrucksformen fiir richtungsbezogene
beziehungsweise grenziiberschreitende Raumkodierungen zur Verfiigung. Kodierungen von
LOK werden in allen Sprachen durch Adjunkte, im Chinesischen auch durch PATH-Verben

vorgenominern.

4.4.2 Vergleich raumlicher Konzepte in Bewegungsereignissen

Die auf dem Sprecher beruhende deiktische Raumkonzeptualisierung wird im Englischen
durch PATH-Verben, Adjunkte und PATH-Verben mit Adjunkten ausgedriickt, wéhrend
sie im Deutschen ausschliefslich durch Partikeln und im Chinesischen durch PATH-Verben
zum Ausdruck gebracht wird. In der Kategorie B0 gibt es keine signifikanten Unterschiede
in den Benutzungshéufigkeiten zwischen den drei Sprachen (Chi-Quadrat Test: p=0.12), in
Kategorie B1 hingegen zeigen sich Unterschiede, ein Chi-Quadrat Test unter Einbeziehung
aller drei Sprachen zeigt einen deutlichen Effekt (p<0.001), paarweise Sprachvergleiche er-
geben keinen Unterschied zwischen Chinesisch und Englisch (p=0.56), wohl aber zwischen
Deutsch und Englisch (p<0.001) sowie Chinesisch und Deutsch (p<0.001). Im Gegensatz
dazu ergibt sich im Englischen in Kategorie B2 mit grofsem Abstand zu Chinesisch ge-
folgt von Deutsch die grofite Anwendungshéaufigkeit (Chi-Quadrat Test mit drei Sprachen:
p<0.001), paarweise Chi-Quadrat Tests zeigen einen signifikanten Unterschied zwischen Chi-
nesisch und Englisch (p<0.001), wie auch zwischen Deutsch und Englisch (p<0.001) und
Chinesisch und Deutsch (p<0.005). Neben dem Sprachvergleich liefern einzelne Betrachtun-
gen innerhalb jeder Sprache ebenfalls interessante Ergebnisse: Im Englischen zeigt sich eine
konstante Zunahme der deiktischen Perspektive von Kategorie B0 zu B2 (p<0.001 in einem
Chi-Quadrat Test fiir einen Vergleich aller drei Kategorien und p<0.01 fiir alle paarweisen

Vergleiche), dahingegen findet sich keine signifikante Anderung im Chinesischen (p=0.10
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fiir einen Vergleich aller drei Kategorien) und im Deutschen nur ein klarer Unterschied
zwischen B0 und B1 (p<0.001), aber nicht zwischen B0 und B2 (p=0.13) sowie B1 und B2
(p=0.05, Vergleich aller drei Kategorien liefert p=0.002). Somit lasst sich festhalten, dass die
kategoriellen Eigenschaften der Stimuli die Verwendung des deiktischen Raumkonzepts im
Englischen stark beeinflussen, im Chinesischen und Deutschen hingegen nicht. Die linguis-
tischen Elemente mit deiktischer Eigenschaft in den drei Sprachen erméglichen deiktische

Darstellungen einzeln oder verkniipft mit anderen Raumkonzepten:

Englisch

— PATH-Verb ‘go’ (verkniipft): Kann mit Adjunkten zusammen stehen
— PATH-Verb + Adjunkt (einzeln): ‘go down’

— ‘down’-Adjunkt (einzeln): Kann mit verschiedenen Verben oder auch mit anderen

Adjunkten in einem Satz verwendet werden

Deutsch

— ‘hin-" und ‘her-’ (verkniipft): Kénnen sowohl mit anderen Partikeln als auch mit

verschiedenen MANNER-Verben zusammenstehen

Chinesisch

— PATH-Verb ‘gud’ (vorbeibewegen) und ‘qii’ (hingehen): ‘Qti’ kann einzeln oder
verkniipft mit unterschiedlichen MANNER- und / oder PATH-Verben sowie
Richtungs-Adjunkten stehen, ‘gud’ hingegen tritt in Kombination mit ‘qi’ ge-

meinsam enweder mit oder ohne zusatzlichem MANNER-Verb auf.

Bei der Betrachtung des figurbezogenen Raumkonzepts ergibt sich ein anderes Bild. In Be-
zug auf verwendete linguistische Elemente sind PATH-Verben iibereinstimmend in allen drei
Sprachen fiir figurbezogene Kodierung zu finden. Es gibt weiterhin keine signifikanten Unter-
schiede zwischen den drei Sprachen in Kategorie BO (Chi-Quadrat Test unter Einbeziehung
von drei Sprachen: p=0.92), und in Kategorie B1 (p=0.08), wo auch die Benutzung in al-
len Sprachen unterhalb von 3% liegt. In Kategorie B2 zeigt sich hingegen ein anderes Bild

(Chi-Quadrat Test mit drei Sprachen: p<0.001). Ein paarweise Sprachvergleich zeigt hier
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Deiktische Raumkonzepte
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ABBILDUNG 4.42: Deiktische Raumkonzepte im Englischen, Deutschen und Chinesischen

hauptséchlich Unterschiede von Chinesisch zu Deutsch (p<0.003) und Englisch (p<0.02),
allerdings besteht kein feststellbarer Unterschied zwischen Englisch und Deutsch (p=0.50).
Anders als bei deiktischer Kodierung kommt die figurbezogene Darstellung bei chinesischen
Muttersprachlern auch im Kategorienvergleich klar am hiufigsten vor und zeigt eine steigen-
de Verwendung von Kategorie B0 zu B2. Ein Vergleich aller drei Kategorien zeigt hier einen
klaren Unterschied (p<<0.001), welcher auf eine hohere Verwendung dieses Raumkonzepts in
Kategorie B2 zuriickzufiihren ist (p=0.002 beim Vergleich mit B1 und p<0.001 im Vergleich
zu B0), ein Vergleich von B0 und Bl ergibt keinen signifikanten Unterschied (p=0.51). Im
Gegensatz dazu bleibt die Héufigkeit der Benutzung nahezu unverdndert gering im Engli-
schen und Deutschen (p=0.57 fiir einen Vergleich aller drei Kategorien in beiden Fillen).
Insgesamt ist die Verwendung dieses Raumkonzepts jedoch in allen Sprachen gering und

liegt in allen Fillen unterhalb von 8%.

Zwischen deiktischen und figurbezogenen Raumkonzepten gibt es die Gemeinsamkeit, dass
der Ankerpunkt des verwendeten Koordinatensystems nicht auf einem GROUND-Objekt
liegt (siche Abbildung 4.3 und 4.4). Wenn diese zwei Arten der Raumdarstellung gemeinsam
betrachtet und von auf GROUND basierenden Raumkonzepten differenziert werden (siehe
Abbildung 4.44), ist zu erkennen, dass diese hauptséchlich durch Adjunkte im Englischen,
Partikeln im Deutschen und PATH-Verben im Chinesischen zum Ausdruck gebracht wird.
Eine Raumdarstellung ohne Bezug auf ein GROUND-Objekt ist in Kategorie BO nahezu
vergleichbar hiufig im Deutschen wie im Chinesischen vorgekommen (p=0.58), insgesamt

sind aber signifikante Effekte zwischen den drei Sprachen festzustellen (Chi-Quadrat Test
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Figurbezogene Raumkonzepte
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ABBILDUNG 4.43: Figurbezogene Raumkonzepte im Englsichen, Deutschen und Chinesi-
schen

unter Beriicksichtigung aller drei Sprachen: p<0.004), welche somit auf die Abgrenzung
des Englischen von Chinesisch (p<0.002) und Deutsch (p<0.001) zuriickgehen. In Katego-
rie B1 ist eine solche Perspektive iibereinstimmend héufig bei englischen und chinesischen
Muttersprachlern zu finden (p=0.96), es zeigt sich jedoch erneut ein sprachdifferenzierender
Effekt (Chi-Quadrat Test unter Berticksichtigung aller drei Sprachen: p<0.001), der durch
Differenzen des Deutschen zu Englisch und Chinesisch (p<0.001 in beiden Fallen) zurtick-
zufiihren ist. Ein signifikanter Unterschied zwischen allen drei Sprachen ldsst sich auch in
Kategorie B2 feststellen (Chi-Quadrat Test unter Berticksichtigung aller drei Sprachen und
alle paarweisen Vergleiche: p<0.001), wo englische und chinesische Muttersprachler am héu-
figsten ein Raumkonzept ohne Bezug auf GROUND-Objekt vorbringen, allerdings jeweilig
mit starker und mafiger Zunahme im Vergleich zu Kategorie B1. Diese Ergebnisse deuten
auf den Einfluss der kategoriellen Effekte auf Konzeptualisierung hin: Wenn der Wegverlauf
sich verlangert, neigen die Probanden vermehrt dazu, sich selbst oder die sichbewegende
Entitdt, also FIGURE, als Ankerpunkt des verwendeten Raumkonzepts einzubinden, die
Verwendung von GROUND-Objekten als Ankerpunkt nimmt ab. Diese Tendenz zeigt sich
im Englischen am stiarksten (p<<0.001 fiir den Vergleich aller drei Kategorien und auch alle
paarweisen Vergleiche), gefolgt vom Chinesischen (p=0.001 fiir den Vergleich aller drei Ka-
tegorien), wo sich B2 von B1 und B0 abgrenzen lisst (p=0.011 und p<0.001), B1 jedoch
nicht von B0 (p=0.10). Im Deutschen lésst sich zwar statistisch ein Unterschied zwischen

den drei Kategorien feststellen (p<0.001), jedoch keine systematische Abhéngigkeit von
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der Weglange. Im Folgenden wird der Zusammenhang dieser Egebnisse mit den jeweiligen

Sprachstrukturen diskutiert.

Im Englischen spielen die iiblichen Ausdriicke ‘go’ und ‘down’ eine entscheidende Rolle,
denn sie zeigen im Sprachgebrauch hohe Frequenz und erfordern vermutlich einen geringen
kognitiven Verarbeitungsaufwand bei lexikalischem Abruf. Dies begiinstigt ihre Benutzung
beziehungsweise fiihrt dazu, dass diese Ausdriicke bei entsprechenden Stimuli, also Video-
clips mit langem Wegverlauf, hiufig verwendet werden. Weiterhin héngt das Einnehmen
einer Perspektive ohne Ankerpunkt auf GROUND-Objekte héchstwahrscheinlich mit einem
anderen sprachbedingten Faktor, der grammatikalisierten progressiven Aspektmarkierung
in dem englischen Sprachsystem zusammen. Dieses begiinstigt ein phasenweises Betrachten
der Situation mit ,innerer’ Perspektive, was sich in der Raumdarstellung natiirlicherweise
auf die deiktische Perspektive iibertrigt (siehe Kapitel 5 und Stutterheim, Carroll & Klein :
2009; Stutterheim et al. : 2012). Ausgehend von diesen zwei moglichen Einfliissen, also dem
Verarbeitungsaufwand und der Grammatikalisierung des progressiven Aspektes, lassen sich
ebenfalls die niedrigen und mittelméfig hdufigen Anwendungen der Sprecherperspektive
im Deutschen und Chinesischen erkldaren: Aufgrund von nicht grammatikalisierten Aspekt-
markierungen im Gegensatz zu Englisch betrachten deutsche Muttersprachler die Ergebnisse
eher von auften als eine Einheit. Weiterhin ist es geméf der niedrigen Anwendungshéufigkeit
an deiktischen Partikeln (siche Tabelle 4.10), die deiktische Konzepte wesentlich im Deut-
schen vorbringen, zu vermuten, dass solche Ausdrucksweise im Vergleich zu ‘go’ und ‘down’
im Englischen hoheren Verarbeitungsaufwand bendtigen. Das fithrt insgesamt zu einer sehr
geringen Anwendung der Raumkonzepte ohne GROUND-Objekt als Ankerpunkt. Im Chi-
nesischen sind Aspektmarkierungen zwar ebenfalls nicht grammatikalisiert, aber dennoch
gebriuchlicher als im Deutschen.'® Zudem haben deiktische Verben allgemein eine hohe
Anwendungshéufigkeit (siche Tabelle 4.6). Diese zwei Fakten bewirken insgesamt eine mit-
telméafige Haufigkeit von Beschreibungen mit Sprecherperspektive. Die Aspektsysteme der

hier untersuchten Sprachen werden im folgenden Kapitel genauer dargestellt.

19Tn Abschnitt 5.3 wird gezeigt, dass chinesische Muttersprachler in 55,5% aller Beschreibungen aspektu-
elle Markierungen verwenden, wiahrend deutsche Muttersprachler keine aspektuellen Informationen kodiert
haben.
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Raumkonzepte ohne GROUND-Objekte
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ABBILDUNG 4.44: Raumkonzepte ohne GROUND-Objekte im Englischen, Deutschen und
Chinesischen

Eine durch objektbezogene Raumkonzeptualisierung wird grundsétzlich durch Adjunkte im
Englischen und Deutschen sowie PATH-Verben im Chinesischen dargestellt. Dabei tragen
im Deutschen ebenfalls Partikeln, vor allem in Kategorie B2, und PATH-Verben zu einem
kleinen Teil zu dieser Art der Kodierung bei. Generell nimmt die Tendenz zu objektbezoge-
ner Kodierung in allen drei Sprachen von Kategorie BO zu B2 zu, wobei alle Unterschiede
bis auf den Vergleich von Bl und B2 im Englischen und Deutschen (p=0.18 und p=0.07)
mit p<0.001 statistisch signifikant sind. Das weist darauf hin, dass sich der verldngerte
Wegverlauf auf die Wiedergaben mit objektbezogenen Raumkonzepten in allen drei Spra-
chen ahnlich auswirkt. Insgesamt zeigt sich in Kategorie BO bei der Betrachtung der ab-
soluten Benutzungshéufigkeiten kein signifikanter Unterschied zwischen den drei Sprachen
(Chi-Quadrat Test unter Beriicksichtigung aller drei Sprachen: p=0.37), allerdings ergeben
sich signifikante Unterschiede in den Kategorien B1 und B2 (Chi-Quadrat Test unter Be-
riicksichtigung aller drei Sprachen: p<0.001 in beiden Kategorien). Dabei zeigen deutsche
Muttersprachler eine besonders starke Préferenz fiir objektbezogene Raumkonzepte, chinesi-
sche Muttersprachler die geringste (p<<0.001 fiir den Vergleich von Deutsch und Chinesisch
in beiden Kategorien, ebenso fiir den Vergleich von Englisch und Deutsch; Englisch und
Chinesisch unterscheiden sich mit p<0.001 in Kategorie B1 und mit p<0.01 in Kategorie
B2).
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Objektbezogene Raumkonzepte
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ABBILDUNG 4.45: Objektbezogene Raumkonzepte im Englischen, Deutschen und Chine-
sischen

Anders als bei objektbezogenen Raumkonzepten beruht eine richtungsbezogene Kodierung
auf einem GROUND-Objekt als moglichem Endpunkt der Bewegung. Daher ist eine Vor-
aussetzung fiir die Verwendung dieser Art von Raumkodierung, dass die Probanden ein
beteiligtes GROUND-Objekt als einen Referenzpunkt erkennen, der als Ankerpunkt der
Orientierung einer Bewegung fungiert und ein moglicher Zielpunkt sein kann, aber nicht
muss. Diese Bedingung spiegelt sich auch in den Ergebnissen (Abbildung 4.46) wider, wo
klar zu erkennen ist, dass die Muttersprachler aller drei Sprachen die Bewegungsereignisse
in der Kategorie B1 mit einem nicht erreichten Zielort am héufigsten durch ein richtungsori-
entierts Raumkonzept darstellen. Hierbei ist der Unterschied zwischen B1 und den anderen
Kategorien in allen Sprachen deutlich signifikant (p<0.001 fiir den Vergleich aller drei Ka-
tegorien und auch aller relevanten paarweisen Vergleiche), der Unterschied zwischen B0 und
B2 im Deutschen grenzwertig (p=0.04) und im Englischen und Chinesischen nicht signifikant
(p=0.11 und p=0.45). Insgesamt zeigt sich in den Kategorien B1 und B2 kein signifikanter
Unterschied zwischen Englisch, Deutsch und Chinesisch (Chie-Quadrat Test unter Bertick-
sichtigung aller drei Sprachen: p=0.12 in Kategorie Bl und p=0.49 in Kategorie B2), in
Kategorie B0 gibt es einen marginal signifikanten Effekt (Chi-Quadrat Test unter Beriick-
sichtigung aller drei Sprachen: p<0.05), welcher auf die Differenzierung zwischen Deutsch
und Chinesisch zuriickzufithren ist (p<0.03), fiir die Vergleiche Chinesisch und Englisch
(p=0.09) wie auch Deutsch und Englisch (p=0.61) zeigt sich kein signifikanter Unterschied.

Fiir richtungsbezogene Kodierungen sind Adjunkte im Englischen, Partikeln mit Adjunkten
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sowie Adjunkte im Deutschen und PATH-Verben sowie Adjunkte im Chinesischen zu finden.
Insgesamt lésst sich also feststellen, dass die Verwendung von richtungsbezogenen Raum-
konzepten zwar in den drei untersuchten Sprachen durch verschiedene linguistsiche Mittel
ausgedriickt wird, die Anwendungshéufigkeit aber in allen Sprachen vergleichbar und von

den Stimuli getrieben zu sein scheint.
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ABBILDUNG 4.46: Richtungsbezogene Raumkonzepte im Englischen, Deutschen und Chi-
nesischen

Ahnlich wie in richtungsbezogenen Kodierungen benétigen zielorientierte Raumkonzepte
ebenfalls ein GROUND-Objekt als einen Bezugspunkt, der allerdings hier klar als Endpunkt
der Bewegung definiert wird. Grundlegende Kodierungsformen fiir diese Art Raumkonzept
sind Adjunkte im Englischen und Deutschen sowie PATH-Verben im Chinesischen. Die
allgemein wenig benutzten zielorientierten Kodierungen bei chinesischer Muttersprachlern
stehen in allen Kategorien deutlich hdufigeren Anwendungen im Englischen und Deutschen
gegeniiber, statistisch signifikante Unterschiede sind in den Kategorien BO und B1 zu finden
(Chi-Quadrat Test unter Einbeziehung aller drei Sprachen: p<<0.001 in beiden Féllen), nicht
aber in Kategorie B2 (Chi-Quadrat Test unter Einbeziehung aller drei Sprachen: p=0.06).
Im Falle der Kategorie B0 lassen sich diese Differenzen auf die Sprachvergleiche Deutsch und
Chinesisch (p<0.001) sowie Chinesisch und Englisch (p<0.003) zuriickfiihren, der Vergleich
von Englisch und Deutsch liefert keinen signifikanten Effekt (p=0.41). In Kategorie B1 er-
gibt sich die gleiche Situation, Chinesisch unterscheidet sich klar von Englisch und Deutsch
(p<<0.001 in beiden Féllen), Englisch und Deutsch liefern jedoch keinen signifikanten Effekt

(p=0.66). Die Differenz zwischen Chinesisch zu Englisch und Deutsch liegt wahrscheinlich
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an den fiir diese Art der Raumkodierung verwendeten linguistischen Elementen: Anders als
die zielorientierten Prapositionen ‘to’ und ‘zu’ jeweilig im Englischen und Deutschen, die die
Entwicklung unmittelbarer Raumrelation, also den Wegverlauf bis zum Erreichen, implizie-
ren beziehungsweise die Annédherung von FIGURE zu GROUND am Endpunkt darstellen,
wird im Chinesischen ein zielorientiertes Raumkonzept nur durch PATH-Verben wie etwa
‘dao’ oder ‘d&’ hervorgebracht, die ausschliefslich das Frreichen als das durch die Bewegung
entstehende Resultat der Raumrelation zwischen FIGURE und Endpunkt hervorheben. Der
Wegverlauf wird in diesem Fall im Chinesischen nicht mit kodiert. Es ist daher zu vermu-
ten, dass chinesische Muttersprachler zielorientierte Raumkodierungen nur dann anwenden,
wenn eine unmittelbare nahe Raumrelation zwischen einer sichbewegenden Entitat und ei-
nem Endpunkt besteht. In Kategorien B1 und B2 verringert die Distanz zwischen FIGURE
und GROUND am (potenziellen) Endpunkt zwar im Lauf der Filme, dennoch zeigt sich
keine direkte Néhe innerhalb der gesamten Laufzeit, in Kategorie BO hingegen wird der
Endpunkt mit anschliefsendem Eintreten erreicht, weshalb primér Grenziiberschreitungs-
Kodierungen verwendet werden. Das fiihrt zu der geringen Verwendung von zielorientierten
Raumkodierungen im Chinesischen. Statistisch l&sst sich im Chinesischen keine Differenzie-
rung zwischen den drei Kategorien feststellen (Chi-Quadrat Test mit allen drei Kategorien
ergibt p=0.60), im Englischen unterscheiden sich die drei Kategorien (p<0.001), wobei der
Unterschied zwischen B1 und B2 deutlich (p<0.001), der zwischen B0 und B1 grenzwertig
(p=0.02) und der zwischen B0 und B2 nicht signifikant ist (p=0.08). Im Deutschen sind die
drei Kategorien ebenfalls unterscheidbar (p=0.001), B0 lasst sich nicht von B1 abgrenzen
(p=0.22), der Unterschied von B0 zu B2 ist grenzwertig (p=0.03), B1 und B2 unterscheiden
sich deutlich (p<0.001).

Im Vergleich zu den vorherigen Raumkonzepten lisst sich eine eindeutige Tendenz bei grenz-
iiberschreitenden Raumkonzepte feststellen, die sich klar auf die kategoriellen Eigenschaften
der Stimuli zuriickfiihren ldsst: Alle drei Sprachen zeigen eine vergleichbar hohe Anwendung
in Kategorie BO und vernachléssigbar kleine in B1 und B2. Eine statistische Auswertung
ergibt, dass die Abgrenzung der Kategorie BO von B1 und B2 in allen Sprachen signifikant
ist (p<0.001 fiir den Vergleich aller drei Kategorien und auch alle relevanten paarweisen
Vergleiche), ein Unterschied zwischen den Kategorien B1 und B2 lésst sich nur im Chinesi-
schen feststellen (p<0.001), dieser ist allerdings sehr klein. Fiir Deutsch und Englisch ergibt
sich hier keine feststellbare Differenzierung (p=0.21 und p=0.10). Unterschiede zwischen
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ABBILDUNG 4.47: Zielorientierte Raumkonzepte im Englischen, Deutschen und Chinesi-
schen

den Sprachen lassen sich hier kaum feststellen, Chi-Quadrat Tests unter Beriicksichtigung
aller drei Sprachen liefern keine signifikanten Unterschiede in Kategorie BO (p=0.26) und
B1 (p=0.07), lediglich in Kategorie B2 zeigt sich ein Unterschied (p<<0.001). Dieser ist auf
die leicht héhere Anwendung von Grenziiberschreitung im Deutschen im Vergleich zum
Chinesischen (p<0.001) und Englischen (p<0.01) zuriickzufiihren, zwischen Chinesisch und
Englisch gibt es keine signifikante Differenz (p=0.80). Als primére Ausdrucksformen dieser
Relationen spielen neben den wesentlichen Elementen, also Adjunkten im Englischen und
PATH-Verben im Chinesischen, Partikeln und PATH-Verben im Deutschen teilweise eben-
falls eine Rolle. Auffallig ist, dass die deutschen Muttersprachler eine Grenziiberschreitung
deutlich hédufiger nur durch ein Adjunkt als durch ein Adjunkt mit einer verbalen Partikel
kodieren, also eine Konstruktion wie ‘Ein Mann geht in eine Kirche’ haufiger verwendet wird
als ‘Ein Mann geht in eine Kirche hinein’. Bei einer Kodierung von Grenziiberschreitung im
Adjunkt ohne verbale Partikel liegt der Fokus der Beschreibung auf dem Ausgangszustand
(noch nicht in der Kirche), bei einer Kodierung durch Adjunkt mit verbaler Partikel hinge-
gen auf dem Zielzustand (schon in der Kirche). Die deutschen Muttersprachler scheinen hier
mehrheitlich den Ausgangszustand zu stirker in den Fokus zu riicken. Die chinesischen Mut-
tersprachler hingegen kodieren die Grenziiberschreitung ausschliefslich durch PATH-Verben,

welche den Fokus der Beschreibung auf dem Zielzustand der Bewegung legen®’. Insofern liegt

2'Diese Art von Verben im Chinesischen wird in Kapitel 5 im Zusammenhang mit Aspekt noch genauer
diskutiert.
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hier ein deutlicher Unterschied zu deutschen Muttersprachlern vor.
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ABBILDUNG 4.48: Grenziiberschreitende Raumkonzepte im Englischen, Deutschen und
Chinesischen

Neben der Kodierung von PATH tritt in den Beschreibungen der Bewegungsereignisse teil-
weise auch LOK auf, was in allen drei Sprachen iibereinstimmend durch Adjunkte zum
Ausdruck gebracht wird. Im Englischen zeigt sich eine stdrkere Benutzung von LOK in Ka-
tegorie B1 (p<0.004 fiir einen Vergleich aller drei Kategorien sowie von Bl zu B0, p<0.04
fiir einen Vergleich von Bl zu B2), Kategorien BO und B2 zeigen keinen statistisch signi-
fikanten Unterschied (p=0.24). Im Deutschen ist kein signifikanter Unterschied zwischen
den drei Kategorien zu finden (p=0.053), im Chinesischen hingegen eine deutlich stérkere
Verwendung von LOK in Kategorien B1 und B2 (p<0.001 fiir einen Vergleich aller drei
Kategorien und die paarweisen Vergleiche) und auch die leichte Zunahme von B1 zu B2 ist
statistisch signifikant (p=0.02). Somit zeigt diese Analyse, dass die kategorielle Eigenschaft
mit verlangertem Wegverlauf besonders starke Auswirkungen beziiglich der Anwendung von
LOK bei chinesischen Muttersprachlern auslost. Ein Sprachvergleich zeigt signifikante Un-
terschiede zwischen allen Sprachen in Kategorie B1 (p<<0.001 fiir einen Vergleich aller drei
Sprachen und alle paarweisen Vergleiche) und zwischen Chinesisch und den beiden anderen
Sprachen in Kategorie B2 (p<0.001 fiir einen Vergleich aller drei Sprachen und alle relevan-
ten paarweisen Vergleiche). Ein weiterer interssanter Effekt ist, dass LOK im Chinesischen
hauptséchlich zusammen mit MANNER-Verben, aber nur sehr selten zusammen mit PATH-
Verben kodiert wird, ein Zusammenhang der sich so deutlich im Englischen und Deutschen

nicht finden lasst.
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ABBILDUNG 4.49: LOK-Kodierung im Englischen, Deutschen und Chinesischen

Zusammenfassung

In den oben durchgefiihrten Analysen sind durch statistische Auswertungen sowohl sprach-
spezische Effekte als auch die Auswirkungen der kategoriellen Eigenschaften der Stimuli
auf die zur Wiedergabe der Bewegungsereignisse verwendeten Raumkonzepte zum Vor-
schein gekommen. Ausdriicklich spiegelt sich der Stimulus-Effekt vor allem bei der Un-
tersuchung richtungsbezogener und grenziiberschreitender Raumkonzeptualisierung wider,
welche entsprechend den jeweiligen kategoriellen Eigenschaften in Kategorien B1 und B0
hier in allen Sprachen am héufigsten auftreten. Bei Grenziiberschreitungs-Darstellung zeigt
sich auferdem ein signifikanter sprachspezifischer Effekt in Kategorie B2, welcher das Deut-
sche vom Chinsischen und Englischen abgrenzt. Dieser Unterschied zwischen den Sprachen
weist darauf hin, dass deutsche Muttersprachler haufiger als die Muttersprachler der ande-
ren Sprachen einen moglichen Endpunkt der Bewegung unabhéngig von den Eigenschaften
der Stimuli wahrnehmen und zum Ausdruck bringen. Weiterhin wirken sich die Stimuli
in allen drei Sprachen dhnlich auf den Einsatz objektbezogener Raumkonzepte aus, deren
Anwendungshaufigkeit mit verlingertem Wegverlauf konsistent zunimmt. Allerdings beste-
hen dabei signifikante Unterschiede zwischen den drei Sprachen beziiglich der absoluten
Anwendungshéaufigkeiten. Im Deutschen zeigt sich eine besonders starke Préaferenz zur Ver-
wendung dieses Raumkonzepts wohingegen sich im Chinesischen eine besonders schwache
Tendenz abzeichnet. Ein sprachspezifischer Effekt zeigt sich ebenfalls im Chinesischen bei

der Betrachtung zielorientierter Raumkonzepte, welche hier in allen Kategorien besonders
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selten verwendet werden. Dahingegen benutzen englische und deutsche Muttersprachler den
kategoriellen Eigenschaften entsprechend zielorientierte Darstellungen am haufigsten in Ka-
tegorie B1 und am seltensten in Kategorie B2. Eine mogliche Erkléarung hierfiir liegt in
der speziellen Kodierung fiir zielorientierte Raumkonzepte im Chinesischen, wie oben er-
lautert wurde. Bei der Verwendung des deiktischen Raumkonzepts ist eine Zunahme von
Kategorie B0 zu B2 im Englischen und Chinesischen zu finden, wobei die im Englischen
deutlich ausgepragter ist. Deutsche Muttersprachler wenden dieses Raumkonzept durch-
gingig selten an. Dieses Ergebnis lasst sich fiir Englisch und Deutsch konsistent mit bis-
herigen Forschungsergebnissen zu Beschreibungen von Bewegungsereignissen in Verbindung
bringen (siehe etwa Stutterheim et al. : 2012, Flecken et al. : 2014), in denen festgestellt
wurde, dass englische Muttersprachler ein Bewegungsereignis typischerweise phasenweise,
also ,von Innen‘, betrachten, wohingegen deutsche Muttersprachler eher eine ganzheitliche
Perspektive wéhlen. Chinesische Muttersprachler scheinen zwischen diesen beiden Extre-
men zu liegen. Hier liegt nahe, dass das englische Aspektsystem, genauer die progressiven
aspektuellen Darstellungen, eine Sprecherperspektive einfiihrt, die eine Tendenz zur ver-
mehrten deiktischen Raumkonzeptualisierung bewirkt. Es bleibt jedoch festzuhalten, dass
ein moglicher Zusammenhang zwischen der Verwendung deiktischer Raumkonzepte und dem
phasenweisen Betrachten einer gezeigten Szene nicht zwangslaufig kausal sein muss, strenge

sprachstrukturelle Einschrankungen liegen hier nicht vor.

Im Folgenden werden die wichtigsten sprachspezifischen und Stimuli-induzierten Effekte

noch einmal aufgelistet:

1. Deiktische Raumkonzepte (auf Sprecher beruhende Raumkonzepte)

— Englische Muttersprachler verwenden in Kategorie B2 deutlich mehr deikti-
sche Raumkonzepte beziehungsweise Raumkonzepte ohne GROUND-Objekt

als Ankerpunkt als chinesische und deutsche Muttersprachler.

— Im Englischen nimmt die Verwendung von deiktischen Raumkonzepten mit

der Weglénge deutlich zu.

2. GROUND-basierte Raumkonzepte

a. Sprachdifferenzierende Effekte
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— Deutsche Muttersprachler verwenden in den Kategorien B1 und B2 deutlich
mehr objektbezogene Raumkonzepte als englische und chinesische Mutter-
sprachler und deutlich weniger Raumkonzepte ohne GROUND-Objekt als
Ankerpunkt (vor allem deiktische).

— Deutsche Muttersprachler verwenden in Kategorie B2 in kleinem Umfang
auch grenziiberschreitende Raumkonzepte.

— Chinesische Muttersprachler verwenden in allen drei Kategorien, vor allem in
B0 und B1 weniger zielorientierte Raumkonzepte als englische und deutsche
Muttersprachler.

— Chinesische Muttersprachler verwenden in den Kategorien B1 und B2 weni-
ger objektbezogene Raumkonzepte als englische und deutsche Muttersprach-
ler.

— Im Englischen und Deutschen werden zielorientierte Raumkonzepte am hau-
figsten in Kategroei B1 eingesetzt und am seltensten in Kategorie B2.

— Bei der Kodierung von Grenziiberschreitung verwenden deutsche Mutter-
sprachler hauptséchlich alleinstehende Adjunkte ohne verbale Partikeln, stel-

len also eher den Ausgangszustand in den Fokus der Beschreibung.

b. Sprachiibergreifende Effekte (Stimuli-induziert)

— In allen Sprachen nimmt die Verwendung objektbezogener Raumkonzepte
mit der gezeigten Weglidnge zu, jedoch am stéarksten im Englischen und am
schwéchsten im Chinesischen.

— In allen Sprachen werden richtungsbezogene Raumkonzepte hauptséchlich in
Kategorie B1 eingesetzt.

— In allen Sprachen werden grenziiberschreitende Raumkonzepte hauptséch-

lich in Kategorie B0 eingesetzt.

3. Figurbezogene Raumkonzepte
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— Chinesische Muttersprachler verwenden in Kategorie B2 mehr figurbezogene
Raumkonzepte als englische und deutsche Mutterpsrachler, wenn auch wei-

terhin in geringem Umfang.

4. Lokalisierungen

— Chinesische Muttersprachler kodieren LOK bei der Beschreibung von Szenen
der Kategorien B1 und B2 héufiger als englische und deutsche Muttersprach-
ler.

— Bei chinesischen Muttersprachlern nimmt die Kodierungshéufigkeit von LOK
mit wachsender Weglinge (von Kategorie B0 zu B2) systematisch zu.

— LOK-Kodierungen im Chinesischen treten hauptséchlich zusammen mit

MANNER-Verben auf.

4.5 KOGNITION UND DARSTELLUNG DER RAUMKONZEPTE IN

BEWEGUNGSEREIGNISSEN

Die vorhergehenden Vergleiche verschiedener Raumkodierungen in den Sprachen Englisch,
Deutsch und Chinesisch zeigen teilweise Unterschiede in den versprachlichten Raumkonzep-
ten, die sowohl die Auswirkungen kategorieller Eigenschaften von Stimuli als auch sprachs-
pezifische Effekte zeigen. Diese Unterschiede in den Raumkodierungen weisen auf mogliche
Differenzen zwischen den Muttersprachlern der drei Sprachen in der Konzeptualisierung
hin, der ersten Phase der Sprachproduktion, welche vor der eigentlichen Versprachlichung
liegt. In dieser Phase lauft eine Vielzahl von Teilprozessen, in denen die Probanden geeigne-
te Raumkonzepte konstruieren, um dann in der nachfolgenden Phase, dem Formulierer,
entsprechende verfiighare Ausdrucksweisen fiir die Wiedergabe der Bewegungsereignisse
auszuwéhlen (siehe Abschnitt 2.1). Um diese Differenzen zwischen Sprachen zu erkléren,
werden in diesem Abschnitt zwei weitere Indikatoren fiir kognitiven Aktivitdten wéhrend
der Sprachproduktion, ndmlich Sprechanfangszeiten (SOTs) und Fixationsmuster, zur Un-
tersuchung sprachspezifischer Effekte miteinbezogen (siche z.B. Stutterheim et al. : 2012,
Flecken et al. : 2014, Flecken et al. : 2015 fiir &hnliche Methoden). Mit Hilfe dieser zwei
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Methoden lassen sich vor allem Erkenntnisse iiber kognitive Prozesse der Konzeptualisie-
rung gewinnen: Die SOTs fungieren als Indikator fiir den kognitiven Verarbeitungsaufwand,
der einerseits mit der visuellen Wahrnehmung und Verarbeitung benétiger Informationen
und andererseits mit dem Aufwand fiir die Kodierung in den dafiir geeigneten linguistischen
Elementen und Strukturen zusammenhéngt. Daher werden SOTs auch als Abgrenzungs-
kriterium eingesetzt, um bei der Untersuchung von Blickbewegungsmustern Effekte vor der
Versprachlichung, also wiahrend der Konzeptualisierung, von solchen nach dieser Phase mog-
lichst abzugrenzen. Mit Hilfe von Blickbewegungsmessungen ldsst sich somit ein Einblick
in die visuellen Verarbeitungsmuster der fiir die Konstruktion eines Raumkonzepts bendtig-
ten Informationen gewinnen und ein Zusammenhang zwischen den in verbalen Auferungen
vorgebrachten Raumkonzepten und den visuellen Wahrnehmungen der Probanden bei der
Sprachproduktion herstellen. Die entscheidenden Groéfsen sind hier vor allem die gesamte
Fixationsanzahl und -dauer auf die mitwirkenden begrifflichen Bestandteile in Wiedergaben
der Bewegungsereignisse, vor allem auf FIGURE und GROUND am Endpunkt, welche zum
Vergleich der kognitiven Prozesse in der Konzeptualisierungsphase bei englischen, deutschen
und chinesischen Muttersprachlern herangezogen werden, um potenzielle sprachspezifische
Muster auf kognitiver Ebene vor der Versprachlichung zu untersuchen, die méglicherweise
weitere Erklarungen fiir sprachbedingte Effekte in der Raumkonzeptualisierung liefern kon-

nen.

SOTs

Bei einem Vergleich der durchschnittlichen SOTs ergeben sich in allen Kategorien konstant
frithe Sprechanfangszeiten bei englischen Muttersprachlern, gefolgt von den deutschen, die
chinesischen Muttersprachler fangen klar am spétesten an zu sprechen. Die Zunahmen von
Englisch zu Deutsch und von Deutsch zu Chinesisch betragen bei Betrachtung des gesam-
ten Datensatzes, also alle Stimuli in Gruppen A und B (siehe Abschnitt 3.2), jeweilig 0,8
und 1,3 Sekunden. Eine einfaktorielle ANOVA zeigt, dass die Unterschiede in den SOTs
zwischen den drei Sprachen signifikant sind (F=447.9, p<0.001), ein Effekt der sich durch
Bonferroni-korrigierte Post-Hoc Tests auf paarweise Differenzierungen in allen Kombina-

tionen zuriickfithren ldsst (p<0.001 fiir alle Kombinationen). Die gleichen Ergebnisse (mit
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F=205.6 fir die einfaktorielle ANOVA) zeigen sich bei Betrachtung der Gruppe B und
auch in den einzelnen Kategorien (F=35.9 in Kategorie B0, F=112.65 in Kategorie B1 und
F=60.2 in Kategorie B2). Bei Betrachtung der Kategorien innerhalb der Gruppe B zeigt sich
interessanterweise ein iiber alle Sprachen gleicher Effekt mit den spatesten SOTs in Katego-
rie B1. Dieser Effekt ist statistisch signifikant, einfaktorielle ANOVAs nach den Kategorien
ergeben F=3.6, p<0.05 fiir Deutsch, F=5.2, p<0.001 fiir Englisch und F=8.2, p<0.001 fiir
Chinesisch. Paarweise Bonferroni korrigierte Post-Hoc Tests ergeben in keiner Sprache einen
signifikanten Unterschied zwischen den Kategorien BO und B2 (p=0.53 fiir Deutsch, p=0.78
fiir Englisch und p=0.08 fiir Chinesisch), der Unterschied zwischen B0 und B1 ist signifikant
im Chinesischen (p<0.001) und an der Grenze zur Signifikanz im Deutschen und Englischen
(p=0.02 im Deutschen und p=0.03 im Englischen). Der Unterschied zwischen den Katego-
rien B1 und B2 ist signifikant im Englischen (p<<0.001), an der Grenze zur Signifikanz im
Chinesischen (p=0.03) und nicht signifikant im Deutschen (p=0.06). Diese Analyse lésst
darauf schliefsen, dass die rdumlich dargestellte Szene in der Kategorie Bl, welche zwar
nicht das Erreichen eines Endpunkts aber dennoch einen wahrnehmbaren Endpunkt in der
Néhe zeigt, am komplexesten zu erfassen ist und von den Probanden aller drei Sprachen

den grofiten kognitiven Verarbeitungsaufwand verlangt.

In Tabelle 4.12 werden die durchschnittlichen SOTs jeweilig fiir den gesamten Datensatz,

Gruppe B und die Kategorien B0, B1 und B2 im Englischen, Deutschen und Chinesischen

zusammengestellt:
Gesamt | Gruppe B | Kategorie BO | Kategorie B1 | Kategorie B2
Englisch 2,2 40,9s | 2,1 +0,9s 2,0 £0,8s 2,3 +0,9s 2,0 £0,8s
Deutsch 3,0 £1,6s | 2,9 £+1,6s 2,7 +1,3s 3,1 £1,7s 2,8 +1,5s
Chinesisch | 4,3 2,55 | 4,4 +2,5s 3,9 £2,2s 4,7 £2,5s 4,2 £2,5s

TABELLE 4.12: Durchschnitt der SOTs in den gesamten Daten und Bewegungsereignissen

bei englischen, deutschen und chinesischen Muttersprachlern
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Eyetrackingdaten: Fixationsanzahl und -dauer auf Endpunkt und

FIGURE

Fixationen auf Endpunkt

In den Eyetrackingdaten werden die Anzahl und die Dauer der Fixationen jeweilig auf als
AOQIs definierte FIGURE und GROUND am Endpunkt, jeweilig bezogen auf den Zeitraum
vor der SOT oder die gesamte Dauer der Stimuli zwischen Englisch, Deutsch und Chinesisch
verglichen. Dabei wurde GROUND am Endpunkt in allen Kategorien als AOI in der Analy-
se der Blickbewegungsmessungen verwendet. In Abbildung 4.50 wird die durchschnittliche
Anzahl der Fixationen auf Endpunkte (EP in folgenden Abbildungen) der einzelnen Proban-
den in Gruppe B in den drei Sprachen dargestellt. In diesen Ergebnissen ist kein signifikan-
ter Unterschied zwischen den verschiedenen Muttersprachlern beziiglich der Gesamtanzahl
der Fixationen festzustellen (einfaktorielle ANOVA beziiglich aller drei Sprachen: F=0.96,
p=0.38), bei der Anzahl der Fixationen vor den Sprechanfangszeiten zeigt sich jedoch ein
Effekt (einfaktorielle ANOVA beziiglich aller drei Sprachen: F=7.46, p<0.001), welcher auf
den Unterschied zwischen Englisch und Chinesisch zuriirckzufiihren ist (p<0.001), wie ein
Bonferroni korrigierter Post-Hoc Test zeigt. Fiir die Vergleiche von Chinesisch und Deutsch

(p=0.05) sowie Deutsch und Englisch (p=0.09) ergibt sich kein signifikanter Effekt.

Basierend auf den in den Raumkodierungen vorhandenen Unterschieden zwischen den Spra-
chen Englisch, Deutsch und Chinesisch sowie zwischen den Kategorien innerhalb dieser
Sprachen ist es zu vermuten, dass sich die Wahrnehmbarkeit eines (potenziellen) Endpunk-
tes beziehungsweise die Distanz von FIGURE zu einem (potenziellen) Endpunkt auf die
kognitiven Prozesse wihrend der Konzeptualisierung auswirken. In den Abbildungen 4.51
und 4.52 werden die Ergebnisse der Blickbewegungsmessungen aufgespalten nach Sprachen
und Kategorien der Stimuli dargestellt. Hier zeigen sich deutlich signifikante Unterschie-
de zwischen den Kategorien, einfaktorielle ANOVAS ergeben hier F=11.9, p<0.001 fiir die
Gesamtanzahl an Fixationen im Deutschen, F=13.6, p<0.001 im Englischen und F=27.3,
p<<0.001 im Chinesischen. Insbesondere zeigt sich eine deutliche Zunahme der Fixationen
und Fixationsdauern von Kategorie BO zu B1 in jeder Sprache (Bonferroni-korrigierte Post-

Hoc Tests: p<0.001 in allen drei Féllen) und eine Abnahme von Kategorie B1 zu B2 im
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ABBILDUNG 4.50: Fixationsanzahl und -dauer auf Endpunkt, insgesamt und vor den SOTs,
in Gruppe B bei englischen, deutschen und chinesischen Muttersprachlern

Chinesischen (p<0.001) sowie ein grenzwertig signifikanter Effekt zwischen diesen Katego-
rien im Englischen (p=0.05). Dahingegen bleibt die Anzahl der Fixationen in Kategorien
B1 und B2 bei deutschen Muttersprachlern nahezu unveréndert (p=0.77). Zwischen den
Kategorien B0 und B2 ergibt sich ein signifikanter Effekt bei allen drei Sprachen (p<0.001
in allen Féllen). Bei sprachvergleichender Betrachtung lédsst sich lediglich in Kategorie B2
eine Abweichung zwischen den drei Sprachen am Rande der Signifikanz feststellen (eine
einfaktorielle ANOVA ergibt F=2.6, p=0.07), wobei sich hier Deutsch von Englisch und

Chinesisch unterscheidet.

Bei Betrachtung der Fixationen auf den Endpunkt vor der SOT &ndern sich die Ergebnisse
leicht. Im Deutschen zeigt sich ein signifikanter Unterschied zwischen den drei Kategorien
(F=4.6, p=0.01), welcher sich auf eine Differenz zwischen den Kategorien BO und B1 zuriick-
fithren lésst (p<0.002), ein Vergleich der Kategeorien B1 und B2 (p=0.18) und B0 und B2
(p=0.10) zeigt keine signifikanten Effekte. Im Englischen kénnen die Kategorien ebenfalls
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ABBILDUNG 4.51: Anzahl der Fixationen auf Endpunkt, insgesamt und vor den SOTs, in
Kategorien B0, B1 und B2 bei englischen, deutschen und chinesischen Muttersprachlern

differenziert werden (F=5.1, p<0.01), hier ist, wie im Deutschen, der Unterschied zwischen
den Kategorien BO und B1 (p<0.01) ausschlaggebend, der zwischen B0 und B2 ist nicht
signifikant (p=0.37), der zwischen B1 und B2 grenzwertig (p=0.03). Im Falle von Chinesisch
lassen sich sowohl alle drei Kategorien durch eine einfaktorielle ANOVA (F=22.2, p<0.001)
als auch die Kategorien BO und B2 von Bl unterscheiden (jeweils p<<0.001), jedoch nicht
B0 von B2 (p=0.16). Ein Sprachvergleich liefert hier interessanterweise keine signifikanten
Unterschiede in den Kategorien B0 und B2 (p=0.36 und p=0.25), wohl aber in Kategorie
B1 (p<0.003).

Insgesamt ist festzustellen, dass sich der Einfluss der Stimuli bei einer Untersuchung der Fi-
xationen vor der SOT am deutlichsten bei chinesischen Muttersprachlern bemerkbar macht,

sie reagieren am stérksten auf die Differenzierung zwischen den Stimuli. Dahingegen zeigt
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Dauer der Fixationen in Sek. (EP)
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ABBILDUNG 4.52: Dauer der Fixationen auf Endpunkt, insgesamt und vor den SOTs, in
Kategorien B0, B1 und B2 bei englischen, deutschen und chinesischen Muttersprachlern

sich eine im Verhaltnis dazu schwachere Reaktion bei englischen und besonders deutschen

Muttersprachlern.

Die Fixationen auf den (potenziellen) Endpunkt liefern einen eindeutigen Hinweis dafiir, dass
die Probanden aller Sprachen und in allen Kategorien die (potenziellen) Endpunkte wahr-
genommen haben. Dennoch spiegelt sich dieses nicht iiberall in den Endpunkterwéhnungen
wider (siehe Tabelle 4.13). In Kategorie B0 sind die Haufigkeiten der Endpunktwerwéhnun-
gen in allen Sprachen durchgéngig hoch, die durchschnittliche Fixationsanzahl und -dauer
jedoch im Vergleich zu den anderen Kategorien, sowohl absolut als auch eingeschrankt auf
den Zeitraum vor den SOTs, niedriger. Das lésst sich auf die leichte Erkennbarkeit der
Endpunkte in dieser Kategorie zurtickfithren: Die Probanden benétigen wenig Zeit um die
Endpunkte in unmittelbarer Nahe zu FIGURE als solche zu identifizieren und erwéahnen die-

se auch entsprechend in ihren Beschreibungen. Dahingegen liegen die Anzahl der Fixationen
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und auch die Fixationsdauern auf den Endpunkten in Kategorie B1 deutlich hoher als in
B0, die Endpunkterwdhnung nimmt allerdings in allen Sprachen deutlich ab. Signifikante
Unterschiede zwischen den Sprachen gibt es hier durchaus, so enthiillt ein Chi-Quadrat Test
in Kategorie B0O eine Abgrenzung des Deutschen von Chinesisch und Englisch (p<0.002),
wobei sich letztere nicht signifikant unterscheiden (p=0.78). In Kategorie B1 bilden die drei
Sprachen ebenfalls mehrere Gruppen (Chi-Quardat Test: p<0.05), Bonferroni-korrigierte
Post-Hoc Tests ergeben einen signifikanten Unterschied zwischen Englisch und Chinesisch
(p<0.05), einen grenzwirtigen Effekt zwischen Deutsch und Chinesisch (p=0.05) und keinen
erkennbaren Effekt zwischen Deutsch und Englisch (p=0.63). Schlieflich unterscheiden sich
in Kategorie B2 #hnlich wie in B1 Deutsch und Englisch deutlich von Chinesisch (p<0.001

in allen Fillen), aber nicht voneinander (p=0.25).

Ubergreifend ist aber festzuhalten, dass es bei Stimuli der Kategorie B1 fiir Probanden al-
ler Sprachen mit deutlich mehr Aufwand verbunden ist, den (potenziellen) Endpunkt als
solchen zu erkennen, was sich in im Vergleich zu Kategorie BO geringeren Erwihnungs-
héufigkeiten trotz haufigerer und langerer Fixationen dufert. Dies ist auf den Wegverlauf
zuriickzufiihren, welcher in Kategorie B1 nicht bis zum Endpunkt verlaufend gezeigt wird.
Daher miissen die Probanden vermutlich mehrfach visuell priifen, ob FIGURE tatséchlich
auf den Endpunkt zusteuert, oder nicht. Bei Beschreibungen von Stimuli der Kategorie
B2 sinkt die Haufigkeit der Endpunkterwéhnung in allen Sprachen noch weiter, hier lassen
sich jedoch signifikante Unterschiede zwischen den Sprachen feststellen. Wahrend deutsche
Muttersprachler die Endpunkte immerhin noch in 20,9% aller Félle erwiahnen, tun dies die
englischen nur in 15,8% und die chinesischen sogar nur in 3,3% aller Beschreibungen. Gleich-
zeitig nehmen in allen Sprachen auch die Anzahlen der Fixationen auf die Endpunkte vor
den Sprechanfangszeiten von Kategorie B1 zu B2 deutlich ab, vor allem im Chinesischen —
ein Effekt, der sich in den nahezu gleichbleibenden Fixationsdauern allerdings nicht finden

lasst.

Generell hat der vergroferte Abstand zwischen FIGURE und GROUND am Endpunkt von
Kategorie B1 zu B2 somit zu geringerer visueller Aufmerksamkeit, vor allem gekennzeichnet
durch die Fixationsanzahl, auf diesen Endpunkt bei englischen und chinesischen Mutter-
sprachlern gefiihrt, bei deutschen jedoch nicht (siehe Tabelle 4.13). Die insgesamt geringere

Endpunkterwdhnung bei chinesischen Muttersprachlern zeigt, dass die Endpunkte zwar im
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Kategorie BO

TFC (EP) 22 +2,1 | 24 £2,2 | 2.6 +2,3
TFC vor SOTs (EP) | 2,2 2,1 | 2,4 £2,2 | 2,6 £2,3
TFD (EP) 0.5 40,45 | 0.4 +0,45 | 0.5 £0, 55
TFD vor SOTs (EP) | 0,5 £0,4s | 0,4 0,45 | 0,5 £0, 53
Endpunkterwihnung 87,6% 99,0% 88,8%
Kategorie B1

TFC (EP) 44 £3,7 | 44 4+4,0 | 4,7 +£3,7
TFC vor SOTs (EP) | 3,1 £3,0 | 34 £2,9 | 4,0 £3,3
TFD (ED) 1.1 £0,9s | 0,8 £0,7s | L0 £0,85
TFD vor SOTs (EP) | 0,8 £0,8s | 0,7 £0,5s | 0,9 0, 7s
Endpunkterwihnung 58,3% 56,1% 48.3%
Kategorie B2

TFC (EP) 3.6 13,6 | 46 4.6 | 3.7 £3.7
TFC vor SOTs (EP) | 24 +£2,3 | 2,9 £3,1 | 2,9 +£2,7
TFD (ED) 1,0 £1,0s | 1,0 £1,05 | 0,8 £0, 85
TFD vor SOTs (EP) | 0,7 £0,7s | 0,6 0,65 | 0,7 £0, 75
Endpunkterwihnung 15,3% 20,9% 3,3%

TABELLE 4.13: Fixationsanzahl und -dauer auf Endpunkt sowie die Haufigkeit der End-
punkterwahnung in Kategorien B0, B1 und B2 bei englischen, deutschen und chinesischen
Muttersprachlern

Vergleich zu deutschen (Kategorie B1) und englischen Muttersprachlern (Kategorien Bl
und B2) vergleichbar stark visuell fixiert, aber weniger hiufig als solche identifiziert oder

als nicht relevant fiir die Beschreibungen eingeordnet werden.

Fixationen auf FIGURE

Auf der linguistischen beziehungsweise der syntaktischen Ebene dient FIGURE in den Be-
schreibungen von Bewegungsereignissen typischerweise als Subjekt, welches konventionell
am Satzanfang genannt wird.?! Zudem steht FIGURE einerseits eng mit der Kodierung von
MOTION und MANNER in Zusammenhang, wirkt andererseits ebenfalls bei der Festle-
gung der Orientierung einer Bewegung und der Definition grundlegender Raumrelationen in

Raumkonzepten mit. Aufgrund diese Tatsachen sind die Fixationen auf FIGURE fiir diese

21Selbstverstindlich verfiigen manche Sprachen iiber freie Satzstellung (wie etwa Deutsch) oder nachge-
stelltes Subjekt (wie Chinesisch), ein Punkt der jedoch aufierhalb des Umfanges dieser Arbeit liegt und
daher hier nicht weiter diskutiert wird.
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Arbeit von Interesse. Wegen der allgemein hohen Anwendungshéufigkeiten von MANNER-
Verben im Englischen, Deutschen und Chinesischen und der PATH-Verben im Chinesischen
(siehe Tabelle 4.9) ist zu vermuten, dass die Probanden eine recht grofe Aufmerksambkeit auf
FIGURE als eine der AOIs richten. In diesem Abschnitt werden durch Vergleich von Fixati-
onsanzahl und -dauer auf FIGURE die kognitive Verarbeitung zwischen Englisch, Deutsch

und Chinesisch genauer untersucht.

Bei einem Vergleich der gesamten Anzahl der Fixationen auf FIGURE zeigt sich eine beson-
ders hohe Fixationsanzahl im Deutschen und eine besonders niedrige im Englischen, chinesi-
sche Muttersprachler liegen zwischen diesen beiden Extremen. Eine Einfaktorielle ANOVA
unter Einbeziehung alle drei Sprachen ergibt klare Differenzen zwischen den drei Sprachen
(F=43.8, p<0.001), Bonferroni-korrigierte Post-Hoc Tests zeigen, dass diese auch zwischen
allen paarweise Kombinationen vorliegen (p<<0.002 fiir den Vergleich von Deutsch und Chine-
sisch, p<0.001 fiir die Abgrenzungen von Englisch zu Deutsch und Chinesisch). Beschrankt
man sich auf den Zeitraum vor den SOTs betrachten hingegen chinesische Muttersprachler
FIGURE am héufigsten und weiterhin englische Muttersprachler am seltensten. Hier liefert
eine einfaktorielle ANOVA fiir drei Sprachen ebenfalls deutlich Effekte (F=35.5, p<0.001),
Differenzen liegen zwischen allen paarweise Kombinationen von Sprachen vor (p<0.001 in
allen Féllen). Das gleiche Bild lasst sich ebenfalls beim Vergleich der Fixationsdauern auf
FIGURE erkennen (siehe die Zusammenstellung in Abbildung 4.53). Die Tatsache, dass
chinesische Muttersprachler besonders haufig vor dem Sprecheinsatz auf FIGURE schauen,

héngt wahrscheinlich mit den spaten SOTs dieser Probandengruppe zusammen.

Im Gegensatz zum Endpunkt wird FIGURE ausschlieflich in Kategorie B1 und B2 als eigen-
stdndige AOI definiert, da eine Differenzierung zwischen den AOIs FIGURE und GROUD
am Endpunkt bei der Darstellung einer Grenziiberschreitung (Kategorie B0) nicht mog-
lich ist. Beim einem Vergleich der Stimuli-Kategorien finden sich keine signifikanten Effekte
sowohl bei Fixationsanzahl als auch bei Fixationsdauer innerhalb der einzelnen Sprachen
(p=0.14 fiir Englisch, p=0.49 fiir Deutsch und p=0.38 fiir Chinesisch im Falle der gesamten
Fixationsanzahl). Die gesamte durchschnittliche Fixationsanzahl von Kategorie B1 zu B2
nimmt im Englisch und Chinesischen minimal zu, hingegen nimmt sie im Deutschen leicht
ab, allerdings in allen Féllen auflerhalb der statistischen Signifikanz. Eine Steigerung der

Fixationsanzahl vor den SOTs lasst sich in allen Sprachen finden, allerdings widerum nicht
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ABBILDUNG 4.53: Fixationsanzahl und -dauer auf FIGURE, insgesamt vor den SOTs, in
Gruppe B bei englischen, deutschen und chinesischen Muttersprachlern

in signifikantem Umfang (p=0.05 fiir Englisch, p=0.33 fiir Deutsch und p=0.51 fiir Chine-
sisch). Die gesamten Fixationsdauern als auch die Fixationsdauern vor den SOTs zeigen in
allen Sprachen keine Sensitivitdt auf die kategoriellen Eigenschaften der Stimuli. Bei einer
sprachvergleichenden Betrachtung zeigen sich allerdings deutliche Unterschiede. In beiden
Kategorien (B1 und B2) ergibt sich die Reihenfolge Deutsch > Chinesisch > Englisch bei
Anordnung nach gesamter Fixationsanzahl sowie -dauer, dahingegen die Reihenfolge Chine-
sisch > Deutsch > Englisch bei Anordnung nach diesen Ergebnissen beschrankt auf die Zeit
vor den SOTs. Dabei lasst sich deutlicher Abstand von Englisch zu Deutsch und Chinesisch
besonders bei der gesamten Fixationsanzahl finden. Einfaktorielle ANOVAs ergeben hier
signifikante Effekte sowohl in Kategorie Bl (F=26.5, p<0.001) als auch in Kategorie B2
(F=9.8, p<0.001). Hier sind in Kategorie B1 alle Differenzen signifikant (p<0.001 fiir alle

paarweisen Vergleiche), in Kategorie B2 ldsst sich Englisch sowohl von Deutsch als auch
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von Chinesisch abgrenzen (p<0.001 in beiden Féllen), Deutsch und Chinesisch unterschei-
den sich jedoch nicht merklich (p=0.28). Somit sind die Unterschiede zwischen den Sprachen

in beiden Kategorien vergleichbar, jedoch minimal grofer in Kategorie B1 als in B2.
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ABBILDUNG 4.54: Anzahl der Fixationen auf FIGURE, insgesamt und vor den SOTs, in
Kategorien B0, B1 und B2 bei englischen, deutschen und chinesischen Muttersprachlern

In den durchgefiihrten Analysen der visuellen Wahrnehmung bringen die AOIs am FEnd-
punkt und an FIGURE verschiedene Effekte hervor. Im Vergleich dieser zwei begrifflichen
Bestandteile bekommt FIGURE durchschnittlich eine héhere Fixationsanzahl und ldngere
-dauer als der Endpunkt. Dieses Ergebnis ist allerdings aufgrund der zentralen Rolle von
FIGURE in Bewegungsereignissen, insbesondere fiir die Feststellung des regelméfig kodier-
ten MANNER, nicht iiberraschend. Die durchschnittlichen Fixationsanzahlen und Dauern
auf FIGURE werden in Tabelle 4.14 zusammengefasst.
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Dauer der Fixationen in Sek. (FIGURE)
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ABBILDUNG 4.55: Dauer der Fixationen auf FIGURE, insgesamt und vor den SOTs, in
Kategorien B0, B1 und B2 bei englischen, deutschen und chinesischen Muttersprachlern

4.6 ZUSAMMENFASSUNG

Die in diesem Kapitel durchgefiithrten Analysen und Vergleiche vermitteln in verschiedener
Hinsicht Einblicke in die kognitiven Prozesse bei der visuellen Wahrnehmung sowie Beschrei-
bung von Bewegungsereignissen und zeigen, neben einigen eindeutig auf die kategoriellen
Eigenschaften der Stimuli zuriickzufithrenden Effekten, auch ein deutliches sprachspezifi-

sches Schema.

Die englischen Muttersprachler préferieren vor allem in Kategorie B2 im Vergleich zu den
beiden anderen Sprachen deutlich mehr deiktische Raumkodierungen und setzen auch am
meisten ein Raumkonzept ohne GROUND-Objekt als Ankerpunkt fiir die Wiedergabe der
gesehenen Ereignisse ein. Zudem lassen sich im Englischen die frithsten SOTs und geringsten

Fixationsanzahlen auf den Endpunkt vor dem Einsetzen der Beschreibung in den Kategorien



RAUMKONZEPTE IN BEWEGUNGSEREIGNISSEN

184

‘ Englisch Deutsch ‘ Chinesisch
Kategorie Bl
TFC (FIGURE) 7,9 45,3 | 13,0 £7,2 | 11,2 £6,5
TFC vor SOTs (FIGURE) | 4,9 +£3,8 | 6,6 £5,0 | 8,3 £5,7
TFD (FIGURE) 1,9 +1,2s | 2,8 +£1,5s | 2,5 £1,3s
TFD vor SOTs (FIGURE) | 1,1 £0,8s | 1,4 +1,3s | 1,8 +1,3s
Kategorie B2
TFC (FIGURE) 8,8 £5,9 | 12,5 £7,4 | 11,7 £7,4
TFC vor SOTs (FIGURE) | 6,0 £5,7 | 7,2 £6,5 | 8,6 £6,8
TFD (FIGURE) 2,2 +1,5s | 2,7 £1,6s | 2,5 £1,5s
TFD vor SOTs (FIGURE) | 1,3 +£1,3s | 1,5 +1,5s | 1,8 +1,5s

TABELLE 4.14: Fixationsanzahl und -dauer auf FIGURE in Kategorien B0, B1 und B2
bei englischen, deutschen und chinesischen Mutterpsrachlern

B1 und B2 erkennen. Zwischen diesen Mustern lasst sich ein méglicher Zusammenhang her-
stellen, wenn die Verwendung von Raumkonzepten ohne GROUND-Objekt als Ankerpunkt
mit einer ,inneren Betrachtungsweise' der Bewegungsereignisse in Verbindung gebracht wird,
die hauptséchlich zu einer Praferenz fiir deiktische Raumkonzepte und fritheren SOTs fiihrt.
Die Frage nach der Ursache dieser Préferenz lésst sich mit Hilfe der wichtigen Theorien
iiber Sprachproduktion beantworten: Sowohl Levelts Modell der Sprachproduktion als auch
in Slobins Theorie thinking for speaking verweisen auf die entscheidende Rolle von Sprach-
strukturen und -kenntnissen fiir die kognitiven Prozesse der Sprachproduktion. Durch erwor-
bene Sprachkenntnisse werden mentale Aktivitdten wie Denken und Wahrnehmen geprégt,
was weiterhin Einfluss auf die Art und Weise nimmt, wie ein Muttersprachler seine Umwelt
betrachtet und interpretiert. In dieser Hinsicht wurde insbesondere die vorhandene oder
fehlende Grammatikalisierung des Aspektsystems einer Sprache als entscheidender Faktor
fiir die Betrachtungsweise bei Wiedergaben von Bewegungsereignissen postuliert und erste
Belege fiir diese Hypothese geliefert (Stutterheim et al. : 2012). Diesbeziiglich erlaubt die
im Englischen durchgéngig verwendete progressive verbale Markierung ‘-ing’, jede Phase als
,on-going*' darzustellen, eine temporale Perspektivierung die nur wenig Aufmerksamkeit fiir
die weitere Entwicklung oder das Resultat einer Situation verlangt. Daher liegt bei engli-
schen Muttersprachlern wihrend der Versprachlichung keine grofie Aufmerksamkeit auf dem
Endpunkt, wie sich durch die geringen Fixationen auf den Endpunkt vor dem Sprechein-
satz zeigt. Zudem trigt ein phasenweises Betrachten und die im generellen Sprachgebrauch

sehr verbreitete Verwendung des Aspekts ebenfalls zu frithen SOTs bei, denn eine Situation
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muss nicht als eine Ganzheit dargestellt werden und die Folge einer Bewegung oder eines
Ergebnises ist daher nicht zwingend von Interesse. Dieser erlernte und automatisch ausge-
16ste Aspekt fiigt sich ebenfalls in das Bild der auf der héufiger verwendeten deiktischen
Kodierungen ein, da sie ebenfalls eine ,innere Perspektive' auf die Situation vermitteln,
durch welche die Probanden deutlich mehr als deutsche oder chinesische Muttersprachler
dazu tendieren, ein von Referenzpunkten losgelostes Raumkonzept zu verwenden. Im néchs-
ten Kapitel wird die Zeitkodierung hinsichtlich Aspekt der drei Sprachen Englisch, Deutsch

und Chinesisch noch genauer diskutiert werden.

Im Gegensatz zu Englisch zeigen deutsche Muttersprachler mit nicht grammatikalisiertem
Aspekt ein in gewisser Weise entgegengesetztes Bild. Sie verwenden im Vergleich zu den
anderen Sprachen deutlich am meisten objektbezogene Raumkozepte und am wenigsten
deiktische Kodierungen in Kategoiren B1 und B2, zeigen spéitere SOTs als englische Mut-
tersprachler und fixieren am héufigsten den Endpunkt in Kategorie B2. Die sich in Raum-
kodierung und Fixationsanzahl widerspiegelnde Aufmerksamkeit fiir Referenzpunkte und
Endpunkte deutet auf eine ganzheitliche Betrachtungsweise hin, die langere Verarbeitungs-

prozesse und groferen -aufwand benotigt, was wiederum zu spéteren SOTs fiihrt.

Anders als die klaren Muster im Englischen und Deutschen liegen chinesische Muttersprach-
ler in gewisser Hinsicht zwischen diesen beiden Féllen. Sie verwenden am meisten figurbezo-
gene Raumkodierungen in Kategorie B2, bei einer Betrachtung der Benutzung von Raum-
konzepten ohne GROUND-Objekt als Ankerpunkt liegen sie jedoch zwischen englischen und
deutschen Muttersprachlern. Die Anzahl der Fixationen auf Endpunkt und FIGURE vor
dem Einsatz der Beschreibung ist bei chinesischen Muttersprachlern am héchsten, ein Ef-
fekt der eng mit den im Durchschnitt sehr spaten Sprechanfangszeiten zusammenhéngt. Die
Endpunkterwéhnung hingegen ist sehr gering. Insgesamt ergibt sich hier also ein gemischtes
Bild, was die verwendeten Raumkonzepte betrifft, verbunden mit spaten SOTs und hohen
Fixationen auf FIGURE und Endpunkte. Bei einer Betrachtung des Aspekts im Chinesi-
schen lasst sich feststellen, dass dieses zwar nicht grammatikalisiert ist wie im Englischen,
aber dennoch in seiner Verwendung deutlich gebrauchlicher als im Deutschen. Weiterhin
bietet es nicht nur eine progressive Perspektive, sondern auch durch entsprechende tempo-
rale Partikel die Moglichkeit eine Beschreibung explizit als perfektiv zu markieren (siehe

Kapitel 5 fiir mehr Details). Somit ist es naheliegend, dass im Chinesischen die Anzahl
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der gebrauchlichen Perspektiven bei den Wiedergaben von Bewegungsereignissen weiter ge-
streut sind, und die Muttersprachler daher eine langere Zeit bendtigen, um sich unbewusst
fiir eine temporale Perspektivierung zu entscheiden. In dieses Bild passen auch die hohen Fi-
xationsanzahlen einerseits, welche notwendig sind, um vor dieser Entscheidung die gezeigte
Situation zu sondieren und andererseits die Tatsache, dass die chinesischen Muttersprachler

am starksten auf die kategoriellen Eigenschaften der Stimuli reagieren.



5 ZEITKODIERUNG IM ENGLISCHEN, DEUTSCHEN UND

CHINESISCHEN: SYSTEM UND GEBRAUCH

In allen Sprachen existieren lexikalische und grammatische Elemente zur linguistischen Ko-
dierung von Zeit, also zum Beispiel der Dauer einer Situation, der zeitlichen Abfolge von
Ereignissen, zeitlichen Abstdnden zwischen Begebenheiten oder Haufigkeiten einer sich wie-
derholenden Handlung. In Abschnitt 2.4 wurde bereits auf die hdufigsten Formen der tem-
poralen Kodierung, Tempus, Aspekt, (Aktionsart,) temporale Adverbien und temporale
Partikeln sowie pragmatische Grundsétze (discourse principles), hingewiesen. Unter die-
sen Ausdrucksformen stellen die temporalen Adverbien mit ihren vielfaltigen Formen und
Funktionen iiber alle Sprachen hinweg die wohl umfassendsten Moglichkeiten zur tempo-
ralen Kodierung bereit, sie repriasentieren explizite temporale Angaben oder Eigenschaften
und spielen dadurch oftmals eine entscheidende Rolle bei der Festsetzung der Zeitstruktur
innerhalb einer Auferung.! Morphologische Kodierungen zeitlicher Relationen finden sich
vor allem in den Kategorien Tempus und Aspekt, welche jedoch in verschiedenen Sprachen
unterschiedlich stark grammatikalisiert sind. Die Einsetzung sowohl von temporalen Ad-
verbien als auch von Tempus und Aspekt ist eng mit der Semantik der Verben verkniipft,
insbesondere mit den Aktionsarten?, den inhirenten temporalen Eigenschaften, welche alle
Verben in sich tragen. Die verschiedenen lexikalischen und moglicherweise auch grammati-
schen Elemente wirken bei dem Aufbau der Zeitstruktur eines Satzes zusammen und beein-
flussen sich gegenseitig. Fiir ein Versténdnis der Zeitkodierung miissen somit die Interaktio-

nen des Tempus-Aspekt-Systems, der Aktionsarten der Verben, der temporalen Adverbien,

IFiir eine ausfiihrliche Erklarung hat Klein Englisch als Beispiel genommen und die verschiedenen Formen
und Funktionen der temporalen Adverbien dargestellt. (Klein : 2009, Seite 64 — 69)

2 Aktionsarten wird auch als lexikalischer Aspekt, situationsbezogener Aspekt, Ereignisarten (event type)
oder Situationsarten (situation type) bezeichnet. In dieser Arbeit wird der Begriff Aktionsarten iibernommen,
um Aspekt und Aktionsarten klar auseinanderzuhalten.
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der Partikeln und pragmatischer Grundséatze verstanden werden. Im empirischen Teil dieses
Kapitels werden einfache Situationen untersucht, die durch Aukerungen vom Umfang eines
einzigen Satzes und in wenigen Féllen mit wenigen Sdtzen wiedergegeben werden, welche
jeweils eigenstdndig und nicht in einen groferen Kontext eingebettet sind. Insofern lasst
sich die Komplexitit hier reduzieren, pragmatische Grundsitze und Tempus spielen eine
untergeordnete Rolle und werden daher nicht analysiert. Der Fokus liegt auf dem Zusam-
menspiel von Aspekt, der im Chinesischen durch temporale Partikeln kodiert wird, und der

Aktionsarten der Verben.

Verschiedene Sprachen unterscheiden sich teilweise stark in ihrer Kodierung von zeitlichen
Relationen, insbesondere beziiglich der Grammatikalisierung der Zeitstrukturen durch Ver-
ben.? Wihrend Tempus in den meisten indoeuropéischen Sprachen durch Verbflexionen
dargestellt wird und eine fundamentale Rolle in der Grammatik spielt, gibt es auch Spra-
chen ohne verbalmorphologisches Tempussystem, die entsprechenden Zeitrelationen kénnen
dann zum Beispiel durch nicht flexionsfahige temporale Adverbien kodiert werden. Eben-
so ist Aspekt durch Flexionsendungen und Stammverénderung zumindest in einigen indo-
européischen Sprachsystemen grammatikalisiert, in anderen fungieren hingegen temporale

Partikeln oder Adverbien als aspektuelle Markierungen.

In folgender Tabelle wird ein Uberblick {iber die Kodierung von Tempus und Aspekt in den
in dieser Arbeit untersuchten Sprachen Englisch, Deutsch und Chinesisch gegeben. Dabei
wird die Grammatikalisierung der temporalen Ausdriicke mit + (grammatikalisiert) und —

(nicht grammatikalisiert) gekennzeichnet:

Englisch Deutsch Chinesisch
Tempus: + + -
zeitliche Verankerung morphologisch | morphologisch | lexikalisch
Aspekt: + - (-)
zeitliche Perspektivierung | morphologisch | lexikalisch lexikalisch

TABELLE 5.1: Kodierung von Tempus und Aspekt in Englisch, Deutsch und Chinesisch

3Streng genommen ist Aspekt nur bei Sprachen mit in der Morphologie grammatikalisiertem Aspekt-
system eine verbale grammatische Kategorie, so zum Beispiel im Falle von Englisch, Russisch, Italienisch,
Spanisch etc. Bei Sprachen ohne grammatikalisiertem Aspektsystem {ibernehmen lexikalische Elemente die-
se Funktion, wie etwa Adverbien im Deutschen und temporale Partikeln im Chinesischen, wobei allerdings
in verschiedenen Sprachen unterschiedliche Benutzungshaufigkeiten auftreten.
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Englisch ist die einzige dieser drei Sprachen, in der Tempus und Aspekt vollsténdig gram-
matikalisiert sind. Deutsch besitzt wie Englisch ebenfalls ein durch Verbflexionen bestimm-
tes Tempussystem, jedoch werden aspektuelle Informationen durch bestimmte Adverbien
anstelle von Flexionen dargestellt, Aspekt ist nicht grammatikalisiert. Im Gegensatz zu
Englisch und Deutsch hat Chinesisch kein grammatikalisiertes Tempussystem zur Verfii-
gung. Zeitliche Relationen werden durch Kontext und temporale Adverbien zum Ausdruck
gebracht. Fiir die aspektuelle Zeitkodierung hat Chinesisch temporale Partikeln zur Ver-
fligung, die wie im Deutschen nicht grammatikalisiert sind und deren Verwendung nicht
obligatorisch ist, wenn auch deutlich gebréauchlicher. Daher wird Aspekt im Chinesischen in
der obigen Tabelle mit (—) gekennzeichnet, um ihn von aspektueller Kodierung im Deutschen

zu differenzieren.*

In diesem Kapitel werden im Abschnitt 5.1 zuerst das grammatikalisierte Aspektsystem
im Englischen sowie die lexikalischen Aspektmarkierungen im Deutschen und Chinesischen
unter klassischer Perspektive (,Aspekt als Betrachtungsweise‘) deskriptiv vorgestellt. An-
schliekend werden die Interaktionen zwischen Aspekten und Aktionsarten, also zwischen
grammatisch expliziten temporalen Eigenschaften der Verben oder lexikalischen Inhalten
der Aspektmarkierungen einerseits und lexikalisch inhérenten temporalen Eigenschaften der
Verben andererseits, dargestellt. Nachfolgend wird Aspekt in den drei Zielsprachen hinsicht-
lich Kleins Theorie der Darstellung von Zeitstrukturen in Aukerungen (sieche Abschnitt 2.4),
d.h. beziiglich der Festlegung der temporalen Relationen zwischen TT (the topic time), also
der Zeitspanne auf die sich eine Auferung bezieht, und TSit (the time of the situation), also
der Zeitspanne iiber die sich die beschriebene Situation erstreckt, erlautert. Basierend auf
dieser Grundlage werden weitere chinesische temporale Partikeln, die in vielen Forschungen

iiber Aspekt im Chinesischen aufter Acht gelassen, aber in dem durchgefiihrten Experiment

4Der Begriff Aspekt bezieht sich in zahlreichen Forschungen sowohl auf ein temporales Konzept als auch
linguistische Mittel zur aspektuellen Kodierung. Um eine klare Trennung der Begrifflichkeiten auf konzep-
tueller und linguistischer Ebene einzuhalten, wird der Begriff Aspekt in dieser Arbeit nur fiir konzeptuelle
Zusammenhénge angewendet. Aufgrund der sprachstruktuellen Unterschiede der aspektuellen Kodierung
(siehe Tabelle 5.1) zwischen Englisch, Deutsch und Chinesisch werden verschiedene Benennungen fir die
drei Sprachen verwendet. Entsprechend der Grammatikalisierung des Aspektes im Englischen werden die
Begriffe verbalmorphologische oder grammatische Markierung in Zusammenhang mit englischer Aspektko-
dierung benutzt. Fiir Chinesisch werden die zustédndigen Partikeln zur aspektuellen Darstellung als aspek-
tuelle Partikeln oder Aspektmarkierungen bezeichnet. Fiir das Deutsche werden bestimmte Adverbien und
lexikalische Formen den lexikalischen Mitteln zur Kodierung aspektueller Information gezahlt.
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verwendet werden und dank Kleins Theorie eindeutig als aspektuelle Partikeln zu identifi-
zieren sind, als eben solche definiert und ihre funktionalen Eigenschaften beschrieben (Ab-
schnitt 5.2). Nachdem diese Grundlagen gelegt sind, wird die Benutzung von aspektuellen
Partikeln in den Beschreibungen der Videoclips analysiert, der Fokus liegt hier auf dem Ein-
fluss verschiedener Typen von Stimuli auf Aspektkodierung sowie auf der Wechselwirkung
von verwendeten Raumkodierungen und Aspektmarkierungen. Neben rein linguistischen
Ergebnissen werden insbesondere deren Zusammenhénge mit SOTs sowie Blickbewegungen
im Abschnitt 5.3 dargestellt, was Riickschliisse auf die Wahrnehmung wihrend der Kon-
zeptualisierung bei der Sprachproduktion zulésst. Da die progressive Aspektkodierung im
Englischen in diesem Experiment bei 100%, im Deutschen hingegen bei 0% liegt, wird sich

dieser empirische Teil auf die Daten der chinesischen Muttersprachler beschranken.

Das Ziel dieses Kapitels ist es, durch diese Arbeitsschritte das chinesische Aspektsystem zu-
néchst auf theoretischer Ebene genau zu verstehen und von den entsprechenden Systemen
im Englischen und Deutschen abzugrenzen. Im Anschluss daran soll dann die Verwendung
dieses Aspektsystems bei Beschreibungen von Bewegungsereignissen und anderen Szenen
analysiert werden, um den Einfluss dieses Systems auf die Konzeptualisierungsvorgénge bei
chinesischen Muttersprachlern zu veranschaulichen. Schlieflich sollen auch erste Hinweise
auf mogliche Wechselwirkungen zwischen verwendeten Raum- und Zeitkonzepten im Chi-
nesischen gefunden werden, welche dann im nachfolgenden Kapitel noch genauer betrachtet

werden.

5.1 ASPEKT IM ENGLISCHEN, DEUTSCHEN UND CHINESISCHEN

5.1.1 Aspekt als Betrachtungsweise: die klassische Perspektive

1. Englisch®

Das voll grammatikalisierte Aspektsystem im Englischen fiithrt dazu, dass Aspekt und Tem-

pus eng miteinander verbunden sind, dennoch bilden sie prinzipiell unabhéngige Systeme.

®Dieser Abschnitt basiert zu grofen Teilen auf Klein: 2009.
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In der einfachsten Einteilung, auf die ich mich hier beschrianke, wird zwischen imperfekti-
vem Aspekt, oftmals auch progressiv oder verlaufend (,on-going‘) genannt, und perfektivem
Aspekt unterschieden. Grammatisch werden diese zwei Aspekte durch Stammverdnderung,
Konjugationsendungen sowie die Auxiliarverben BE und HAVE ausgedriickt. Der imperfek-
tive Aspekt wird durch die Form BE + -ing unabhéngig von Tempus einheitlich gebildet

und ist somit eindeutig zu erkennen, zum Beispiel:

imperfektiv:
simple past Emma was working.
simple present Emma is working.

simple future =~ Emma will be working.

Als Konsequenz werden sdmtliche Konstruktionen, welche nicht imperfektiv markiert sind,
als perfektiv® eingeordnet, grammatisch gibt es fiir den perfektiven Aspekt im Englischen

jedoch keine einheitliche Markierung;:

perfektiv:
simple past Emma worked.
simple present Emma works.

simple future  Emma will work.

Der klassischen Betrachtung zufolge wird eine Situation durch imperfektiven Aspekt als
verlaufend und durch perfektiven als abgeschlossen dargestellt. Bei einer Situation, wel-
che aus mehreren zeitlichen Abschnitten bestehen kann, wird durch die Verwendung des
imperfektiven Aspektes der Fokus auf die fortdauernde Eigenschaft eines Teil- oder Unte-

rereignisses gelegt, was auf eine Betrachtungsweise schliefsen ldsst, welche die Situation in

5Diese Klassifizierung folgt der klassischen Betrachtung, wie sie in der Arbeit How time is encoded von
Klein (2009) verwendet wird. Wie in dieser Arbeit ebenfalls diskutiert wird, ist diese Einteilung, insbesondere
die Zuordnung der simple forms als perfektiver Aspekt, durchaus problematisch, da erstens die Bedeutung
des perfektiven Aspekts im klassichen Ansatz nicht klar definiert ist und zweitens nicht in allen Féallen die
simple form eine Handlung als abgeschlossen darstellt, es konnen auch habituelle Handlungen, generische
Handlungen etc. auftreten.
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mehrere Einzelteile oder Abschnitte zerlegt. Dahingegen wird eine durch perfektive Mar-
kierung dargestellte Situation als eine abgeschlossene Gesamtheit mit zeitlichem Anfangs-
und Endpunkt betrachtet. Diese Punkte werden weiter unten noch genauer betrachtet. Fine

Ubersicht iiber die Strukturierung des englischen Tempus-Aspekt-Systems in Abbildung 5.1

dargestellt.
Englisch
simple perfect — simple/perfect
- past - past
- present - present Tempus
- future - future
imperfective  perfective  imperfective perfective =~ —— Aspekt

ABBILDUNG 5.1: Tempus-Aspekt-System im Englischen

Dieses System wird dadurch verkompliziert, dass die sechs Tempora in zwei Kategorien,
simple und perfect, eingeteilt werden, welche beide jeweils ein eigenes und vollstandiges
Tempus-Aspekt-System bilden. Dies ist der Hauptgrund fiir Komplikationen der Analyse

des englischen Systems, welcher durch das folgende Beispiel deutlich gemacht wird:

(25) a. Roger worked.

b. Roger had worked.

Wenn man die Tempus- und Aspektstruktur der Beispiele (25a) und (25b) vergleicht, so
besteht keine Unterscheidung beziiglich der Kodierung von Tempus: simple past in dem
Beispiel (25a) und past perfect in (25b) stellen die temporale Einordnung ,vor TU‘ dar. Es
handelt sich in beiden Féllen um die Vergangenheit in der Tempusform und den perfek-
tiven Aspekt. Die Sdtze unterscheiden sich aber sowohl auf der semantischen als auch auf
der syntaktischen Ebene voneinander, sie haben verschiedene Bedeutungen und sind auf
unterschiedliche Art und Weise mit zusétzlichen temporalen Angaben wie etwa temporalen
Adverbien kombinierbar. Tempus und Aspekt sind keine Unterscheidungskriterien, beide

Sétze unterscheiden sich in der Einteilung ,simple‘ oder ,perfect‘. Das perfect System bildet
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hier ein eigenes vollstdndiges Tempus-Aspekt-System, welches grammatisch durch die Form

HAVE + Partizip Perfekt gekennzeichnet ist.

In diesem perfect System stellt sich allerdings die Frage der temporalen Einordnung von
present perfect: In der konventionellen Analyse wird TU oder das Jetzt als der deiktische
Fixpunkt der temporalen Einordnung festgelegt, daher ist es naheligend anzunehmen, dass
present perfect die gleiche Funktion ,zu TU‘ wie simple present ausiibt. In Wirklichkeit er-
fiillt jedoch nur die Zeitform simple present diese Funktion, das present perfect driickt eine
Zeitspanne ,vor aber in unmittelbarer Nahe zu TU* aus, man kénnte sie als ,unmittelbare

Vergangenheit‘ bezeichnen:

Vergangenheitsformen past perfect (entfernte Vergangenheit)
present perfect (unmittelbare Vergangenheit)

Zukunftsform future perfect

Das Vorkommen dieser doppelten Vergangenheitsform zeigt, dass andere temporale Relatio-
nen durch das perfect System vermittelt werden, die natiirliche Einordnung ,vor-in-nach‘ im
simple System ist im perfect System — zumindest in Bezug auf die Referenzzeit TU - nicht
mehr giiltig. Es ist daher naheligend dem perfect System eine neue Bezugszeit zuzuordnen,
um die gesamten Zeitrelationen zwischen den sechs Zeitformen im Englischen zu verdeutli-
chen. Fiir die neue Bezugszeit wird in dieser Arbeit die Benennung TRP (time of reference
in the perfect system) vorgeschlagen. Die TRP ist einerseits der Fixpunkt innerhalb des
perfect Systems, der die Einsetzung der yvor-in-nach‘ Relationen ermdglicht. Andererseits
ist sie der Bezugspunkt zu dem Fixpunkt des simple Systems, und legt somit das Verhalt-
nis der perfect Tempora zu TU fest. Das gesamte Tempussystem mit zwei Bezugszeiten im

Englischen wird in Abbildung 5.2 dargestellt.

TRP TU

i i > Zeit

simple past present future

perfect past present future

ABBILDUNG 5.2: Zeitrelationen im simple und perfect System
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Mit der neuen Bezugszeit kann der Aspekt im perfect System wie das simple System in

imperfektiv und perfektiv eingeteilt werden:

perfektiv imperfektiv
vor TRP  Emma had worked Emma had been working
zu TRP Emma has worked Emma has been working

nach TRP Emma will have worked Emma will have been working

Die hier vorgestellte getrennte Betrachtung von simple und perfect (aufbauend auf Klein:
2009, Seite 53 — 54) ist nicht die einzige Moglichkeit das Tempus-Aspekt-System im Eng-
lischen zu analysieren, aber nach Ansicht der Autorin die iberzeugendste. Es sollte jedoch
festgestellt werden, dass das perfect System zwar intensiv untersucht wurde, dennoch aber

kein Konsens beziiglich einer weitgehend akzeptierten Sichtweise vorliegt:

,There is a very rich literature on the English perfect (see Fenn 1987; McCoard
1978; Klein 1994; Comrie 1985; Portner 2003; and for comparisons to other
“perfects” Musan 2002 and the contributions in Alexiadou et al. 2003), but one

cannot say that there is a generally accepted analysis.” (Klein : 2009, Seite 54)

2. Deutsch

Deutsch verfiigt iiber die sechs Zeitformen Présens, Préateritum, Perfekt, Plusquamperfekt
sowie Futur I und I und im Kontrast zu Englisch nicht iiber ein grammatikalisiertes Aspekt-
system. Die Verwendung von bestimmten Adverbien und lexikalischen Formen zur aspek-
tuellen Darstellung ist fakultativ und weitgehend beschrankt auf explizite Fragestellungen
wie etwa ‘Was machst du gerade?’ oder auf bestimmte Situationen, wie etwa wenn eine
klare Aussage iiber einen ungelegenen Zeitpunkt fiir einen Anruf oder Besuch ausgedriickt
oder der Verlauf einer Situation an einem bestimmen Zeitpunkt hervorgehoben werden soll.
Im Gegensatz zu verbalmorphologischen Markierungen im Englischen dienen im Deutschen

temporale Adverbien wie etwa gerade, schon, bereits und die Formen SEIN + am / beim +
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VERB oder SEIN + dabei ... zu + VERB als aspektuelle Darstellungen einer Handlung
oder eines Ereignisses. In den folgenden Beispielen driicken die Sdtze (26a) einen imperfek-
tiven Aspekt aus, der Ausdruck in (26b) steht fiir einen perfektiven Aspekt. Die Kodierung
von Tempus und Aspekt, und zwar temporale Einordnung und Perspektivierung, bleiben

voneinander unbeeinflusst.

(26) a. Anton telefoniert gerade.
Anton ist am / beim Denken.

Anton war dabei ein Buch zu schreiben.

b. Emil ist schon / bereits gegangen.

Eine eingehende Erlduterung zu progressiv imperfektivem Aspekt in germanischen Sprachen
hat Ebert (2000) durch Befragungen bei Muttersprachlern tiber progressive Aspektdarstel-
lung (the Progressive Questionnaire; PROGQ) gegeben.” Im Gegensatz zum Englischen ist
Aspekt in anderen germanischen Sprachen nicht im gleichen Ausmals grammatikalisiert,
der Einsatz von Aspekt ist aufgrund dieser fehlenden Grammatikalisierung fakultativ und
durch eine Vielzahl verschiedener Formen oder Ausdriicke mdoglich. Es existieren wenige
systematische Untersuchungen, welche Aspekt in germanischen Sprachen tibergreifend ana-
lysieren. Ebert (2000 : Seite 607) zufolge besitzen germanische Sprachen grofenteils zwei
von drei typischen Arten zur Konstruktion von progressivem Aspekt®, und zwar verbale
Posturalverbkonstruktionen (postural verb constructions; POS), préapositionale Konstruk-
tionen (prepositional constructions; PREP) und Halten-Konstruktionen (hold constructi-
ons; HOLD). Die Formen SEIN + am / beim + VERB sind der zweiten Gruppe POS
zugeordnet und die Form SEIN + dabei ... zu + VERB ist einer vierten zusétzlichen Ka-
tegorie, den Beschéftigungskonstruktionen (busy-constructions) zugeteilt, die insbesondere
dynamische und aktive Eigenschaften eines Ereignisses hervorhebt. Generell diirfen die pré-
positionalen Konstruktionen kein direktes Objekt enthalten, daher wird die Verbalphrase

durch Nominalinkorporation in intransitive Verben oder Konstruktionen verwandelt. Wenn

"Die Untersuchung bezieht sich auf germanische Tempus-Aspekt-Systeme in Europa. Die in der Untersu-
chung beriticksichtigten Sprachen sind Isldndisch, Schwedisch, Déanisch, Nordfriesisch, Friesisch, Niederlan-
disch, Deutsch und Ziirichdeutsch. Weitere Informationen siehe Ebert : 2000, Seite 606.

8Detaillierte Erlduterungen siehe Ebert : 2000 und Bertinetto, Ebert & de Groot : 2000.
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Nominalinkorporation nicht durchgefithrt werden kann, wie etwa bei Verbalphrasen mit de-
finitem oder quantifiziertem Objekt wie ‘diese Zwiebel schneiden’ oder ‘acht Kilogramm
Kartoffeln schilen’, kommt eine Beschéftigungskonstruktion als Ausdruck fiir progressiven
Aspekt zum Einsatz, zum Beispiel ‘Der Koch ist dabei, acht Kilogramm Kartoffeln zu sché-
len’. Zudem ist die beim-Konstruktion lediglich mit agentiven Verben kombinierbar. Eine
dritte préapositionale Konstruktion SEIN + im + VERB ist in den Daten belegt, die aus-
schliefslich in bestimmen idiomatischen Wendungen zu finden und im Gegensatz zu beim
nicht mit agentiven Verben kombinierbar ist. Der Gebrauch von am ist weniger spezifisch
als beim und im und kann daher beide Formen ersetzen, die jedoch nicht miteinander aus-
tauschbar sind. Mit den folgenden Beispielen hat Ebert (2000 : Seite 630) die Unterschiede

zwischen den drei prapositionalen Konstruktionen im Deutschen versténdlich dargestellt:

(27) Der Mond ist am / im / *beim Abnehmen.
Die Wunde ist am / *im / *beim Heilen.

Sie ist am / beim / *im Einkaufen.

Die funktionale Gemeinsamkeit der progressiven Konstruktionen ist es, den fortlaufenden
Zustand einer Handlung oder eines Ereignisses zu einem bestimmten Zeitpunkt hervorzu-

heben.

3. Chinesisch

Im Chinesischen gibt es kein morphologisches und grammatikalisiertes Tempus-Aspekt-
System, die temporalen Relationen werden entweder durch Kontext, temporale Adverbien
oder temporale Partikeln als Aspektmarkierungen vermittelt. Davon sind temporale Parti-
keln aufgrund ihrer breiten Anwendungen die am héufigsten untersuchten Objekte in For-
schungen tber chinesische Zeitkodierungen, wohingegen temporale Adverbien, welche die
verankernde Funktion des Tempus erfiillen und deren Benutzung weitgehend optional ist,

weniger hiufig betrachtet wurden.” Diese optionale Verwendung bedingt zusammen mit den

9In chinesisch-sprachigen Forschungen ist der Begriff ;temporaler Partikel‘ weniger gebrauchlich, tibli-
cherweise werden Aspektmarkierungen als temporale Adverbien bezeichnet (siehe z.B. Zhang : 2002, Lei &
Hu : 2010 und Zhang : 2012).
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uneindeutigen Oberflachenstrukturen im Chinesischen die wichtige Rolle des Kontexts fiir
temporale Kodierung. Trotz zahlreicher Untersuchungen bestehen keine eindeutig iiberein-
stimmenden Ansichten iiber die prazisen Funktionen temporaler Partikeln als Aspektmar-
kierungen, dennoch lassen sich aus den Ergebnissen der klassischen Betrachtungen Erkl&-
rungen der grundlegenden syntaktischen Funktionen und semantischen Eigenschaften gene-
rieren. Daher werden im Folgenden die klassischen Definitionen von temporalen Partikeln

als Aspektmarkierungen diskutiert.

In den konventionellen Forschungen werden zumeist die vier Partikeln ‘zai’(#£), ‘zhe’ (&),

1e’(T) und ‘gud’(3t) gemik funktionaler Prizipien in imperfektiv und perfektiv aufgeteilt.

Die imperfektiven Partikeln sind ‘zai’(7£) und ‘zhe’(3), welche sich beziiglich der Kombi-
nierbarkeit mit Verbtypen unterscheiden und dadurch jeweils eine dynamische bzw. statische
Bedeutung hervorheben. Im Chinesischen ist ‘zai’ ein multifunktionales Zeichen, das auch
als ein Verb mit der Bedeutung ‘sich befinden’ und als eine Praposition fiir Lokalisierung
fungieren kann. Als eine progressive Aspektmarkierung bezeichnet ‘zai’ eine Handlung oder
Situation im Verlauf und darf deshalb nicht mit Zustandsverben'® wie etwa sitzen, liegen
und stehen zusammen auftreten. ‘Zhe’ als eine durative Aspektmarkierung bezeichnet ei-
ne fortdauernde Handlung oder Situation mit homogenem Zustand. Eine Kombination mit
Zustandsverben ist im Gegensatz zu ‘zai’ gestattet. Die durative Eigenschaft ldsst ‘zhe’ in
die Struktur Verb + zhe + Verb oftmals als Hintergrund oder begleitende Erscheinung ei-
ner anderer Handlung fungieren, zum Beispiel ‘tido ZHE huhén’ (; schreien mit Hiipfen).
Weiterhin kann sich die Bedeutung des Priadikats eines Satzes auch in Abhéngigkeit von
der Kombination mit ‘zai’ oder ‘zhe’ &#ndern: Zum Beispiel werden dem Verb ‘chuan’(%f;
tragen) in ‘ta zai chuan xié’ und ‘ta chuan zhe xié¢’ durch verschiedene Kombination mit
den imperfektiven Aspektmarkierungen unterschiedliche externe temporale Eigenschaften
zugewiesen und die jeweilige Bedeutung entsprechend verdndert. Die Ubersetzungen lauten
dann ‘Er zieht sich die Schuhe an’ fiir die Kombination mit ‘zai’ und ‘Er trdgt Schuhe’
flir die Kombination mit ‘zhe’. Neben diesen Unterschieden in der Funktion weisen ‘zai’
und ‘zhe’ auch unterschiedliche Positionierungen in der Satzstellung auf: ‘zai’ steht immer

unmittelbar vor einem Verb wohingegen ‘zhe’ direkt dahinter vorkommen muss:

Djeser Terminus bezieht sich auf die Aktionsarten von Verben, die spéter erliutert werden.
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(28) o — @ BE E B BN
yi gé& nénhaizai ti zlqia
ein ZW Junge ZAI kicken Fufiball
Ein Junge spielt Fufsball.

bo— & R om g

yi zhi mao zai mén bian tang zhe
ein ZW Katze an Tiir am Rand liegen ZHE
Eine Katze liegt an der Tiir.

Viele Forschungen iiber das chinesische imperfektive Aspektsystem beschrénken sich auf
die zwei Partikeln ‘zai’ und ‘zhe’. Zum Beispiel werden dem Verb ‘chuan’ (%f; tragen) in
‘ta zai chuan xié¢’ und ‘ta chuan zhe xié’ durch verschiedene Kombination mit diesen zwie
Aspektmarkierungen unterschiedliche externe temporale Eigenschaften zugewiesen und die
jeweilige Bedeutung entsprechend verindert. Die Ubersetzungen lauten dann ‘Er zieht sich
die Schuhe an’ fiir die Kombination mit ‘zai’ und ‘Er trégt Schuhe’ fiir die Kombination mit

‘zhe’.

Zu den perfektiven Partikeln gehoren ‘le’(T) und ‘guo’(i#), die verschiedene Funktionen
ausiliben. Sie unterscheiden sich dadurch, dass ‘gud’ sich auf ein Ereignis in einer unbe-
stimmten weit zuriick liegenden Zeit bezieht, wohingegen ‘le’ meistens eine bereits gesche-

hene Situation in einer bestimmten nahe zuriickliegenden Zeit darstellt.

‘Le’ lasst eine Handlung oder Situation als eine Gesamtheit erscheinen, die von einem Anfang
und einem Ende begrenzt wird. Oftmals wird darauf hingewiesen, dass ‘le’ eine fertigstel-
lende Eigenschaft besitzt und dadurch eine Handlung oder Situation als Vervollstandigung
(completion) darstellt (zum Beispiel Chao : 1968). Allerdings gehen manche Forscher da-
von aus, dass der Aspektpartikel ‘le’ seine Bedeutung von den zugehorigen Verben bezieht:
Abhéngig von Verbtypen, insbesondere Verben mit oder ohne inhérente temporale Abgren-
zung, driickt ‘le’ entweder Beendung in (29b) oder Vervollstdndigung in (29c) aus (siehe
etwa Li & Thompson : 1981, Li : 1990, Shih : 1990 und Smith 1991).

(29) a. Anfangszustandswechsel:

B T /g
wo xié le xi&oshuo
ich schreiben LE Roman

Ich habe angefangen, einen Roman zu schreiben.
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b. Beendung:

% B T — & B
w0 xié le yi bén xidoshuo
ich schreiben LE ein ZW Roman

Ich habe einen Roman geschrieben.

c. Vervollstandigung:

T B T o— & N
w0 Xié-wan le yi bén xidoshuo
ich schreiben-vollenden LE ein ZW Roman

Ich habe einen Roman zu Ende geschrieben.

Mit Hilfe von Kleins Definition von Aspekt als Zeitstrutkur (siehe Abschnitt 2.4), deren
Anwendung auf das chinesische Aspektsystem im folgenden Abschnitt genauer betrachtet
wird, lassen sich die Funktionen von ‘le’ sehr klar trennen: Im Zusammenhang mit 1-Zustand
Verben, wie etwa das Verb ‘xié¢’ in (29a) und (29b), driickt ‘le’ entweder einen Anfangszu-
standswechsel oder die Beendung einer Tétigkeit aus. Welche Funktion in einem Ausdruck
zum Tragen kommt hangt vom Verbtyp und von der Satzstruktur ab. Vorschlage fiir regel-
hafte Zusammenhénge wurden von mehreren Autoren gemacht (vgl. z.B. Klein et. al : 2001),
allerdings ist bislang kein eindeutiges Schema erkennbar. So kann ‘le’ zusammen mit dem
1-Zustand Verb ‘xi€’ sowohl einen Anfangszustandswechsel (wie in (29a)) oder, bei Verwen-
dung eines quantifizierenden Arguments, auch die Beendung einer Tétigkeit darstellen (wie
in (29b)). Im Zusammenhang mit 2-Zustand Verben, wie etwa dem Verb ‘xi¢-wan’ in dem
Beispiel (29¢)!!, driickt ‘le” dahingegen Vervollstindigung aus. Inwieweit hier die inhérente
Bedeutung von ‘le’ eine Rolle spielt und in wie weit im Gegensatz dazu der lexikalische
Inhalt der Verben die Bedeutung festlegt, ist noch umstritten. Klar scheint jedoch, dass sich
die temporalen Eigenschaften des Satzes durch das Zusammenspiel von Verbtypen, deren

Argumenten und Aspektmarkierungen &ndern.

1Bei dieser Art von Verben handelt sich um resultative verbale Komposita (resultative verb compounds,
RVC), die in der Datenanalyse bezliglich chinesischer Raumausdriicke im Abschnitt 4.3.3 bereits erwéhnt
wurden. In kommendem Abschnitt werden RVCs im Zusammenhang mit Zeitstrukturen noch naher erlau-
tert.
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Im Gegensatz zu ‘le’ beschreibt ‘gud’ zwar ebenfalls die Abgeschlossenheit einer Handlung
oder Situation, allerdings bezogen auf einen unbestimmten Zeitraum, welcher auferhalb (be-
ziehungsweise vor) dem aktuellen Zeitabschnitt der Situation liegt. Anders ausgedriickt, die
Zeitspanne des mit ‘gud’ gekennzeichneten Ereignisses liegt vor der aktuellen Zeitstruktur,
das dazwischen liegende Zeitintervall wird jedoch nicht genauer spezifiziert. Daher spre-
chen einige Forscher auch von der diskontinuierlichen Eigenschaft von ‘guo’ (Chao: 1968,
Smith : 1991) und beim Vergleich von ‘gud’ mit ‘le’ von einem Unterschied in tempora-
ler Bestimmtheit (Li & Thompson : 1981, Mangione & Li : 1993). ‘Gud’ bezeichnet also
eine Handlung oder Situation in einer vergangenen, unbestimmten Zeit und wird vor al-
lem fiir die Beschreibungen von Erfahrungen oder Erlebnissen verwendet. Die temporale
Bestimmtheit von ‘le’ besteht darin, dass ‘le’ eine geschehene Handlung oder Situation in
temporalen Zusammenhang mit der aktuellen Zeitspanne bringt. Genauer gesagt impliziert
‘le’ eine Uberlappung zwischen der Zeit, auf die sich behauptetes Geschehen bezieht, und
der Zeitspanne, in der eine Situation stattfindet.'? Durch die Einordnung der Partikeln ‘le’
und ‘gud’ in Kleins Theorie von Aspekt als Zeitstruktur im kommenden Abschnitt 5.1.3

wird diese Unterscheidung klarer werden.

Bei allen Unterschieden spiegelt sich die gemeinsame perfektive Bedeutung von ‘le’ und ‘guo’

in der Satzstellung wider, welche in beiden Fallen verbal-final ist.

(30) a WP T — @ &
ta chi le yi ge dangao
sie essen LE ein ZW Kuchen
Sie hat einen Kuchen gegessen.
bof5f £ B e
tamén yiqi qi  guo dégud
sie zusammen gehen GUO Deutschland

Sie waren schon einmal zusammen in Deutschland.

Die Aspektmarkierung ‘gud’ wird im weiteren Verlauf dieser Arbeit nicht ndher betrachtet,

da sie in den aufgenommenen Daten nicht vorkommt.

12Dje vorstehenden Erklirungen basieren auf Klein, Li & Hendriks : 2000, Seite 724 — 728. In diesem Artikel
werden die Probleme mit klassischen Auffassungen sowie die Theorien von Smith (1991) und Mangione &
Li (1993), mit denen ein Teil der Probleme jedoch aufgehoben werden, diskutiert. Siehe Seite 729 — 741 in
Klein, Li & Hendriks : 2000.
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5.1.2 Aspekt und Aktionsarten

In klassischen Forschungen des Erwerbs und der Benutzung von Aspektsystemen stehen die
engen Verhiltnisse zwischen aspektuellen Kodierungen, grammatischen Kategorien der Ver-
ben (v.a. Tempus), und den Aktionsarten, lexikalisch inhérenten temporalen Eigenschaften
der Verben, im Vordergrund.Die Zusammenhinge zwischen aspektuellen Ausdriicken und
Aktionsarten werden daher auch als Interaktionen zwischen grammatischem!?® und lexikali-
schem Aspekt bezeichnet. In Smiths Zwei-Parameter-Theorie (1991, 1997) werden die ver-
schiedenen aspektuellen Eigenschaften einer Handlung oder eines Ereignisses in Hinsicht auf
die Wechselbeziehung zwischen aspektuellen Betrachtungsweisen (viewpoint aspect), imper-
fektiv und perfektiv, und Situationsarten (situation type) erlautert.'* Fiir Situationsarten
hat sie die vier Katogorien der Verbtypen Vendlers (1967)!° Zustand (state), Aktivitiit (ac-
twity), Durchfithrung (accomplishment) und Vollendung (achievement) tibernommen und
dazu die finfte Kategorie Vereinzelung (semelfactive) hinzugefiigt. Verben kénnen entspre-
chend ihrer inneren temporalen Eigenschaften in eine dieser fiinf Situationsarten eingeordnet
werden. In der folgenden Tabelle werden die Eigenschaften einzelner Situationsarten oder

Aktionsarten zusammengefasst:

durativ | punktuell | einheitlich | schrittweise | resultativ
Zustand + - + - -
Aktivitat + - - + -
Durchfithrung + - - + +
Vollendung - + - + +
Vereinzelung - + - + -

TABELLE 5.2: Eigenschaften der Situationsarten (Smith : 1991, 1997)

13Dje Kategorie des grammatischen Aspektes sollte nicht mit der Unterscheidung zwischen grammatika-
lisiertem und nicht-grammatikalisiertem Aspekt verwechselt werden. Die auch in dieser Arbeit verwendete
gebrauchlichste Definition des Aspektes umfasst nur den grammatischen Aspekt, welcher je nach Sprache
grammatikalisiert sein kann oder auch nicht.

14Um Smiths Theorie original darzustellen, habe ich in diesem Abschnitt entsprechend ihrer Terminologie
die Begriffe viewpoint aspect und situation type als Betrachtungsweise und Situationsarten anstelle von
Aspekt und Aktionsarten iibersetzt.

5Von demselben Ausgangpunkt aus stellen Li & Shirai (2000) die Eigenschaften des grammatischen und
lexikalischen Aspektes, die dazugehorigen Regelungen der Kombinationen sowie die dadurch entstehenden
Bedeutungen nur mit minimalen Unterschieden zu Smith dar. Ausfiihrliche Erlduterungen siehe Li & Shirai
: 2000, Seite 11 — 25.
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Diese Eigenschaften bestimmen weiterhin die moglichen Kombinationen der Verben mit
aspektuellen Betrachtungsweisen, da die inhédrenten temporalen Eigenschaften von Verben,
also die Situationsarten, mit den aspektuellen Markierungen, seien es morphologische oder
lexikalische, vertréaglich sein miissen. Generell diirfen Situationsarten, die eine Dauer jedoch
kein Ende in sich tragen, mit imperfektivem Aspekt verbunden sein. Die Fortdauer ermog-
licht eine Betrachtung ;von Innen‘, d.h. die Situation kann in mehrere Abschnitte zerlegt und
diese in Abfolge dargestellt werden. Dennoch ist ein imperfektiver Aspekt manchmal auch
in Kombination mit Situationsarten mit punktueller Eigenschaft moglich. Den Situationsar-
ten Vollendung und Vereinzelung wird in diesem Fall jeweilig durch Fokusverschiebung und
Wiederholung eine inhérente Struktur aufgesetzt, welche dann mit imperfektivem Aspekt
kompatibel ist und eine inhdrente Betrachtung ermdoglicht. Ein Beispiel bietet der Satz ‘He
is entering a shop’. Hier wird die Fokussierung bei einer Kombination von der Situationsart
Vollendung mit imperfektivem Aspekt auf die Vorbereitungsphase gerichtet. Das zeigt, dass
die Interaktion zwischen Aktionsarten und Aspekt zu Verdnderungen der Relationen zwi-
schen Zeiten innerhalb der Zeitstruktur einer Situation und somit auch der Satzbedeutung

fihren kann.

Allerdings hat Croft (2012) die eindeutige Festlegung der lexikalischen aspektuellen Eigen-
schaft eines Verbes in Vendlers Verbkategorisierung als eine Grundlage von Analysen der
aspektuellen Eigenschaften einer AuRerung zur Diskussion gestellt. Er weist darauf hin, dass
Verben je nach Kontext und Kombination mit anderen Satzgliedern verschiedene aspektuelle
Informationen oder Betrachtungsweise vermitteln kénnen und eine eindeutige Trennung der
im Verb inhérenten Informationen und den durch Kontext vermittelten oftmals schwierig

ist. Diese Problematik wurde bereits von Dahl (1985) beschrieben:

» |- - -] As often happens, the theoretically nice distinction between ‘grammatical’
and ‘lexical’ aspect turns out to be rather difficult to apply in practice. To
start with, we encounter the problem of separating out the ,inherent aspectual
meaning’ from contextual influences — after all, every occurrence of a verb is in
a definite context, and there is no obvious way of determining what a ‘neutral
aspectual context’ would be like. Also it turns out that there is an astonishing

flexibility in how individual verbs may be used.” (Dahl : 1985, Seite 26 — 27)
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Dementsprechend sollte einem Verb laut Croft keine feste inhérente aspektuelle Eigenschaft
zugeordnet werden, stattdessen kann es potenziell in verschiedene aspektuelle Darstellungen
eingebettet werden. Es ist noch nicht einmal in allen Fallen moglich, eine ,Basiseigenschaft’
festzulegen. Der aspektuelle Inhalt einer Aussage ist somit ganzheitlich zu betrachten, da
dieser durch vorhandene Prédikate, temporale Phrasen und deren Verbindungen sowie ex-
terne Semantik festgelegt wird. Als Beispiel fiihrt er die Sétze ‘They reached the summit’
und ‘It took them two hours to reach the summit’ auf, welche verschiedene aspektuelle

Darstellungen desselben Verbes beziehungsweise Pradikats enthalten.

Aufbauend auf diesen Analysen iiberarbeitet Croft (1998, 2009, 2012) Vendlers vier Kate-
gorien, welche er allerdings nicht auf Aktionsarten der Verben, sondern im Sinne der obigen
Betrachtung als Systematik fiir lexikalische Aspekttypen (aspectual types) ansieht. Ein Verb
kann dann je nach Kontext in verschiedene Aspekttypen eingebettet sein. Hierbei kommt
es zu Erweiterungen, Unterteilungen und auch Neudefinitionen der bestehenden Katego-
rien. Die bearbeitete Kategorisierung der Aspekttypen wird im Folgenden aufgelistet, die
zugehorigen Strukturen werden durch Abbildungen veranschaulicht (Croft : 2012, Seite 57
- 69)16:

1. Zustand (state) :

e andauernd (permanent)

— inhérent (inherent)

— erworben (acquired)
e voriibergehend (transitory)

e punktuell (point)

%Diese Abbildungen beziehen sich vor allem auf die vier grundlegenden Kategorien. In Croft (2012,
Seite 70-110) gibt es weitere Darstellungen fiir eingehende Analysen komplexer Satzstrukturen wie etwa mit
temporalen Adverbien und Auxiliarverben.
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Transitory Permanent

(Acquired)

The window is
shattered.

The door is open.

2. Aktivitét (activity) :

e gerichtet (directed)

e ungerichtet (indirected)

Directed
Activities

/

The soup cooled.

3. Vollendung (achievement) :

e umkehrbar (reversible)

e nichtumkehrbar (irreversible)

Point

(Inherent)

t t

The sun is at its
zenith.

She is French.

Undirected (Cyclic)
Activities

The girls chanted.

e periodische Vollendung (cyclic achievement)

Reversible
Directed

The door
opened.

Irreversible
Directed

The window
shattered.

Cyclic
(Semelfactive)

The mouse
squeaked.
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4. Begrenzte andauernde Prozesse (bounded durative processes) :

e Prozess zum Erreichen eines Zustands (runup achievements)

e Durchfiihrung (accomplishment)

Runup achievements

Accomplishments (Nonincremental accomplishments)

q

t t

| ate an apple pancake. Harry repaired the computer.

In der lexikalischen Kategorie Zustand sind andauernde, voriibergehende und punktuel-
le Zustande zu unterscheiden. Die Unterscheidung zwischen einem andauernden Zustand
von einem voriibergehenden Zustand erfolgt durch temporale Adverbien der Frequenz wie
etwa ‘manchmal’ oder ‘tdglich’ sowie Tempus-Aspekt-Konstruktionen. Zudem sind unter
andauernden Zustdnden inhérente und erworbene Zustiande abhangig von dem zugehori-
gen Subjekt zu differenzieren. Unter Aktivitdt wird zwischen gerichteten Aktivitdten und
ungerichteten Aktitiviten unterschieden. Im Falle der Vollendung wird anhand der Kompa-
tibilitdt mit temporalen Adverbien der Frequenz eine Unterscheidung zwischen umkehrbarer
und nichtumkehrbarer Vollendung eingefiihrt. Weiterhin wird die von Smith vorgeschlagene
Kategorie Vereinzelung (semelfactive) in periodische Vollendung umbenannt. Zuletzt wird
die neue Kategorie ,Begrenzte andauernde Prozesse’ vorgeschlagen, innerhalb der zwischen

Prozess zum Erreichen eines Zustandes und Durchfithrung unterschieden wird.

Trotz der Tatsache, dass zumindest bei Verwendung einer kleingliedrigen Unterteilung von
aspektuellen Kategorien ein Verb in verschiedene aspektuelle Darstellungen eingebettet wer-
den kann, so ist sein lexikalischer Inhalt dennoch relevant fiir das Verstiandnis der Zusam-
menwirkungen mit anderen linguistischen Einheiten zur Konstruktion des gesamten aspek-
tuellen Inhaltes einer Aussage. Insbesondere kann in vielen Féallen festgestellt werden, dass
bestimmte aspektuelle Lesarten fiir ein Verb ausgeschlossen sind. Analysen dieser Art wer-

den im weiteren Verlauf dieses Kapitels wichtig werden.
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5.1.3 Aspekt als Zeitstruktur

Mit Hilfe der konventionellen Forschungen werden deskriptive und versténdliche Erldute-
rungen der Eigenschaften und Anwendungen des Aspektes in einzelnen Sprachen gegeben,
dennoch sind sie fiir eine préazise Analyse der Zeitstrukturen nur bedingt geeignet. Ein funk-
tionaler Vergleich unter sprachiibergreifende Perspektive benétigt eine klare, sprachiiber-
greifende Definition der Zeitstruktursysteme, insbesondere von Tempus und Aspekt, wie sie
in Klein (1994) entwickelt und in dieser Arbeit in Kapitel 2 vorgestellt wurde. Statt den
konventionellen Aufteilungen in Bezug auf die Funktionen der Aspektsysteme zu folgen, wel-
che teilweise die Zusammenhénge zwischen Aspekt und Aktionsarten mit in Betracht ziehen
und Aspektmarkierungen hauptsichlich als Mittel zur Darstellung verschiedener temporaler
Perspektivierung auf eine Situation ansehen, basiert dieses Modell auf generellen temporalen
Relationen zwischen den Zeitspannen TU, TT und TSit (siche Abschnitt 2.4.1). Es dient als
Grundlage fiir den Sprachvergleich und beriicksichtigt in einer einfachen Form verschiedene
lexikalische Inhalte durch eine Unterscheidung von 0-, 1- und 2-Zustand Verben. In Bezug
auf letztere (2-Zustand Verben) wird die Hervorhebung einer ausgezeichneten Phase (dis-
tinguished phase, DP) jeweils sprachspezifisch festgelegt, welche als entscheidender Faktor
Einfluss auf Unterschiede zwischen den aspektuellen Kodierungen verschiedener Sprachen
ausiibt. Differenzierte Interpretationen der in dieser Arbeit untersuchten Sprachen Englisch
und Chinesisch in Kleins System werden im Folgenden erlédutert, wobei ich mich entschei-
dend auf Klein, Li & Hendriks (2000) beziehe. Deutsch wird hier aus bereits genannten

Griinden nicht naher betrachtet.

An dieser Stelle miissen wir auf Abschnitt 2.4.2 zuriickgreifen, insbesondere auf die verschie-
denen Arten von durch Verb vermittelten lexikalischen Inhalten. Diese kénnen in vielféltiger
Form auftreten. Die von Klein eingefiihrte Unterteilung unterscheidet lediglich zwischen 0-,
1- und 2-Zustand Verben. In einem 0-Zustand Verb existiert eine einheitliche, iiber al-
le Zeiten durchgéngige TSit, die immer die TT enthélt. In diesem Fall existieren keine
TT-Kontraste und es tritt daher keine Differenzierung aspektueller Ausdriicke auf. Ein 1-
Zustand Verb besitzt ein einziges Zeitintervall TSit mit Vorzeit (pretime) und Nachzeit
(posttime). Im Gegensatz dazu besteht der lexikalische Inhalt eines 2-Zustand Verbes aus

den zwei Zeitintervallen SS (source state) und TS (target state).
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In einem 2-Zustand Verb muss nach Klein eines der beiden Zeitintervalle SS und TS als
mafsgeblich fiir die Verkniipfung von TSit mit TT festgelegt werden, welches als ausgezeich-
nete Phase (distinguished phase, DP) bezeichnet wird. Weiterhin kann diese Nomenklatur
auch auf 1-Zustand Verben ausgedehnt werden, wobei hier T'Sit nur aus einem Zeitintervall
besteht und somit die Festlegung von DP auf TSit eindeutig ist. Im Gegensatz dazu variiert
die Festlegung der DP auf SS oder TS in einem 2-Zustand Verb zwischen verschiedenen
Sprachen. Die Variationen innerhalb dieser Festlegung sowie die verschiedenen Arten der
Verkniipfung zwischen T'T und DP sind relevant fiir die Analysen von Aspektsystemen, sie
bilden neben der Grammatikalisierung die zweite primére Ursache fiir Differenzierungen des

Aspekts zwischen verschiedenen Sprachen.

Klein hat festgestellt, dass Sprachen sich in Bezug auf das Verhé&ltnis von Aspekt und 2-
Zustand Verben unterscheiden. Es kann der erste oder zweite Zustand als Bezugsphase
ausgezeichnet werden, zum Beispiel ist im Englischen die DP bei 2-Zustand Verben auf SS
festgelegt, im Chinesischen auf TS. Diese Festsetzung beruht auf unterschiedlichen Eigen-
schaften der 2-Zustand Verben, welche im Englischen handlungsorientiert und im Chinesi-
schen folgeorientiert sind (in Anlehnung an Forschungen iiber Semantik und grammatische
Funktionen der Verben von Chu : 1976, Li : 1990 und Yong : 1997, siche Klein, Li & Hen-
driks : 2000, Seite 754). In den von TT-TSit-Relationen ausgehenden Modellen findet sich
keine allgemein adquivalente Zuordnung wie in den konventionellen Forschungen, stattdes-
sen wird die Einteilung sprachspezifisch vorgenommen. Im Englischen wird — wie in den
konventionellen Forschungen - zwischen imperfektivem und perfektivem Aspekt unterschie-
den, zudem wird teilweise auch noch dem Perfekt eine aspektuelle Bedeutung zugewiesen.
Wie bereits weiter oben aufgefiihrt wurde, wird in dieser Arbeit der Standpunkt vertreten,
dass eine Einteilung der simple- und perfect-Formen in zwei eigenstiandige und getrennte
Tempus-Aspekt Systeme eine konsistentere Betrachtung der Zeitstrukturen im Englischen
zulésst. Dennoch wird im Folgenden das Perfekt als dritte Aspektform mit behandelt. Die-
ses geschieht der Vollstandigkeit halber und um zu zeigen, wie es auch so in das englische
Tempus-Aspektsystem integriert werden kann. Um aber den Unterschied zur imperfektiven
und perfektiven Form deutlich zu machen wird das Perfekt konsequent eingeklammert. So-
mit wird das grammatikalisierte Aspektsystem im Englischen durch die progressive Form
(imperfektiv), die einfache Form (perfektiv) und die Perfektform (perfekt) gebildet, welchen

folgende drei temporale Relationen zwischen TT und TSit zugeordnet werden (Klein, Li &
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Hendriks : 2000, Seite 751):

ENGLISCH
Imperfektiv: TT IN T-DP

Perfective: TT OVL T-DP and POSTTIME OF T-DP

(Perfect: TT AFTER T-DP)

Im Chinesischen wird Aspekt durch vier hiufig angewendeten temporalen Partikeln ‘zai’(7£),

‘zhe’ (), ‘le’(T) und ‘guod’ (i) als Aspektmarkierungen ausgedriickt, ihnen werden folgen-

de Zeitrelationen zugewiesen (Klein, Li & Hendriks : 2000, Seite 754):

CHINESISCH

ZAT: TT IN T-DP

ZHE: TT IN T-DP

LE: TT OVL PRETIME OF T-DP and T-DP
GUO: TT AFTER T-DP

In Tabelle 5.3 werden die 1- und 2-Zustand Verben in beiden Sprachen getrennt voneinander

betrachtet. Hier wird zunéchst, vor einer eingehenden Betrachtung von 1- und 2-Zustand

Verben, durch die Einsetzung der entsprechenden DPs in die Modelle ein erster Uberblick

iiber die Unterschiede zwischen dem englischen und dem chinesischen Aspektsystem gelie-

fert.

ENGLISCH

CHINESISCH

1-Zustand | Imperfektiv: TT IN TSit
Perfektiv: TT OVL TSit and
POSTTIME of TSit
(Perfekt: TT AFTER TSit)

zai und zhe: TT IN TSit
le: TT OVL TSit and
PRETIME of TSit
guo: TT AFTER TSit

2-Zustand | Imperfektiv: TT IN SS
Perfektiv: TT OVL SS
(Perfekt: TT AFTER SS)

(zai und zhe: TT IN TS)Y7
le: TT OVL TS
guo: TT AFTER TS

TABELLE 5.3: Aspektsysteme bei 1- und 2-Zustand Verben im Englischen und Chinesischen

"Hier hat Klein ‘zai’ und ‘zhe’ zwar formal in diese Funktion, also die Darstellung einer temporalen
Relation TT in TS, eingeteilt, in der Praxis treten aber beide aspektuelle Partikeln nicht mit 2-Zustand
Verben auf — das betrifft sowohl RVCs (resultative verb construction) als auch monomorpheme Verben.
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1-Zustand Verben

Wie oben bereits erwahnt wurde, liegt in einem 1-Zustand Verb die DP in allen Sprachen
auf dem Zeitintervall T'Sit. Dennoch gibt es Unterschiede zwischen den aspektuellen Aus-
drucksweisen, wie in Tabelle 5.3 erlautert wird. So tiben zwar Imperfektiv im Englischen,
‘zai’ und ‘zhe’ im Chinesischen zum einen, sowie Perfekt und ‘gud’ zum anderen, dieselben
Funktionen aus, im Gegensatz dazu gibt es im Chinesischen keine Partikel mit &quivalenter
Bedeutung zu dem englischen Perfektiv, und im Englischen keine Form, die der chinesischen
Partikel ‘le’ entspréache. Die beiden letztgennanten Aspektformen unterscheiden sich durch
ihre jeweils unterschiedliche Uberlappung der TT mit der Nachzeit (posttime) beziehungs-

weise der Vorzeit (pretime) von TSit.

In Tabelle 5.4 werden die Zeitstrukturen in beiden Sprachen anhand des Beispiels <Peter
sleep> wie in 2.4.2 und <laoban he kafei> (der Chef trinken Kaffee) fiir 1-Zustand Verben
dargestellt. In der Abbildung stehen | | fir TT, ///// fir TSit, - - - fiir Vorzeit und +-++

fir Nachzeit.

ENGLISCH

Imperfektiv:  Peter is sleeping. - - - - - - - Y Yy —————
Perfective: Peter sleeps. ~ -------- AR Yy -
(Perfect: Peter has slept. ~ -------- [T A+ )
CHINESISCH

ZAIL: lioban zai he kafei - ------- Ny [y ———
ZHE: l&oban hé zhe kafei - - - - - - - - VY 0y ay Yy A ————
LE: lfoban hé le kafei - - - - - F--//1/11/))) ]+ttt
GUO: liobdn he guo kafei - ------ - /11111111 ++++++++]

TABELLE 5.4: Darstellung der Zeitstrukturen von 1-Zustand Verben im Englischen und
Chinesischen '8

Genauere Erlduterungen folgen in dem kommenden Abschnitt {iber 2-Zustand Verben sowie in Abschnitt
5.2.
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Wie bereits im Abschnitt 5.1.1 erwéhnt wurde, driickt die Partikel ‘le’ im chinesischen
zusammen mit 1-Zustand Verben bei Verwendung eines quantifizierenden Arguments die
Beendung einer Tétigkeit aus. Die temporale Relation ist in diesem Fall weiterhin ‘T'T OVL
TSit and PRETIME of TSit’, jedoch ist die Angrenzung der TT an die POSTTIME mit
beschrieben. Dieser Sachverhalt wird in den folgenden Beispielen dargestellt, das quantifi-

zierende Argument ist hier <yi bei> (eine Tasse).

Fall 1: Anfangszustandswechsel
LE: lioban he le kafei ~ ----- ---/////1//]]/++++++++

Fall 2:  Beendung
LE: laoban he le yi bei kafei - - - - - ---////]1]]]/|++++++++

2-Zustand Verben

Bei 2-Zustand Verben lasst sich ein signifikanter Unterschied zwischen den Zeitstrukturen
im Englischen und Chinesischen erkennen, der hauptsichlich auf die Festlegung der DP zu-
riickgeht. Der Unterschied in der Bestimmung der DP lésst sich wiederum auf die folgeorien-
tierte verbale Eigenschaft durch resultative verbale Komposita (resultative verb compounds,
RVCs) im Chinesischen zuriickfithren, welche in entsprechenden Forschungen ausfiihrlich
beschrieben sind. Solche Komposita bestehen aus zwei Verben, die typischerweise entspre-
chend ihrer Reihenfolge respektive SS und TS in 2-Zustand Verben darstellen. Das erste
Verb kann generell jeden Verbtyp zum Inhalt haben, trégt jedoch meistens ein 1-Zustand
Verb. In einigen Féllen wird auch ein 2-Zustand Verb als das erste Verb in einer RVC einge-
setzt. Dahingegen muss das zweite Verb auf die Erreichbarkeit, eine verdnderte qualitative
Eigenschaft oder die 6rtlichen Angaben einer Zielphase hindeuten. Charakteristische Bei-
spiele hierfiir sind wie etwa die Verben ‘dao’(£]; ankommen, eintreffen), ‘wan’(5¢; vollenden,
aufgebraucht sein) und ‘jin’(; eintreten). Durch die Zusammensetzung mit diesen Verben
wird einer Tétigkeit, die durch ein erstes Verb zum Ausdruck gebracht wird, zuséitzlich

die Bedeutung des Uberganges in einen Folge- oder Endzustand iibertragen. Zum Beispiel

18Dje Uberlappung von TT mit der Nachzeit von TSit wird im Falle des englischen Perfective in Klein,
Li & Hendriks (2000) so definiert, allerdings steht diese Einordnung nach Ansicht des Autors noch zur
Dikussion.
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driicken in den RVCs ‘na-dao’(¥%l; erhalten, bekommen), ‘he-wan’(#5¢; austrinken) und
‘z6u-jin’ (ZEH; betreten) die Verben ‘na’(Z; nehmen), ‘he’("; trinken) und ‘zou’(zE; gehen)
statt einer Aktivitdt mit Zeiterstreckung, ndmlich ohne rechte Begrenzung in Zeitstruktur,
eine abgeschlossene Tétigkeit aus. Beispiele fiir eine RVC aus zwei 2-Zustand Verben sind

wie etwa ‘dao-d4’(£]3Z; ankommen-erreichen) und ‘jin-ri’ (£ ; eintreten-eintreten).!”

In der Tabelle 5.5 werden die durch Aspektsysteme dargestellten Zeitstrukturen bei 2-
Zustand Verben im Englischen und Chinesischen abgebildet, in der [ | fir TT, - - - fiir
SS und +++ fiir TS stehen. Dafiir werden <Peter leave> im Englischen und <ldoban

likai> (der Chef verlassen) im Chinesischen als Beispiele angefiihrt.

ENGLISCH

Imperfektiv: Peter is leaving the office. - --[--- -] - -~ +FFFF+++
Perfective: Peter leaves the office. [---------- |+ +++++++++
(Perfect: Peter has left the office. - --------- [+++++]+++++)
CHINESISCH

ZAIL: *

ZHE: *

LE: liobdn likai le gongsi - --------- [+ +++++++++
GUO: lioban likai guo gongsi - --------- R e e

TABELLE 5.5: Darstellung der Zeitstrukturen von 2-Zustand Verben im Englischen und
Chinesischen

Die aspektuellen Partikeln ‘zai’ und ‘zhe’ verleihen der zugehdrigen Situation jeweilig eine
progressive beziehungsweise durative Eigenschaft und stellen die Zeitrelation TT in TSit dar,
sie stehen daher mit der diskontinuierlichen, punktuellen Eigenschaft von 2-Zustand Verben,
wie etwa des Verbes ‘likai’ (verlassen) im Beispiel, im Widerspruch und kénnen nicht mit
solchen Verben zusammen verwendet werden. Grundsétzlich ist jedoch eine Verwendung von

imperfektivem Aspekt auch fiir 2-Zustand Verben denkbar, der Fokus miisste hier auf die

19Fiir weitere Erlauterungen siehe Tai : 2003.
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sehr kurze Ubergangszeit zwischen SS und TS gelegt werden, also die Relation TT OVL SS
AND TS darstellen. Eine entsprechende imperfektive Aspektmarkierung miisste demnach
eine eher punktuelle Eigenschaft vermitteln, was im Deutschen etwa ‘in dem Moment als’
entspriache. Entsprechende Aspektmarkierungen existieren im Chinesischen tatséchlich und

werden im folgenden Abschnitt genauer erldutert.

5.2 WEITERE ASPEKTMARKIERUNGEN IM CHINESISCHEN

5.2.1 Zhéng, zhéngzai und yao

Da die viel betrachteten imperfektiven Aspektmarkierungen ‘zai’ und ‘zhe’ in der Regel im
Chinesischen nicht zusammen mit 2-Zustand Verben verwendet werden konnen, stellt sich
die Frage, ob in den klassischen Betrachtungen tatséchlich alle aspektuelle Partikeln oder
alle als Aspektmarkierung fungierenden Elemente beriicksichtigt werden. Wahrend immer
wieder darauf hingewiesen wurde, dass RVCs mit punktueller und resultativer Eigenschaft
nicht mit den progressiv und durativ imperfektiven Aspektmarkierungen ‘zai’ und ‘zhe’ kom-
binierbar sind?°, wurde die Partikel ‘zhéng’(1E) nicht in Betracht gezogen. Diese Partikel
vermittelt eine punktuelle Eigenschaft der zugehdrigen Situation und kann die Relation T'T
OVL SS AND TS bei 2-Zustand Verben, also auch bei RVCs im Chinesischen, vermitteln.?!
Damit kann ‘zhéng’ als eine progressiv imperfektive Aspektmarkierung bei 2-Zustand Ver-
ben verwendet werden. Die Besonderheit von ‘zhéng’ ist die Hervorhebung des progressiven
Charakters an einem Zeitpunkt, der genau der kurz andauernden Ubergangszeit zwischen SS
und TS in 2-Zustand Verben entspricht.?? Entsprechend dieser punktuellen Eigenschaft kann
‘zhéng’ zwar im Zusammenhang mit 2-Zustand Verben wie etwa ‘shuizhao’ (= einschla-

fen) verwendet werden, nicht jedoch mit 1-Zustand Verben wie ‘shuijiao’(B2; schlafen) im

20Fiir relationale Diskussionen siehe Li & Shirai : 2000, Seite 23 — 25 und 96 — 99; Klein, Li & Hendriks :
2000, Seite 762 — 764 und Jin & Hendriks : 2005, Seite 74 — 75.

21Wie bereits in Abschnitt 5.1.1 ¢) erwihnt, sind die konventionellen Erklirungen geeignet fiir eine an-
schauliche Darstellung des chinesischen Aspektsystems. An dieser Stelle werden deshalb die klassischen
Einteilungen in progressiv und durativ unter imperfektiven Aspektmarkierungen erneut angewendet.

22Hierfiir stimmt meine Erlduterung mit der Ansicht iiber die Benutzung in Klein, Li & Hendriks (2000 :
Seite 764) tiberein.
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Beipsiel (31a). Diese Einschrankung kann jedoch aufgehoben werden, wenn ‘zhéng’ zur Mar-
kierung einer komplexeren Verbalphrase verwendet wird, welche ein 1-Zustand Verb enthalt
(siehe Beispiele (31b) und (31c)). In folgendem Beispiel <jiingere Schwester schlafen> und

<jlingere Schwester auf dem Sofa schlafen> wird dieser Sachverhalt verdeutlicht:

(31) a. * meéimei [zhéng| [shuijido]
jiingere Schwester ZHENG schlafen
Aspekt 1-Zustand Verb

b. meéimei [zhéng| {[zai shafa shang| shuijido}
jiingere Schwester ZHENG auf Sofa oben schlafen
Aspekt Verbalphrase mit einem 1-Zustand Verb

c. méimei [zhéng| {shui [zai shafa shang]}
jiingere Schwester ZHENG schlafen auf Sofa oben
Aspekt Verbalphrase mit einem 1-Zustand Verb

In engem Zusammenhang mit ‘zhéng’ existiert im Chinesischen noch eine weitere aspektuel-
le Partikel, ‘zhéngzai’(IEFE). ‘Zhéngzai’ {ibt generell dieselbe progressive Funktion wie ‘zai’
aus, allerdings mit einer stéarkeren Fokussierung auf ein internes Zeitintervall innerhalb ei-
ner ablaufenden Situation. Das heifst, ‘zhéngzai’ ibermittelt zwar ebenfalls eine fortlaufende
TSit und die Relation T'T IN TSit, vermittelt jedoch eine starke Betonung des entprechen-
den Referenzzeitpunkts, dhnlich dem deutschen ‘gerade’. Diese Unterschiede zu ‘zai’ spiegeln
sich in den mdglichen Kombinationen mit temporalen Adverbien fiir Zeitausdehnung und
Wiederholung wieder, so kénnen etwa ‘yizhi’(— H; immer), ‘rénran’({/58%; immer noch)
und ‘réngjit’ (/5 &; weiterhin) sowie ‘méitian’(: K; jeden Tag) ausschlieflich mit ‘zai’,
jedoch nicht mit ‘zhéngzai’ kombiniert werden. Dariiber hinaus unterliegt die Benutzung
von ‘zhéngzai’ den gleichen Beschrinkungen wie die von ‘zai’: Aufgrund der vermittelten
Darstellung einer Situation als fortlaufend kann ‘zhéngzai’ bei 1-Zustand Verben als pro-
gressive Markierung angewendet werden, aber nicht bei 2-Zustand Verben. Die Frage, ob
‘zhéngzai’ eine eigenstandige Partikel oder eine Zusammensetzung aus den Partikeln ‘zhéng’
und ‘zai’ ist, wird im folgenden Abschnitt ndher diskutiert. Die drei Partikeln ‘zai’; ‘zhéng’
und ‘zhéngzai’ sind somit allesamt progressiv imperfektive Aspektmarkierungen, welche
sich jedoch durch ihre Anwendbarkeit in Kombinationen mit verschiedenen Verbtypen un-
terscheiden. Eine eingehende Erlduterung zu den Eigenschaften und Unterschieden dieser

drei Aspektmarkierungen im Chinesischen wird in dem nachfolgenden Abschnitt gegeben.
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Neben diesen drei progressiv imperfektiven Markierungen sowie der oben bereits erwédhnten
durativ imperfektiven Partikel ‘zhe’ und den perfektiven Partikeln ‘le’ und ‘gud’ wird in
dieser Arbeit eine dritte Kategorie von Aspekt beriicksichtigt, welche zu den imperfekti-
ven und perfektiven Markierungen hinzukommt: Die prospektive Partikel ‘yao’, welche in
Alltagssprache zukiinftige naheliegende Ereignisse darstellt. In geschriebener Sprache wird
zumeist ‘yao’ nicht benutzt, stattdessen wird ‘jiang’(#) verwendet. Dennoch lassen sich bei-
de Markierungen auch miteinander kombinieren. Das Ausdruck ‘jiangyao’(## %) und zwei
andere alternative Ausdriicke, ‘jitiyao’ (Bt %) und ‘kuaiyao’ (R %), die ebenfalls in naher
Zukunft geschehende Ereignisse andeuten, bilden héufig zusammen mit ‘le’ als Finalpartikel
Konstruktionen, die eine in der Zukunft auftretende Verdnderung ausdriicken (siehe Beispiel

(32a)).

In der Satzstellung kommt ‘yao’ ausschlieftlich vor einem Verb vor, kann aber je nach Kontext
und Satzbau, wie viele andere Zeichen im Chinesischen auch, unterschiedliche syntaktische
Funktionen ausiiben, iiber verschiedene semantische Bedeutungen verfiigen und ebenfalls
verschiedenen Wortarten zugewiesen werden. Daher wird ‘yao’ ebenfalls nur in bestimmten
Kontexten als Aspektmarkierung klassifiziert. Vor allem miissen ‘yao’ als Aspektmarkierung,

wie in (32a), und ‘yao’ als Modalverb ‘wollen’, wie in (32b), auseinandergehalten werden.

(32) a. ‘yao’als prospektive Markierung in der Antwort zu der Frage ‘Studierst du noch?’

mE OBE 7
w6 yao biye le
ich YAO abschlifien le

Ich werde bald fertig mit dem Studium sein.

b. ‘yao’als Modalverb ‘wollen’in der Antwort zu der Frage ‘Was mochtest du zum

Abendessen?’

HE Iz R
woO yao chi jianjido
ich wollen essen gebratene Maultaschen

Ich will gebratene Maultaschen essen.

Nach der klassischen Definition stellt der Aspekt eine Betrachtungsperspektive von Erzéh-

lern {iber die Art und Weise, wie eine Situation abléuft, dar. Seine Benutzung ist unabhéngig
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von Tempus und anderen zeitlichen Ausdriicken. Durch die Betrachtung von Aspekt als Zeit-
struktur bietet Kleins Theorie ein klares Schema, welches erméglicht, Aspekt eindeutig zu
definieren. Beruhend auf dieser Grundlage wird im Folgenden gezeigt, wie die drei tempo-
ralen Partikeln ‘zhéng’, ‘zhéngzai’ und ‘yao’ Aspekt, also das Verhéltnis von TT zu TSit,

darstellen. Hierzu werden folgende Sétze untersucht:

ZHENG

FER WL & 1T (al AOREfE - — & % IE
zubtian wanshang wo dakai chuanghu de shihou yi zhi mao zhéng
gestern Abend  ich aufmachen Fenster zur Zeit als ein ZW Katze ZHENG
Bk b wE

tidoshang chuangtai

hochspringen Fensterbank

Als ich gestern Abend das Fenster aufgemacht habe, ist gerade eine Katze auf die Fenster-

bank gesprungen.

SS in TSit: Die Zeit, in der das Fenster geschlossen ist
TS in TSit: Die Zeit, in der das Fenster offen ist
TT: Die Zeit, in der die Katze (auf die Fensterbank) springt

ZHENGZAI
HER R A AN fRFE S F% ® T
zubtian wo zhéngzai shui wiijiao de shthou ménling xidng le

gestern ich ZHENGZAI machen Mittagsschlaf zur Zeit als Tiirklingel erklingen LE

Als ich gestern beim Mittagsschlaf war, hat es geklingelt.

TSit: Die Zeit, in der ich den Mittagsschlaf halte
TT: Die Zeit, in der es klingelt

YAO
SR MF e X AR B A
jintian xiawt woO yao dao jia de shihou yujian  linju

Heute Nachmittag ich YAO ankommen Zuhause zur Zeit als begegnen Nachbar

Heute Nachmittag, kurz bevor ich Zuhause ankam, begegnete ich dem Nachbar.

TSit: Die Zeit, in der ich kurz davor bin Zuhause anzukommen

TT: Die Zeit, in der ich den Nachbar begegne.
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In allen drei Beispielen existieren temporale Adverbien, welche die Relation zwischen TU
und TT darstellen. Wenn sie weggelassen werden, bleiben die Sétze dennoch grammatisch.
Vor allem bei einem zeitlich naheliegenden Verhéltnis zwischen dem Geschehen und Ge-
sprich ist es haufig der Fall, dass es keine konkrete Zeitangabe in Hinsicht auf temporale
Einordnung gemacht wird. Das spiegelt einerseits die Unabhéangigkeit der Wiedergabe tem-
poraler Einordnung sowie Perspektivierung wieder und beweist andererseits, dass ‘zhéng’,
‘zhéngzai’ und ‘yao’ in diesen Beispielen die Funktion einer Aspektmarkierung ausiiben, d.h.

die Relation zwischen TT und TSit darstellen.?3

Basierend auf Kleins Theorie werden fiir die Zeitstrukturen der mit ‘zhéng’, ‘zhéngzai’ und
‘yao’ ausgedriickten Situationen anhand der Beispiele <ldobén he kafei> (der Chef trinken
Kaffee) fiir 1-Zustand Verb und <ldoban likai> (der Chef verlassen) fiir 2-Zustand Verb fol-
gende Relationen vorgeschlagen. Bei dem 1-Zustand Verb stehen | | fir TT, ///// fir TSit,
- - - fir die Vorzeit (pretime) und +++ fiir Nachzeit (posttime) und bei dem 2-Zustand
Verb stehen | | fiir TT, - - - fiir SS und +-++ fiir TS:*

CHINESISCH

1-Zustand Verb

ZHENG: *
ZHENGZAL liobdn zhéngzai he kafei - - - --- - - 11/ ] ) ++++++++
YAO: laoban yao (qii) he kafei - -[----]--/////////++++++++

2-Zustand Verb
ZHENG: l50ban zheng likai gongsi - ------- - - [ +H+++++++++
ZHENGZAT: *

YAO: lsobén yao likai gongsi ~ [---]------- Attt ++++

23Der in den Beispielen vorkommende Ausdruck ‘de shihouw’ fungiert als eine temporale Konjunktion, die
die gleiche Funktion wie ‘wenn’, ‘als’ und ‘wihrend’ im Deutschen ausiibt.

#Die in Beispielen (31a) bis (31c) beschriebene Besonderheit, dass ‘zhéng’ bei der Kennzeichnung von
komplexeren Verbalphrasen auch mit einem 1-Zustand Verb verwendet werden kann, wird hier nicht explizit
aufgefiihrt.
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Somit existieren neben ‘zai’ noch die zwei ergénzenden progressiven Markierungen ‘zhéng’
und ‘zhéngzai’, die nicht nur von ‘zai’, sondern auch voneinander zu unterscheiden sind. Im
Gegensatz zum Englischen mit einer einzigen progressiven aspektuellen Form BE+Verbing,
“teilen sich” diese drei progressiv imperfektiven Aspektmarkierungen im Chinesischen ge-
meinsam die semantischen Funktionen. Welche Markierung angewendet werden kann, hangt
von den Verben und im Falle von ‘zai’ und ‘zhéngzai’ auch von der weiteren Satzkonstruktion

ab, wie weiter unten noch genauer erldutert wird.

Zwischen den insgesamt sieben Aspektmarkierungen bestehen bestimmte Interaktionen, die
in Tabelle 5.6 zusammengestellt werden. Hier handelt es sich einerseits um Relationen in-
nerhalb der vier imperfektiven Aspektmarkierungen, andererseits um Relationen zwischen

imperfektivem und perfektivem sowie prospektivem Aspekt.

ZAl | ZHENGZAI | ZHENG | ZHE | LE | GUO | YAO
ZAl * - - + |+ - -
ZHENGZAI | - * - + + - -
ZHENG - - * + |- - T
ZHE + + + * - - -
LE + + - - * - +
GUO - - - - - * -
YAO - - + - + - *

TABELLE 5.6: Kombinierbarkeit der chinesischen Aspektmarkierungen

Auf Grund von den unterschiedlichen Betonungen von temporalen Eigenschaften innerhalb
der Zeitstruktur einer Situation sind die drei progressiv imperfektiven Aspektrmarkierungen
nicht immer miteinander austauschbar und ebenfalls nicht kombinierbar, vor allem sind ‘zai’
und ‘zhéngzai’ nicht durch ‘zhéng’ ersetzbar und umgekehrt. Dahingegen ist ein gemeinsa-
mes Vorkommen mit der durativ imperfektiven Partikel ‘zhe’ moglich, die wiederum nicht
mit perfektiven und prospektiven Aspektmarkierungen zusammen verwendet wird. Wéh-
rend die perfektive Partikel ‘gud’ grundsétzlich allein angewendet wird, kann ‘le’ mit den
progressiv imperfektiven Markierungen ‘zai’ und ‘zhéngzai’ sowie der prospektiven Partikel
‘vao’ gemeinsam vorkommen, eine kombinierte Benutzung von ‘yao’ mit einer progressiv

imperfektiven Markierung ist nur im Falle von ‘zhéng’ moglich.
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5.2.2 Hintergrund der funktionalen Unterschiede zwischen den
imperfektiven Aspektmarkierungen zai, zhéngzai, zhéng und zhe

im Chinesischen

In chinesischen Forschungen werden die Aspektmarkierungen ‘zai’, ‘zhéngzai’, ‘zhéng’ und
‘zhe’ {iblicherweise als temporale Adverbien bezeichnet, deren Funktionen entweder als zeit-
liche Einordnung oder temporale Perspektivierung untersucht werden. Uber ihre temporalen
Inhalte besteht trotz dieser uneinheitlichen Perspektiven jedoch weitgehend Einigkeit. Wei-
tere Meinungsverschiedenheiten bestehen teilweise beziiglich ihrer Entstehung, welche ihren
Ursprung vermutlich einerseits in den sich verdndernden Funktionen dieser Zeichen in der
Entwicklung der chinesischen Sprache, andererseits jedoch auch einfach in den persénlichen
Interpretationen der Forscher hat. Daraus resultieren unter anderem verschiedene Erklarun-
gen der Entstehung und des Zusammenhangs zwischen ‘zai’, ‘zhéngzai’ und ‘zhéng’, worauf
an dieser Stelle etwas genauer eingegangen wird, unter anderem um die Verwendung von
‘zhéngzai’ als eigenstidndige Aspektmarkierung zu rechtfertigen. Die weitverbreiteten Er-
lduterungen zu den drei progressiv imperfektiven Aspektmarkierungen ‘zai’, ‘zhéngzai’ und
‘zhéng’ basieren im Wesentlichen auf zwei Sichtweisen: der Erforschungen grammatischer
Bedeutungen und Funktionen sowie der Entstehung und historischen Entwicklung dieser
Partikeln. Im Folgenden wird die zweite Betrachtungsweise beleuchtet, da die erste bereits
weiter oben ausfiihrlich behandelt wurde und ein besseres Verstiandnis der Entstehung und
Entwicklung dieser aspektuellen Partikeln entscheidend zu einem besseren Versténdnis der

heutigen Verwendung beitragen kann.?>

Bei der Betrachtung der Bedeutungswandel der imperfektiven Aspektmarkierungen spielt
die Grammatikalisierung eine entscheidende Rolle. Unter semantischer Perspektive wur-
de die Entwicklung von lexikalischer Bedeutung zu grammatischer Bedeutung untersucht,
neuere Arbeiten in dem Bereich Grammatikalisierung erforschen dieses Phdnomen vor allem
aus semantisch-pragmatischer Perspektive. Dabei beziehen sich die entscheidenden Frage-
stellungen auf die Definition des Bedeutungswandels, die Rolle der Metapher, die Rolle der

Pragmatik, d.h. der kontextabhéngigen Benutzung, und auf das Vorhandensein universeller

2’Hier beziehe ich mich hauptséchlich auf die Arbeiten von Zhang : 2002, Lei & Hu : 2010 und Zhang :
2012, in diesen Artikeln werden die in dieser Arbeit als Aspektmarkierungen interpretierten ‘zai’, ‘zhéngzai’
und ‘zhéng’ als temporalen Adverbien bezeichnet.



219 5.2 Weitere Aspektmarkierungen im Chinesischen

Prinzipien der Grammatikalisierungsprozesse. Generell wird angenommen, dass die tempo-
rale Bedeutung und entsprechende Benutzung der Aspektmarkierungen durch die Gramma-
tikalisierung rdumlicher Angaben entstanden ist. Im Folgenden wird der Bedeutungswandel
in Grammatikalisierung-Prozessen einzelner progressiv imperfektiver Aspektmarkierungen
erlautert. Dabei stehen vor allem der Bedeutungswandel und die Rolle der Metapher zur

Diskussion.

ZAl

Als progressive Markierung ist ‘zai’ in der Konstruktion ‘zai + Verbalphrase’ seit der Ming-
(1368 — 1644) und auch in der Qing-Dynastie (1644 — 1912) in zahlreichen Werken zu finden,
die progressive Bedeutung hat sich seit den 20er Jahren des 20ten Jahrhunderts vermehrt
entwickelt. Somit hat sich die Funktion als progressiv imperfektive Aspektmarkierung erst
vergleichsweise spét, noch nach ‘zhéng’ und ‘zhe’, herausgebildet. Allerdings zeigt sich ei-
ne gewisse Konstanz beziiglich der jetzigen temporalen Benutzung in der synchronischen
funktionalen Kongruenz — die Benutzung von ‘zai’ als temporales Adverb ist seit der Ent-
stehung dieser Funktion weitgehend gleich geblieben. Vor der Ming-Dynastie wurde ‘zai’
nicht als temporales Adverb oder progressiv imperfektive Aspektmarkierung wie im moder-
nen Chinesisch angewendet, im klassischen Chinesisch fungiert ‘zai’ original als Verb mit
der Bedeutung ‘sich befinden’ und ‘existieren’, was allgemein als der Ursprung der weiteren
Bedeutungen, sowohl der rdumlichen als auch der zeitlichen, anerkannt wird. Viele Forscher
haben darauf hingewiesen, dass in der Entwicklung von ‘zai’ zunéchst die rdumliche Be-
deutung verstarkt im Vordergrund stand und sich erst mit der Zeit die temporale Funktion
verstirkt entwickelt hat (zum Beispiel Xiao : 1957, Zhang : 2002). Ahnliche Entwicklungen
urspriinglich rdumlicher Ausdriicke hin zu imperfektiven aspektuellen Bedeutungen finden

sich auch in anderen Sprachen, zum Beispiel Niederlandisch (Flecken : 2010, Seite 127).

ZHENG

Im Unterschied zu ‘zai’ tritt ‘zhéng’ im klassischen Chinesisch zuerst als Adjektiv mit der
Bedeutung ‘gerade, aufgerichtet’ auf und wird dann spéter im iibertragenen Sinn als Adverb
‘gerade’ verwendet. Die temporale Benutzung von ‘zhéng’ hat sich spétestens zur Zeit der

Stidlichen und Nérdlichen Dynastie (420 — 581) ergeben. Diese am frithesten entwickelte
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progressive Aspektmarkierung ist die primére Bezeichnung fiir eine simultane Relation zwi-
schen einer Handlung und einem temporalen Bezugspunkt mit kurzer Dauer - diese Funktion

ist seit der ersten Benutzung als temporaler Partikel bis heute gleich geblieben.

ZHENGZAI

Die Entstehung von ‘zhéngzai’ ist sehr umstritten. Die Ursache hierfiir liegt wohl an den
bereits frith entwickelten temporalen und rdumlichen Funktionen von ‘zhéng’ beziehungs-
weise ‘zai’ sowie an der Tatsache, dass sie in vielen Konstruktionen in der Satzstellung
aufeinanderfolgend auftreten. Es bestehen hauptséichlich zwei Richtungen der Argumenta-
tion: Ellipse (wie etwa Xiao : 1957, Thara : 1986, Zhang : 2002, Fu & Zhao : 2007, Lei & Hu
: 2010) und Komposition (zum Beispiel He : 2010). Die Ellipse beschreibt die Auslassung
eines Satzglieds bei bestehenden Konstruktionen, und zwar ,die ‘zhéng’ und ‘zai’ mittelbar
oder unmittelbar im Zusammenhang mit einer Verbalphrase enthalten. Bei Komposition ist
‘zhéngzai’ eine Zusammensetzung von ‘zhéng’ und ‘zai’. Grammatischen Regeln und plausi-
blen Belegen zufolge liefert die Ellipse im Allgemeinen iiberzeugendere Erklarungen als die
Komposition, obwohl in meisten Behauptungen keine weitere Begriindung fiir das Weglas-
sen der urspriinglich zwischengeschobenen Satzteile gegeben wird.?6 In der Yuan-Dynastie

(1279 — 1368) wurde ‘zhéngzai’ bereits fiir die Hervorhebung einer laufenden Handlung oder

26Beziiglich der Ellipse gibt es wiederum verschiedene Annahmen, denen entsprechend die Herkunft von
‘zhéngzai’ in verschiedenen Konstruktionen liegt. Zhang (2002 : Seite 48) hat die Konstruktionen (1) zhéng
+ zal + Objekt, (2) zhéng + [zai + Objekt] PP + VP und (3) zhéngzai + VP / AP + zhijian / zhishi als
die vorausgehenden Formen von zhéng + zai + VP angenommen. In der ersten Konstruktion, die die einzige
gefundene Konstruktion zur Zeit der sechs Dynastien (220 — 589) ist, fungiert ‘zhéng’ als ein temporales
Adverb, das die temporale Eigenschaft des Verbes ‘zai’ mit der Bedeutung ‘sich befinden’ charakterisiert.
In der zweiten Konstruktion dient ‘zai’ als eine rdumliche Praposition und bildet zusammen mit dem Ob-
jekt eine Prépositionalphrase, die als eine adverviale Bestimmung oder ein Adjunkt der VP funktioniert.
‘Zhéng’ ist hier weiterhin ein temporales Adverb. Diese Konstruktion ist in der Literatur der Ming- (1368
— 1644) und Qing-Dynastie (1644 — 1912) verbreitet, in denen die Zusammensetzung von ‘zhéng’ und ‘zai’
ebenfalls bereits angewendet wird. In diesen Zeiten hat die zusammengesetzte Benutzung allerdings iiber
eine andere grammatische Bedeutung verfiigt, die im modernen Chinesisch nur durch ‘zhéng’ ausgeiibt wird
(fiir ausfiihrliche Erliuterungen siche Zhang : 2002, Seite 49 — 52). Die Auslassung von zhijian / zhishi in
der dritten Konstruktion wird als direkter Ursprung der Entstehung angesehen. Zhang kam am Ende zu der
Schlussfolgerung, dass ‘zai’ unabhéngig von den Wortarten in den ersten zwei Konstruktionen lediglich fiir
die rdumliche Information zusténdig ist und ‘zhéng’ die simultane temporale Relation ausdriickt. Aufierdem
besitzen die zweite und die jetzige Benutzung zhéngzai + VP die gleiche syntaktische Funktion, der einzige
Unterschied liegt in der zusétzlichen Erwahnung rdumlicher Merkmale. Diese Erkldrung scheint allerdings
nicht iiberzeugend zu sein, wenn man die Syntax genauer betrachtet. Die partielle Auslassung innerhalb
einer PP als eine syntaktische Einheit, die entscheidend fiir die Satzbedeutung ist, scheint schwer einsehbar.
Zudem fehlt dieser Interpretation ebenfalls plausible Begriindung fiir den Ubergang von einer Préposition
zu einem temporalen Adverb.
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Bewegung verwendet, erschien jedoch in der Konstruktion ‘zhéng + zai + zhéli / nali +
VP’. Durch Grammatikalisierung, vor allem durch Verstdrkung, phonologische Anpassung,
Entkategorisierung bis hin zur Ellipse, hat sich diese Konstruktion in der Ming- (1368 —
1644) und Qing-Dynastie (1644 — 1912) vollsténdig zu ‘zhéngzai’ entwickelt. Zuvor waren
‘zhéng’ und ‘zai’ zwei unmittelbar aufeinanderfolgende Worter mit eigener Funktion. Im
neuzeitlichen Chinesisch wurde ‘zaizheli / nali’ als progressive Markierung zu einer Ver-
balphrase verwendet, wobei es sich bei der VP meistens um Zustandsverben handelte.?”
Diese Funktion wurde zuerst in der Song-Dynastie (960-1279) gefunden. Um die Hervorhe-
bung der laufenden Eigenschaft einer Handlung zu verstirken, wurde ‘zhéng’ zu ‘zaizhéli
/ nali + VP’ spiter hinzugefiigt. Um die Aussprache einem #sthetischem Sprachrhythmus
anzupassen wurde diese Konstruktion in ‘[zhéng + zai] + [zhéli / nali] + VP’ aufgeteilt.
Die Entkategorisierung von ‘zhéli / nali’ hat allmihlich zu semantischer Diminution, red-
undanter syntaktischer Funktion und letztendlich zur Auslassung gefiihrt. Dadurch ist das
Kompositum ‘zhéngzai’ entstanden, das zu dieser Zeit allerdings noch andere Funktionen

besafs.?8

ZHE

‘Zhe’ wird in altem Chinesischen ebenfalls wie ‘zai’” als Verb angewendet, hat allerdings eine
andere Bedeutung, ndmlich ‘anhaften’. Aufterdem darf ‘zhe’ nicht wie ‘zai’ allein stehen und
kommt meistens als zweites Zeichen in einem aus mindestens zwei Zeichen zusammenge-
setzten Begriff vor. Diese Regularitit wird im modernen Chinesisch nach wie vor eingehal-
ten, ‘zhe’ fungiert heutzutage ausschliefslich als Aspektmarkierung und muss in diesem Zu-
sammenhang ebenfalls immer mit einem Verb kombiniert werden. In Grammatikalisierung-

Prozessen wird ‘zhe’ allméhlich von einem Verb zu einem Synsemantikum umgestaltet,

2"Diese Benutzung lisst sich heutztage noch in vielen Dialekten und Umgangsprachen finden. Dies wird
als den Beweis fiir die Entkategorisierung einer raumlichen Prépositionalphrase zu einem temporalen Adverb
angefiihrt. Detaillierte Beispiele siehe Lei & Hu : 2010, Seite 69 — 70.

28¢7héngzai’ wurde damals in folgenden Konstruktionen angewendet: zhéngzai + verbales Komplement,
zhéngzai + Verb + zhe, zhéngzai + Adjektiv und zhéngzai + budé / méidé (nicht bekommen) / kein (méi)
+ Substantiv. Mit Hilfe von Ersatzproben hat Zhang (2002) festgestellt, dass die temporale Eigenschaft in
diesen Konstruktionen vor allem durch ‘zhéng’ ausgedriickt wird. ‘Zhéng’ stellt eine kontinuierlich simultane
Relation dar und ‘zai’ verweist auf den Zustand eines Objektes. Im modernen Chinesisch hat ‘zhéng’ die
grammatische Funktion als temporale Markierung in diesen Konstruktionen iibernommen.
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genauer zu einem Lokalwort entkategorisiert, welches den Standort eines Objektes oder ei-
ner Handlung beschreibt. Diese Entwicklung ist vergleichbar mit der von ‘zai’ als ein Verb,
welches ebenfalls mit der Zeit teilweise durch ‘zai’ als eine Priposition ersetzt wird. Ahnlich
wie ‘zai’ entwickelte sich ‘zhe’ in der Folgezeit ebenfalls zu einer temporalen Markierung,
bevor die syntaktische Funktion von ‘zai’ als ein temporales Adverb ausgereift war, wur-
de ‘zhe’ jedoch nicht nur als Markierung eines statischen Dauerzustands, sondern auch fir

dynamische Zustéinde verwendet.

Die temporale Benutzung von ‘zai’ und ‘zhe’ hat einen rdumlichen Ursprung und wird daher
hiufig aus metaphorischer Perspektive interpretiert. Die kognitive Ubertragung konkreter
Raumwahrnehmungen ist auf abstrakte Zeitkonzepte in vielen Sprachen zu finden (Jacken-
doff : 1983, 1990; Alverson : 1994). Bybee, Perkins & Pagliuca (1994 : Seite 130) argumentie-
ren fiir die Entwicklung von einer rdumlichen Bedeutung einer lokalen Konstruktion in eine
progressive temporale Benutzung mit den Ausdriicken ,be at verbing‘ oder ,be in the place
of verbing‘. Comrie (1976 : Seite 98 — 99) hat ebenfalls auf die enge Beziehung zwischen
rdumlichen Ausdriicken und progressiven Markierung in germanischen Sprachen hingewie-
sen. Zudem hat er eine durch ,to be in the process of doing something‘ oder ,to be in process’
ausgedriickte Situation im Englischen als Beispiel genommen und die gesamte Zeitstruktur
einer sich verdndernden Situation mit einer entsprechenden raumlichen Analogie verglichen.
Auch fiir das Chinesische nehmen viele Forscher (zum Beispiel Méi : 1988, X1 : 1992, Sun :
1997) an, dass die temporale Benutzung von ‘zai’ und ‘zhe’ aus der raumlichen Bedeutung
stammt. In Hinsicht auf die metaphorische Wirkung in der Grammatikalisierung hat Chen
(2004 : Seite 44) durch die Metapher TIME IS SPACE die temporale Bedeutung von ‘zai’
auf die rdumliche Bedeutung ‘sich befinden’ zuriickgefiihrt. Durch die Metapher wird ein
Ereignis mit einem Objekt in einem Raum verglichen, dadurch korrespondiert das Konzept
,ein Ereignis befindet sich in einem Zeitintervall in einem Zeitraum‘ mit dem Konzept ,ein
Subjekt befindet sich an einem Punkt in einem Raum‘. Diese Meinung stimmt mit Comries
Ansichten iiberein. Was die heutige Funktion von ‘zhe’ als eine imperfektive Aspektmarkie-
rung betrifft, ist ebenfalls seine urspriingliche Bedeutung ‘anhaften’ als Ausgangspunkt zu
sehen, die eine zugehorige raumliche Relation zwischen zwei Objekten darstellt. Diese Rela-
tion ordnet die beteiligten Objekte in ein Verhéltnis aus primarem und sekundarem Objekt
ein und hebt durch die Zugehorigkeit zudem eine innere Struktur hervor. Chen (2004 : Seite

52) geht deshalb davon aus, dass diese Zugehorigkeit im Rahmen des Raumkonzepts sich
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in der temporalen Benutzung widerspiegelt, indem ‘zhe’ oftmals in subordinierten S&tzen

vorkommt und die assoziierte Handlung als Hintergrund einer Haupthandlung darstellt.

5.2.3 Fazit

Das Aspektsystem im Chinesischen bietet eine Vielzahl an Moglichkeiten zur aspektuel-
len Kodierung, welche sich sowohl beziiglich der kodierten temporalen Relationen als auch
hinsichtlich der syntaktischen Regeln zur Anwendung unterscheiden. Insbesondere die drei
progressiv imperfektiven Aspektmarkierungen haben feine Unterschiede in der Bedeutung
und auch beziiglich der syntaktischen Einschrankungen. Damit unterscheidet sich das chi-
nesische Aspektsystem stark vom englischen und deutschen. Im folgenden Abschnitt des
Kapitels wird nun die Anwendung von Aspektmarkierungen bei Beschreibungen von Bewe-
gungsereignissen und anderen Szenen im Chinesischen empirisch untersucht. Bislang wurde
die Rolle des Aspekts bei Beschreibungen von Bewegungsereignissen nur wenig untersucht.
Der Untersuchungsansatz in dieser Arbeit orientiert sich an den vorangegangenen sprachver-
gleichenden Studien Filipovic (2007), Stutterheim, Carroll & Klein (2009), Bylund (2009),
Stutterheim et al. (2012), Flecken et al. (2014) und Flecken et al. (2015). Es wird un-
tersucht, wie verschiedene Typen von Stimuli die Kodierung von Aspekt beeinflussen und
welche Riickschliisse sich hieraus in Verbindung mit Daten iiber Sprechanfangszeiten und
Blickbewegungsmessungen iiber einen moglichen Einfluss des chinesischen Aspektsystems
auf die Konzeptualisierung ziehen lassen. Insbesondere ist hier die Frage interessant, in-
wieweit sich bislang in sprachvergleichenden Studien gefundene Effekte auch innerhalb des
Chinesischen reproduzieren lassen: Lésst sich zum Beispiel eine Verwendung von progressiv
imperfektivem Aspekt im Chinesischen mit einer phasenweise Betrachtung der gezeigten
Szene und fritheren SOTs in Verbindung bringen, die Verwendung von perfektivem aspekt
hingegen mit einer ganzheitlichen Betrachtung und spaten SOTs? Dieser Effekt wurde beim
Sprachvergleich von Englisch und Deutsch gefunden und das Chinesische bietet nun die

Moglichkeit, diese Frage auch innerhalb einer Sprache zu untersuchen.



ZEITKODIERUNG |...]: SYSTEM UND GEBRAUCH 224

5.3 ASPEKT IM CHINESISCHEN

In diesem Abschnitt wird das bereits in Kapitel 3 beschriebene Experiment als Grundlage fiir
die Analyse aspektueller Kodierung verwendet. Hier wurden 40 chinesische Muttersprachler
als Probanden insgesamt 57 kurze Videoclips (von etwa sechs bis acht Sekunden Lénge) ge-
zeigt, dabei die verbalen Beschreibungen der dargestellten Situationen sowie SOTs (speech
onset times) und Blickbewegungen aufgezeichnet (sieche Abschnitt 3.2 und 3.5). Zum grofen
Teil bestehen die Beschreibungen lediglich aus einem einzelnen Satz, in einigen Féllen aus
wenigen mehr. Im Folgenden werden diese Daten hinsichtlich Anwendungshéufigkeit und
Verteilung aspektueller Markierungen systematisch ausgewertet und analysiert. Ziel ist es
hierbei, einen Uberblick iiber die Kodierung temporaler Perspektivierung bei chinesischen
Muttersprachlern zu gewinnen, die als Aspektmarkierungen sechs temporale Partikeln zur
Verfiigung haben. Dabei wird die Einteilung der unterschiedlichen Stimuli in zwei Grup-
pen und sechs Kategorien (siche Abschnitt 3.2) herangezogen, um die grundsétzliche Frage
zu klédren, welche Eigenschaften der dargestellten Szenen die Anwendung einer bestimmten
Aspektmarkierung anziehen, d.h. welche Eigenschaften der Stimuli die (unbewusste) Ent-
scheidung fir einen bestimmten Aspekt beeinflussen. Basierend auf diese Zielsetzung wird
dieser Abschnitt in folgende Punkte gegliedert: Zuerst wird ein Uberblick iiber die gesamte
Héaufigkeit aspektueller Darstellung und die Anwendung einzelner Aspektmarkierungen ge-
liefert. Anschlieltend wird der Zusammenhang zwischen Eigenschaften der Stimuli und den
verschiedenen Aspektmarkierungen diskutiert, gleichzeitig werden die Einfliisse von anderen
linguistischen Einheiten, insbesondere Verbalphrasen und Adjunkten, sowie Satzstruktur auf
die Verwendung von aspektueller Markierungen untersucht. Zuletzt wird Aspekt mit Hilfe
von SOTs und Blickbewegungsmessungen in Hinsicht auf die individuelle Wahrnehmung
der gezeigten Szenen, d.h. der Zusammenhang zur kognitiven und konzeptuellen Ebene der

Sprachproduktion erlautert.

5.3.1 Analyse der Anwendungshiufigkeiten aspektueller Markierungen

Statt vier temporalen Partikeln, wie in meisten Studien, werden in dieser Arbeit sechs
Markierungen zum Ausdruck von Aspekt beriicksichtigt und ihren semantischen Funktionen

geméfs in imperfektiv, perfektiv und prospektiv eingeteilt.



225 5.3 Aspekt im Chinesischen

1. imperfektiv:

- durativ [+statisch|: zhe
- progressiv |+dynamisch|: zai, zhéngzai, zhéng
2. perfektiv: le

3. prospektiv: yao

In den 2251 aufgenommenen Beschreibungen (40 Probanden x 57 Videoclips, 29 Beschrei-
bungen fehlen aufgrund von technischen Problemen wihrend der Aufnahmen) chinesischer
Muttersprachler wurde in 1227 Fillen Aspekt kodiert, das entspricht einer Haufigkeit von
55,5%. Bei einer eingehenden Analyse der Anwendungshéufigkeiten einzelner Aspektmarkie-
rungen, siehe Abbildung 5.3, ist zu beobachten, dass hier die imperfektiven Markierungen
den grofiten Anteil ausmachen, sie kommen in 46,2% aller Beschreibungen vor. Dabei ist
‘zal’ mit 28,7% die am haufigsten vorkommende Aspektmarkierung, mit grofem Abstand
zu den anderen Partikeln. Mit 9,1% tritt ‘zhéngzai’ am zweithaufigsten auf, dann folgt ‘le’
mit 6,6%. ‘Zhe’, ‘zhéng’ und ‘yao’ weisen mit einer Benutzungshaufigkeit von 4,7%, 4,4%
und 4,1% nur minimale Unterschiede zueinander auf. Hierbei betragt die Gesamtsumme
aller Einzelhaufigkeiten der verwendeten Aspektmarkierungen etwas mehr als 55,5%, da in
einzelnen Beschreibungen eine Doppel- oder Mehrfachbenutzung aufgetreten ist. Basierend
auf den 1227 Beschreibungen mit Aspektmarkierungen bleibt die Reihenfolge der Benut-
zungshéufigkeiten unveriandert, sie lautet weiterhin: ‘zai’ (52,6%) > ‘zhéngzai’ (16,7%) >

le’ (12,4%) > ‘zhe’ (8,3%) > ‘zhéng’ (8,1%) > ‘yao’ (7,3%).2

Erstes Ziel dieses Abschnitts ist es, den Einfluss der in dieser Arbeit eingesetzten Stimuli auf
die Benutzungshéufigkeiten der verschiedenen Aspektmarkierungen genauer zu verstehen.

Um diesem Ziel ndher zu kommen, also den Einfluss der Situationstypen auf aspektuelle

29Die erhaltene Reihenfolge und absoluten Werte der Anwendungshéufigkeiten der Aspektmarkierungen
zeigen in dieser Untersuchung im Vergleich zu den Studien hinsichtlich des Aspekterwerbs geméfs Alltags-
gespriache abweichende Ergebnisse, was auch nicht anders zu erwarten war. Alltagssituationen sind ganz
einfach nicht direkt mit durch Stimuli (Videoclips) ausgelosten online-Beschreibungen vergleichbar. In L1-
Forschungen (Erbaugh : 1978, 1982, 1992; Kong : 1993) wurde der Erwerb der Aspektmarkierungen bei
Kindern in der Reihenfolge ‘le’ (am Satzende) > ‘le’ (hinter einem Verb) > ‘zai’ und ‘zhe’ > ‘gud’ festge-
stellt. Diese Reihenfolge spiegelt die Anwendungshaufigkeit einzelner Markierung in Alltagsgespréachen bei
Kindern bis zu einem gewissen Grad wider, hier ergibt sich: ‘le’ > ‘zhe’ > ‘zai’ > ‘guo’. Bei Erwachsenern
ergibt sich die Reihenfolge ‘le’ > ‘zhe’ > ‘gud’ > ‘zai’.



ZEITKODIERUNG |...]: SYSTEM UND GEBRAUCH 226

Gesamte Aspektkodierung
35%

30%

25%

20%

15%

Haufigkeit (in %)

10%

Ml B B . m
zai zhengzai zheng zhe le yao
| 28,7% 9,1% 4,4% 4,7% 6,6% 4,1%

ABBILDUNG 5.3: Gesamte Benutzungshaufigkeit der Aspektmarkierungen

Kodierung zu untersuchen, werden diese zur weiteren Analyse in verschiedene Kategorien
eingeteilt. In einer ersten groben Zuordnung werden die als Stimuli angewendeten 57 Vi-
deoclips in zwei Gruppen eingeteilt, Nicht-Bewegungsereignisse (Gruppe A, 23 Videoclips)
und Bewegungsereignisse (Gruppe B, 24 Videoclips). Zehn Videoclips wurden in keine der
beiden Gruppen aufgenommen, da die dargestellten Ereignisse sich nicht eindeutig in eine
der beiden Kategorien (oder in einigen Féllen eine der spéter definierten Unterkategorien)

zuordnen lieken (siehe auch Kapitel 3).

Eine Analyse der Benutzungshéufigkeiten der Aspektmarkierungen in beiden Gruppen lie-
fert sehr unterschiedliche Ergebnisse, wie in Abbildung 5.4 zu sehen ist: Die Frequenz aspek-
tueller Darstellung in Gruppe A (80,2%) ist mehr als doppelt so hoch wie in Gruppe B
(35,3%). In Gruppe A betriagt der Einsatz der imperfektiven Markierungen insgesamt be-
reits 79,1%, darunter ist der dominierende Partikel ‘zai’ (59,3%), gefolgt von ‘zhéngzai’
(17,2%). Die anderen vier Markierungen finden nur sehr wenig Anwendung und weisen
auch untereinander nur minimale Unterschiede in der Haufigkeit auf, es folgen ‘zhe’ (1,5%),
‘zheng’ (1,5%), ‘le’ (1,3%) und ‘yao’ (0,9%). Im Gegensatz dazu sind die perfektive Mar-
kierung ‘le’ mit 10,9% und die prospektive ‘yao’ mit 7,6% Haufigkeit bei der Verwendung
die dominanten Partikeln in Gruppe B. Dahinter folgt ‘zhéng’ mit 7,2% als préferierte pro-
gressiv imperfektive Markierung, eine vergleichbare Anwendungshaufigkeit zeigt die durativ
imperfektive Markierung ‘zhe’ mit 6,1%. Wéhrend ‘zai’ und ‘zhéngzai’ die zwei am haufigs-
ten angewendeten Aspektmarkierungen in Gruppe A sind, kommen sie in Gruppe B mit den

niedrigsten Frequenzen vor, namlich ‘zai’ mit 5,4% und ‘zhéngzai’ sogar nur mit 2,8%. Wie
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in Tabelle 5.7 aufgefiihrt wird, sind die Unterschiede zwischen den Benutzungsh&ufigkeiten
der verschiedenen Aspektmarkierungen zwischen Gruppe A und Gruppe B fast alle statis-
tisch signifikant (p<<0.001 im t-Test), lediglich im Falle von ‘zhe’ mit p=0.08 kein klarer
Unterschied feststellbar.

Aspektkodierung nach Gruppen
80%
70%
60%
50%
40%
30%

Haufigkeit (in %)

zai zheng | zhengzai zhe le yao
® GruppeA| 59,3% 1,5% 17,2% 1,5% 1,1% 0,9%
B Gruppe B| 5,4% 7,2% 2,8% 6,1% 10,9% 7,6%

ABBILDUNG 5.4: Gesamte Benutzungshaufigkeit der Aspektmarkierungen nach Stimuli-
Typen

Markierung‘ zal ‘zhéngzai‘ zhéng ‘ zhe ‘ le ‘ yao
p-Wert | <0.001 | <0.001 | <0.001 | 0.08 | <0.001 | <0.001

TABELLE 5.7: Statistische Signifikanz (t-Test) der Unterschiede in der Anwendung der
Aspektmarkierungen beim Vergleich von Gruppen A mit Gruppe B

Der enorme Unterschied zwischen den Gruppen A und B beziiglich der Verwendung von
‘zai’ liegt vermutlich an den weiteren Bedeutungen dieses Zeichens, insbesondere an der
Verwendung als Préposition in Adjunkten fiir LOK-Angaben, die in Beschreibungen von
Bewegungsereignissen in Gruppe B oftmals fiir riumliche Informationen verwendet werden,
vor allem in Kategorien B1 und B2 (siehe Abbildung 4.37 und 4.40). Diese beiden Verwen-
dungen von ‘zai’ sind inkompatibel, als Praposition und als Aspektmarkierung darf ‘zai’
weder zweimal unmittelbar hintereinander stehen noch in einem Satz doppelt vorkommen,
auch wenn es unterschiedliche Funktionen hat. Das gleiche gilt ebenfalls fiir die Aspektmar-
kierung ‘zhéngzai’. Zum Beispiel ist <eine Person auf der Strafe gehen> ganz unabhéngig

von der Satzstellung des ‘zai’-Adjunktes sowohl in (33) als auch in (34) ungrammatisch.
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(33) a. *yi ge rén  [zailashang] [zai]  zou
ein ZW Person auf Strake oben ZAI  gehen
Adjunkt Aspekt
b. *yi ge rén  [zaila shang] [zhéngzai]  zou
ein ZW Person auf Strafe oben ZHENGZAI gehen
Adjunkt Aspekt
(34) a. *yi ge rén  [zai] zou [zai li shang]
ein ZW Person ZAI ~ gehen auf Strake oben
Aspekt Adjunkt
b. *yi ge rén  [zhéngzai] zou  [zai li shang]
ein ZW Person ZHENGZAI gehen auf Strake oben
Aspekt Adjunkt

Interessanterweise bilden die vier imperfektiven Aspektmarkierungen zwei Paare mit unter-
schiedlichen Eigenschaften hinsichtlich der Benutzung in den Gruppen A und B: ‘Zai’ mit
‘zhéngzai’ werden in Gruppe A deutlich haufiger verwendet, ‘zhéng’ mit ‘zhe’ dahingegen
in Gruppe B. Dieses Phénomen lésst sich im Falle von ‘zhe’ auf die statische Eigenschaft
(im Gegensatz zu der dynamischen Eigenschaft der anderen imperfektiven Markierungen)
zurilickfiihren, welche insbesondere oftmals genutzt wird um eine zweite parallele Hinter-
grundhandlung zu charakterisieren. Diese Art von Situation tritt in Bewegungsereignissen
haufiger auf als in Videoclips der Gruppe A, in denen nur ein einziger, isolierter Vorgang
gezeigt wird. Bei der Beschreibung von Bewegungsereignissen wird beispielsweise ein ent-
haltener Wegverlauf entlang der Kontur eines GROUND-Objekts wie etwa eine Strafe oder
Wiese als eine parallele Hintergrundhandlung beschrieben und mit ‘zhe’ gekennzeichnet (sie-
he Beispiele (35)). Zudem werden Tétigkeiten wie etwa ‘einen Koffer ziehen’, ‘eine Tasche
tragen’ oder ‘telefonieren’ ebenfalls mit ‘zhe’ als Nebenerscheinung markiert (siehe Beispiele
(36)). In einigen Féllen fungiert ‘zhe’ allerdings sowohl bei Beschreibungen von Situationen
in Gruppe A als auch von Bewegungsereignissen in Gruppe B nicht als eine Kennzeichnung
einer Sekundirhandlung, sondern stellt eine Handlung mit durativer Eigenschaft dar (siehe

Beispiele (37a) fiir Gruppe A und (37b) fiir Gruppe B).

(35) a. fib VA % EHY O &
ta yan ZHE caopiéng zai zou
er entlang ZHE Wiese ~ ZAI gehen
Er geht eine Wiese entlang.
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(36)

(37)

=

Vp26 : 140 walk busstop

A — W R E % N B F m B
you yi liang qiche yan ZHE xido lu wang gian kai
es gibt ein ZW Auto entlang ZHE klein Strafe nach vorne fahren

Es gibt ein Auto, es fahrt entlang einer kleinen Strafse vorwarts.

Vp06 : 186 car monastery

— |/ A F OAFME | KE BI-%
yi gé rén la ZHE xinglixiang xiang hudchezhan pao-qii
ein ZW Person zichen ZHE Reisekoffer nach Bahnhof  laufen-hingehen

Eine Person lduft mit einem Koffer auf einen Bahnhof zu.
Vp18: 81 trainstation

—H ZA # F — @ BF &M e
yi gé& niirén ti ZHE yi gé daizi zou-xiang lésétong
ein ZW Frau tragen ZHE ein ZW Tasche gehen-auf etw. zuhalten Miilltonne

Eine Frau mit einer Tasche geht auf eine Miilltonne zu.
Vp27 : 181 walk container
— W A W ¥ OFH T & BE L
yi gé rén jidang ZHE shouji zou  zai jiedao shang
ein ZW Person reden ZHE Handy gehen auf Strafte oben

Eine Person geht beim Telefonieren auf einer Strafse.

Vp31 : 159 walk gate

oo =¥ B E F
ji zal cdopiéng shang zou ZHE
Huhn auf Rasen  oben gehen ZHE

Hiihner laufen auf einem Rasen.
Vp28 : 193 chicken

—® A EH b o
yi gé rén zal jie shang zou ZHE
ein ZW Person auf Strafe oben gehen ZHE

Eine Person geht auf einer Strafse.

Vp35: 141 walk bluecar
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Im Falle von ‘zhéng’ beschréinken die syntaktischen Bedingungen die Benutzung, ‘zhéng’
wird meistens gemeinsam mit resultativen Verben wie RVCs angewendet und ist lediglich
flir Ereignisse mit {iberschaubarer Dauer geeignet. Dieser Sachverhalt entspricht etwa dem
Erreichen eines Endpunkts in Bewegungsereignissen und die Benutzung von ‘zhéng’ wird
dementsprechend von Videoclips der Gruppe B stéarker stimuliert. Neben RVCs kann ‘zhéng’
allerdings auch zur Markierung komplexerer Verbalphrasen verwendet werden. Aufgrund
von der inkompatiblen temporalen Eigenschften von ‘zhéng’ als Aspektmarkierung fiir eine
kurze Dauer und Verben ohne inhérente Zeitbegrenzung darf ‘zhéng’ keine Verben ohne Be-
grenzung des inhérenten zeitlichen Inhaltes markieren, wie etwa das 1-Zustand Verb ‘gehen’
in <eine Person auf der Strafe gehen>, das Beispiel (38a) ist daher ungrammatisch. Da-
hingegen sind die Beispiele (38b) und (38c) grammatisch, in beiden Féllen markiert ‘zhéng’
nicht nur die Bewegung ‘gehen’, also das Verb ‘zéu’, was ungrammatisch wére, sondern die
Verbalphrase <auf der Strake gehen> als eine Einheit. In solchen Féllen muss die Aspekt-
markierung ‘zhéng’ konstant unmittelbar vor der zugehorigen Verbalphrase stehen, welche
aufgrund der flexiblen Satzstellung des ‘zai’-Adjunkts syntaktisch verschieden ausgestaltet

werden kann (siehe Abschnitt 4.2.3).

(38) a. *yi ge rén  [zai la shang] [zhéng| [z0u]
ein ZW Person auf Strafe oben ZHENG gehen
Adjunkt Aspekt Verb
b. yi ge rén  [zhéng] {[zai lu shang] zou}

ein ZW Person ZHENG auf Strake oben gehen
Aspekt Verbalphrase

c. yi ge rén [zhéng] {zou [zai lu shang|}
ein ZW Person ZHENG gehen auf Strafe oben
Aspekt Verbalphrase

Um den Einfluss der Stimuli auf aspektuelle Kodierung und somit auch auf die Wahrneh-
mung der chinesischen Muttersprachler noch besser zu verstehen, wird im Folgenden eine
weitere Einteilung der beiden Gruppen A und B in jeweils drei Kategorien vorgenommen

(siehe auch Abschnitt 3.2).30

39Die Einordnungen wurden aus Stutterheim, Carroll & Klein : 2009 {ibernommen.
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Gruppe A: Nicht-Bewegungsereignisse (23/27 Situationen)

Kategorie AQ: Situationen, welche fiir einen langeren Zeitraum einen konstanten

Zustand zeigen, der keine Anderungen beinhaltet (6 Szenen)

Kategorie A1l: Situationen, in denen eine Abfolge diskreter Schritte zu einer quali-

tativen Zustandsdnderung fiithrt (8 Szenen)

Kategorie A2: Situationen, in denen eine gleichméfige Zustandsénderung auftritt
(9 Szenen)

Gruppe B: Bewegungsereignisse (24/30 Situationen)

Kategorie B0O: Ereignisse mit einem eindeutig erreichten Endpunkt (5 Szenen)

Kategorie B1: Ereignisse mit einem klar wahrnehmbaren Endpunkt in der Nahe (12

Szenen)

Kategorie B2: Ereignisse mit einem moglichen Endpunkt in der Ferne (7 Szenen)
Diese stufenweise eingeteilten feinen Unterschiede zwischen den Kategorien werden dabei
helfen, mehr Einblicke in situationsbedingte Zeitkodierung hinsichtlich Aspekt zu erlangen.
Hierfiir werden vor allem folgende Punkte untersucht:

Welche Aspektmarkierungen iiberwiegen in jeder Kategorie? Insbesondere:

1. Stimulieren Videoclips in Kategorie 0 andere Aspektmarkierungen als Videoclips in

Kategorien 1 und 27

2. Zeigen Videoclips in Kategorien A1 und A2 eine &hnliche Verteilung von aspektuellen

Markierungen?

3. Spiegelt sich die unterschiedliche Wahrnehmbarkeit eines (moglichen) Endpunkts in

der Anwendung aspektueller Markierungen von Kategorien B1 und B2 wider?
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Aspektuelle Kodierung in Kategorien A0, A1 und A2

In Gruppe A zeigen die drei Kategorien eine extrem asymmetrische Verteilung der Anwen-
dung von aspektuellen Partikeln (siehe Abbildung 5.5). Im Vergleich zu statischen Situatio-
nen in Kategorie A0 (52,4%) hat sich die gesamte Anwendungshéufigkeit der Aspektmar-
kierungen bei Szenen mit einer qualitativen Anderung (Kategorien Al und A2) signifikant
erhoht, jeweilig auf 88,6% sowie 90,8%. Darunter besitzen die vier imperfektiven Markierun-
gen ‘zai’, ‘zhéngzai’, ‘zhéng’ und ‘zhe’ insgesamt eine Haufigkeit von 51,9%, 86,4% und 90,2%
jeweilig in Kategorie A0, A1 und A2, wobei ‘zai’ und ‘zhéngzai’ iibereinstimmend die zwei
am héufigsten eingesetzten Markierungen in alle drei Kategorien sind. Diese Unterschiede
in der imperfektiven Darstellung sind statistisch signifikant (p<<0.001 fiir eine einfaktorielle
ANOVA unter Einbeziehung aller drei Kategorien), Bonferroni-korrigierte Post-Hoc Tests
ergeben Abweichungen der Kategorien A1 und A2 von A0 (p<0.001 in beiden Féllen), je-
doch nicht voneinander (p=0.46). Fiir die perfektive Markierung ‘le’ und die prospektive

‘yao’ ergeben sich hingegen nur sehr geringe Anwendungshéufigkeiten.

Aspektkodierung in Gruppe A
90%
80%
< 70% T
€ 60% —1 1
= 50%
[T
£ 40%
5 30%
(T
T 20% Iz
10%
0% i lT T ‘T Tl T g
zai zhengzai zheng zhe le yao
HAO| 38,6% 6,9% 2,6% 4,7% 0,9% 0,4%
Al| 63,7% 20,8% 1,9% 0,6% 1,9% 1,9%
A2| 68,7% 20,7% 0,6% 0,3% 0,6% 0,3%

ABBILDUNG 5.5: Verteilung der Aspektmarkierungen in Kategorien A0, A1 und A2

Markierung‘ zail ‘ zhéngzai ‘ zhéng‘ zhe ‘ le ‘ yao
p-Wert | <0.001 | <0.001 | 0.22 | 0.01 | <0.21 | <0.34

TABELLE 5.8: Statistische Signifikanz der Unterschiede in der Anwendung der Aspekt-
markierungen beim Vergleich der Kategorien A0, A1 und A2 (einfaktorielle ANOVA unter
Einbeziehung aller drei Kategorien)
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Die im Vergleich zu den Kategorien A0 und A2 leicht erhdhte Benutzungshaufigkeit der
perfektiven und prospektiven Markierung in Kategorie Al zeigt den Einfluss der Stimuli
auf aspektuelle Kodierungen. Die in Al enthaltene Abfolge diskreter Schritte hin zu einer
Zustandsidnderung legt eine in Phasen eingeteilte Betrachtung der Situation nahe und lasst
einige wenige Probanden eine ausgewéhlte Phase im Vergleich zu anderen Phasen im Ab-
lauf entweder als abgeschlossenen oder als kommenden Schritt beschreiben. Allerdings ist
die Benutzung der perfektiven und prospektiven Markierung auch in Kategorie Al sehr ge-
ring und der Unterschied zu Kategorien A0 und A2 auferhalb der statistischen Relevanz
(siehe Tabelle 5.8). Weiterhin deutet der Unterschied in imperfektiver aspektueller Kodie-
rung zwischen den drei Kategorien ebenfalls auf die Wirkung der Stimuli hin: Videoclips
aus Kategorie A0 beinhalten keine Zustandsénderung, Stimuli in Kategorien A1 und A2
dahingegen durchaus. Die in Kategorien A1 und A2 vermehrt auftretende Anwendung im-
perfektiver Markierungen weist darauf hin, dass die Verwendung imperfektiver aspektueller
Kodierung vom Vorhandensein einer Zustandsénderung abhéngt, unabhéngig davon ob mit
oder ohne abgrenzbare Schritte. Dieses steht im Gegensatz zu den Ergebnissen einer ver-
gleichbaren Untersuchung im Niederlindischen.?! Ein Uberblick iiber die Verteilung der

Benutzung von Aspektmarkierungen wird in der Tabelle 5.9 geliefert.

Kategorie | imperfektiv | perfektiv | prospektiv | Insgesamt

A0 51,9% 0,9% 0,4% 52,4% (122/233)
Al 86,4% 1,9% 1,9% 88,6% (281/317)
A2 90,2% 0,6% 0,3% 90,8% (325/358)

TABELLE 5.9: Verteilung aspektueller Kodierung in Kategorien der Gruppe A

Wie Abbildung 5.5 zu entnehmen ist, ist ‘zai’ die dominierende imperfektive Aspektmar-
kierung in Gruppe A. Das trifft auf alle drei Unterkategorien A0, A1 und A2 zu, jedoch
liegt die Benutzungshaufigkeit in Kategorien Al und A2 deutlich hoher als in A0, bei 63,7%
und 68,7% im Vergleich zu 38,6%. Die am zweithaufigsten vorkommende Aspektmarkierung

‘zhéngzai’ wurde ebenfalls zum grofsen Teil in diesen beiden Kategorien verwendet. Diese

3Tn Stutterheim, Carroll & Klein (2009 : Seite 178 — 181) hat deutliche Unterschiede zwischen Englisch,
Deutsch und Niederldndisch in dieser Hinsicht gezeigt. Unabhéngig von der Art der Stimuli ergeben sich
in dieser Studie konstant 100% Anwendungshaufigkeit von progressivem Aspekt bei englischen und eine
sehr niedrige Anwendung bei deutschen Muttersprachlern. Dahingegen bewirken im Falle von Niderlédndisch
Situationen mit gleichméfiger Zustandsdnderung eine deutlich hthere Aspektbenutzung als Situationen mit
einer Abfolge diskreter Schritte.
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Unterschiede sind statistisch signifikant (siehe Tabelle 5.8), wie auch bei der gesamten im-
perfektiven Aspektbenutzung bilden die Kategorien A1 und A2 hier eine Gruppe, welche
sich von AQ abgrenzt (p<0.001 fiir Bonferroni-korrigierte Post-Hoc Tests beim Vergleich
von Al oder A2 mit A0 sowohl fiir ‘zai’ als auch fiir ‘zhéngzai’, p=0.30 fiir den Vergleich
von Al und A2 im Falle von ‘zai’, p=0.94 im Falle von ‘zhéngzai’). Die durativ imperfektive
Markierung ‘zhe’ besitzt zwar insgesamt keine hohe Benutzungshaufigkeit, zeigt allerdings
eine erkennbare Mehrbenutzung in Kategorie A0 mit 4,7% im Vergleich zu 0,6% in Al
und 0,3% in A2, ein mit p=0.01 statistisch signifikanter Effekt (siche Tabelle 5.8). Dieses
Ergebnis ldsst sich auf die Eigenschaften der Szenen in Kategorie AO zuriickfiihren, welche
einen konstanten Zustand ohne Anderungen darstellen. Im Gegensatz zu den Zustéinden mit
Anderung stimmt ein solcher Inhalt mit der Funktion von ‘zhe’ als durativer Markierung,
also der Darstellung eines statischen Dauerzustands, iiberein. Der gleiche Effekt erklért
weiterhin die geringere Benutzung der progressiv imperfektiven Partikeln in Kategorie AO,
da diese zur Beschreibung von statischen Zusténden nicht geeignet sind. Dieses Ergebnis
bestatigt somit die durch semantische Funktionen entstehenden Unterschiede in Benutzun-
gen zwischen progressiv und durativ imperfektiven Markierungen. Insgesamt weisen alle
Kategorien im Gegensatz zu der hohen Frequenz von ‘zai’ und ‘zhéngzai’ nur eine sehr ge-
ringe Benutzungshéufigkeit der vier anderen Aspektmarkierungen auf. Besonders niedrige
Ergebnisse ergeben sich in Kategorie A2 (alle < 1%), was darauf schliefsen lasst, dass eine
bestehende Zustandsdnderung mit in Phasen eingeteilte Unterereignissen prézise der Situa-
tionstyp ist, welcher die Benutzung von ‘zai’ und ‘zhéngzai’ hervorruft. Ansonsten bestehen
ausschlieflich leichte Differenzen zwischen ‘zhéng’, ‘zhe’; ‘le’ und ‘yao’ in AQ, Al und A2,

mit der einen Ausnahme ‘zhe’ in Kategorie AO, wie oben bereits diskutiert wurde.
Die Anwendungshéufigkeit von Aspektmarkierungen im Chinesischen bei der Beschreibung
von Nicht-Bewegungsereignissen in den drei Kategorien A0, A1 und A2 werden im Folgenden
zusammengefasst, wobei Frequenzen < 1% in Klammern gesetzt werden:

AO: zai > zhéngzai > zhe > zhéng > (le > yao)

A1l: zai > zhéngzai > le > zhéng = yao > (zhe)

A2: zai > zhéngzai > (zhéng = le > zhe = yao)
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Aspektuelle Kodierung in Kategorien B0, B1 und B2

Im Vergleich zu Nicht-Bewegungsereignissen in Gruppe A iiben die Bewegungsereignisse in
Gruppe B eine geringere Anziehungskraft auf aspektuelle Kodierungen im Allgemeinen aus
und es ergeben sich auch unterschiedliche Verteilungen der Anwendungshaufigkeiten aspek-
tueller Markierungen, wie in Abbildung 5.6 verdeutlicht wird. Die Gesamthaufigkeit aspek-
tueller Darstellungen der einzelnen Kategorien B0, B1 und B2 liegt bei jeweils 49,7%, 36,8%
und 22,4%, allerdings mit sehr unterschiedlichen Reihenfolgen. Als Gemeinsamkeit ldsst sich
dennoch feststellen, dass ‘zhéngzai’ in allen Kategorien die geringste Benutzungshéufigkeit
aufweist. Die verschiedenen Haufigkeiten sind einerseits auf kategoriale Unterschiede in den
Eigenschaften der Stimuli zuriickzufiithren, andererseits spiegeln sie ebenfalls Unterschiede
temporaler Konzeptualisierungen einzelner Probanden wider. Diese Differenzierungen sollen

im Folgenden genauer erlautert werden.

Aspektkodierung in Gruppe B
40%
35%
—~ 30% T
X
£ 25%
‘T 20%
)
& 15% —
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T 10% T I I I
ar T ILL 'S
0% 1
zai zhengzai zheng zhe le yao
mBO 3,0% 2,0% 6,6% 11,7% 24,9% 9,1%
B1 6,3% 3,6% 9,5% 5,5% 7,8% 9,9%
B2| 54% 2,2% 3,6% 3,2% 6,5% 2,5%

ABBILDUNG 5.6: Verteilung der Aspektmarkierungen in Kategorien B0, B1 und B2 32

Die besonders hohe Anwendungshéufigkeit der perfektiven Markierung ‘le’ in Katgorie B0
sticht unmittelbar aus den Daten hervor und ist auch statistisch signifikant (p<0.001 fiir

eine einfaktorielle ANOVA unter Einbeziehung aller drei Kategorien und auch fiir Post-Hoc

32Djie groke Standardabweichung bei der Verwendung von ‘zhe’ in Kategorie BO hingt mit einem Stimulus
aus dieser Kategorie zusammen, welcher eine besonders starke Verwendung dieses Partikels anregt. Weitere
Erlduterungen erfolgen im Haupttext.
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Markierung‘ zai ‘ zhéngzai ‘ zhéng ‘ zhe ‘ le ‘ yao
p-Wert | 047 | 048 | <0.003 | 0.47 | <0.001 | <0.003

TABELLE 5.10: Statistische Signifikanz der Unterschiede in der Anwendung der Aspekt-
markierungen beim Vergleich der Kategorien B0, B1 und B2 (einfaktorielle ANOVA unter
Einbeziehung aller drei Kategorien)

t-Tests beim Vergleich von B0 mit B1 und B2, ein Unterschied zwischen B1 und B2 ist mit
p=0.64 nicht feststellbar). Dieser Effekt ist auf die kategoriale Eigenschaft der zu B0 geho-
rigen Videoclips zuriickzufiihren, in der eine abgeschlossene Handlung oder Situation durch
das Erreichen eines Ziels dargestellt wird. Dieser Inhalt entspricht genau der Eigenschaft von
‘le’, die eine Handlung oder ein Ereignis als abgeschlossen zum Ausdruck bringt, dennoch
liegt die absolute Verwendungshéufigkeit nur bei 24,9% (49/197). Eine mogliche Erklarung
hierfiir ist die Anwendung von RVCs (siehe Abschnitt 4.3.3), welche ebenfalls Resultate und
Beendigung einer Bewegung oder eines Ereignisses ausdriicken. Wie in Abbildung 5.7 zu se-
hen ist, ist die Benutzung von RVCs in der Tat in Kategorie B0 im Vergleich zu Kategorien
B1 und B2 deutlich erhoht, ein mit p<0.001 signifikanter Effekt (sowohl fiir die einfaktorielle
ANOVA unter Einbeziehung aller drei Kategorien als auch fiir paarweise Post-Hoc t-Tests
zwischen B0 und B1 beziehungsweise BO und B2, zwischen B1 und B2 gibt es mit p=0.06
keinen feststellbaren Unterschied). Ob es an dieser Stelle einen Zusammenhang mit SOTs

gibt, wird in einem spéateren Abschnitt untersucht.

RVC-Benutzung per Kategorie
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ABBILDUNG 5.7: Benutzungshéufigkeit von RVCs nach Kategorien in der Gruppe B

Wihrend die durativ imperfektive Markierung ‘zhe’ mit 11,7% Benutzungshaufigkeit in
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Kategorie BO am zweithdufigsten verwendet wird, ergeben sich fiir die drei progressiv im-
perfektiven Aspektmarkierungen die niedrigsten Frequenzen, wobei ‘zhéng’ mit 6,6% Be-
nutzungshaufigkeit noch die héchste Frequenz aufweist. Die etwas hohere Benutzung von
‘zhéng’ in B0 lasst sich auf die Interaktion mit RVCs als 2-Zustand Verben zuriickfithren
(siehe Abschnitt 5.2), welche in Kategorie B0 als Grenziiberschreitungsverben haufig ver-
wendet werden. Im Vergleich zu B0 nehmen die Anwendungshéufigkeiten der drei progressiv
imperfektiven Markierungen in Kategorie B1 zu, die durative Markierung ‘zhe’ wird hinge-
gen weniger eingesetzt. Beide Effekte sind allerdings aufserhalb der statistischen Signifikanz.
In Kategorie B2 nehmen die Frequenzen fiir alle imperfektiven Aspektmarkierungen im Ver-
gleich zu B1 leicht ab, statistisch zeigt sich ein signifikanter Unterschied aber ausschlieflich
bei ‘zhéng’ (p<0.003) jedoch nicht bei ‘zai’ (p=0.47), ‘zhéngzai’ (p=0.48) und ‘zhe’ (p=0.47)
zwischen den drei Kategorien. Die anndhernd {ibereinstimmende Benutzungshaufigkeit von
‘yao’ in Kategorien BO und B1 (jeweils 9,1% und 9,9%) bietet die interessante Perspektive
an, dass Szenen aus diesen zwei Kategorien teilweise als voraussehbare Ereignisse betrachtet
werden, auch wenn die Szenen in B0 ein deutlich erreichtes Ziel mit minimalem Wegverlauf
enthalten. Das hiingt moglicherweise mit dem Auferungszeitpunkt der Sprecher zusammen,
der Einfluss auf die verbalen Beschreibungen ausiiben kann. Dieser Punkt wird zu einem
spateren Zeitpunkt in diesem Kapitel, wenn der Einfluss der SOTs auf aspektuelle Kodie-
rungen untersucht wird, noch néher beleuchtet. Im Gegensatz zu den Kategorien BO und
B1 verringert sich die Benutzungshéufigkeit von ‘yao’ deutlich in Kategorie B2, dieser Un-

terschied ist statistisch signifikant (p<<0.003).

Insgesamt entsprechen die Ergebnisse in Kategorie BO den Erwartungen: Das Erreichen eines
Ziels 16st eine haufige Verwendung der perfektiven Markierung ‘le’ aus, dahingegen kommen
die progressiv imperfektiven Aspektmarkierungen wenig vor, wobei ‘zhéng’ aufgrund der
oben erlduterten mit RVCs kompatiblen semantischen Eigenschaft eine Ausnahme bildet.
Interessant sind die hohen Anwendungshaufigkeiten der durativ imperfektiven Markierung
‘zhe’ und der prospektiven ‘yao’, die sich jeweilig auf die Kennzeichnung einer Handlung
als Hintergrund beziehungsweise begleitende Erscheinung und auf die Wahrnehmung ei-
nes Ereignisses als voraussehbar zuriickfiithren lassen. Im Falle von ‘zhe’ ist auferdem die
sehr grofe Standardabweichung auffillig (sieche Abbildung 5.6). Diese kommt daher, dass
bei einem Stimulus der Kategorie BO sehr viele Probanden diese Aspektmarkierung ver-

wenden (59%). Der zugehorige Videoclip zeigt eine Frau, welche mit einem Koffer in einen
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Bahnhof lduft. Die Hintergrundhandlung ‘Koffer tragen’ ist hier so prominent, dass sie von
sehr vielen Probanden erwahnt wird. Die Verwendungen von ‘zhe’ und ‘yao’ werden in der
spateren Analyse der Relation zwischen aspektuellen Kodierungen und SOTs noch genauer

untersucht.

In Kategorie B1 lassen sich keine grofen Unterschiede zwischen den Anwendungshaufigkei-
ten der Aspektmarkierungen feststellen. Die prospektive Aspektmarkierung ‘yao’ tritt mit
9,9% am héaufigsten auf, dahinter folgt ‘zhéng’ mit 9,5%. Die perfektive Markierung ‘le’
tritt hier ebenfalls auf, ihre Anwendungshéaufigkeit liegt in dieser Kategorie bei 7,8%. Diese
Reihenfolge spiegelt unterschiedliche Perspektiven bei der Konzeptualisierung wieder, die

Situationen werden nicht eindeutig als abgeschlossen oder im Verlauf betrachtet.

Eine einigermafien gleichméfige Verteilung der Verwendungshéufigkeiten der Aspektmar-
kierungen ergibt sich ebenfalls in Kategorie B2, insgesamt liegt die Frequenz jedoch noch
niedriger als in Kategorie B1. Auffillig ist, dass ‘yao’ mit 2,5% in Kategorie B2 eine deutlich
niedrigere Benutzungshaufigkeit vorweist als in Kategorien BO und B1. Diese Erscheinung
entspricht nicht der Erwartung und vor allem nicht der kategorialen Eigenschaft dieser
Videoclips mit langer Distanz zwischen FIGURE und einem Endpunkt, also mit langem
Wegverlauf. Dieser Effekt konnte eng mit der Endpunktwahrnehmung verbunden sein: Sollte
der Endpunkt wahrgenommen werden, wird ‘yao’ mit héherer Wahrscheinlichkeit eingesetzt.
Wird der Endpunkt nicht als der Ankerpunkt fiir die Orientierung einer Bewegung von FI-
GURE erfasst, so wird ein Bewegungsereignis eher als eine kontinuierliche Bewegung ohne
Ziel betrachtet und entsprechend haufiger mit imperfektivem Aspekt beschrieben. Diese An-
nahme ldsst sich durch die im Vergleich zur gesamten Aspektbenutzung in B2 relativ hohe
Anwendung der imperfektiven Markierungen, vor allem von ‘zai’, nachweisen. Im Gegensatz
zu dem sehr selten verwendeten ‘yao’ kommt die funktional entgegengesetzte Markierung

‘le’ mit 6,5% Benutzungshaufigkeit am héaufigsten vor.

Kategorie | imperfektiv | perfektiv | prospektiv | Insgesamt

BO 22.3% 24,9% 9,1% 49,7% (98/197)
B1 23,5% 7,8% 9,9% 36,8% (175/476)
B2 13,7% 6,5% 2,5% 22.4% (62/277)

TABELLE 5.11: Verteilung aspektueller Kodierung in Kategorien der Gruppe B
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Die in Tabelle 5.11 zusammengestellte Verteilung aspektueller Kodierung bei Bewegungser-
eignissen in Gruppe B zeigt einige interessante Ergebnisse: Trotz der abweichenden Eigen-
schaften der Stimuli ergeben sich vergleichbare Anwendungshaufigkeit von imperfektiven
und prospektiven Markierungen in Kategorien BO und B1. Aufierdem ist eine Benutzung
der perfektiven Markierung in B1 und B2 zu beobachten, obwohl in beiden Féllen in den
Stimuli keine definitiv abgeschlossene Eigenschaft gezeigt wird. Dariiber hinaus zeigen sich
feine Unterschiede zwischen den Anwendungen der vier imperfektiven Markierungen, welche
teilweise von sprachstruktuellen Bedingungen abhidngen und beeinflusst werden, wie etwa
die Inkompatibilitdt der Aspektmarkierungen ‘zai’ und ‘zhéngzai’ mit der Kodierung der Lo-
kalisierung durch das ‘zai’-Adjunkt in den Beispielen (33) und (34) und die eingeschréankte
Kompatibilitdt von 1-Zustand Verben mit ‘zhéng’ in den Beispielen (31) und (38).

(31) a. * meéimei [zhéng| [shuijiao]
jiingere Schwester ZHENG schlafen
Aspekt 1-Zustand Verb

b. meéimei [zhéng| {[zai shafa shang| shuijido}
jiingere Schwester ZHENG auf Sofa oben schlafen
Aspekt Verbalphrase mit einem 1-Zustand Verb

c. meimei [zhéng| {shui [zai shafa shang|}
jiingere Schwester ZHENG schlafen auf Sofa oben
Aspekt Verbalphrase mit einem 1-Zustand Verb

(33) a. *yi ge rén  [zailashang] [zai]  zou
ein ZW Person auf Strafe oben ZAI  gehen
Adjunkt Aspekt
b. *yi ge rén [zai 1o shang|  [zhéngzai|  zou
ein ZW Person auf Strafe oben ZHENGZAI gehen
Adjunkt Aspekt
(34) a. *yi ge rén  [zai] z0u  [zai lu shang]
ein ZW Person ZAI  gehen auf Strake oben
Aspekt Adjunkt
b. *yi ge rén [zhéngzai] zou  [zai la shang]

ein ZW Person ZHENGZAI gehen auf Strake oben
Aspekt Adjunkt
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(38) a. *yi ge rén  [zai la shang] [zhéng] [zou]
ein ZW Person auf Strafe oben ZHENG gehen
Adjunkt Aspekt Verb
b. yi ge rén  [zhéng] {[zai lu shang] z6u}

ein ZW Person ZHENG auf Strafe oben gehen
Aspekt Verbalphrase

c. yi ge rén [zhéng] {zou [zai lu shang|}
ein ZW Person ZHENG gehen auf Strafe oben
Aspekt Verbalphrase

Eine einzelne Betrachtung der verschiedenen Markierungen bietet die Mdéglichkeit, den Ef-
fekt der Stimuli auf deren Anwendung noch anschaulicher als im Vergleich der gesamten

Verwendung in den drei Kategorien darzustellen:

- progressiv imperfektive Aspektmarkierungen
Die hohere Einsetzung von ‘zhéng’ als ‘zai’ und ‘zhéngzai’ in BO ldsst sich auf die
Benutzung von RVCs als 2-Zustand Verben zuriickfiihren. In Bl ist ein vergleich-
barer Effekt aufgrund von ‘zai’-Adjunkten fiir LOK-Angabe zu beobachten, die nicht
gleichzeitig mit ‘zai’ als Aspektmarkierung angewendet werden kénnen. Insgesamt iibt
Kategorie B1 eine starkere Anziehungskraft auf die Benutzung der progressiv imper-
fektiven Markierungen als BO und B2 aus, was die interessante Vermutung nahelegt,
dass ein klar wahrnehmbares Ziel in der Ndhe im Chinesischen die Verwendung der
progressiven Aspektmarkierungen stimuliert, also wahrscheinlich auch dazu beitrégt,

die Wahrnehmung in Richtung eines dynamischen Ereignisses zu beeinflussen.

- durativ imperfektive Markierung ‘zhe’
Die Halfte der gesamten Anwendungshéaufigkeit der Aspektmarkierungen in B0 geht
auf die durativ imperfektive Markierung ‘zhe’ zuriick. Falls zwei Verben innerhalb eines
Satzes vorkommen, die unterschiedliche parallel ausgefiihrte Aktivitdten beschreiben,
kann eine dieser beiden Aktivitdten durch die Markierung des entsprechenden Verbes
mit ‘zhe’ als Nebenerscheinung der Hauptaktivitdt dargestellt werden. Diese spezielle
Anwendung von ‘zhe’ kommt bei Beschreibungen von einer Szene der Kategorie B0
am héufigsten vor. In dieser Szene wurde die Tétigkeit ‘einen Koffer ziechen’ mit ‘zhe’

als die Nebenerscheinung der Hauptaktivitiat ‘auf einen Bahnhof zulaufen’ markiert.
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Im Vergleich zu B0 erreicht ‘zhe’ in B1 und B2 zwar nur die Hélfte beziehungsweise
weniger als ein Drittel der Markierung in B0, dennoch macht ‘zhe’ trotzdem beinahe

ein Viertel der gesamten imperfektiven Markierung aus.

perfektiver Aspekt ‘le’

Die hohe Anwendungshéufigkeit von ‘le’ in B0 ist entsprechend der kategorialen Ei-
genschaft zu erwarten. Dahingegen kommt die Benutzung von ‘le’ als die h&ufigste
Markierung in B2 etwas iiberraschend, wenn auch insgesamt die Verwendungshaufig-
keit weiterhin gering ist. Um dieses Ergebnis, ebenso wie das vergleichbare Resultat
in B1, besser zu verstehen, sind noch weitere Untersuchungen iiber andere potenzielle
Einfliisse von SOTs sowie des Zusammenhangs mit Raumkonzepten notwendig, beide

Faktoren konnen aspektuelle Kodierung moglicherweise beeinflussen.

prospektiver Aspekt ‘yao’

Aufgrund der kategorialen Eigenschaft von Szenen in Kategorie B1, in der ein eindeu-
tig wahrnehmbarer Endpunkt gezeigt aber nicht erreicht wird, ist nicht tiberraschend,
dass ‘yao’ die am hdufigsten verwendete Markierung in dieser Kategorie ist. In B2
hingegen kommt ‘yao’ deutlich weniger haufig vor, was sich konsistent in die in Ab-
schnitt 4.5 diskutierten Ergebnisse beziiglich der Endpunktwahrnehmung eingliedern
ldsst. Obwohl chinesische Muttersprachler den potenziellen Endpunkt in weiter Fer-
ne wahrnehmen, wie aus den Blickbewegungsmessungen deutlich wird, wurde dieser
nicht als mogliches Ziel angesehen und auch nicht erwidhnt. Somit ist auch nicht zu

erwarten, dass ein mogliches Erreichen des Endpunkts hdufig aspektuell kodiert wird.

Die Reihenfolgen der Anwendungshaufigkeit von Aspektmarkierungen im Chinesischen bei

der Beschreibung von Bewegungsereignissen in den drei Kategorien BO, B1 und B2 werden

im Folgenden zusammengefasst:

BO: le > zhe > yao > zhéng > zai > zhéngzai
B1: yao > zhéng > le > zai > zhe > zhéngzai

B2: le > zai > zhéng > zhe > yao > zhéngzai



ZEITKODIERUNG |...]: SYSTEM UND GEBRAUCH 242

Zusammenfassung

Den vorhergehenden Analysen geméfs stimulieren die Nicht-Bewegungsereignisse (Gruppe
A) aspektuelle Kodierungen, dahingegen ist die Anwendung der Aspektmarkierung bei Be-
wegungsereignissen (Gruppe B) deutlich geringer. Weiterhin bevorzugen die Probanden bei
Beschreibungen von Szenen dieser beiden Gruppen verschiedene temporale Perspektiven:
Wihrend sich fiir die Haufigkeiten in Gruppe A die Rangfolge ‘zai’ > ‘zhéngzai’ > ‘zhe’ >
‘le’ > ‘zhéng’ > ‘yao’ ergibt, findet sich eine beinahe komplementére Reihenfolge ‘le” > ‘yao’
> ‘zhéng’ > ‘zhe’ > ‘zai’ > ‘zhéngzai’ in Gruppe B. Im Gegensatz zu dem héufigen Einsatz
der progressiv imperfektiven Aspektmarkierungen in Gruppe A, insbesondere von ‘zai’ und
‘zhéngzai’, finden diese in Gruppe B sowohl absolut auch im Vergleich zur gesamten Fre-
quenz aspektueller Kodeirungen innerhalb dieser Gruppe weniger Verwendung. Fiir diese
Erscheinung lassen sich folgende Erklarungen finden: Die in Bewegungsereignissen enthal-
tenen raumlichen Information werden héufig durch ‘zai’-Adjunkte als Ortsangabe kodiert,
geméfs syntaktischer Regeln schliefst das Vorhanden von ‘zai’-Adjunkten die Benutzung von
‘zai’ als Aspektmarkierung aus, ebenso die von ‘zhéngzai’. Hintereinanderstehendes ‘zai’
mit abweichenden syntaktischen Funktionen und gleichzeitiges Auftreten im selben Satz ist

ungrammatisch wie in den Beispielen (33) und (34).

(33) a. *yi ge rén  [zailashang] [zai]  zou
ein ZW Person auf Strafe oben ZAI  gehen
Adjunkt Aspekt
b. *yi ge rén [zai 1o shang|  [zhéngzai]  zou
ein ZW Person auf Strafe oben ZHENGZAI gehen
Adjunkt Aspekt
(34) a. *yi ge rén  [zai] z6u  [zai lu shang]
ein ZW Person ZAI ~ gehen auf Strake oben
Aspekt Adjunkt
b. *yi ge rén  [zhéngzai] zou  [zai la shang]
ein ZW Person ZHENGZAI gehen auf Strake oben
Aspekt Adjunkt

Sollte eine progressive Markierung in Satzstrukturen mit ‘zai’-Adjunkten eingesetzt werden,
kommt daher ‘zhéng’ hdufiger zur Anwendung. In diesem Zusammenhang sind die Beschran-

kungen der Anwendbarkeit von ‘zhéng’ in Bezug auf 1-Zustand Verben zu beachten, welche
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allerdings aufgehoben werden kénnen, wenn 1-Zustand Verben Teil einer komplexeren Ver-

balphrase wie etwa in den Beispielen (31) und (38) sind.

(31) a. * meéimei [zhéng| [shuijiao]
jiingere Schwester ZHENG schlafen
Aspekt 1-Zustand Verb

b. méimei [zhéng| {|zai shafa shang| shuijiao}
jiingere Schwester ZHENG auf Sofa oben schlafen
Aspekt Verbalphrase mit einem 1-Zustand Verb

c. meimei [zhéng| {shui [zai shafa shang|}
jiingere Schwester ZHENG schlafen auf Sofa oben
Aspekt Verbalphrase mit einem 1-Zustand Verb

(38) a. *yi ge rén  [zai la shang] [zhéng] [z0u]
ein ZW Person auf Strafe oben ZHENG gehen
Adjunkt Aspekt Verb
b. yi ge rén [zhéng] {|zai lu shang]| zou}

ein ZW Person ZHENG auf Strafe oben gehen
Aspekt Verbalphrase

c. yi ge rén  [zhéng] {zou [zai lu shang|}
ein ZW Person ZHENG gehen auf Strafie oben
Aspekt Verbalphrase

Bei Betrachtung der Kategorien ergibt sich, dass Situationen mit qualitativer Anderung
(d.h. Kategorien A1l und A2) sehr hohe Anwendungshéufigkeiten der imperfektiven Mar-
kierungen bewirken. Es besteht kein signifikanter Unterschied zwischen A1 und A2, bei AQ
hingegen ist die Benutzung der imperfektiven Markierungen im Vergleich hierzu deutlich
unterdriickt. Schlieflich sind ‘zai’ und ‘zhéngzai’ einheitlich die zwei haufigsten verwende-
ten Aspektmarkierungen in allen drei Kategorien in Gruppe A. Innerhalb der Gruppe B
ist festzustellen, dass Kategorie B0 aspektuelle Kodierungen am stérksten stimuliert, wo-
hingegen Kategorie B2 die geringste Verwendung auslost. Die Anwendungshaufigkeit von
‘zai’ ist vergleichbar in B1 und B2 aber gering in B0, die von ‘zhéngzai’ fallt hingegen in
allen drei Kategorien dhnlich aus. Dahingegen zeigt die Verwendung von ‘zhéng’ eine Zu-
nahme um 3% jeweilig von B2 zu B0 und B0 zu B1. Die perfektive Markierung ‘le’ kommt
am h&ufigsten in BO und nur mit minimalem Unterschied in Kategorien B1 und B2. In B0

und B1 ist die Anwendungshéufigkeit der prospektiven Markierung ‘yao’ als etwa gleich
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Gruppe Aspektkodierung (%) | Gruppe Aspektkodierung (%)

A 80,2% (728/908) B 35.3% (335/950)
Kategorie | Aspektkodierung (%) | Kategorie | Aspektkodierung (%)
A0 52,4% (122/233) BO 19,7% (93/107)

Al 88,6% (281/317) B1 36,3% (175/476)

A2 90,8% (325/358) B2 22.4% (62/277)

TABELLE 5.12: H&ufigkeiten aspektueller Kodierungen in Gruppen A und B sowie deren
Unterkategorien

hoch zu beobachten, in B2 hingegen ist sie deutlich geringer. Die Anwendungshéaufigkeit der
Aspektmarkierungen in beiden Gruppen und deren Kategorien werden in der Tabelle 5.12

zusammengefasst.

Die hohe Frequenz aspektueller Kodierungen in Gruppe A, welche primér auf die h&ufi-
ge Benutzung von ‘zai’ zuriickzufiihren ist, und die geringene aber vielfiltigere Benutzung
aspektueller Markierungen in Gruppe B zeigen, dass die Nicht-Bewegungsereignisse hohere
Anwendungshéufigkeiten der Aspektmarkierungen auslésen als Bewegungsereignisse. Dabei
werden in Situationen mit qualitativen Zustandsénderungen in Gruppe A vor allem die pro-
gressiv imperfektiven Markierungen ‘zai’ und ‘zhéngzai’ eingesetzt. Ortsénderungen in Be-
wegungsereignissen in Gruppe B hingegen zeigen einen gegensétzlichen Effekt, hier werden
diese Markierungen am seltensten verwendet. Dies kann durch die verwendeten Satzstruk-
turen beziehungsweise die Sprachstrukturen erklért werden, wie in den Beispielen (31), (33),

(34) und (38) dargestellt wird.

(31) a. * meéimei [zhéng| [shuijiao]
jiingere Schwester ZHENG schlafen
Aspekt 1-Zustand Verb

b. meéimei [zhéng| {|zai shafa shang| shuijido}
jiingere Schwester ZHENG auf Sofa oben schlafen
Aspekt Verbalphrase mit einem 1-Zustand Verb

c. meimei [zhéng| {shui [zai shafa shang|}
jiingere Schwester ZHENG schlafen auf Sofa oben
Aspekt Verbalphrase mit einem 1-Zustand Verb

(33) a. *yi ge rén  [zai lashang] [zai]  zou
ein ZW Person auf Strafe oben ZAI ~ gehen
Adjunkt Aspekt
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b. *yi ge rén  [zai lu shang] [zheéngzai] zou
ein ZW Person auf Strafe oben ZHENGZAI gehen
Adjunkt Aspekt
(34) a. *yi ge rén [zai]  zou [zai lu shang]
ein ZW Person ZAI ~ gehen auf Strake oben
Aspekt Adjunkt
b. *yi ge rén [zhéngzai] zou [zai la shang]
ein ZW Person ZHENGZAI gehen auf Strake oben
Aspekt Adjunkt
(38) a. *yi ge rén [zai 1a shang]  [zhéng] [z0u]
ein ZW Person auf Strake oben ZHENG gehen
Adjunkt Aspekt Verb
b. yi ge rén [zhéng] {[zai lu shang| zou}

ein ZW Person ZHENG auf Strake oben gehen
Aspekt Verbalphrase

c. yi ge rén [zhéng] {zou [zai lu shang|}
ein ZW Person ZHENG gehen auf Strafe oben
Aspekt Verbalphrase

Zudem lésst die recht gleichméfige Verteilung der Aspektmarkierungen in Gruppe B (siehe
Abbildung 5.6) vermuten, dass die gezeigten Szenen von verschiedenen Probanden unter-
schiedlich betrachtet werden. Es stellt sich somit die Frage, inwiefern individuelle Unter-
schiede in aspektueller Kodierung in Beschreibungen von Bewegungsereignissen mit Unter-
schieden in der visuellen Wahrnehmung und der damit zusammenhéngenden rdumlichen In-
formationsauswahl korrelieren, was potenziell interessante Riickschliisse auf das Zusammen-
wirken von Raum- und Zeitkonzeptualisierung bei der Sprachproduktion erméglichen wiirde.
In diesem Zusammenhang werden im Rest dieses Kapitels zunéachst mogliche Zusammen-
hénge aspektueller Kodierungen mit SOTs und Blickbewegungsmessungen diskutiert und im
folgenden Kapitel das Zusammenspiel von Raum- und Zeitkodierungen genauer betrachtet.
Um die zahlreichen beschriebenen Details beziiglich aspektueller Darstellungen erkliaren zu
konnen, sind jedoch weitere eingehende Analysen erforderlich. Dies ist insbesondere notwen-
dig um festzustellen, inwieweit die bis jetzt beobachteten Ergebnisse auf sprachstrukturelle
Eigenschaften, visuelle Wahrnehmung oder eher individuelle Bevorzugung zuriickzufiihren

sind, die folgenden Analysen stellen einen ersten Schritt in diese Richtung dar.
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5.3.2 Aspekt, Sprechanfangszeiten (SOTs) und visuelle Wahrnehmung

In einer sprachvergleichenden Arbeit von Stutterheim, Carroll & Klein (2009) wurde eine
Verbindung zwischen imperfektiver aspektueller Kodierung und SOTs bei der Beschreibung
von Videoclips in Betracht gezogen. Beziiglich aspektueller Kodierung ergab sich hier folgen-
des Bild: Das voll grammatikalisierte Aspektsystem im Englischen fiihrt zu einer phasenwei-
se Beschreibung der Bewegungsereignisse und bewirkt dadurch die ausschliefsliche Anwen-
dung der verbalen imperfektiven Markierung ‘-ing’. Dahingegen betrachten die Deutsch-
Muttersprachler die Bewegungsereignisse ganzheitlich und geben sie ohne aspektuelle In-
formationen wieder. Diese durch Sprachstrukturen, vor allem die Grammatikalisierung des
Aspektsystems, entstandenen Unterschiede in der Konzeptualisierung der Bewegungsereig-
nisse spiegeln sich auch in SOT-Effekten beim Vergleich von englischen und deutschen Mut-
tersprachlern wider. Dabei spielen die SOTs bei der Beschreibung von Bewegungsereignissen
eine besonders entscheidende Rolle, denn sie bieten einen Anhaltspunkt dafiir, inwieweit die
Probanden eine Situation phasenweise betrachten oder als Ganzes ansehen. Diesbeziiglich
hat sich in dieser Studie ergeben, dass die Englisch-Muttersprachler sich durchschnittlich
etwa eine Sekunde frither als deutsche Muttersprachler artikulieren. Das phasenbezogene
Betrachtungsmodell fiihrt zu fritheren SOTs bei englischen Muttersprachlern, wéihrend deut-
sche Muttersprachler einige Zeit brauchen, um die Entwicklung der Ereignisse als Ganzes
zu erfassen. Das bedeutet, es besteht einen Zusammenhang zwischen SOTs und moglicher

Konzeptualisierung von Ereignissen auf sprachvergleichender Ebene.

In Hinsicht auf die Sprachstrukturen ist aspektuelle Kodierung im Chinesischen einerseits
nicht obligatorisch und absolut wie im Englischen, andererseits ist der Aspekt doch ge-
bréuchlicher und die Anwendungsfrequenz entsprechend héher als im Deutschen. Es ist

daher naheliegend die folgenden Fragen genauer zu untersuchen:

1. Welche Betrachtungsweise der gezeigten Ereignisse (ganzheitlich oder phasenweise) ist

im Chinesischen bevorzugt?

2. Sind SOT-Effekte auch innerhalb des Chinesischen zu erkennen?

Der zweite Punkt bedarf eventuell einiger Erlduterungen. Der Einfluss von Sprachstrukturen

auf die Wahrnehmung von Ereignissen und somit auch auf die Konzeptualisierungsphase der
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Sprachproduktion wurde in sprachvergleichenden Studien bereits anhand mehrerer Beispiele
nachgewiesen (Stutterheim et al. : 2012). Unter anderem spiegeln sich diese Einfliisse auch

in unterschiedlichen SOTs wider.

Allerdings ist selbst bei eindeutigen empirischen Ergebnissen beziiglich aspektueller Ko-
dierungen (wie etwa Englisch und Deutsch) anzunehmen, dass einzelne Probanden die Er-
eignisse verschieden wahrnehmen und auch Unterschiede in der Konzeptualisierungsphase
der Sprachproduktion aufweisen. Natiirlich ist der Einfluss der Sprachstrukturen im Mit-
tel dennoch in sprachiibergreifenden Vergleichen zu erkennen, dennoch sollte es gerade in
einer Sprache wie Chinesisch, in der Aspekt zwar nicht obligatorisch, aber dennoch recht
gebrduchlich ist, Unterschiede in der Betrachtungsweise zwischen Probanden geben, wel-
che sich (auch) in SOTs wiederspiegeln. Solche Effekte innerhalb einer Sprache festzustel-
len wiirde — neben den gewonnenen linguistischen Erkenntnissen — auch die grundsatzliche
Methodik und dahinterstehende Hypothese, dass Sprachstrukturen Einfluss auf die Konzep-
tualisierungsphase bei der Sprachproduktion und somit auch auf die Wahrnehmung haben,

verifizieren.

In dem letzten Abschnitt wurde die Benutzung der Aspektmarkierungen in Hinsicht auf un-
terschiedliche kategoriale Eigenschaften der Stimuli erldutert und deren Einfluss sowohl auf
die gesamte aspektuelle Kodierungen als auch auf einzelne eingesetzte Aspektmarkierungen
vor allem in Gruppe A und teilweise auch in Gruppe B nachgewiesen. Ein &hnlicher Ansatz
macht fiir die Untersuchung von SOTs jedoch keinen Sinn, da Unterschiede kategorialer
Merkmale der Stimuli keinen Einfluss auf SOTs ausiiben, wie im Folgenden gezeigt wird.
In Abbildung 5.10 werden die durchschnittlichen SOTs mit ihren Standardabweichung fiir
die verschiedenen Kategorien von Stimuli dargestellt. Es ist unmittelbar ersichtlich, dass
sich innerhalb der Standardabweichungen keine signifikanten Abweichungen zwischen den
Kategorien ergeben. Daher ist eine Untersuchung der Interaktion zwischen aspektuellen Ko-
dierungen und SOTs ausgehend von verschiedenen Stimuli nicht erfolgversprechend, statt-
dessen wird die Analyse auf das individuelle Verhalten der einzelnen Probanden als grund-
legenden Faktor ausgerichtet. Abbildung 5.11 liefert einen Uberblick iiber die Varianzen
der SOTs zwischen den einzelnen Probanden. Hier wird deutlich, dass die differenzierenden
Effekte aufgrund individueller Verhaltensweise auch innerhalb der Standardabweichungen

signifikant sind, eine einfaktorielle ANOVA ergibt hier p<0.001 fiir einen Vergleich aller
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40 Probanden. Daher ist es vielversprechend, den oben beschriebenen Ansatz zu verfolgen
und auf dieser Ebene einen Zusammenhang zwischen aspektuellen Kodierungen und SOTs

innerhalb des Chinesischen genauer zu untersuchen.
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ABBILDUNG 5.8: Durschnittliche SOT nach Kategorien der Stimuli
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ABBILDUNG 5.9: Durchschnittliche SOT per Proband

Im Folgenden wird der Zusammenhang zwischen aspektuellen Kodierungen und SOTs mit
folgender Methodik genauer analysiert: Fiir jede der vier Arten von Aspektmarkierungen
(progressiv imperfektiv, durativ imperfektiv, perfektiv und prospektiv) werden die Proban-
den entlang der Dimensionen SOT und Anwendungshaufigkeit in vier Rubriken eingeteilt,

welche wie folgt definiert sind:
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e Rubrik I enhélt Probanden, welche eine durchschnittliche SOT oberhalb des Gesamt-

durchschnitts haben und unterdurchschnittlich hdufig Aspekt kodieren.

e Rubrik II enhélt Probanden, welche eine durchschnittliche SOT unterhalb des Ge-

samtdurchschnitts haben und unterdurchschnittlich hdufig Aspekt kodieren.

e Rubrik III enhélt Probanden, welche eine durchschnittliche SOT unterhalb des Ge-
samtdurchschnitts haben und tiberdurchschnittlich haufig Aspekt kodieren.

e Rubrik IV enhélt Probanden, welche eine durchschnittliche SOT oberhalb des Ge-

samtdurchschnitts haben und iiberdurchschnittlich haufig Aspekt kodieren.

SOT

A

Rubrik I Rubrik IV

> Aspekt

Rubrik II Rubrik III

progressiv imperfektiv

Die durchschnittliche SOT gemittelt iiber alle Stimuli liegt fiir chinesische Muttersprachler
bei 4,3 Sekunden, die Benutzungshaufigkeit fiir progressiv imperfektiven Aspekt im Durch-
schnitt bei 46%. In Abbildung 5.10 wird die Aufteilung der Probanden in die Rubriken 1
bis 4 dargestellt, Hinsichtlich der SOT liegen 22 Versuchspersonen unter dem Durchschnitt,
fangen also friith an zu sprechen, und von diesen zeigen 12 Probanden eine Anwendungshau-
figkeit von progressiv imperfektiven Aspektmarkierungen unterhalb des Mittelwertes von
46%, 10 Probanden setzen progressiv imperfektive Markierungen hingegen hiufiger als der
Durchschnitt ein. Die Anzahl der Probanden mit einer SOT {iber dem Durchschnitt betrigt
18, davon verwenden nur 3 Probanden imperfektiv progressive Darstellungen mit einer Fre-
quenz von mehr als 46% (Rubrik IV), wohingegen 15 Versuchspersonen unter dem Durch-
schnittswert liegen (Rubrik I). Das heift, durchschnittliche SOTs stehen zu progressiven
aspektuellen Kodierungen in umgekehrtem Verhéltnis: Je spater die SOT ist, desto weniger
progressiv imperfektive Markierungen werden eingesetzt. Ein Signifikanztest der Korrelation

zwischen SOTs und der Verwendung von progressiv imperfektiven Aspektmarkierungen pro
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Proband ergibt einen moderaten Zusammenhang von r=-0.32 bei einer statistischen Signifi-
kanz von p<0.05. Dieser in sprachvergleichender Studie (Stutterheim, Carroll & Klein : 2009)
gefundene Zusammenhang zwischen SOTs und aspektuellen Kodierungen zeigt sich somit
ebenfalls fiir progressiv imperfektive Aspektmarkierungen innerhalb einer Probandengruppe
von Chinesisch-Muttersprachlern. Bezogen auf die Gruppe A ldsst sich ein vergleichbarer
Effekt finden (r=-0.39, p<0.05) bei Gruppe B einzeln lisst sich dieser Zusammenhang je-
doch nicht feststellen (p=0.25), was auf die jeweiligen absoluten Anwendungshéufigkeiten
in diesen Gruppen zuriickzufiihren ist. In Gruppe A ist die Anwendungshaufigkeit der pro-
gressiven Aspektmarkierung mit 78% sehr hoch, in Gruppe B hingegen mit etwa 15% sehr

niedrig, was einen statistischen Nachweis eines Zusammenhanges erschwert.
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ABBILDUNG 5.10: Durchschnittliche progressiv imperfektive Aspektbenutzung nach Be-
nutzungshaufigkeit und SOTs pro Proband

durativ imperfektiv

Im Gegensatz zu dem hohen Durchschnittswert bei progressiv imperfektiver Aspektkodie-
rung liegt der Mittelwert der durativ imperfektiven Markierung ‘zhe’ nur bei 3,9% in den
gesamten Daten. Insgesamt liegen 24 Versuchspersonen unter diesem Durchschnitt, die ei-
ne gleichméfige Verteilung von spaten und frithen SOTs, jeweilig mit 11 beziehungsweise
13 Probanden ergeben. Bei 7 Probanden wurde ‘zhe’ iiberhaupt nicht verwendet (4 mit

spiten SOTs und 3 mit frithen). Uber dem Mittelwert befinden sich 16 Versuchspersonen,
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von denen 10 unter und 6 {iber der durchschnittlichen SOT mit 4,3 Sekunden liegen. Die
Verteilung von Rubrik I, IT und III ist somit ziemlich ausgeglichen. Lediglich die Rubrik IV,
also eine hohe Benutzungshaufigkeit mit spaten SOTs ist nur mit einer Minderheit von 6
Probanden besetzt (siehe Abbildung 5.11). Insofern ergibt sich hier ein &hnliches, wenn auch
weniger deutliches Bild wie im Falle der progressiv imperfektiven Aspektmarkierungen: Eine
spatere SOT korreliert auch hier mit einer geringeren Frequenz, allerdings ist dieser Effekt
auferhalb der statistischen Signifikanz (r=-0.18, p=0.28). Bei einer gruppenweise Betrach-
tung ldsst sich Folgendes feststellen: In Gruppe A liegt die durchschnittliche Verwendung
von zhe bei 1,5%, in Gruppe B bei 6,1%. Die geringe Anwendungshéufigkeit in Gruppe A,
vor allem eine Nullbenutzung bei grofsem Teil der Probanden (28 von 40), verhindert hier
eine klare Aussage iiber den Zusammenhang zwischen SOTs und aspektuellen Kodierungen
(r=-0.14, p=0.37). Dahingegen findet man in Gruppe B dhnliche Verteilungen in allen vier
Rubriken wie in den gesamten Daten (siche Abbildung 5.12), der Effekt ist entsprechend der
hoheren Benutzungshaufigkeit sogar noch etwas stiarker ausgeprégt, allerdings aufgrund der

immer noch geringen Benutzungshaufigkeit weiterhin nicht signifikant (r=-0.18, p=0.28).
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ABBILDUNG 5.11: Durchschnittliche durativ imperfektive Aspektbenutzung nach Benut-
zungshéufigkeit und SOTs pro Proband
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ABBILDUNG 5.12: Durchschnittliche durativ imperfektive Aspektbenutzung nach Benut-
zungshaufigkeit und SOTs pro Proband in Gruppe B

perfektiv

Die perfektive Aspektmarkierung ‘le’ hat eine mittlere Anwendungshaufigkeit von 6,2%, da-
bei benutzen 23 Versuchspersonen ‘le’ im Durchschnitt weniger haufig, hingegen liegen 17
Probanden iiber diesem Mittelwert. In dem Bereich unterdurchschnittlicher Verwendungs-
frequenz besitzen 13 Probanden eine frithe durchschnittliche SOT und nur 10 eine spéte.
Bei iiberdurchschnittlicher Anwendungshéufigkeit sind die durchschnittlichen SOTs zwi-
schen den Testpersonen recht gleichméfig verteilt, ndmlich in 8 Fillen langsamer und in 9
schneller als 4,3 Sekunden. Die Probanden sind somit annéhernd ausgeglichen auf die vier
Rubriken verteilt, dadurch ldsst sich hier keine Verbindung zwischen SOTs und aspektuellen
Kodierungen wie bei imperfektivem Aspekt feststellen, eine Korrelationsanalyse mit Signi-
fikanztest ergibt r=0.12, p=0.48. Fiir Gruppe A isoliert haben nur 6 Versuchspersonen ‘le’
iiberhaupt verwendet, das fiihrt zu einem duferst geringen Mittelwert von 1,3% und verhin-
dert somit jeglichen Nachweis fiir Effekt der SOTs auf aspektuelle Kodierung. In Gruppe B
liegt die durchschnittliche Anwendungshaufigkeit bei 10,9%. Die in vier Rubriken aufgeteil-
ten Probandenzahlen bringen dhnliche Ergebnisse wie in gesamten Daten hervor und sind
somit ebenfalls nicht aussagekréftig genug, um einen direkten Einfluss von SOTs auf die
Verwendung der perfektiven Markierung ‘le’ festzustellen (r=0.06, p=0.71). Da die Kodie-

rung von perfektivem Aspekt die beschriebene Handlung als abgeschlossen darstellt, hatte
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die Vermutung nahe gelegen, dass es hier einen Zusammenhang mit spaten SOTs gibt. Die
zugrundeliegende Logik an dieser Stelle wére, dass Probanden eine ldngere Zeit benétigen,
um das Ende der gezeigten Szene als solches zu erkennen. Dieser Effekt ldsst sich jedoch
empirisch nicht nachweisen und in diesem Zusammenhang ist ebenfalls zu beachten, dass
chinesische Muttersprachler allgemein im Vergleich zu englischen und deutschen eher spate

SOTs aufweisen.
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ABBILDUNG 5.13: Durchschnittliche perfektive Aspektbenutzung nach Benutzungshéufig-
keit und SOTs pro Proband

prospektiv

Im Vergleich zu der recht gleichméfigen Verteilung der Benutzungshéufigkeit in Abhéngig-
keit von der SOT fiir die perfektive Markierung ‘le’ zeigt sich eine recht einseitige Verteilung
fiir den prospektiven Aspekt ‘yao’. Im Durchschnitt liegt die Anwendung bei 4,3%, 30 Ver-
suchspersonen liegen unter dem Mittelwert und 26 Probanden davon haben keinmal ‘yao’
eingesetzt. Die Verteilungen mit minimalem Unterschied in Rubrik I (mit 14 Testpersonen)
und II (mit 16 Probanden) deuten auf eine unabhéngige Beziehung zwischen SOTs und
aspektuellen Kodierungen hin (siehe Abbildung 5.16, eine Analyse der Korrelation ergibt
mit r=-0.18, p=0.26 keinen erkennbaren Effekt). Die Anwendungshiufigkeit in Gruppe A

betragt lediglich 0,90% und es ist daher unmoglich aus den anschaulichen Aufteilungen in
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Rubriken irgendwelche verlédsslichen Aussagen zu treffen. In Gruppe B steigt der Durch-

schnittwert auf 7,60% und sollte somit deutlichere Unterschiede ans Licht bringen.

‘Yao’ als eine Aspektmarkierung fiir zukiinftige Ereignisse sollte eine hdhere Benutzung
bei voraussehbaren Situationen vorweisen, eventuell im Zusammenspiel mit fritheren SOTs.
Dennoch ist auch bei den Probanden mit iiberdurchschnittlicher Anwendungshaufigkeit der
prospektiven Markierung festzustellen, dass ein Zusammenhang zwischen SOTs und An-
wendung von ‘yao’ hochstens angedeutet besteht. Allerdings bleibt dieser Effekt auch bei
alleiniger Betrachtung der Gruppe B weiterhin statistisch nicht feststellbar (sieche Abbildung
5.17, eine Analyse der Korrelation ergibt r=-0.17, p=0.28).
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ABBILDUNG 5.14: Durchschnittliche prospektive Aspektbenutzung nach Benutzungshiu-
figkeit und SOTs pro Proband

Aspekt und visuelle Wahrnehmung

Unterschiedliche Aspektmarkierungen im Chinesischen vermitteln verschiedene tempora-
le Perspektiven auf eine gezeigte Szene. Im bisherigen Verlauf dieses Kapitels wurden die
verschiedenen temporalen Partikeln, welche Aspekt im Chinesischen kodieren kénnen, dis-
kutiert und deren Anwendungshéufigkeiten in den verschiedenen Kategorien von Stimuli
analysiert. In diesem letzten Abschnitt des Kapitels soll nun untersucht werden, ob es mog-
lich ist, einen direkten Zusammenhang zwischen der durch Aspektmarkierungen vermittelten

zeitlichen Perspektivierung auf eine Szene und der visuellen Wahrnehmung der Probanden
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ABBILDUNG 5.15: Durchschnittliche prospektive Aspektbenutzung nach Benutzungshéu-
figkeit und SOTs pro Proband in Gruppe B

herzustellen. Hierzu werden Korrelationen zwischen den Blickbewegungsmessungen der Pro-
banden und der Verwendung aspektueller Markierungen analysiert. Diese Analyse ist nur
flir Stimuli der Gruppe B, also fiir Bewegungsereignisse moglich, da nur hier verschiedene
AQIs (areas of interest) definiert wurden, fiir die Fixationszahlen und —zeiten verglichen

werden konnen (siehe Abschnitt 3.5).

Zunéchst wird hierfiir untersucht, ob es in der Gruppe B iibergreifende Effekte beim Ver-
gleich von Fixationen auf Endpunkt und FIGURE sowie der Verwendung von Aspektmar-
kierungen gibt. Hierzu wird die durchschnittliche Verwendungsfrequenz pro Proband fiir
progressive, durative, perfektive und prospektive Markierungen gegen die Fixationszahl und
—dauer, sowohl absolut als auch vor der SOT geplottet und durch einen Pearson-Test statis-
tisch ausgewertet. Hierbei ldsst sich jedoch in fast keinem Fall ein Zusammenhang feststellen,
lediglich die Verwendung der prospektiven Markierung ‘yao’ scheint mit der Fixationszahl
und —dauer auf FIGURE negativ korreliert zu sein. Hier ergibt sich je nach zugrundelie-
gender Fixationsmetrik eine leicht unterschiedliche negative Korrelation von r=-0.34 bis
r=-0.42, bei einer statistischen Signifikanz von p<0.05 in allen 4 Féllen (siehe Abbildung
5.16 und Tabelle 5.13).
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ABBILDUNG 5.16: Zusammenhang zwischen der Verwendung von yao und der durchschnitt-
lichen Fixationsdauer auf FIGURE

Fixationsmetrik r (Korrelation) | p (Signifikanz)
Fixationsanzahl gesamt -0.38 <0.02
Fixationsdauer gesamt -0.34 <0.04
Fixationsanzahl vor SOTs -0.41 <0.01
Fixationsdauer vor SOTs -0.36 <0.03

TABELLE 5.13: Statistische Auswertung des Zusammenhangs zwischen Fixationen auf FI-
GURE und Benutzung von yao in Kategorien B1 und B2

Zusammenfassung

Bei der Untersuchung von Zusammenhéngen zwischen der Anwendung von Aspektmarkie-
rungen und Sprechanfangszeiten sowie visueller Wahrnehmung im Chinesischen wurden zwei

relevante Effekte gefunden:

- Chinesische Muttersprachler, die haufiger progressiv imperfektive Aspektmarkierun-

gen verwenden, fangen tendenziell frither an zu sprechen.

- Chinesische Muttersprachler, die die prospektive Markierung ‘yao’ hdufiger verwenden,
fokussieren FIGURE weniger hiufig als Muttersprachler, die diese Markierung seltener

verwenden.

Der hier fiir das Chinesische gefundene Zusammenhang zwischen der Verwendung von pro-
gressivem Aspekt und Sprechanfangszeiten wurde zuvor auch schon in sprachvergleichen-

den Studien gefunden, so etwa beim Vergleich von Englisch, Deutsch und Niederldndisch
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in Stutterheim et al. (2009). Er deutet darauf hin, dass chinesische Muttersprachler, die im
Sprachgebrauch héufiger progressive Aspektmarkierungen benutzen, die gezeigten Szenen

eher phasenweise betrachten als ganzheitlich.

Der gefundene Zusammenhang zwischen der Verwendung von prospektivem Aspekt und
Fixationen auf FIGURE erscheint auf der einen Seite einleuchtend, da die Kodierung von
prospektivem Aspekt eine Interpretation beziiglich des Ausgangs des Bewegungsereignisses
impliziert und somit eine stiarkere Fokussierung auf PATH und den Endpunkt zu vermuten
wére. Zumindest eine stérkere Fokussierung auf den Endpunkt konnte in den Daten jedoch

nicht nachgewiesen werden, so dass dieser Effekt insgesamt weiterer Bestéatigung bedarf.






6 ZUSAMMENHANG ZWISCHEN RAUMKONZEPTEN UND

ASPEKTKODIERUNGEN IN BEWEGUNGSEREIGNISSEN

In den vorhergehenden Kapiteln wurden Raumkonzepte und deren linguistischen Kodie-
rungen sowie Aspektsysteme und -ausdriicke im Englischen, Deutschen und Chinesischen
sowohl innerhalb der einzelnen Sprachen als auch unter sprachvergleichender Perspektive
diskutiert. Dabei sind mogliche Zusammenhénge zwischen der Kodierung von rdumlichen
und aspektuellen Informationen bei Beschreibungen von Bewegungsereignissen ebenfalls be-
reits vereinzelt erwdhnt worden. Solche Zusammenhénge lassen insbesondere Riickschliisse
auf die Konzeptualiserungsphase zu und kénnen wichtige Beitrdge zur allgemeineren Dis-
kussion iiber den Einfluss von grammatischen Strukturen auf Konzeptualisierungsprozesse
liefern, welche im Rahmen von Levelts Modell fiir Sprachproduktion (siehe Kapitel 2) kurz
vorgestellt wurde. In Stutterheim et al. (2012) wurde durch empirische Untersuchungen
nachgewiesen, dass ein grammatikalisiertes Aspektsystem Einfluss auf Endpunkterwéhnun-
gen und die Frequenz progressiver aspektueller Kodierungen in den Beschreibungen sowie
Fixationsmuster in Eyetrackingdaten beim Betrachten und Beschreiben von Bewegungser-
eignissen hat: Sieben Sprachen (Arabisch, Englisch, Deutsch, Niederldndisch, Russisch, Spa-
nisch und Tschechisch) wurden geméfs der Unterscheidung, ob sie iiber ein grammatikali-
siertes Aspektsystems verfiigen, in zwei Gruppen eingeteilt und analysiert. Dabei wurde
festgestellt, dass das Vorhandensein eines grammatikalisierten Aspektsystems zu einer ob-
ligatorischen und daher automatischen Anwendung von Aspekt fiihrt. Die Muttersprachler
von Sprachen mit voll grammatikalisiertem Aspektsystem haben kontinuierlich progressive
Markierungen angewendet, die Endpunkte wenig erwéihnt und in den Blickbewegungsmes-
sungen wurden wenige und auch nur kurze Fixationen auf die Endpunkte registriert. Im Ge-
gensatz dazu zeigen Muttersprachler von Sprachen mit lexikalischen Aspektmarkierungen,

deren Verwendung nicht obligatorisch ist und auch nur eingeschrinkt auftritt, ein anderes
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Verhalten. Sie erwdhnen in ihren Beschreibungen die Endpunkte in hherem Maf und fixie-
ren diese auch mehr und langer. Diese Ergebnisse liefern deutliche Hinweise fiir den Einfluss
von grammatikalisiertem oder nicht grammatikalisiertem Aspekt im Besonderen und gram-
matischen Strukturen im Allgemeinen auf die Konzeptualisierung der Sprachproduktion als

mogliche Erklarung fiir Unterschiede zwischen verschiedenen Sprachen.

Durch eine vergleichbare Analyse lassen sich ebenfalls die Wechselbeziehung zwischen Raum-
und Aspektkodierung im Chinesischen untersuchen und Riickschliisse auf moégliche FEinfliis-
se in der Konzeptualisierungsphase der Sprachproduktion ziehen. Vor allem ist Chinesisch
als eine Sprache, die iiber kein verbales grammatikalisiertes Aspektsystem wie Englisch ver-
fligt, aber dennoch eine haufigere Anwendung von lexikalischen Aspektmarkierungen als
zum Beispiel Deutsch zeigt, besonders geeignet um Wechselwirkungen von Raumkonzepten
und Aspekt innerhalb einer Sprache zu untersuchen. In diesem Kapitel wird daher zunéchst
der Zusammenhang von raumlichen Kodierungen und aspektuellen Darstellungen im Chine-
sischen diskutiert. Im Anschluss daran werden die hier gefundenen Ergebnisse im Rahmen

einer sprachvergleichende Diskussion mit Englisch und Deutsch verglichen.

6.1 RAUMKONZEPTE UND ASPEKTKODIERUNGEN IM CHINESISCHEN

Wihrend englische Muttersprachler bei Beschreibungen von Bewegungsereignissen zu 100%
progressiven Aspekt verwenden und deutsche Muttersprachler zu 0%, ist die Situation im
Chinesischen weniger eindeutig (siehe Kapitel 5). Vor allem bestehen durch die vielfalti-
ge Auswahl an Aspektmarkierungen im Chinesischen verschiedene Alternativen zur Wahl
der aspektuellen Darstellung und dariiber hinaus die Méglichkeit zur flexiblen Kombination
verschiedener Aspektmarkierungen und der damit einhergehenden Perspektiven innerhalb
eines Satzes. Wie bereits in der Diskussion in Kapitel 5 erldutert wurde, liegt die Ver-
mutung nahe, dass diese vielfdltigen Auswahlmoglichkeiten zu dem festgestellten spéteren
Sprecheinsatz im Chinesischen beitragen, da die Entscheidung fiir eine Perspektive vermut-
lich einen hoheren Verarbeitungsaufwand erfordert. Im Folgenden wird der Zusammenhang
zwischen den gewéhlten Persprektiven beziiglich Raum und Zeit, also den Raumkonzepten

und aspektuellen Kodierungen bei Bewegungsereignissen im Chinesischen untersucht.
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Sowohl in den Analysen der Benutzungsmuster unterschiedlicher linguistischer Ausdriicke
in den einzelnen Sprachen (siehe Abschnitt 4.3) als auch in den Vergleichen der Raumko-
dierungen zwischen Englisch, Deutsch und Chinesisch (siche Abschnitt 4.4) zeigt sich der
Effekt verschiedener Kategorien von Stimuli auf die verwendeten Raumkonzepte klar in den
empirischen Ergebnissen. Dabei sticht vor allem das Erreichen des Zieles der Bewegung mit
klar dargestellter Grenziiberschreitung in Kategorie BO konstant in den Untersuchungen
aller drei Sprachen als dominierender Einflussfaktor hervor. Zudem zeigt sich der Einfluss
der Stimuli in den richtungsbezogenen Darstellungen in Kategorie Bl in allen drei Spra-
chen ohne signifikanten Unterschied. Weiterhin zeigen sich auch in den Verwendungen der
Aspektmarkierungen Unterschiede, welche zum Teil klar auf kategorielle Eigenschaften der
Stimuli zuriickzufiihren sind, vor allem der bereits in Kapitel 5 diskutierte Zusammenhang
zwischen einer abgeschlossenen Bewegung und der hohen Anwendung der Aspektmarkierung
‘le’ im Chinesischen (siehe Abbildung 5.6) in Kategorie B0 ist hier von Bedeutung. Um die-
se Stimulus-spezifischen Effekte von inhédrenten Zusammenhéngen zwischen Raumkonzepten
und aspektuellen Kodierungen differenzieren zu kénnen ist es notwendig, die Kategorien B0,

B1 und B2 getrennt voneinander betrachten.

In Abbildung 6.1 wird die Verwendung der in Kapitel 4 definierten Raumkonzepte in Abhén-
gigkeit von imperfektiver, perfektiver und prospektiver Aspektkodierung bei Beschreibun-
gen von Stimuli der Kategorie B0 gezeigt. Hierbei sind Zusammenhénge bei der Verwendung
von deiktischen und grenziiberschreitenden Raumkonzepten zu erkennen: Innerhalb der Be-
schreibungen mit prospektiver Aspektmarkierung wird in 50,0% aller Falle ein deiktisches
Raumkonzept verwendet, deutlich mehr als im Durchschnitt aller Beschreibungen (11,2%).
Ein Chi-Quadrat Test ergibt hier einen statistisch signifikanten Zusammenhang zwischen
der Verwendung von prospektivem Aspekt und deiktischem Raumkonzept (p<0.001). Da-
hingegen finden sich keine deiktischen Raumkonzepte innerhalb der Beschreibungen mit
perfektivem Aspekt, bei den Beschreibungen mit imperfektivem Aspekt ist der Anteil deik-
tischen Raumkonzepte leicht erhoht (18,2%). Beide Effekte sind jedoch auferhalb der sta-
tistischen Signifikanz (p=0.09 beziehungsweise p=0.10 bei Chi-Quadrat Tests). Innerhalb
der Beschreibungen mit perfektiver Aspektmarkierung in Kategorie B0 tritt in 87,8% aller

Félle eine grenziiberschreitende Kodierung auf, das ist noch einmal héher als im allgemeinen
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Durchschnitt (72,1%). Diese tiberwiegende Anwendung von perfektivem Aspekt in Zusam-
menhang mit Grenziiberschreitung in Bewegungsereignissen stimmt mit den in Kapitel 5 dis-
kutierten und oben schon erwdhnten Ergebnissen iiberein und ist auch statistisch signifikant
(p=0.005 im Chi-Quadrat Test). In den Beschreibungen mit prospektiver Aspektmarkierung
ist in 44,4% aller Falle eine grenziiberschreitende Darstellung zu finden, deutlich weniger
als im allgemeinen Durchschnitt fiir Kategorie BO (p=0.006 fiir einen Chi-Quadrat Test).
Auch fiir die Beschreibungen mit imperfektivem Aspekt liegt die Anwendungsh&ufigkeit fiir
grenziiberschreitende Raumkonzepte unterhalb des allgemeinen Durchschnitts, mit p=0.03
(Chi-Quadrat Test) ebenfalls ein statistisch signifikanter Effekt. Fiir richtungsbezogene, fi-
gurbezogene, objektbezogene oder zielorientierte Raumdarstellungen sowie Lokalisierungen
lasst sich kein signifikanter Zusammenhang mit der Verwendung von Aspektmarkierungen
feststellen. Die Reihenfolge vorkommender Raumkonzepte in Abhéngigkeit von aspektuellen

Kodierungen in Kategorie BO wird im Folgenden aufgelistet:

grenziiberschreitend: perfektiv > imperfektiv > prospektiv

richtungsbezogen: - (nicht statistisch signifikant)
deiktisch: prospektiv > imperfektiv, perfektiv
objektbezogen: -

zielorientiert: - (nicht statistisch signifikant)
figurbezogen: -

LOK: -

In Kategorie B1 ergibt sich ein etwas anderes Bild als in Kategorie B0. Bereits in Abschnitt
4.4 (Abbildung 4.46) wurde gezeigt, dass richtungsbezogene Raumkonzepte in Kategorie
B1 am h&ufigsten vorgekommen sind. Bei einer Betrachtung des Zusammenhangs mit den
verwendeten Aspektmarkierungen ist hier festzustellen, dass diese Art der Raumkodierung
zum grofen Teil in den Beschreibungen mit perfektiver Aspektmarkierung (45,9%) und
imperfektiven Markierungen (42,0%) zu finden ist, ein Unterschied zum allgemeinen Durch-
schnitt in Kategorie B1 (36,8%) ist nicht festzustellen (p=0.23 beziehungsweise p=0.19 fiir

Chi-Quadrat Tests). Im Gegensatz dazu sind richtungsorientierte Darstellungen nur zum
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Raum- und Aspektkodierung im Chinesischen (B0)
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Deik. Figur | Objekt Ri. Ziel GU LOK
M Total 11,2% | 1,5% 2,5% | 13,7% | 2,0% | 72,1% | 0,5%
B Imperfektiv| 18,2% 0,0% 0,0% 20,5% 0,0% 59,1% 0,0%
Perfektiv 0,0% 0,0% 0,0% | 10,2% | 2,0% | 87,8% | 0,0%
H Prospektiv | 50,0% | 0,0% 0,0% | 11,1% | 5,6% | 44,4% | 0,0%

ABBILDUNG 6.1: Raumkonzepte und aspektuelle Kodierung in Kategorie B0

geringen Teil (2,1%) in Wiedergaben mit prospektivem Aspekt zu finden, ein statistisch si-
gnifikanter Effekt (p<0.001). Bei der Analyse deiktischer Kodierungen ist erneut eine Korre-
lation mit prospektivem Aspekt feststellbar, in 55,3% aller Beschreibungen mit prospektiver
Aspektmarkierung tritt eine deiktische Kodierung auf, deutlich mehr als im Durchschnitt
in Kategorie Bl (p<0.001 bei einem Chi-Quadrat Test). Fiir die Beschreibungen mit im-
perfektivem und perfektivem Aspekt ist hingegen kein Unterschied bei der Verwendung der
deiktischen Perspektivierung feststellbar (p=0.28 bezichungsweise p=0.58). Zielorientierte
und grenziiberschreitende Raumkonzepte tauchen mit vergleichbarer Haufigkeit in Beschrei-
bungen jeweilig mit imperfektivem und perfektivem Aspekt auf, in beiden Féllen ist kein
statistisch signifikanter Unterschied zu der durchschnittlichen Benutzung der Raumkonzepte
in Kategorie B1 feststellbar (p=0.77 beziehungsweise p=0.41 fiir zielorientierte Raumkodie-
rungen und p=0.16 beziehungsweise p=0.15 fiir grenziiberschreitende). Innerhalb der Be-
schreibungen mit prospektivem Aspekt kommen jedoch beide Raumkonzepte in Kategorie
B1 haufiger als im Durchschnitt vor, im Falle des zielorientierten Raumkonzepts in 17,0% al-
ler Félle im Gegensatz zu einem Durchschnitt von 3,2% (p<<0.001), fiir grenziiberschreitende
Raumkonzepte in 19,1% aller Fille gegeniiber einem Durchschnitt von 7,6% (p<0.002). Bei
objektbezogenen und figurbezogenen Raumkonzepten ist kein Zusammenhang mit aspektu-
ellen Kodierungen feststellbar, allerdings werden diese beiden Raumkonzepte in Kategorie
B0 ebenfalls nicht sehr haufig eingesetzt. Bei Lokalisierungen ist zunéchst festzustellen, dass

diese in Kategorie B1 mit vergleichbar hoher Frequenz wie richtungsbezogene Raumkonzepte
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eingesetzt werden. Dabei kommen LOK-Darstellungen bei Wiedergaben mit Aspektkodie-
rungen weniger hdufig vor als im Durchschnitt, ein Effekt der bei allen drei Markierungen
signifikant ist (p=0.02 jeweilig bei imperfektivem sowie prospektivem Aspekt und p<0.001
bei perfektivem). Unter den Beschreibungen mit Aspektmarkierungen lésst sich feststellen,
dass LOK-Kodierungen bei Wiedergaben mit Kodierung von imperfektivem und prospek-
tivem Aspekt haufiger vorkommt als in Beschreibungen mit perfektivem Aspekt (p=0.01
fiir die Unterscheidung von imperfektivem und perfektivem Aspekt, p=0.06 fiir prospekti-
ven und perfektiven Aspekt und p=0.43 fiir imperfektiven und prospektiven Aspekt). Die
Reihenfolge der verwendeten Raumkonzepte im Zusammenhang mit Aspektmarkierungen

werden im Folgenden aufgelistet:

richtungsbezogen: perfektiv, imperfektiv > prospektiv
LOK: imperfektiv, prospektiv > perfektiv
deiktisch: prospektiv > perfektiv, imperfektiv
objektbezogen: - (nicht statistisch signifikant)

grenziiberschreitend: prospektiv > perfektiv, imperfektiv
zielorientiert: prospektiv > perfektiv, imperfektiv

figurbezogen: - (nicht statistisch signifikant)

Raum- und Aspektkodierung im Chinesischen (B1)
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Deik. Figur | Objekt Ri. Ziel GU LOK

M Total 158% | 2,3% | 10,1% | 36,8% | 3,2% 7,6% | 34,0%
B Imperfektiv| 12,5% | 0,9% | 10,7% | 42,0% | 3,6% 4,5% | 25,0%
Perfektiv 18,9% 0,0% 8,1% 45,9% 5,4% 13,5% 5,4%
B Prospektiv | 55,3% 0,0% 8,5% 2,1% 17,0% | 19,1% | 19,1%

ABBILDUNG 6.2: Raumkonzepte und aspektuelle Kodierung in Kategorie B1
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In Kategorie B2 zeigen sich dhnliche Effekte wie in Kategorie B1, jedoch auch einige Unter-
schiede. Zunéchst fillt bei der Betrachtung des deiktischen Raumkonzepts die erneut hohe
Héaufigkeit bei Beschreibungen mit prospektivem Aspekt auf, die jedoch in diesem Falle nicht
statistisch signifikant ist (p=0.09). Dies ist darauf zurtickzufiihren, dass die gesamte Benut-
zungshaufigkeit prospektiver Aspektmarkierung in Kategorie B2 mit 2,5% sehr gering ist,
was das Erkennen statistisch signifikanter Effekte sehr schwierig macht. Im Gegensatz dazu
ist die geringere Verwendung von deiktischen Raumkonzepten (12,5%) im Vergleich zum
Durchschnitt (15,8%) bei Beschreibungen mit imperfektivem Aspekt in dieser Kategorie
signifikant (p=0.02). Bei figurbezogenen Raumkonzepten ist eine deutliche Mehrbenutzung
im Zusammenhang mit der Kodierung von perfektivem Aspekt feststellbar (22,2% gegen-
iiber 7,9% im Durchschnitt, p=0.02), der Einfluss von prospektivem und imperfektivem
Aspekt bewegt sich aufierhalb der statistischen Signifikanz. Zielorientierte Raumkonzepte
kommen in Kategorie B2 ausschlieflich im Zusammenhang mit prospektivem Aspekt vor,
ein signifikanter Effekt (p<0.001). Grenziiberschreitende Raumkonzepte werden sowohl im
Zusammenhang mit imperfektivem Aspekt (5,3%) als auch mit perfektivem Aspekt (5,6%)
mehr genutzt als im Durchschnitt (1,1%), allerdings ist dieser Effekt nur im Falle des im-
perfektiven Aspekts mit p<0.01 statistisch signifikant (p=0.06 fiir den perfektiven Aspekt).
Dieses héngt damit zusammen, dass die imperfektiven Aspektmarkierungen insgesamt in
Kategorie B2 mit 13,7% Anwendungshaufigkeit 6fter als die perfektive Markierung (6,5%)
benutzt werden und daher Effekte statistisch leichter nachweisbar sind. Bei objektbezoge-
nen und richtungsbezogenen Darstellungen lésst sich kein statistisch signifikanter Effekt im
Zusammenhang mit aspektueller Kodierung feststellen, wobei ein Nachweis im Falle des pro-
spektiven Aspekts erneut durch die geringe Gesamtanwendungshéufigkeit erschwert wird.
Bei Betrachtung der Raumdarstellung von LOK lassen sich &hnliche Effekte wie in Kate-
gorie B1 beobachten. Bei Beschreibungen mit Aspektkodierungen zeigt sich eine geringere
Anwendung von LOK-Kodierungen als im Durchschnitt, ein Effekt der sich aufgrund der
allgemein niedrigen Frequenz von Aspektkodierungen in dieser Kategorie nur im Falle der
perfektiven Aspektmarkierung statistisch signifikant belegen lasst (p=0.001, fiir imperfek-
tiven und prospektiven Aspekt jeweils p=0.07 und p=0.45). Auch die deutlich niedrigere
LOK-Kodierung bei Wiedergaben mit Kodierung von perfektivem Aspekt ist &hnlich wie in
Kategorie B1, allerdings ist nur die Abgrenzung von imperfektivem Aspekt statistisch signi-

fikant nachweisbar (p<0.05, fiir den Vergleich von prospektivem und perfektivem Aspekt
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ergibt sich p=0.11). Im Folgenden werden die Reihenfolgen der verwendeten Raumkonzepte

im Zusammenhang mit Aspektmarkierungen noch einmal aufgelistet:

LOK: imperfektiv, prospektiv > perfektiv
objektbezogen: - (nicht statistisch signifikant)
deiktisch: - (nicht statistisch signifikant)
richtungsbezogen: - (nicht statistisch signifikant)
figurbezogen: perfektiv > imperfektiv, prospektiv
zielorientiert: prospektiv

grenziiberschreitend: imperfektiv > prospektiv (perfektiv statistisch nicht signifikant)

Raum- und Aspektkodierung im Chinesischen (B2)
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Deik. Figur | Objekt Ri. Ziel GU LOK

M Total 18,4% | 7,9% | 21,3% | 9,0% 2,2% 1,1% | 42,6%
B Imperfektiv| 5,3% 2,6% | 23,7% | 10,5% | 0,0% 53% | 28,9%
m Perfektiv 16,7% | 22,2% | 11,1% | 11,1% | 0,0% 5,6% 5,6%
M Prospektiv | 42,9% | 0,0% 0,0% | 28,6% | 28,6% | 0,0% | 28,6%

ABBILDUNG 6.3: Raumkonzepte und aspektuelle Kodierung in Kategorie B2

Insgesamt lassen sich somit eine Reihe von iibergreifenden Zusammenhingen feststellen

sowie einige Effekte, die sich nur innerhalb bestimmter Kategorien finden lassen:

- Bei Beschreibungen mit prospektivem Aspekt werden in allen Kategorien deutlich
mehr deiktische Raumkonzepte verwendet, in den Kategorien BO und B1 ist dieser
Effekt statistisch signifikant, in Kategorie B2 ist aufgrund der insgesamt geringen

Verwendung von prospektivem Aspekt keine Signifikanz feststellbar. Inhaltlich macht
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ein Zusammenhang zwischen diesen beiden Konzepten durchaus Sinn. Bei der Ver-
wendung prospektiver Aspektmarkierung wird eine Aussage iiber den Ausgang des
Ereignisses getroffen, der jedoch explizit nicht gezeigt wird. Insofern stellt diese Per-
spektive eine individuelle Interpretation der gezeigten Szene dar, was sich gut in das
deiktische Raumkonzept einfiigt, in dem sich der Sprecher ebenfalls als Ankerpunkt

des rdumlichen Koordinatensystems in die Szene einfiigt.

In Kategorie B1 konnte ein negativer Zusammenhang zwischen der Verwendung von
richtungsbezogenen Raumkonzepten und prospektivem Aspekt festgestellt werden, in
den Kategorien BO und B2 liegen keine statistisch signifikanten Ergebnisse vor. Dieser
Zusammenhang ist durchaus naheliegend, da die prospektive Perspektivierung eine Fo-
kussierung auf ein vorhersehbares Geschehen und seine Resultate impliziert, wohinge-
gen ein richtungsbezogenes Raumkonzept sich eher auf die Entwicklung der Bewegung
bezieht. Die dominierende Benutzung von imperfektivem und perfektivem Aspekt mit
richtungsbezogenen Raumkonzepten bekriftigt diese Annahme und weist darauf hin,
dass chinesische Muttersprachler richtungsbezogene Raumkonzepte in Kategorie Bl
eher als eine progressive (im Gang gesetzte) Bewegung oder eine durchgefiihrte (be-

reits geschehene) Tétigkeit zum Ausdruck bringen.

Der positive Zusammenhang zwischen prospektivem Aspekt und zielorientierten Ko-
dierungen in den Kategorien B1 und B2 (kein signifikanter Effekt in Kategorie B0)
fiigt sich gut in die jeweilige Darstellung ein. Da zielorientierte Raumkonzepte im
Chinesischen implizieren, dass das Erreichen eines Ziels ein Resultat der Bewegung
ist (siehe Abschnitt 4.4), welches zwar in den Kategorien B1 und B2 nicht explizit
dargestellt wird aber dennoch in B1 vorhersehbar beziehungsweise in B2 zumindest
angedeutet ist, besteht auch hier ein enger inhaltlicher Zusammenhang zwischen dem

gewdhlten Raum- und Zeitkonzept.

Grenziiberschreitende Raumkonzepte werden besonders haufig zusammen mit perfek-
tivem Aspekt verwendet. Dieser Effekt tritt statistisch signifikant in Kategorie B0 auf,
in den Kategorien B1 und B2 ist er allerdings aufierhalb der statistischen Signifikanz,
was an der insgesamt geringeren Verwendung sowohl von perfektivem Aspekt als auch

von grenziiberschreitenden Raumkodierungen in diesen Kategorien liegt. Inhaltlich
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sind diese zwei Konzepte eng verwandt, da beide eine Fertigstellung einer Teil- oder
Gesamttéatigkeit kodieren, einmal aus rdumlicher und einmal aus zeitlicher Perspekti-
ve. Der Zusammenhang zwischen grenziiberschreitenden Raumkonzepten und imper-
fektivem Aspekt ist nicht ganz so eindeutig. In Kategorie BO besteht eine negative
Korrelation, ebenso in Kategorie B1, wenn auch hier aufferhalb der statistischen Si-
gnifikanz. In Kategorie B2 hingegen scheinen Grenziiberschreitung und imperfektiver
Aspekt positiv zu korrelieren. Die geringere Kodierung von Grenziiberschreitung bei
imperfektivem Aspekt in den Kategorien BO und B1 ist verstdndlich. Im Gegensatz
dazu erscheint die Mehrverwendung von grenziiberschreitenden Raumkonzepten in
Kategorie B2 bei gleichzeitiger Verwendung von imperfektivem Aspekt eher unerwar-
tet, es bleibt jedoch festzuhalten, dass dieser Effekt nicht hoch signifikant ist (p=0.02)
und weiterer Bestatigung bedarf. Schlieflich bleibt noch festzustellen, dass der Zusam-
menhang zwischen prospektivem Aspekt und grenziiberschreitenden Raumkonzepten
ghnlich wie bei imperfektivem Aspekt zu sein scheint. In Kategorie BO kommt prospek-
tiver Aspekt kaum zusammen mit grenziiberschreitenden Raumkonzepten vor, ebenso
in Kategorie B2 (wenn auch auferhalb der statistischen Signifikanz). In Kategorie
B1 hingegen scheint es eine positive Korrelation zu geben. Wahrend die verringerte
Kodierung von Grenziiberschreitung bei der Nutzung von prospektivem Aspekt nahe
liegt, ist der Effekt in Kategorie B1 auf den ersten Blick etwas iiberraschend, aber an-
gesichts der absehbaren Entwicklung der Szenen in Kategorie B1 dennoch plausibel.
Diese unterschiedlichen Effekte in den drei Kategorien zeigen vor allem die Flexibilitét
aspektueller Darstellungen im Chinesischen und die Interaktion zwischen Raum- und
Zeitkonzepten bei Sprachproduktion. Zudem scheint es zu sein, dass die Darstellung
eines Bewegungsereignisses als eine holistische Tétigkeit oder als ein phasenweises Ge-
schehen von mehreren Faktoren abhéngt, einerseits von der Eigenschaft der gezeigten
Szene, andererseits aber auch von der gewahlten individuellen Perspektive der Pro-

banden.

- Neben Zusammenhéngen der Verwendung von aspektuellen Markierungen mit der Ko-
dierung von PATH gibt es auch Zusammenhénge mit der Darstellung der Lokalisierung
(LOK). In Kategorien B1 und B2 zeigen sich hier grundsétzlich die gleichen Effekte:

Die Kodierung von LOK nimmt bei Beschreibungen mit aspektuellen Kodierungen
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6.1 Raumkonzepte und Aspektkodierungen im Chinesischen

im Vergleich zum Durchschnitt ab, besonders stark ist dieser Effekt bei perfektiver
Aspektkodierung. Mogliche Erklarungen hierfiir lassen sich sowohl in sprachstruk-
turellen als auch in perspektivischen Zusammenhéngen finden. Bei der Kodierung
von imperfektivem Aspekt ist zunnéchst anzumerken, dass die Benutzung eines ‘zai’-
Adjunkts als Lokalisierung die gleichzeitige Verwendung von ‘zai’ oder ‘zhéngzai’ als
imperfektive Aspektmarkierung ausschliefst, es bleiben in diesen Féllen also nur noch
‘zhéng’ und ‘zhe’ als Optionen iibrig. Somit lasst sich hier der Riickgang der LOK-
Kodierung bei Beschreibungen mit imperfektiven Aspektmarkierungen sprachstruktu-
rell begriinden. Bei prospektiven und perfektiven aspektuellen Kodierungen bestehen
keine solchen Einschrankungen, allerdings liegt in beiden Féllen der inhaltliche Fokus
der Beschreibung auf dem Ziel der Bewegung, in einem Falle als Intention von FIGU-
RE interpretiert, im anderen als bereits erreichter Endpunkt der Bewegung. In beiden
Féllen wahlt der Sprecher also eine Perspektive, die eine Fokussierung auf LOK eher
unwahrscheinlich erscheinen ldsst. Dieser Effekt scheint bei perfektiven aspektuellen

Kodierungen noch starker hervorzutreten, was ebenfalls nicht iiberraschend ist.

In der folgenden Tabelle werden die identifizierten Zusammenhénge zwischen verwendeten

Raumkonzepten und Aspekt noch einmal zusammengefasst, positive Korrelationen werden

mit + und negative mit - bezeichnet:

Deiktisch | Figur | Objekt | Richtung | Ziel | GU | LOK
imperfektiv * * * * * - -
perfektiv * * * * * + -
prospektiv + * * - + - -

TABELLE 6.1: Zusammenhang zwischen Raumkonzepten und Aspektmarkierungen !

'Bei dem Zusammenhang zwischen grenziiberschreitenden Raumkonzepten und prospektivem Aspekt
liegt in Kategorie B1 ein entgegengesetzter Effekt vor, allerdings am Rande der statistischen Signifikanz.
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6.2 RAUMKONZEPTE UND ASPEKTKODIERUNGEN IM SPRACHVERGLEICH

Wie bereits in Kapitel 5 beschrieben, unterscheiden sich die in dieser Arbeit untersuchten
Sprachen Englisch, Deutsch und Chinesisch erheblich sowohl im Ausmaf der Grammatikali-
sierung des Aspektsystems als auch in der typischen Haufigkeit der Anwendung von Aspekt.
So findet sich in den Beschreibungen englischer Muttersprachler eine progressive imperfekti-
ve Aspektbenutzung von 100%, dahingehen gibt es keine aspektuellen Darstellungen in den
Beschreibungen deutscher Muttersprachler und im Chinesischen sind die Aspektkodierun-
gen sehr stark variiert. In diesem Abschnitt wird der Zusammenhang zwischen Raum- und
Zeitkonzepten unter sprachvergleichender Perspektive untersucht, um zu verstehen, welche
Zusammenhénge es in den Sprachen Englisch und Deutsch gibt, welche jeweilig eine konsis-
tente beziehungsweise keine Aspektbenutzung aufweisen, und inwieweit sich die im letzten
Abschnitt gefundenen Zusammenhénge im Chinesischen sprachvergleichend einordnen las-

sem.

Die haufige Verwendung von deiktischen Raumkonzepten im Englischen im Gegensatz zu
Deutsch und Chinesisch steht vermutlich in engem Zusammenhang mit der Anwendung des
imperfektiven Aspekts, welcher im Englischen grammatikalisiert und dessen Anwendung ob-
ligatorisch ist beziehungsweise automatisiert erfolgt. Dieses fiihrt zu einer Betrachtungsweise
wvon innen‘ heraus, was auch die Verwendung der deiktischen Perspektive bei der raumlichen
Beschreibung begiinstigt. Hingegen kommen deiktische Kodierungen im Chinesischen zwar
mehr vor als im Deutschen, aber weniger als im Englischen, und sind nicht getrieben von
der Verwendung des imperfektiven Aspekts (hier ist keine Mehrbenutzung feststellbar), son-
dern von prospektivem Aspekt. Wenn der Zusammenhang zwischen deiktischen Raumkodie-
rungen und Aspektbenutzungen hinsichtlich der verschiedenen Stimuli betrachtet wird, ist
festzustellen, dass die Verwendung deiktischer Darstellungen im Englischen von den Stimuli
getrieben wird, im Chinesischen hingegen von aspektueller Kodierung. Diese Beobachtung
lasst sich jeweilig durch den starken Zuwachs der Benutzung deiktischer Kodierung von Ka-
tegorie BO zu B2 im Englischen und das héufige Vorkommen von deiktischer Darstellung im
Zusammenhang mit prospektivem Aspekt im Chinesischen belegen, wobei letzteres in allen
drei Kategorien ein dhnliches Bild ergibt. Die konstant geringe Verwendung des deiktischen
Raumkonzepts und die 0% Aspektkodierung lassen keine Riickschliisse iiber die Relation

zwischen Raum- und Zeitkodierungen im Deutschen zu.
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Objektbezogene Raumkodierungen sind in Kategorie B0 in allen Sprachen unterdriickt. Bei
verlangertem Wegverlauf in den Kategorien B1 und B2 zeigt sich im Deutschen besonders
hohe Verwendung dieses Raumkonzepts, die etwa doppelt so hoch ist wie im Englischen,
sowohl in Gruppe B insgesamt als auch in den Kategorien B1 und B2. Hier gibt es womog-
lich einen Zusammenhang mit den sehr unterschiedlichen Aspektsystemen in diesen zwei
Sprachen, welche ja bereits bei Untersuchungen von Endpunkterwdhnungen eine entschei-
dende Rolle als Erklarung fiir sprachspezifische Unterschiede dienten (siehe Stutterheim
et al. : 2012). Inwieweit sich ein #hnlicher Zusammenhang allerdings auf Referenzpunkte
entlang des Wegverlaufs ausdehnen ldsst, bleibt vorerst unklar und benétigt eingehendere
Untersuchungen. Mit groffem Abstand zeigt Chinesisch bei der Anwendung objektbezogener
Raumkodierungen konstant das niedrigste Ergebnis, dabei stimuliert ein langerer Wegver-
lauf eine zunehmende Anwendungshéufigkeit. Diese seltene Verwendung von objektbezoge-
nen Raumkonzepten héngt vermutlich nicht mit Wechselwirkungen mit dem chinesischen
Aspektsystem, sondern hauptsichlich mit der im Vergleich zu Englisch und Deutsch sehr
haufigen Kodierung von LOK zusammen (siehe Abbildung 4.49 in Abschnitt 4.4). Objekt-
bezogene Raumkonzepte kommen vergleichbar hdufig mit den drei Arten von Aspekt in
Kategorie B1 und hauptsachlich mit imperfektiven Kodierungen in Kategorie B2 vor, aller-
dings verhindert die niedrige Frequenz objektbezogener Raumdarstellung (in Kategorie B1)
und auch der Aspektkodierung (in Kategorie B2) hier statistisch signifikante Ergebnisse und
somit ist keine konkrete Aussage iiber einen Zusammenhang moglich. Das gleiche gilt eben-
falls fiir figurbezogene Raumkonzepte, die generell in allen Sprachen sehr wenig verwendet

werden.

Die Kodierugnen von richtungsbezogenen und grenziiberschreitenden Raumkonzepten sind
in Gruppe B insgesamt vergleichbar haufig in allen drei Sprachen vorgekommen. Beziiglich
der durch Stimuli getriebenen Anwendung lassen sich jedoch sprachspezifische Muster er-
kennen, und zwar finden sich fiir Chinesisch und Deutsch jeweilig in den Kategorien B1 und
B2 etwas mehr grenziiberschreitende und richtungsbezogene Darstellungen, in Kategorie B0
kommen richtungsbezogene Kodierungen ein wenig haufiger bei chinesischen Muttersprach-
lern vor. Ein anderes Bild zeigt sich bei Analyse von zielorientierten Raumkonzepten, die
sowohl in Gruppe B als auch in jeder Kategorie bei englischen und deutschen Muttersprach-

lern vergleichbar hiufig, aber deutlich am seltensten im Chinesischen auftreten. Wahrend
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im Englischen sowie Deutschen hier somit kein direkter Zusammenhang zu den Aspektsyste-
men feststellbar ist (sehr unterschiedliche Aspektsysteme bei dennoch gleicher Verwendung
der Raumkonzepte), liefert das Chinesische ein abwechselungsreiches Bild, vor allem bei der
Anwendung von richtungsbezogenen und grenziiberschreitenden Raumkonzepten, welche je
nach Eigenschaften der Stimuli und der gewéhlten aspektuellen Kodierung unterschiedlich
héufig verwendet werden. Im Gegensatz dazu besteht eine starke Korrelation zwischen zie-

lorientierten Raumkonzepten und prospektivem Aspekt im Chinesischen.

Beziiglich der Kodierung von LOK ist festzustellen, dass diese im Chinesischen insgesamt
deutlich haufiger verwendet wird, als im Englischen und Deutschen, wobei dieser Effekt in
Kategorie B0 nicht auftritt und in Kategorie B2 am stérksten ist. Das englische und deutsche
unterscheiden sich hier in Kategorie B1, wo englische Mutterspracher 6fter LOK kodieren als
deutsche, jedoch nicht in den Kategorien BO und B2. Somit lésst sich hier sprachiibergrei-
fend kein eindeutiger Zusammenhang mit verschiedenen Kodierungssystemen von Aspekt
feststellen. Im Chinesischen gibt es diesbeziiglich klar erkennbare Zusammenhénge, welche

oben bereits diskutiert wurden.

Raum- und Aspektkodierung im Sprachvergleich (Gruppe B)
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M Englisch 23,3% 0,9% 24,5% 20,3% 13,9% 16,0% 16,5%

M Deutsch 9,2% 0,4% 48,1% 19,5% 14,4% 20,3% 11,5%

B Chinesisch 15,6% 3,8% 11,8% 23,9% 2,6% 19,1% 29,6%

Imperfektiv 12,4% 1,0% 10,8% 30,9% 2,1% 17,0% 6,7%

Perfektiv 9,6% 3,8% 4,8% 23,1% 2,9% 47,1% 2,9%

Prospektiv 52,8% 0,0% 5,6% 6,9% 15,3% 23,6% 15,3%

ABBILDUNG 6.4: Raum- und Aspektkodierung im Sprachvergleich in Gruppe B

Welche Riickschliisse lassen sich anhand dieser Zusammenhénge beziiglich der Konzeptua-
lisierung ziehen? In einigen sprachvergleichenden Untersuchungen (Stutterheim & Niise :
2003; Niise, Carroll & Stutterheim : 2008; Stutterheim et al. : 2012 und Flecken, Stutterheim
& Carroll : 2014) wurde das grammatikalisierte progressive Aspektsystem im Englischen in

Zusammenhang mit der Tendenz zu einer phasenweise Betrachtung von Ereignissen gestellt
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Raum- und Aspektkodierung im Sprachvergleich (B0)
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M Englisch 0,0% 1,1% 5,6% 6,7% 10,1% 66,3% 7,9%
M Deutsch 14,0% 1,0% 5,0% 5,0% 14,0% 77,0% 5,0%
M Chinesisch 11,2% 1,5% 2,5% 13,7% 2,0% 72,1% 0,5%
Imperfektiv 18,2% 0,0% 0,0% 20,5% 0,0% 59,1% 0,0%
Perfektiv 0,0% 0,0% 0,0% 10,2% 2,0% 87,8% 0,0%
M Prospektiv 50,0% 0,0% 0,0% 11,1% 5,6% 44,4% 0,0%

ABBILDUNG 6.5: Raum- und Aspektkodierung im Sprachvergleich in Kategorie BO

Raum- und Aspektkodierung im Sprachvergleich (B1)
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M Englisch 17,5% 0,5% 27,0% 32,2% 21,3% 3,8% 22,3%
M Deutsch 7,5% 0,0% 56,1% 29,3% 19,7% 4,2% 14,2%
M Chinesisch 15,8% 2,3% 10,1% 36,8% 3,2% 7,6% 34,0%
Imperfektiv 12,5% 0,9% 10,7% 42,0% 3,6% 4,5% 25,0%
Perfektiv 18,9% 0,0% 8,1% 45,9% 5,4% 13,5% 5,4%
M Prospektiv 55,3% 0,0% 8,5% 2,1% 17,0% 19,1% 19,1%

ABBILDUNG 6.6: Raum- und Aspektkodierung im Sprachvergleich in Kategorie B1

beziehungsweise sogar als Hauptursache fiir diese Tendenz angesehen. Im Gegensatz dazu
tragt das nicht grammatikalisierte Aspektsystem im Deutschen zu einer einheitlichen Be-
trachtung und Wiedergaben einschlieflich der Endpunkte bei. Diese Zusammenhénge lassen
sich auch in durchschnittlichen SOTs und den Fixationsmuster in dieser Arbeit (siche Tabel-
le 4.12 und 4.13) beobachten, wo bei englischen Muttersprachlern im Vergleich zu deutschen
frithere SOTs und weniger Fixationsanzahlen auf den Endpunkt vor SOTs zeigen und ent-
sprechend spéitere SOTs und mehr Fixationsanzahlen auf den Endpunkt vor den SOTs im
Deutschen. Zudem lassen sich Abweichungen bei der Endpunkterwidhnung finden, wobei die

konstant hohe Endpunkterwahnung bei deutschen Muttersprachlern als Bestéatigung fiir die
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Raum- und Aspektkodierung im Sprachvergleich (B2)
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M Englisch 50,0% 1,6% 33,9% 9,7% 4,0% 0,8% 12,9%

M Deutsch 8,6% 0,7% 65,5% 12,9% 5,8% 7,2% 11,5%

M Chinesisch 18,4% 7,9% 21,3% 9,0% 2,2% 1,1% 42,6%
Imperfektiv 5,3% 2,6% 23,7% 10,5% 0,0% 5,3% 28,9%
Perfektiv 16,7% 22,2% 11,1% 11,1% 0,0% 5,6% 5,6%
Prospektiv 42,9% 0,0% 0,0% 28,6% 28,6% 0,0% 28,6%

ABBILDUNG 6.7: Raum- und Aspektkodierung im Sprachvergleich in Kategorie B2

holistische Betrachtungsweise herangezogen werden kann.

In dem Vergleich der Fixationsmuster zwischen Englisch, Deutsch und Chinesisch (siehe
Abschnitt 4.5) ergeben sich fiir die chinesischen Muttersprachler grofstenteils vergleichbare
Fixationsdauern sowohl auf FIGURE als auch auf GROUND am Endpunkt mit englischen
und deutschen Muttersprachlern, dabei zeigen sie aber zum Teil eine hohere Fixationsan-
zahl auf den Endpunkt als im Englischen und Deutschen, insbesondere in Kategorie Bl
vor dem Sprecheinsatz. Weiterhin zeigen chinesische Muttersprachler auch eine Tendenz
zu spateren SOTs als englische und deutsche Probanden. Diese beiden Sachverhalte deuten
auf einen moglicherweise recht hohen Verarbeitungsaufwand hin, welcher dadurch entstehen
kann, dass die chinesischen Muttersprachler eine groffe Auswahl an moglichen aspektuellen
Darstellungen zur Verfiigung haben, welche dann auch noch weiteren komplexen Beschrén-
kungen beziiglich der Kombinierbarkeit mit Raumkodierungen unterliegen. Dieses l&sst sich
sowohl aufgrund der zahlreichen aber kurzen Fixationen vermuten, die Probanden schau-
en viel ;hin und her’ um die Szene griindlich zu analysieren, als auch aufgrund der spéten

Sprechanfangszeiten.

Insgesamt legt die hier durchgefiihrte Analyse des Zusammenhangs von Raum- und Zeit-
konzepten im Chinesischen sowie die sprachvergleichende Analyse also nahe, dass die Aus-
wahlmoglichkeiten der chinesischen Muttersprachler beziiglich des verwendeten Aspektes
zu einem komplexerem Verarbeitungsaufwand fithrt. Sprachvergleichend &hnelt Chinesisch

diesbeziiglich weder dem Englischen noch dem Deutschen und liegt auch nicht dazwischen,
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wie durchaus vermutet werden konnte. Stattdessen ist das Chinesische beziiglich der Zu-
sammenhénge der Raum- und Zeitkodierungen sehr komplex und muss im Detail analysiert
werden, wie es in diesem Kapitel in Ansdtzen durchgefithrt wurde. Beziiglich der Frage
des Einflusses von Sprachstrukturen auf die Kognition bei der Sprachproduktion zeigt die
Analyse des Chinesischen weiterhin, dass auch Zusammenhénge mit beriicksichtigt werden
sollten, die auf den ersten Blick nicht offensichtlich sind, wie z.B. Beschrinkungen oder

andere Wechselbeziehungen bei Raum- und Zeitkonzepten.






7 DISKUSSION

In dieser Arbeit wurden die Raum- und Zeitkonzeptualisierung in Wiedergaben von Ereig-
nissen bei englischen, deutschen und chinesischen Muttersprachlern untersucht und unter
sprachvergleichender Perspektive gegeniibergestellt. Hierbei standen potenzielle Einfliisse
der verschiedenen sprachstruktuellen Eigenschaften auf kognitive Prozesse bei Sprachpro-
duktion und die Wechselbeziehung zwischen rédumlicher und zeitlicher Kodierung insbeson-

dere im Chinesischen im Fokus der Untersuchungen.

Als Stimuli wurden bei der Datenaufnahme kurze Videoclips genutzt, welche Bewegungser-
eignisse mit verschiedenen Eigenschaften zeigen. Unterschieden wird hier zwischen Stimuli,
die eine Bewegung mit erreichtem Endpunkt, mit nicht erreichtem Endpunkt und kurzem
Wegverlauf oder mit nicht erreichtem Endpunkt und langem Wegverlauf zeigen. Ergénzt
wurden diese Szenen durch weitere Stimuli, in welchen keine Bewegungsereignisse dargestellt
werden. Neben den linguistischen Daten der Beschreibungen wurden auch Sprechanfangs-
zeiten sowie die visuelle Aufmerksamkeit der Probanden iiber Blickbewegungsmessungen
beobachtet. Wéahrend die Raumkonzeptualisierung bei der Wiedergabe von Bewegungser-
eignissen im Deutschen und Englischen bereits in einschlagigen Studien untersucht wurde
(zum Beispiel Carroll : 2000, Carroll & Stutterheim : 2011, Carroll et al. : 2012 und Flecken
et al. : 2015), stellt diese Studie nach Wissen der Autorin die erste umfassende Untersuchung
dieser Thematik fiir das Chinesische dar. Dariiber hinaus wurde die verwendete Methodik
zur Untersuchung der Raumkonzeptualisierung speziell fiir diese Arbeit aufbauend auf Le-
vinson’s Analysen zu Raum in Sprache (Levinson : 2003) entwickelt (siche Kapitel 4) und
somit ein neuer Analyseansatz erarbeitet. Die Untersuchung der Zeitkonzeptualisierung,
insbesondere von Aspekt bei der Wiedergabe von Bewegungsereignissen wurde in der For-
schung bislang nur vereinzelt aufgenommen (zum Beispiel Filipovic : 2007, Athanasopoulos

& Kasai : 2008, Bylund : 2009, Stutterheim et al. : 2012 und Flecken et al. : 2014), die
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in dieser Arbeit gefundenen Resultate fiir das Chinesische bestéitigen den Zusammenhang
zwischen rdumlicher und aspektueller Konzeptualisierung und zeigen, dass auch hierin ein

vielversprechendes Forschungsgebiet fiir ein weiteres Sprachpaar liegt (siehe Kapitel 5).

Allerdings unterscheiden sich die Sprachen fiir verschiedene Stimuli teilweise stark, sowohl
beziiglich der Frage, welche Raumkonzepte verwendet werden, als auch durch welche linguis-
tischen Mittel sie kodiert werden. Dabei sind sowohl Stimulus-getriebene als auch sprachs-

pezifische Effekte zu beobachten.

Uber alle Sprachen vergleichbare Effekte, die auf die Eigenschaften der Stimuli zuriickzu-
fithren sind, zeigen sich in den linguistischen Daten in der Verwendung von grenziiber-
schreitenden und richtungsbezogenen Raumkonzepten, welche hauptséichlich jeweilig zur
Beschreibung von Bewegungsereignissen mit einem erreichten Endpunkt beziehungsweise ei-
nem nicht erreichten Endpunkt und kurzem Wegverlauf eingesetzt werden. Dariiber hinaus
gibt es deutliche Hinweise darauf, dass das Erfassen der gezeigten Szenen mit nicht erreich-
tem Endpunkt aber kurzem Wegverlauf fiir Probanden aller Sprachen den komplexesten
Konzeptualisierungsprozess hervorruft. Diese zeigt sich einmal an den durchschnittlichen
Sprechanfangszeiten, die bei Stimuli dieser Art am spétesten sind (siche Tabelle 4.12). Ein
weiterer Indikator sind diesbeziiglich die Fixationszahlen auf die Endpunkte der Bewegung.
Im Vergleich zu Szenen mit eindeutig erreichtem Endpunkt und auch mit langem Wegverlauf
zeigen sich bei Szenen mit kurzem Wegverlauf in allen Sprachen hohere durchschnittliche
Fixationszahlen, sowohl insgesamt als auch vor dem Sprecheinsatz. Eine Ausnahme bil-
den hier die deutschen Muttersprachler, welche den Endpunkt auch bei Szenen mit langem
Wegverlauf gleich haufig fixieren. Beide Tatsachen lassen darauf schlieffen, dass der Konzep-
tualisierungsprozess hier linger dauert, die Probanden brauchen mehr Zeit und kognitiven
Aufwand, um den Ereignistyp identifizieren zu konnen. In dieses Bild passt ebenfalls, dass
potentielle Endpunkte der Bewegungen bei Szenen ohne erreichtem Endpunkt trotz der 1an-
geren und héufigeren Fixationen in allen Sprachen seltener erwihnt werden als bei Szenen

mit erreichtem Endpunkt (siche Tabelle 4.13).

Sprachspezifische Effekte finden sich in allen drei untersuchten Sprachen. Englische Mut-
tersprachler verwenden bei der Beschreibung von Bewegungsereignissen mit einem nicht
erreichten Ziel und langem Wegverlauf im Vergleich zu deutschen und chinesischen Proban-

den mehr deiktische Raumkonzepte bezichungsweise Raumkonzepte ohne Einbeziehung von
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GROUND-Objekten als Ankerpunkt. Dieser Effekt ldsst sich mit unterschiedlichen Sprach-
strukturen in Verbindung bringen, insbesondere der Tatsache, dass Englisch als einzige der
drei untersuchten Sprachen iiber ein grammatikalisiertes Aspektsystem verfiigt. Der durch
die verbalmorphologische Form ‘-ing’ vorgebrachte progressive Aspekt wird im Englischen
bei der Wiedergaben der Szenen durchgingig angewendet und ist sowohl mit MANNER als
auch mit PATH-Verben uneingeschrinkt kompatibel. Durch diese Struktur bedingt neigen
englische Muttersprachler dazu, bei der Beschreibung der Szenen eine ,innere Perspekti-
ve‘ zu wihlen und sie phasenweise zu betrachten (Stutterheim et al. : 2012). Dieser Effekt
spiegelt sich ebenfalls in den gemessenen fritheren Sprechanfangszeiten englischer Mutter-
sprachler und geringeren Fixationsanzahlen auf den Endpunkt vor dem Sprecheinsatz bei

Szenen ohne erreichtem Endpunkt wieder.

Im Gegensatz zu englischen Muttersprachlern zeigen deutsche Probanden ein in gewisser
Weise entgegengesetztes Bild. Sie setzen bei der Beschreibung von Szenen mit nicht erreich-
tem Ziel deutlich am haufigsten objektbezogene und am wenigsten deiktische Raumkonzep-
te ein. Zudem zeigen sie mehr Fixationen auf den Endpunkt und erwéahnen den Endpunkt
deutlich haufiger als englische oder chinesische Muttersprachler bei Szenen mit langem Weg-
verlauf. Aufserdem haben sie bei allen Arten von Stimuli spétere Sprechanfangszeiten als
englische Muttersprachler. Insgesamt weisen diese Ergebnisse auf eine hohe Aufmerksamkeit
flir GROUND-Objekte und eine Tendenz zur Betrachtung der gezeigten Szenen als Ganzes

hin, was langere Verarbeitungsprozesse bendtigt und zu spéteren SOTs fiihrt.

Bei chinesischen Muttersprachlern ist aufféllig, dass die Verwendung von Raumkonzepten
vielfaltiger als bei englischen und deutschen ist, das heifst sie verwenden innerhalb einer
Kategorie von Stimuli eine grofere Anzahl verschiedener Raumkonzepte in relevantem Um-
fang. Insbesondere werden figurbezogene Raumkonzepte bei Beschreibungen von Szenen
mit nicht erreichtem Endpunkt und langem Wegverlauf vergleichsweise haufig eingesetzt,
objektbezogene und zielorientierte Konzepte hingegen bei allen Arten von Stimuli weniger
héufig. Bei der Verwendung von Raumkonzepten ohne GROUND-Objekt als Ankerpunkt
liegt Chinesisch quantitativ zwischen Englisch und Deutsch. Weiterhin zeigen chinesische
Muttersprachler im Durchschnitt die spétesten Sprechanfangszeiten und die héchste Fixa-
tionsanzahl und -dauer auf FIGURE vor dem Sprecheinsatz. Die Stimuli mit kurzem Weg-

verlauf 16sen auferdem die hochste Fixationsanzahl auf Endpunkt in allen drei Sprachen
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aus, jedoch nicht die langsten Fixationsdauern, die chinesischen Muttersprachler schauen
somit im Vergleich zu englischen und deutschen mehr “hin und her”. Bei Stimuli mit langem
Wegverlauf zeigen chinesische Muttersprachler zwar dhnlich hohe Fixationszahlen und Fixa-
tionsdauern auf den Endpunkt vor dem Sprecheinsatz wie englische und deutsche, dennoch
werden die Endpunkte in den Beschreibungen weniger héufig genannt. Somit ergibt sich
insgesamt ein differenziertes Bild der Raumkonzeption im Chinesischen: Die Benutzung von
Raumkonzepten ist bei chinesischen Muttersprachlern innerhalb einer Stimulus-Kategorie
(B0/B1/B2) weniger einheitlich, die Einfliisse der kategoriellen Eigenschaften der Stimuli
sind teilweise weniger ausgeprégt. Das deutet darauf hin, dass chinesische Muttersprachler
sich oOfters zwischen verschiedenen rdaumlichen Perspektiven entscheiden miissen, ein Pro-
zess der vermutlich einen héheren kognitiven Verarbeitungsaufwand bendétigt und sowohl
die spéten Sprechanfangszeiten als auch das vermehrte Hin- und Herschauen bei Szenen
mit kurzem Wegverlauf erkldrt. Dieses Bild wird noch verstarkt, wenn man das chinesi-
sche Aspektsystem mit in Betracht zieht. Hier stehen den chinesischen Muttersprachlern
eine Vielzahl von aspektuellen Markierungen zur Verfiigung, welche teilweise syntaktische
Wechselwirkungen mit Raumausdriicken haben (so kann z.B. ‘zai’ als Praposition zur An-
gabe der Lokalisierung nicht zusammen mit ‘zai’ als imperfektive Aspektmarkierung ver-
wendet werden). Somit gibt es auch Wechselwirkungen zwischen den gewéhlten zeitlichen
und rdumlichen Perspektiven, was die Komplexitéat der Perspektivauswahl und den daraus

resultierenden Verarbeitungsaufwand weiter erhoht.

Betrachtet man die aspektuellen Kodierungen im Chinesischen gesondert, zeigt sich eine
gestreute Anwendung temporaler Partikeln als Aspektmarkierungen. Aspekt im Chinesi-
schen ist nicht grammatikalisiert, aber durchaus gebrduchlich und kann durch sechs ver-
schiedene temporale Partikeln zum Ausdruck gebracht werden, welche die drei progressiv
imperfektiven Markierungen ‘zai’, ‘zhéngzai’ und ‘zhéng’, das durativ imperfektive ‘zhe’,
das perfektive ‘le’ sowie das prospektive ‘yao’ umfassen. Bei den Beschreibungen chinesi-
scher Muttersprachler ist zunachst auffallig, dass die Anwendung aspektueller Markierungen
je nach Stimulitypen stark variiert. Nicht-Bewegungsereignisse l6sen eine hohere Frequenz
aspektueller Darstellung aus als Bewegungsereignisse und auch eine andere Verteilung von
aspektuellen Perspektiven. Zur Beschreibung von Nicht-Bewegungserieignissen wurde pri-
mér die progressiv imperfektive Markierung ‘zai’ verwendet, teilweise auch ‘zhéngzai’. Auf-

fallig ist hier, dass Szenen mit qualitativer Anderung des gezeigten Zustandes hier noch eine
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deutlich stérkere Benutzung von Aspektmarkierungen hervorrufen als Szenen, die einen sta-
tischen Dauerzustand zeigen. Die Benutzung von Aspektmarkierungen bei Wiedergaben von
Bewegungsereignissen liegt insgesamt deutlich niedriger, und die Verteilung variiert je nach
Kategorie. Wahrend bei Ereignissen mit erreichtem Endpunkt neben imperfektiven Mar-
kierungen auch die perfektive Markierung ‘le’ vergleichsweise hiufig vorkommt, ist dies bei
Szenen ohne erreichtem Endpunkt nicht mehr der Fall. Hier kommen sowohl bei kurzem
als auch bei langem Wegverlauf imperfektive Markierungen am héufigsten vor, allerdings
bei langem Wegverlauf mit niedrigerer Frequenz. Die insgesamt niedrigere Anwendungshau-
figkeit von Aspektmarkierungen, insbesondere von den imperfektiven Markierungen ‘zai’
und ‘zhéngzai’, lasst sich durch die Wechselwirkugen zwischen Raum- und Zeitkodierungen
erkldren. ‘Zai’ und ‘zhéngzai’ diirfen beide nicht zusammen mit dem gebrduchlichen ‘zai’-
Adjunkt zur Lokalisierung oder auch ‘zai’ als Verb (‘sich befinden’) verwendet werden. Die
Tatsache, dass imperfektive Aspektmarkierungen bei Szenen mit langem Wegverlauf we-
niger angewendet werden, ist konsistent mit dem entsprechenden Riickgang bei statischen
Nicht-Bewegungsereignissen, denn auch konzeptuell liegen diese beiden Arten von Szenen
dicht beieinander. Die Verwendung der perfektiven Markierung ‘le’ ist zwar bei Szenen mit
erreichtem Ziel erwartungsgemafs am hochsten, aber mit einer Benutzungshéufigkeit von
20 Prozent immer noch eher gering. Dieses ist dadurch zu erklaren, dass das Erreichen
des Zieles oftmals nicht durch perfektiven Aspekt, sondern verbal durch RVCs ausgedriickt
wird. Bei der Betrachtung des Zusammenhangs von aspektuellen Kodierungen mit Sprechan-
fangszeiten wurde noch ein weiterer interresanter Effekt festgestellt: In Stutterheim, Carroll
& Klein (2009) wurde bereits unter sprachvergleichender Perspektive festgestellt, dass es
einen Zusammenhang zwischen fritheren Sprechanfangszeiten und der Verwendung von im-
perfektiv progressivem Aspekt zu geben scheint. Dieser Zusammenhang wurde nun in dieser
Arbeit auch innerhalb des Chinesischen durch den Vergleich einzelner Probanden bestétigt.
Es scheint also auch auf der individuellen Ebene der Fall zu sein, dass die Gewohnheit zu
vermehrter Verwendung der progressiven Aspektmarkierungen dazu fithrt, die Beschreibun-
gen einer gezeigten Szene frither zu beginnen, die Szene also eher phasenweise (von innen

heraus) und nicht als Ganzes zu betrachten.

Zusammenhénge zwischen der rdumlichen und zeitlichen Konzeptualisierung chinesischer

Muttersprachler lassen sich auch empirisch feststellen. Wie in Kapitel 6 gezeigt wurde, gibt
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es bestimmte positive Korrelationen zwischen verwandten Raum- und Zeitkonzepten, so-
wie negative Korrelationen zwischen eher gegensétzlichen Konzepten. Insbesondere wurden
positive Zusammenhédnge zwischen der Anwendung von prospektivem Aspekt und deikti-
schen sowie zielorientierten Raumkonzepten festgestellt, welche auch perspektivisch ver-
wandt sind. Der prospektive Aspekt stellt eine individuelle Interpretation iiber den nicht
gezeigten Ausgang der Szene dar, was sich inhaltlich gut in die deiktische und zielorien-
tierte Raumperspektive einfiigt. Ahnlich einleuchtend ist die gefundene positive Korrelation
zwischen perfektivem Aspekt und grenziiberschreitenden Raumkonzepten, welche beide den

Abschluss einer Bewegung darstellen, einmal zeitlich und einmal rédumlich.

Die hier gefundenen Ergebnisse beziiglich der Raum- und Zeitkonzeptualisierung, besonders
bei chinesischen Muttersprachlern, werfen ein neues Licht auf einige Ergebnisse anderer
Studien, welche Beschreibungen von Bewegungsereignissen in anderen Sprachen untersucht
haben (Flecken et al. : 2014, Flecken et al. : 2015, Stutterheim et al. : 2017). In Flecken
et al. (2015) wurden die Beschreibungen und visuellen Aufmerksamkeitsmuster von fran-
zosischen und deutschen Muttersprachlern sowie deutschen L2-Lernern mit Franzosisch als
Muttersprache untersucht. Hierbei wurde unter anderem gezeigt, dass franzdsische Mut-
tersprachler im Vergleich zu deutschen Muttersprachlern andere visuelle Fixationsmuster
aufweisen. Franzosische Muttersprachler zeigen ein charakteristisches Schema von frithen
Fixationen auf FIGURE kurz nach dem Stimulus Einsatz (im Zeitraum von ca. 0,6 bis
1,2 Sekunden) sowie Fixationen auf den Endpunkt kurz vor der SOT, wohingegen deut-
sche Muttersprachler einen starken Anstieg der Fixationen auf den Endpunkt kurz nach der
SOT zeigen. Die hierfiir postulierte Ursache liegt in der linguistischen Kodierung von PATH:
Wiéhrend franzosische Muttersprachler PATH primér in Verben kodieren, tun dies deutsche
Muttersprachler vermehrt in Adjunkten oder Partikeln. Die besondere Bedeutung der in
Verben kodierten Informationen fiir die Konzeptualisierung wihrend der Sprachproduktion
und mogliche Einfliisse auf die frithen Aufmerksamkeitsmuster in der Konzeptualisierungs-
phase wurden bereits von mehreren Forschern hervorgehoben (Griffin & Bock : 2000, Griffin
& Spieler : 2006), und auch hier bieten sie wieder eine mogliche Erklarung der Beobachtun-
gen: Wenn Informationen iiber PATH primér in Verben kodiert werden, ist es in der frithen
Konzeptualisierungsphase notwendig, verstirkt Aufmerksamkeit auf die Orientierung von
FIGURE sowie das rdumliche Verhéltnis von FIGURE zu den GROUND-Objekten entlang

des Wegverlaufs (besonders bei der Verwendung objektbezogener Raumkonzepte) oder am
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Endpunkt (besonders bei der Verwendung von richtungs- oder zielbezogenen Raumkonzep-

ten) zu legen.!

Diese Erkldrung fiir den Zusammenhang zwischen der PATH-Kodierung und Aufmerksam-
keitsmustern scheint sich auch bei einem Vergleich von franzosischen und chinesischen Mut-
tersprachlern zu bestatigen: Im Chinesischen wie auch im Franzosischen werden Informatio-
nen iiber PATH hauptséchlich in Verben kodiert und wie oben beschrieben zeigen chinesische
Muttersprachler auch verstiarkte Fixationen auf FIGURE sowie ein verstiarktes “Hin- und
Herspringen” zwischen FIGURE und Endpunkt in den Fixationsmustern. Auf den ersten
Blick scheint sich somit bei chinesischen Muttersprachlern ein &hnliches Bild zu ergeben wie
bei franzosischen Muttersprachlern. Allerdings ist eine genauere Untersuchung der visuel-
len Aufmerksamkeitsmuster bei chinesischen Muttersprachlern notwendig, um festzustellen,
ob die Fixationsmuster wirklich denen der franzosischen Muttersprachler &hneln. Dariiber
hinaus haben die Ergebnisse dieser Arbeit einen weiteren Hinweis darauf geliefert, dass
die Rolle des Verbes und nicht die Kodierungshaufigkeit der entscheidende Faktor fiir die
Verschiedenheit visueller Aufmerksamkeitsmuster ist: Im Chinesischen wurden insgesamt
eher weniger Informationen iiber die Kontur von GROUND-Objekten zur Beschreibung von
PATH verwendet und auch der Endpunkt wurde weniger haufig erwahnt als bei englischen

und deutschen Muttersprachlern.

Ein weiterer sehr interessanter Effekt ergibt sich beim Vergleich von Chinesisch mit der Un-
tersuchung von Arabisch in Flecken et al. (2014) und Stutterheim et al. (2017). Hier zeigen
sich erstaunlich ahnliche Ergebnisse: Sowohl die Frequenz der Endpunkterwéhnung als auch
die durchschnittlichen Fixationszahlen sind bei Szenen mit erreichtem Endpunkt wie auch
bei Szenen, bei denen der Endpunkt nicht erreicht wird, im Arabischen und Chinesischen ver-
gleichbar?. Das ist insofern erstaunlich, als dass die Aspektsysteme, welche oftmals als eine
der Hauptursachen fiir Unterschiede und Gemeinsamkeiten in visuellen Aufmerksamkeits-
mustern herangezogen werden, im Chinesischen und Arabischen sehr unterschiedlich sind.
Wiéhrend Aspekt im Arabischen grammatikalisiert ist, ist das im Chinesischen nicht der

Fall. Dies ist ein weiterer klarer Hinweis darauf, dass die Grammatikalisierung des Aspekts

!Eingehende Informationen zu den verschiedenen Raumkonzepten in Beschreibungen der Bewegungser-
eignisse werden in Abschnitt 4.1 dargestellt.

*Vergleiche hierzu Figure 2 und Table 3 in Flecken et al. (2014). Die experimentellen Methoden und
Stimuli sind denen in dieser Arbeit sehr dhnlich, so dass ein direkter qualitativer Vergleich hier méglich ist.
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zwar ein wichtiger Faktor bei der Untersuchung von kognitiven Prozessen bei der Sprach-
produktion ist, aber durch weitere Faktoren ergénzt werden muss. Im Falle von Chinesisch
wurde in dieser Arbeit der Zusammenhang zwischen progressiven aspektuellen Kodierungen
und der Wahl einer Perspektivierung ,von innen‘ bei der Beschreibung einer Szene sogar in-
nerhalb von Chinesisch auf individueller Ebene nachgewiesen, was darauf hindeutet, dass
auch die individuelle habituelle Anwendung von aspektuellen Kodierungen Einfluss auf die

visuellen Aufmerksamkeitsmuster haben kann.

Thematisch lassen sich die Ergebnisse dieser Arbeit in zwei grofe Themenfelder im Rah-
men der psycholinguistischen Forschung einordnen. Einerseits tragen sie zur Debatte der
Einordnung von Sprachen in eine Typologie des Ausdrucks von Bewegungsereignissen bei,
wie sie etwa die von Talmy als typologische Dichotomie im Rahmen seiner Arbeit the le-
zicalization patterns (1985, 2000) eingefithrt und unter anderem von Slobin (2004) sowie
Zlatev & Yangklang (2004) durch eine dreiteilige Gruppierung weiterentwickelt wurde. In
dieser Arbeit wurde einmal mehr die Zuordnung von Englisch und Deutsch als satellite-
framed Sprachen bestétigt: MANNER wird hauptséchlich in Verben kodiert und PATH
wird vor allem durch zu dem Verb zugehorige Satelliten formuliert, und zwar durch Préapo-
sitionalphrasen als Adjunkte und / oder verbalen Partikeln. Weiterhin liefern die Ergebnisse
Unterschiede zwischen Englisch und Deutsch hinsichtlich der Kodierungsfrequenz von MAN-
NER und PATH. Die Einordnung von Chinesisch als equipollently-framed Sprache, in der
die Kodierung sowohl von MANNER als auch von PATH in zwei Verben als gleichwertige
grammatische Formen tiblich ist, ldsst sich durch die Ergebnisse dieser Arbeit bekrafti-
gen. Andererseits haben die empirischen Ergebnisse dieser Arbeit ebenfalls gezeigt, dass
eine Kinordnung der untersuchten Sprachen in eine solche Typologie zwar moglich ist, es
jedoch eine Reihe von feinkornigen Unterschieden gibt. So zeigen englische und deutsche
Muttersprachler grofe Unterschiede sowohl bei der gewahlten rdumlichen Perspektive bei
der Kodierung von PATH als auch bei der Verwendung von Aspekt, ein Kriterium, das von
Talmy nicht mit in Betracht gezogen wurde. Zudem zeigen die untersuchten sprachspezi-
fischen Strukturen im Chinesischen, insbesondere die Wechselwirkungen zwischen Aspekt-
und Raumkodierungen, dass eine isolierte Betrachtung der Kodierung von MANNER und
PATH schnell an Grenzen stofst. Deutlich zeigen sich solche Zusammenhénge beispielswei-
se bei der groften Flexibilitdt der ‘-ing’-form fiir progressiven Aspekt im Englischen, die

sowohl mit MANNER- als auch mit PATH-Verben kominierbar ist, und der im Vergleich
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dazu deutlich geringeren Flexibilitdt des chinesischen Aspektsystems, wo die verschiedenen
progressiven Aspektmarkierungen sowohl in ihrer Anwendbarkeit von der Satzstruktur be-
ziehungsweise den anderen Satzgliedern abhéngen als auch untereinander feine Unterschiede
in der temporalen Bedeutung aufweisen. Wie bereits von Beavers et al. (2010) vorgeschlagen
wurde, sollten bei der linguistischen Untersuchung von Beschreibungen der Bewegungsereig-
nisse die Gesamtheit der allgemein zur Verfiigung stehenden lexikalischen und syntaktischen

Elemente sowie ihre Wechselwirkungen betrachtet werden.

Weiterhin lassen sich die Ergebnisse dieser Arbeit in die Debatte zur linguistischen Relativi-
tat einordnen, also der Frage, ob und wie linguistische Strukturen Einfluss auf die menschli-
che Kognition im weiteren Sinne, und auf die kognitiven Prozesse bei der Sprachproduktion
und Sprachverarbeitung im engeren Sinne von Slobins thinking for speaking haben. Die ge-
fundenen Unterschiede in den préferierten Ausdrucksformen, also dem rhetorical style nach
Slobin, geben erste Hinweise darauf, dass die Probanden die gezeigten Szenen unterschiedlich
interpretieren. Bekraftigt werden diese Indikationen durch die charakteristischen visuellen
Wahrnehmungsmuster, in welchen sich die Muttersprachler des Englischen, Deustchen und
Chinesischen unterscheiden. Schliefilich lassen sich auch in den Sprechanfangszeiten Unter-
schiede feststellen, welche auf Differenzen im kognitiven Verarbeitungsaufwand hindeuten
und sich durch die spezifischen Sprachstrukturen und typischen Ausdrucksformen erkléaren
lassen. Insgesamt liefern die Ergebnisse dieser Arbeit also weitere Hinweise darauf, dass
es sprachstrukturell bedingte Unterschiede bei Konzeptualisierungsprozessen zwischen den

untersuchten Sprachen gibt.

Solche Schlussfolgerungen sind zwar nicht abschlieffend konklusiv, da auch Sprechanfangs-
zeiten und Blickbewegungsmessungen keinen direkten Einblick in die Konzeptualisierungs-
prozesse ermoglichen, aber die Ergebnisse mehrerer Arbeiten weisen insgesamt doch darauf
hin, dass Sprachstrukturen Einfluss auf die kognitiven Prozesse bei der Sprachproduktion
haben (Gennari, Sloman, Malt & Fitch : 2002; Papafragou et al. : 2008; Papafragou &
Selimis : 2010; Stutterheim et al. : 2012 und Flecken et al. : 2014).

Insgesamt wurden in dieser Arbeit zahlreiche Einsichten fiir ein Verstdndnis der Raum-
und Zeitkonzeptualisierung, insbesondere im Chinesischen gewonnen, aber auch mehrere
mogliche Ansatzpunkte fiir weitere Untersuchungen insbesondere des Chinesischen gefun-

den. Hierbei gilt es insbesondere, das Zusammenwirken von Kodierungsmustern sowohl von
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Raum- als auch von Zeitinformationen, mit Wahrenhungsmustern besser zu verstehen. Hier
ist in einem ersten Schritt ein detaillierteres Verstdndnis der visuellen Fixationsmuster im
Chinesischen erforderlich, um das “Hin- und Herspringen” der Blickbewegungen genauer zu
verstehen. Weiterhin bleibt die Frage bislang offen, inwieweit die hier gefundenen Ergeb-
nisse beziiglich der visuellen Aufmerksamkeit chinesischer Muttersprachler auch bei nicht-
verbalen Aufgaben auftreten. Durch eine eingehende Analyse dieser Fragen kann die Unter-

suchung des Chinesischen weitere Beitrage zur Debatte der linguistischen Relativitét leisten.
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