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Einleitend werden Robotersysteme in der Medizin vorgestellt. Auf die Ausfiihrung iiber die
historische Entwicklung von Robotern in der Medizin folgen eine sachliche Abgrenzung zu
verwandten Systemen und eine Darstellung ihrer Arbeitsprozesse. Dabei findet der Vorgang
der Registrierung aufgrund ihrer Bedeutung fiir die Prézision spezielle Beachtung.

Die Methode der Literatursuche wird beschrieben.

Als Ergebnisse der Literaturauswertung werden die in den Studien vorgestellten
Robotersysteme beschrieben, deren Angaben zur Genauigkeit genannt und die Werte
beurteilt.

Die vergleichende Untersuchung verschiedener Robotersysteme hat dabei folgende
Ergebnisse erbracht:

Die in dieser Arbeit aufgezéhlten Ergebnisse zeigen alle ein hohes Mall an Genauigkeit, das
mit Hilfe von autonomen Robotersystemen erzielt werden kann.

Speziell vergleichende Studien (robotergestiitzt vs. manuell) zeigen das hohe MalBl an
Prizision und damit das Potential von robotergestiitzten Systemen im Operationssaal.

Ein Vergleich der Ergebnisse ist aufgrund der Unterschiede der Verdffentlichungen
hinsichtlich ihrer Ausrichtung, ihres Aufbau und ihrer Zielsetzung nur eingeschriankt moglich.
Trotz der iibereinstimmenden Resultate {iber das hohe Mal} an Prézision ist eine Streuung in
den Ergebnissen zu erkennen, die sich nicht génzlich durch die Unterschiede in der Anlage
der Studien erkldren lassen.

Aufgrund des komplexen Sachverhalts und einer nicht einheitlichen Bewertung von
Robotersystemen in der Medizin ist die Einfithrung eines standardisierten Verfahrens zur

Ermittlung der Genauigkeit sinnvoll.



