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Uber die Kombination des Waldwachstums-
simulators SILVA' mit echten LIDAR-Punkt-
wolkenbaumen werden realistische dreidi-
mensionale Waldbestande erstellt. Mithilfe
des Heidelberg LIDAR Operations Simulators
(HELIOS?®) wird ein Laserscanning dieser Be-
stande simuliert. Dadurch ist es moglich, eine
qguasi unbegrenzte Menge an Datensatzen zu

Mit synthetischen Daten kann der Einfluss
von Referenzdaten, LIDAR-Aufnahmeparame-
tern und anderen Faktoren auf die Ableitung
von Waldinventurgrofden aus LiDAR-Daten
kostengunstig untersucht werden. Die Fakto-
ren konnen beliebig variiert werden, ohne
dass zusatzliche Feld- und Fernerkundungs-
aufnahmen notwendig sind.

erstellen, fur die vollstandige Inventur- und
LIDAR-Informationen vorliegen.
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